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Vielen Dank, dass Sie sich flir unsere Produkte entschieden haben.

Lesen Sie die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch, um lhre persénliche Sicherheit sowie die
Sicherheit lhrer Gerdte zu gewahrleisten. Wenn Sie wahrend der Verwendung auf Probleme
stollen, lesen Sie bitte zuerst diese Bedienungsanleitung.

Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte direkt an Ihren Handler vor Ort oder
kontaktieren Sie den Kundendienst iber die folgende Website:

www.flysky-cn.com



http://www.flysky-cn.com/
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1. Sicherheit

1.1 Sicherheitssymbole

Beachten Sie die folgenden Symbole und ihre Bedeutungen genau. Die Nichtbeachtung dieser Warnhinweise kann zu Schaden,
Verletzungen oder zum Tod fiihren.

1.2 Sicherheitshinweise

® Verboten a Obligatorisch

. Verwenden Sie das Produkt nicht bei Nacht oder bei schlechtem Wetter wie Regen oder Gewitter. Dies
kann zu unregelmaBiger Funktion oder Kontrollverlust fiihren.

* Verwenden Sie das Produkt nicht bei eingeschrankter Sicht.

° Verwenden Sie das Produkt nicht an Regen- oder Schneetagen. Jeder Kontakt mit Feuchtigkeit (Wasser
oder Schnee) kann zu Fehlfunktionen oder Kontrollverlust fiihren.

e  Storungen kénnen zum Verlust der Kontrolle fithren. Um lhre Sicherheit und die Sicherheit anderer zu
gewabhrleisten, betreiben Sie das Gerat nicht an folgenden Orten:
e Inder Nahe von Orten, an denen andere Funksteuerungsaktivitdten stattfinden kénnen
e Inder Nahe von Stromleitungen oder Kommunikationsantennen
e InderNahe von Personen oder StraRRen
o AufGewadssern, auf denen Passagierschiffe unterwegs sind
*  Verwenden Sie dieses Produkt nicht, wenn Sie miide oder unwohl sind oder unter dem Einfluss von

Alkohol oder Drogen stehen. Dies kann zu schweren Verletzungen bei lhnen selbst oder anderen
Personen fiihren.

o Das 2,4-GHz-Funkband ist auf Sichtverbindung beschrankt. Behalten Sie lhr Modell immer im Blick,
da groRe Objekte das HF-Signal blockieren und zu einem Kontrollverlust fiihren knnen.

. Fassen Sie die Antenne des Senders wahrend des Betriebs niemals an. Dies beeintrachtigt die
Signalqualitédt und -stérke erheblich und kann zu einem Kontrollverlust fiihren.

o Beriihren Sie keine Teile des Modells, die wahrend des Betriebs oder unmittelbar nach dem Gebrauch
Hitze entwickeln konnen. Der Motor oder die Drehzahlregelung konnen sehr heil sein und schwere
Verbrennungen verursachen.

° Die unsachgemaRBe Verwendung dieses Produkts kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod
fiihren. Um lhre Sicherheit und die lhrer Ausriistung zu gewahrleisten, lesen Sie diese Anleitung und
befolgen Sie die Anweisungen.

. Stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaR in lhrem Modell installiert ist. Andernfalls kann es
zu schweren Verletzungen kommen.

. Trennen Sie unbedingt die Empféangerbatterie, bevor Sie den Sender ausschalten. Andernfalls kann es
zu unbeabsichtigten Funktionen und Unfidllen kommen.

U Stellen Sie sicher, dass alle Servos in die richtige Richtung arbeiten. Ist dies nicht der Fall, passen Sie
zuerst die Richtung an.

. Stellen Sie sicher, dass das Modell innerhalb einer bestimmten Entfernung fliegt. Andernfalls kénnte
es zu einem Kontrollverlust kommen.
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2. Produkteinfiihrung

Dieses Produkt verwendet ein automatisches 2,4-GHz-Frequenzsprungverfahren der dritten Generation, bestehend aus einem Noble
NB4 Pro+ (kurz NB4 Pro+) Sender, einem FGr8B Empfanger und einem FGr4B Empfanger. Es unterstiitzt die Ausgabe auf 18 Kanélen.
Dariiber hinaus verfligt das Produkt tiber eine extrem schnelle Ausgabe auf 2 Kanélen. Eine Handyhalterung mit Noble NB4 Pro+ ist
fiir Benutzer praktischer, um die Uberwachung in Echtzeit durchzufiihren. Es ist auch mit Modellautos, Booten usw. kompatibel. Es
unterstitzt eine USB-Simulatorfunktion (standardmalig aktiviert).

2.1 Systemfunktionen

AFHDS3 (automatisches Frequenzsprung-Digitalsystem der dritten Generation) ist ein neu entwickeltes digitales Funksystem. Es ist
kompatibel mit der bidirektionalen Echtzeit-Datenpaketiibertragung und Datenstromiibertragung mit einer einzigen Antenne. Mit den
Vorteilen des WS2A-Funksystems und des neuen 2,4-GHz-Chips kann das System dynamisch folgende Parameter einstellen: Anzahl der
Kanale, Kanalauflosung, Reichweite, Anforderungen an die Stérungsunterdriickung und Latenz, um den Anforderungen verschiedener
Benutzer gerecht zu werden.

Kompatibel mit
unidirektionaler/bid

Das System unterstiitzt Einweg- und Zweiwegverbindungen. Wenn der Sender im
Einweglibertragungsmodus arbeitet, kann der Empfanger Daten vom Sender empfangen. Wenn der Sender
im Zweiweglibertragungsmodus arbeitet, kann der Empfanger Daten vom Sender empfangen und der

irektionaler Sender kann auch Daten vom Empfanger empfangen, ebenso wie die
Echtzeit- Informationen von den Temperatur- und Geschwindigkeitssensormodulen empfangen. Dies erméglicht eine
Dateniibert bessere Kontrolle liber die Modelle und liefert Informationen tiber deren aktuellen Status, wodurch die
atenubertragung | pModellsteuerung
sicherer zu machen.
Unkorrigierte Das unabhangige Modul fiir die unkorrigierte Datenlbertragung ist in das RF-System integriert und kann viele
Datentibertragung |verschiedene Arten von Daten senden, darunter auch Flugsteuerungsdaten.

Intelligente HF-
Konfiguration

Je nach Hardware, Zertifizierung, zu tibertragender Datenmenge, Anforderungen hinsichtlich
Interferenzschutz, Latenz und Entfernung passt das System die entsprechende HF-Konfiguration intelligent an
die Anforderungen des Benutzers an.

Die Bandbreite dieses Systems reicht von 2,402 GHz ISM bis 2,480 GHz. Intelligente HF-Konfiguration

Mehrkanal- entsprechend den Anforderungen der HF-Konfiguration, durch unterschiedliche HF-Konfigurationen,
Frequenzsprungverfahr |unterschiedliche Einschaltzeiten, unterschiedliche Frequenzsprungverfahren und unterschiedliche Nutzung
en von Frequenzpunkten, um Interferenzen durch gleiche Frequenzen aktiv zu vermeiden.

Jeder Sender und Empfanger hat seine eigene eindeutige ID. Sobald Sender und Empfanger miteinander
verbunden sind, wird die ID gespeichert. Wenn das System in Betrieb ist und die IDs ibereinstimmen, wird
Einzigartiges ID- |die Verbindung hergestellt, andernfalls besteht keine Verbindung zwischen Sender und Empfanger. Dieses
Erkennungssystem einzigartige ID-Erkennungssystem widersteht Stérungen und macht das System
stabiler und zuverldssiger macht.
Geringer Das System besteht aus hochempfindlichen Komponenten mit geringem Stromverbrauch, die eine hohe
Stromverbrauch Empfangerempfindlichkeit gewdhrleisten und dabei nur ein Zehntel der Energie eines herkémmlichen FM-

Systems verbrauchen, wodurch die Batterielebensdauer erheblich verldngert wird.
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2.2 Ubersicht iiber den Sender

Handyhalterung

TR1

TR2

VR1 SW3

Not-Aus-Taste

(befindet sich an der Lenkrad (um 180°

Unterseite des Griffs) drehbar)
TR3
TR4 SW2
Swi

Basisstation mit
Ladefunktion
(abnehmbare
Basisstation)

Hinweis: Wenn Sie den Sender nicht ordnungsgemaft ausschalten kénnen, schalten Sie ihn bitte durch Driicken der
Zwangsabschalttaste am Sender aus. (Vorgehensweise: Ziehen Sie den Handkleber oben am Griff des Senders ab oder
entfernen Sie den gesamten Griffkleber. Verwenden Sie ein relativ schlankes Werkzeug, fiihren Sie das Werkzeug in das
runden Loch auf der rechten Seite des Griffs (Richtung wie in der Abbildung oben gezeigt) und driicken Sie den
Zwangsabschalttaster im runden Loch. Nach dem Driicken des Tasters wird der Sender sofort ausgeschaltet.)
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Befestigungsloch flir Halterung

Anzeige

Auslosergrofie
einstellen
Ausloserspannung
einstellen

stellen

Einstellung des Tri

Einstellung des Lenkraddrehwegs

i
"
18650-Batteriefachabdeckung é
(abnehmbar)
®
- i
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( ~
Schwenkbare
Halterung fiir
Lenkrad
LED des Senders A >
Ein-/Aus-Taste des 1
Senders ] ||
~ Y,
~—— Federklammer
/ /A
’ I Stromanschluss
= i f
-ﬁ"ﬁa
]

Federklammer-Steckplatz

Stromanschluss

Basis-Batterieanzeige

Typ-C-Eingangsanschluss,
Firmware-Update, Ladeanschluss,
Anschluss an Simulator-Port,
Anschluss an Game-Handle-Port,
Trainer-Schnittstelle, Head-Tracker-
Schnittstelle

Basis-Ein-/Aus-Taste

USB-Anschluss 5V, 2 A
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2.3 Ubersicht iiber den Empfinger

, VCC/BVD
~ NPC/6
” NPD/5
Ant > CH4
ntenne > CH3
» CH2
, CH1
FGr8B
T e N
P (@ Tol B " VCC/BVD
LED @ B 1 ___L@ > Bind CH4(NPA)
Antenne = ( > CH3(NPB)
= g BN » CH2(NPC)
(EHEZEE) N _ CH1(NPD)
(o o IT]"‘ S .
T =i
Y w
s o+ -
FGr4B

Fir eine optimale Signalqualitat wird empfohlen, die Empfangerantenne bei der Installation der Empféanger FGr8B oder FGr4B aufrecht und
fern von Metall zu halten.

2.4 Statusanzeige

Die Statusanzeige dient zur Anzeige des Stromversorgungs- und Betriebsstatus des Empféangers.
e Aus: Die Stromversorgung ist nicht angeschlossen.

e Leuchtet rot: Der Empfanger ist eingeschaltet und funktioniert.

»  Blinkt schnell: Der Empfanger ist in der Bindungsphase.

e Langsames Blinken: Der gekoppelte Sender ist ausgeschaltet oder das Signal ist unterbrochen.

e Dreimaliges Blinken: Der Empfanger befindet sich im Firmware-Upgrade-Modus.

Clelo
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3. Erste Schritte

Legen Sie vor der Inbetriebnahme die Batterie ein und schlieflen Sie das System wie unten beschrieben an.

3.1 Einbau der Batterie in den Sender

Der Noble NB4 Pro+ verfiigt iiber zwei Akkus, einen im Griff und einen in der abnehmbaren Basis. So befestigen Sie

die Basis:
1. Richten Sie die Basis so aus, dass der Sendergriff hinten leicht ibersteht.
2. Stecken Sie die Kontakte der Basis vorsichtig in die Offnung an der Unterseite des Griffs.

3. Halten Sie den Griff fest und ziehen Sie die Batterie nach hinten. Wenn sie sicher sitzt, sollten Sie ein Klicken héren.

Schritte zum Zerlegen der Basis:

@ Schieben Sie die Basis nach vorne

@ en Sie die Basis an (3 Entfernen Sie die Basis

Facebook
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Schritte zum Austauschen des eingebauten Akkus des Griffs:

1. Entfernen Sie zuerst den Griff und dann die Batterieabdeckung des Griffs (18650-
Batterieabdeckung).

2. Entfernen Sie die zu ersetzende 18650-Batterie, richten Sie das negative Ende der voll
aufgeladenen 18650-Batterie am Ende des Batteriefachs mit Feder aus, driicken Sie die
Feder und setzen Sie die Batterie ein.

3. SchlieRen Sie die Batterieabdeckung des Griffs (18650-Batterieabdeckung), setzen Sie den Griff
wieder auf, schalten Sie das Gerét ein und priifen Sie, ob der Sender normal funktioniert.

Hinweise:

Bevor Sie die im Griff integrierte Batterie austauschen, stellen Sie sicher, dass der
Sender ausgeschaltet und vom Stromnetz getrennt ist!

Achten Sie beim Einsetzen der im Griff integrierten Batterie auf die Plus- und Minuspole
der Batterie.

Um eine Beschadigung des Griffs beim Ausbau oder Einbau zu vermeiden, achten Sie auf die
erforderliche Kraft beim Betédtigen der Bedienelemente und beachten Sie die Anweisungen
unter [11.4 Griff ausbauen] und [11.5 Griff einbauen].




4. Bedienungsanleitung

Befolgen Sie nach der Einrichtung die folgenden Anweisungen, um das System zu bedienen.

4.1 Einschalten

Befolgen Sie die folgenden Schritte, um den Sender einzuschalten:
1. Stellen Sie sicher, dass:
o Der Akku vollstandig geladen und korrekt eingesetzt ist.
e Der Empfénger ist korrekt installiert und eingeschaltet.

2. Halten Sie die Ein-/Aus-Taste gedriickt, bis sich der Bildschirm einschaltet.

4.2 Bindung

Der Sender und der Empfanger wurden vor der Auslieferung bereits gebunden.

Wenn Sie einen anderen Sender oder Empfanger verwenden, fithren Sie die folgenden Schritte aus, um den Sender und den Empfanger zu
binden:

1. Driicken Sie die Bind-Taste am Empfanger einige Sekunden lang und schlieRen Sie dann das Netzkabel an eine beliebige
Schnittstelle am Empfanger an. Zu diesem Zeitpunkt blinkt der Empféanger schnell.

e Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Sender vor dem Binden nicht mit anderen Empfangern verbunden ist.
2. Schalten Sie den Sender ein, klicken Sie auf J& “ (Empfanger einstellen), geben Sie [RX SET] ein und wihlen Sie im Menii [Bind Set]
(Bindung einstellen).

3. Klicken Sie auf [Enhanced RX]. Klicken Sie im Menii [Start Channel] auf den entsprechenden Kanal und klicken Sie auf M, um zur
vorherigen Oberfldche zurlickzukehren.

4. Klicken Sie auf [Start Bind]:

e AFHDS32 Way: Wenn die Bindung erfolgreich ist, leuchtet die Statusanzeige dauerhaft und der Sender verldsst automatisch
den Bindungsmodus.

e AFHDS3 1-Wege: Wenn die Bindung erfolgreich ist, blinkt die Statusanzeige langsam. Der Bindungsmodus am Sender
muss jedoch manuell durch Beriihren des Zuriick-Symbols beendet werden.

Sobald die Kopplung abgeschlossen ist, entfernen Sie das Netzkabel vom Empfanger.
Uberpriifen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert. Ist dies nicht der Fall, wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

e Dieses Bindungsverfahren gilt nur fiir den Noble NB4 Pro+ Sender und die FGr8B/FGr4B Empfanger. Andere Empfanger haben
andere Bindungsverfahren. Weitere Informationen und die entsprechenden Bedienungsanleitungen finden Sie auf unserer
offiziellen Website.

Bilibili
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4.3 LED-Anzeige am Sender

Die Farbe der Sender-LED kann individuell angepasst werden, oder Sie kénnen eine der fiinf in den Optionen definierten Farben (Rot,
Griin, Blau, Gelb oder Weil) auswahlen. Die Helligkeit der LED kann ebenfalls eingestellt werden. Die LED-Anzeige kann auch
ausgeschaltet oder so eingestellt werden, dass sie den Ladezustand der Senderbatterie anzeigt, indem Sie die Funktion [Battery
Indicator] (Batterieanzeige) verwenden.

Informationen zum Andern der LED-Farbe finden Sie im Abschnitt 8.8 ,LED“ dieses Benutzerhandbuchs.

4.4 Ausschalten
Befolgen Sie die folgenden Schritte, um das System auszuschalten:
1. Trennen Sie zuerst die Stromversorgung des Empfangers.

2. Halten Sie die Ein-/Aus-Taste des Senders gedriickt, bis sich der Bildschirm ausschaltet.

Clelo
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5. Systemschnittstelle

usw.

Die Hauptoberflache zeigt hauptséchlich Informationen zum Modell an, wie z. B. Informationen zur Senderspannung, Funktionsstatus

Die Anzeige auf der Hauptoberflache kann nach Bedarf angepasst werden, einschliellich der Zusténde und Daten der Hauptoberflache.
Es kdnnen bis zu 8 Zustande und Daten angezeigt werden.

Hauptschnittstelle links: Kanalanzeige; rechts: Failsafe; nach oben: Timer; nach unten: Systemeinstellungen. Wenn Sie Einstellungen
andern missen, lesen Sie bitte [8.10 Schnellzugriff].

Modellname

Sensoren

0bis -40 dBm: Die
Kommunikationsqualitat ist optimal. -40
dBm bis -85 dBm: Die
Kommunikationsqualitat st gut. Weniger
als -85 dBm: Zeigt an, dass sich ein
Hindernis zwischen Sender und
Empfénger befindet oder die
Entfernung zu grof ist. Verringern Sie die
Steuerungsentfernung, um einen
Verlust der Steuerung zu vermeiden.

Anzeige auf dem

Armaturenbrett

Zeigt den Echtzeitstatus der Funktion an.

Tippen Sie auf den Dashboard-Bereich, um
die Einstellungsseite aufzurufen und die
gewiinschten Funktionen entsprechend Ihren
Anforderungen einzustellen.

Lenkungstrimmung

Anzeige
Benutzerdefinie
rt“ der
Hauptoberflache

Tippen Sie auf diesen Bereich und klicken
Sie dann auf ,Startbildschirm-
Anzeigeoptionen auswahlen®, um
den Einstellungsbildschirm
aufzurufen. Wahlen Sie

die entsprechenden Funktionen aus, die M

angezeigt werden sollen

"l 1: Flysky 01

L 4. 07v

j’X Voltage | RX Voltage

Batterievolumen des
Empfangers
Batterievolumen des

Senders

Funktionsstatusleiste

Armaturenbrettanzeige

Wenn die Sensorwerte angezeigt
werden, kdnnen Sie die
entsprechenden Werte des
Dashboard-Zeigerbereichs anhand der
Maximal- und Minimalwerte einstellen.

Gashebel-Trimmung

Anzeige
LBenutzerdefiniert“ der
Hauptoberflache

Wenn zwei Elemente in derselben
Zeile in diesem Bereich auf denselben
Wert eingestellt sind, werden sie
zusammengefiihrt angezeigt, z. B.
CH4. Oder wenn zwei benachbarte
Zeilen mit vier Elementen auf Timer
eingestellt sind, wird der Timer

zusammengefiihrt angezeigt.

gewlinscht.

Symbojisi
unte

Tippen Sie 2 Sekunden lang auf das Symbol,
um den Bildschirm zu sperren oder
2uentsperren.

i I isiptbildschirm nach recl ts, um das Hauptmenii aufzurufen. Weitere
Dig e teeadfisteiisitbildsch h rech d fzuruf
Qlfj:ggémgmtden Einstellungen in der unteren Leiste finden Sie unter [8.9 Schnellzugriff].

Funktionsstatusleiste

Die Funktionsstatusleiste zeigt den Status verschiedener Funktionen an. Wenn das Funktionssymbol in einer hellen Farbe angezeigt
wird, ist es aktiv, wenn es hellgrau ist, ist es inaktiv.

KURVE ENG CUT BOAT Programmierbare Mischungen System Sound

Zeigt an, dass die Funktion derzeit deaktiviert Zeigt an, dass die Funktion derzeit aktiviert ist
ist und alle Einstellungen ungiiltig sind. : \/I und alle Einstellungen wirksam sind.

Reset-Symbol

Bilibili Website Facebook
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6. Funktionseinstellungen

In diesem Abschnitt werden die Funktionen und ihre Verwendung im Detail vorgestellt.

Hinweise:

1. Im werkseitigen Standardzustand dieses Senders kann der Benutzer die Funktionen unter CH1-CH4 einstellen. Befolgen Sie

die Schritte fiir spezifische Funktionseinstellungen fiir andere Kanile.

2. Einige Funktionen sind standardmaRig deaktiviert. Moglicherweise miissen Sie auf LB « (Funktion aktivieren) tippen und die

Funktion aktivieren, damit die Einstellung wirksam wird.

3. Die Funktionsmeniis konnen je nach Empfiangerprotokoll variieren. Es gilt das tatsachliche Produktmendi.

6.1 REV

Die REV-Funktion (Umkehrfunktion) dient dazu, die Richtung eines Servos oder Motors in Bezug auf die
Systemsteuerung zu korrigieren. Wenn beispielsweise ein Lenkservo verkehrt herum montiert ist, um in
ein Modell zu passen, bewegt sich der Servo beim Drehen des Lenkrads des Systems in die

entgegengesetzte Richtung. Um dies zu beheben, missen wir lediglich CH1 umkehren.

Die Funktion ,Condition“ kann flir die REV-Funktion verwendet werden, und Sie kénnen die REV-
Funktion sowohl fiir Bedingung 1 als auch flir Bedingung 2 jeweils einstellen. Das heif’t, Sie konnen

unterschiedliche Kanalrichtungen fiir unterschiedliche Bedingungen einstellen.

Einrichtung:

1. Tippen Sie auf das Kastchen neben dem Namen des Kanals. Befindet sich der Kanal im
Normalmodus, wird im Kastchen ,NOR“ angezeigt, ist er umgekehrt, wird ,REV“ angezeigt.

2. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

6.2 EPA

EPA (End Point Adjust) sind die Grenzen des Bewegungsbereichs der Kanéle. Es gibt zwei Endpunkte,
einen unteren und einen oberen Endpunkt.

Einrichtung:

1. Beriihren Sie ein Feld fiir den unteren oder oberen Endpunkt eines Kanals oder bewegen Sie den
entsprechenden Regler in die Richtung, in die Sie die Begrenzung vornehmen mochten. Der
ausgewahlte Endpunkt wird hervorgehoben.

2. Verwenden Sie .+ und ,-“, um die Endpunktposition zu dndern (halten Sie die Taste gedrlickt,
um die Einstellung zu beschleunigen). Der maximale Wert betragt 120 % und der minimale Wert
0 %.

3. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

alll 1: Flysky 01 RX (B ) TX (M)

Reverse

Steering

Throttle

(AUX. 3)

alll 1z Flysky 01 RX (B TX [y
End Points Adjust

L: 100 Steering R: 100

120100

Facebook



6.3 SUBTRIM

Mit SUBTRIM kénnen Sie den Fehler der Struktur durch Andern der neutralen Position des Kanals ull] 1: Flysky 01 X [T 7 (W
anpassen. Subtrim
Steering

Wenn beispielsweise die Rader eines Autos leicht aus der Spur sind, kann Subtrim verwendet werden,

um die Ausrichtung zu korrigieren, auch wenn das Lenkrad des Senders nicht beriihrt wird.
Throttle

Einrichtung:

1. Tippen Sie auf das Kdstchen neben dem Kanalnamen, um ihn auszuwahlen. Wenn er ausgewahlt
ist, wird das Késtchen hervorgehoben.

2. Verwenden Sie ,+“und ,-“, um die Subtrimmposition zu &ndern.

3. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

6.4 D/R

Zum Einstellen der Ausgangsraten von Kanal 1 und Kanal 2, ndmlich der ST-Rate, der Vorwartsrate und
der Bremsrate.

Der einstellbare Wertebereich liegt zwischen 0 und 100 %. Der Standardwert ist 100 %. Der
Lenkungsfortschrittsbalken und der Gashebel-Fortschrittsbalken, die sich am unteren Rand der
Benutzeroberflache befinden, zeigen jeweils den Echtzeit-Kanalstatus dieser beiden Kanéle an.

[11] 1z Flysky 01 R [ TX (W) |

Dual Rate

Forward Rate

Die Bedingungsfunktion kann fiir die D/R-Funktion verwendet werden, und Sie kdnnen den
Geschwindigkeitsparameter fiir Bedingung 1 und Bedingung 2 jeweils einstellen.

Weisen Sie Steuerelemente zu, um die Funktionsparameter schnell anzupassen, z. B. VR/TR-Steuerelemente
Brake Rate

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf die Option, die Sie einstellen méchten (wenn die Option ausgewahlt ist, wird sie hervorglfs

2. Verwenden Sie ,+“ und ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu &ndern. Der Wert erhdht sich,
wenn Sie auf ,+“ klicken, und verringert sich, wenn Sie auf ,,-“ klicken.

3. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

1:Flysky 01
6.5 KURVE
Hiermit wird die Datenanderungsrate von Kanal 1 und Kanal 2 eingestellt, d. h. die Lenkkurve, die
Vorwartskurve und die Bremskurve.
Diese Funktion ist standardmaRig aktiviert. Klic Sie auf ,, “, um diese Funktion zu deaktivieren. P =
Wenn diese Funktion deaktiviert ist, &ndert sich 824 Symbol zu,,  “. Weisen Sie Steuerelemente zu, um ST Curve

die Funktion schnell zu aktivieren oder zUd@aktivieren, z. B. die SW-Steuerung.

Die Bedingungsfunktion kann fiir die D/R-Funktion verwendet werden, und Sie kdnnen den
Kurvenparameter fiir Bedingung 1 und Bedingung 2 jeweils einstellen.

ST-Kurve
Zum Einstellen der Datenanderungsrate von Kanal 1.
[Typ]: Legen Sie die Form der Kurvenadnderung fest. Sie konnen sie auf exponentiell [EXP] (glatte Kurve)

oder

Do
ey

Wrlistige

w
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ARC (Biegungsposition einstellbar). StandardmaRig ist EXP eingestellt.

[Modus]: Stellen Sie den Einstellmodus der Kurve ein, der als ,Dual” (synchrone Einstellung der linken
und rechten Seite) oder ,Single“ (unabhangige Einstellung der linken und rechten Seite) eingestellt

werden kann.

[Left]: Linke Rate, die angepasst werden kann, wenn der Modus auf Single eingestellt ist. Sie wird
verwendet, um die Linkskurve von Kanal 1 unabhangig anzupassen.

[Rechts]: Rechte Rate, die angepasst werden kann, wenn der Modus auf ,Einzeln“ eingestellt ist. Sie
dient zur unabhangigen Anpassung der Rechtskurve von Kanal 1.

[Punkt]: Kann angepasst werden, wenn der Typ auf ARC eingestellt ist, und dient zum Festlegen der
Wendepunktposition der Polylinie.

Einrichtung:

1. Tippen Sie auf [ST-Kurve], um den Modus aufzurufen.

2. Tippen Sie auf [Typ] oder [Modus], um den entsprechenden Typ und Modus einzustellen.
3. Verwenden Sie ,.+“und ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu erhéhen oder zu verringern.
4. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

Zuweisung von Reglern zur schnellen Anpassung der Raten, z. B. VR/TR-Regler.

Vorwartskurve

Zum Einstellen der Datenanderungsrate von Kanal 2.

[Typ]: Legen Sie die Form der Kurvendnderung fest. Sie kénnen zwischen exponentiell [EXP] (glatte
Kurve), ARC (Biegungsposition einstellbar) oder mehrfach gefaltet CRV (feste Faltposition, insgesamt

9 Punkte) wahlen. StandardmaRig ist EXP eingestellt.

[Punkt]: Kann angepasst werden, wenn der Typ auf ARC eingestellt ist, und dient zum Einstellen der

Wendepunktposition der Polylinie.

[Rate]: Zum Einstellen der Rate fiir die Kurve.

Die Schritte zur Funktionseinstellung finden Sie in der vorherigen Beschreibung [ST-Kurve].

Weisen Sie zusatzlich Steuerelemente zu, um die Raten schnell anzupassen, z. B. VR/TR-Steuerelemente.

Bremskurve

Zum Einstellen der Datendnderungsrate von Kanal 2 im Falle einer Bremsung oder Riickwdrtsfahrt.

Die Schritte zur Funktionseinstellung und die Parameterbeschreibungen finden Sie in der vorherigen

Beschreibung [ST-Kurve].

1: Flysky 01 3

ST Curve

20 40

Right

1: Flysky 01 RX

Forward Curve

1: Flysky 01 RX

Brake Cur!




6.6 TIMER

Diese Funktion kann mit einer Vielzahl von Timern eingestellt werden, um im Allgemeinen die
Gesamtlaufzeit des Modells, die wettbewerbsspezifische Zeit oder die Sendezeit usw. zu berechnen.

Der Timer verfligt (iber drei verschiedene Modi: — T

Race Timer
XKaRxxR
Starten Sie die Uhr bei Null. Lt s

Klicken Sie auf [Aufwérts-Timer] und dann auf [Start], um den Timer zu starten. Klicken Sie auf [Stopp], Up Timer | Down Timer | Lap Timer
um den Timer anzuhalten. Klicken Sie auf [Zurilicksetzen], um die einzelne Timer-Funktion auf ihren
Standardwert zuriickzusetzen.

Aufwarm-Timer

Throttle Start Timer OFF > ‘

Countdown-Timer

Zahlt von der eingestellten Zeit herunter, die kiirzeste Zeit betrdgt 1 Sekunde. Das System sendet eine
Erinnerung, wenn es genau eine Minute erreicht hat. Wenn der Countdown weniger als 1 Minute
betragt, gibt das System in 30 Sekunden, 20 Sekunden und 15 Sekunden eine Sprachansage aus. Und
wenn die Countdown-Zeit nur noch 10 Sekunden betragt, sendet das System alle

Sekunde. Wenn der Timer 0 erreicht, sendet das System eine Sprachansage, dass die Timerzeit | TiFlysky 01 RAX] XY
abgelaufen ist, und startet den Timer. Race Timer

Klicken Sie auf [Down Timer]. Klicken Sie dann auf die Anzeige flir Minuten oder Sekunden und dndern
Sie die Dauer mit ,+“ oder ,-“. Halten Sie ,+“ oder ,-“ gedriickt, um die Einstellung zu beschleunigen.
Die maximale Dauer betragt 99 Minuten und 59 Sekunden.

Up Timer Down Timer | Lap Timer

Runden-Timer Throttle Start Timer OFF >

Zeichnen Sie die Lange jeder Runde auf.

Sobald die Funktion ausgeldst wurde, verwandelt sich das Symbol ,,0n“ in das Symbol ,Lap“. Nach dem
Klicken auf ,Lap“ startet das System sofort den ndchsten Rundentimer. Die Timer-Stimme gibt die
Nummer des letzten Rundentimers an. Die Timer-Oberflache stoppt fiir 3 Sekunden und zeigt die Zeit
der letzten Runde an. Alle vorherigen Rundenzeiten werden in der Rundentimer-Liste gespeichert. Die
maximale Anzahl an Runden betragt 99 und die minimale Rundenzeit muss tiber 3 Sekunden liegen. " 1:Flysky 01 RX  TXEE}

Lap Memory

Runden-Speicher o fvoromine
LOZ2 00: 11.7

Zeichnet die Ergebnisse des Rundentimers auf.

Klicken Sie auf [Lap Memory] (Runden-Speicher), um das Meni aufzurufen, in dem die Gesamtzeit und

die durchschnittliche Zeit angezeigt werden. Klicken Sie auf B “ (Zuriick), um zur vorherigen Oberfléche

zurilickzukehren. Die ldngste Runde in der Liste wird rot angezeigt, wahrend die kiirzeste Runde griin

angezeigt wird.

1: Flysky 01 RX

Throttle Start Timer

‘ TH Start

Gashebel-Start-Timer

Zum Starten des Timers mit einem festgelegten Drosselwert. Klicken Sie auf LB “ um diese Funktion zu akti ‘ e
Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Startwert fiir die Drosselklappe zu dndern. Driicken Sie ,,+“ oder
»- fur Sekunden, um den Startwert fiir die Drosselklappe zu beschleunigen. Die Wertdnderungsstufe
betragt 1, der Stufenbereich reicht von 1 bis 100. Sie konnen den Timer durch Klicken auf [TH Stop]
stoppen und mit ,+“ oder ,,-“ den Drosselklappen-Stoppwert dndern, wobei der Stufenbereich von -
100 bis 100 reicht. Beachten Sie, dass der Drosselklappen-Stoppwert kleiner als der Drosselklappen-
Startwert sein muss.

Dariiber hinaus kann der Timer liber eine zugewiesene Steuerung tiber [ASSIGN] schnell aktiviert
und deaktiviert werden, z. B. liber SW-Steuerungen, deren Tastentyp auf S DIR eingestellt ist.
Driicken Sie die Steuerung einige Sekunden lang, um den Timer zuriickzusetzen.




Noble

Pou Poe™,

6.7 ASSIGN

Die Tastenbelegungsfunktion dient dazu, Tasten oder Schalter verschiedenen Funktionen zuzuweisen,
um ein schnelles Umschalten oder Steuern zu ermdglichen. Wenn die Grundfarbe einer Steuerung griin
ist, bedeutet dies, dass die Steuerung zugewiesen wurde.

Ein Bedienelement kann zur gleichzeitigen Steuerung mehrerer Funktionen oder Hilfskanéle 1: Fiysky 01
zugewiesen werden. Nach der Zuweisung erscheint bei der Verwaltung des Bedienelements ein Centrol
Popup-Fenster, in dem der Echtzeitwert oder -status angezeigt wird.

Hinweis: Die Anzahl der Kanéle unterliegt der [Kanalnummerndefinition]. Dariiber hinaus kann
einem Hilfskanal Uiber die Funktion [AUX] eine Steuerung zugewiesen werden.

TR-Steuerungen

Die sechs Tasten oder Regler TR1-FB, TR1-LR, TR2-FB, TR2-LR, TR3 und TR4 haben dieselbe Funktion
und kénnen zum schnellen Einstellen der Funktionsparameter verwendet werden. Stellen Sie liber
[Button Type] die Option S DIR (einzelne Richtung) oder 2 DIR (zwei Richtungen) ein.

Wenn die TR-Steuerung auf S DIR eingestellt ist, kdnnen Sie die zugewiesenen Funktionen und
Kanalfunktionen schnell aktivieren, deaktivieren oder umschalten.

Button Type
Wenn die TR-Steuerung auf 2 DIR eingestellt ist und [Type] auf Normal eingestellt ist, kdnnen ;
Funktionen zur schnellen Anpassung der Funktionsparameter zugewiesen werden. Wenn [Type] auf
2 POS (2 Positionen) eingestellt ist, kdnnen Funktionen und Hilfskandle zugewiesen werden, um
Funktionen schnell zu aktivieren oder zu deaktivieren oder den Kanalstatus zu wechseln (2
Positionen). Wenn [Typ] auf 3 POS (3-Positionen) eingestellt ist, kdnnen Hilfskanale zugewiesen
werden, um die Kanalzustdnde schnell umzuschalten

(3-Position).
[Typ]: Dient zum Einstellen der Steuerung auf Normal, 2 POS oder 3 POS.

[Funktion] und [Funktion2]: Weisen Sie dieser Taste oder diesem Regler S TR

Funktionen zu. Type |

[Direction]: Zum Einstellen von NOR (Normal) oder REV (Umkehr) fiir diese Taste oder diesen Regler. Bt NONE |

[Modus]: Wenn , Trigger“ ausgewahlt ist, andern sich die Kanaldaten einmal durch das Driicken R D |
der Taste. Die Kanaldaten kehren in den Zustand vor dem Driicken der Taste zurtick, wenn die
Taste losgelassen wird. Wenn , TURN® ausgewdhlt ist, bleiben die Kanaldaten zum Zeitpunkt des
Auslosens wirksam, wenn die Taste zuritickfedert.

[Step]: Step, wird verwendet, um die Wertdnderung einer einzelnen Operation anzupassen. ,1”
bedeutet, dass die Taste einmal bewegt wird, die Wertédnderungsstufe 1 betréagt, der Stufenbereich 1-
120 ist und der Benutzer sie nach Bedarf anpassen kann.

Einrichtung:

1. Tippen Sie auf [TR1-FB] oder eines der anderen Tastensymbole. 2 DIR ist die Standardeinstellung.

[Button Type S DIR]: Bedeutet, dass die Taste oder der Regler das Aktivieren, Deaktivieren oder
Umschalten zwischen zwei Richtungen separat steuern kann.

[Button Type 2 DIR]: Bedeutet, dass die Taste oder der Regler die Funktions- oder Kanalwerte in
zwei Richtungen (aufwérts und abwarts) einstellen kann.

2. Klicken Sie auf [Typ] und wechseln Sie je nach Bedarf zwischen [Normal], [2 POS] und [3 POS].

3. Wenn ,Type“ auf ,Normal“ eingestellt ist, tippen Sie auf [Function] oder [Function2], um
das nachste Meni aufzurufen. Nachdem Sie die Funktion ausgewahlt haben, klicken Sie auf
¢, um zur vorherigen Oberflache zuriickzukehren.

4. Klicken Sie auf die Option [NOR] rechts neben [Richtung]. Daraufhin wird [REV] angezeigt. Dies
bedeutet, dass die tatsachliche Funktion dieser Taste mit der Ausgabe umgekehrt ist.

5. Klicken Sie auf [Step] und dndern Sie den Wert mit ,,+ oder ,,-“.

Wenn ,Type“ auf [2 POS] oder [3 POS] eingestellt ist, kann der Schritt angepasst werden.

Clelo
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6.

Wenn der Typ auf [3 POS] eingestellt ist, kdnnen Sie den Modus auf Trigger oder TURN einstellen.

Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

Umschalten auf ,,Sigle Direction*

1. Klicken Sie auf [TR1-FB] oder ein anderes Tastensymbol, um das Untermeni aufzurufen, und
klicken Sie dann auf [Button Type 2 DIR]. Das System fragt: ,Durch das Umschalten des
Tastentyps konnen die aktuellen Tasteneinstellungen verloren gehen. Bestdtigen und
umschalten?“ Klicken Sie auf [Yes], um [S DIR] umzuschalten.

2. Klicken Sie auf [TR1-F] oder [TR1-B], um die Funktionseinstellungs-Oberfliche anzuzeigen.

3. Klicken Sie auf das Symbol [Function] oder [Function2] und dann auf die entsprechende
Funktion. Klicken Sie auf B4 “, um zur vorherigen Ebene zuriickzukehren.

4. Klicken Sie auf die Option [NOR] auf der rechten Seite von [Direction]. Daraufhin wird [REV]
angezeigt. Dies bedeutet, dass die tatsachliche Funktion dieser Taste mit der Ausgabe
umgekehrt ist.

5. Klicken Sie auf [Modus] und stellen Sie den Modus auf , Trigger* oder , TURN“ ein.

Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

VR-Regler

Die Funktionen der Regler VR1-L und VR1-R dhneln den TR-Reglern, wenn der TR-Regler auf 2 DIR
eingestellt ist. Der Schritt des VR-Reglers kann jedoch nicht angepasst werden.

Wenn der VR-Regler [Type] auf ,,Normal“ eingestellt ist, kdnnen Funktionen zugewiesen werden, um

Funktionsparameter schnell anzupassen. Wenn [Type] auf ,,2 POS“ oder ,3 POS*“ eingestellt ist, kdnnen

Funktionen und Hilfskanale zugewiesen werden, um die Funktion schnell zu aktivieren oder zu
deaktivieren oder die Kanalzustande (2-Positionen oder 3-Positionen) umzuschalten.

[Rate]: Dient zum Einstellen der GroRe des Winkels.

[Offset]: Dient zum Einstellen der Neutralposition des Winkels.

Die Bedeutungen und Funktionseinstellungen der anderen Parameter entnehmen Sie bitte den oben
aufgefiihrten TR-Reglern.

Facebook
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TR1-FB

Button Type

1: Flysky 01

RX

Key TR1-F

Function
Function2

|Dhemﬁon

|Mnde
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1:Flysky 01

[ RX TX [

Knob VR1-L

‘ Type
Function
Function2

Direction

)

‘ Type

Function

Function2

Direction

|

NONE |

NONE |

<

Normal |

NONE |

Rate

‘Offsel
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SW-Steuerelemente 1:Flysky 01 RX TX [}
Key SwW2

Den Tasten SW1L, SW1R, SW2 und SW3 kdnnen Funktionen und Hilfskanale zugewiesen werden, um - ——

Funktionen schnell zu aktivieren oder zu deaktivieren oder den Kanalstatus umzuschalten (2 SRee ‘

Positionen). —_—
1: Flysky 01 RX TX [y

Wenn SW2 und SW3 als Kombinationsschalter kombiniert werden, dhneln die Funktionen des Trim SW2+SW3

Kombinationsschalters den TR-Steuerelementen, wenn die TR-Steuerung auf 2 DIR eingestellt ist. T |

Hinweis: Der Standardtastentyp ist S BTN (Einzeltaste). Klicken Sie auf das Symbol [S BTN] auf der
rechten Seite von [Tastentyp], um zu C BTN (Kombinationstaste) zu wechseln. ‘

Function NONE > |

Function2 NONE |

Direction m |

‘ Step

Lenkrad und Gashebel
Weisen Sie die Funktionen oder Zusatzkanale zu, um Funktionsparameter oder den Kanalstatus schnell
anzupassen.

Hinweis: Das Lenkrad ist fest mit CH1 belegt und der Gashebel mit CH2, um die Lenkung und
die Vorwarts-/Rickwartsbewegung des Modells zu steuern. Achten Sie bei der Zuweisung von
Hilfskanalen oder Funktionen zum Lenkrad und Gashebel darauf, dass die Hilfskanédle oder
Funktionen korrekt zugewiesen sind, um Schaden am Modell oder andere Risikofaktoren
durch Fehlbedienung zu vermeiden.

Tastenbelegung
Um detaillierte Informationen zur Funktionszuweisung aller Tasten und Regler anzuzeigen, klicken

Sie auf /8 “, um die [Keys Assign] aufzurufen.

Sie kdnnen direkt auf die entsprechende Schaltflache klicken, um die P iFiysky 01 Rx Txm QR T:Flysky 01 RX  TXEF
Funktion einzustellen. Keys Assign Controls Assign

NONE
NONE
NONE
NONE

NONE
NONE

Throttle Trim

NONE

NONE

Servo-Ansichtsment
aufzurufen.
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6.8 AUX

Noble NB4 Pro+ verfligt liber zwei feste Kandle. Kanal 1 gibt die Lenkung aus und Kanal 2 gibt die
Drosselklappe aus. Wenn Sie die Anzahl der festen Kanale erhohen méchten, konnen Sie diese Funktion
verwenden.

1:Flysky 01 RX X §

Auxiliary Channels

‘CH’} (AUX. 3) VR1-R >

Hinweis: Die Anzahl der Kanéle unterliegt der [Kanalnummerndefinition]. Vorauswahl des

‘CH4 (AUX. ) SW1-R >
Kanalnamens:

1. Klicken Sie auf [CH5 NONE] oder andere Kanéle, um die Oberflache zum Festlegen des
Kanalnamens aufzurufen.

2. Klicken Sie auf ,B)“und dann auf den entsprechenden Kanal. Klicken Sie auf K “ umzur

. . NONE >
vorherigen Ebene zuriickzukehren.

e Der Kanal ist nach der Auswahl belegt. CHB (AUX. 8) NONE > ‘

So legen Sie den Kanalnamen fest: <
Klicken Sie auf die Option [Name], um den gewiinschten Kanalnamen festzulegen. Driicken Sie zur [ 1:Flysky o1
Bestdtigung die Eingabetaste. Klicken Sie auf B4 “, um zur vorherigen Ebene zuriickzukehren. e

«  EinName kann aus einer beliebigen Kombination von Buchstaben, Zahlen oder Symbolen bestehen/ ™

Wenn einige Funktionszustande genau dem tatsachlichen Zustand des Modells entgegengesetzt sind, ————
kann dies Uber die Umkehrschalterfunktion angepasst werden. Nach der Anpassung stimmt der [ O Rx
Funktionszustand mit dem tatsdchlichen Zustand des Modells liberein. Gt ©

Driicken Sie ,J8 ¢« um die Umkehrfunktion zu aktivieren. AnschlieRend kénnen Sie den Echtzeitstatus
der Funktionen tber den Startbildschirm anzeigen.

1: Flysky 01 RX " 1:Flysky 01 RX TXE_}

Channel 5 Channel 5

T Light D) ‘ T Light )

a s d f g h j k |1
Smoke D]

¢ z x ¢ v b n m <K

space . Enter

1:Flysky 01

Channel 5

Steering

Throttle

Trim Tab+
1: Flysky 01 1: Flysky 01
= Trim Tab2

3. 70V e =i 3. 70V
TX Voltage TX Voltag

1: Flysky 01 RX

Controls Assign

TR1-FB TR1-LR-TR2-FB TR2-LR

Steuerung einstellen
Legt eine Steuerung zur Steuerung des Kanals fest. Die Einstellungsschritte finden Sie unter [ASSIGN].

Klicken Sie auf 8] “, um ,[Keys Assign] aufzurufen. In dieser Liste kdnnen Sie detaillierte
Informationen zur Funktionszuweisung aller Tasten und Regler anzeigen. Sie konnen direkt auf
die entsprechende Tastenfunktion klicken, um die Funktion einzustellen.
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6.9 MODELL

Die Modellfunktionen dienen zum Andern, Zurlicksetzen, Umbenennen, Kopieren oder Anpassen der
Anzeige und Sortierung des Hauptments. Der Noble NB4 Pro+ kann bis zu 25 Modelle speichern.

Select Model

| 1: Flysky 01

Modell auswahlen |2 Flysky 02
: Flysky O

So wiahlen Sie ein Modell aus.
3: Flysky 03

Tippen Sie auf ,Modell auswahlen“ und dann auf ein Modell in der Liste.

Automatische Suche nach Empfanger 5: Flysky 05

Das Modell mit erfolgreicher 2-Wege-Verbindung kann tber die Funktion ,Auto Search Receiver
(Automatische Empfangersuche) umgeschaltet werden. Beachten Sie, dass sich das Modell, das dem
Empfanger entspricht, im eingeschalteten Zustand befinden muss.

B6: Flysky 06

Klicken Sie auf ,[@ “ (Empfinger suchen). Das System zeigt die Meldung ,Searching for receiver® |6 Fivsiy 00
(Empfénger wird gesucht) an. Wenn das Modell gefunden wurde, das dem eingeschalteten
Empfanger entspricht, wird automatisch zu diesem Modell gewechselt.

5. Flysky 05

6: Flysky 06
Modellname

Um das Modell zu benennen.

Nachdem Sie auf [Name: FlySky 01] geklickt haben, geben Sie liber die Tastatur in der
Benutzeroberflache einen neuen Namen ein. Wenn Sie die Einstellung vorgenommen haben, klicken
Sie auf ,Enter“, um die Einstellung zu speichern. Klicken Sie auf J4“, um zuriickzukehren.

Definition der Kanalnummer

Mit dieser Funktion konnen Sie die Anzahl der Kanale auswahlen (2 bis 18 Kandle kdnnen ausgewahlt werden).

Wenn von einer grofleren Anzahl von Kanalen zu einer geringeren Anzahl von Kanalen gewechselt wird,
zeigt das System die Meldung ,,Das Modell wird zurlickgesetzt und muss neu gebunden werden. Sind
Sie sicher?“ an. Klicken Sie auf ,,Ja“. Der Wechsel ist erfolgreich.

Channel Number Definition
2 Channels(Fast)
Wenn von einer geringeren Anzahl von Kandlen zu einer grofReren Anzahl von Kanalen
gewechselt wird, werden die Modelldaten nicht zuriickgesetzt. Das System fragt: ,Nach dem
Wechsel missen Sie das Modell neu binden. Sind Sie sicher?“ Klicken Sie auf ,,Ja“. Der Wechsel
ist erfolgreich.

4 Channels

6 Channels

Nach Auswahl von [CH2 (Fast)] bleiben nur zwei Kanéle fir Lenkung und Gashebel erhalten. Dies
erleichtert die Bedienung und sorgt flir ein reichhaltigeres Erlebnis hinsichtlich der
Kanalverzégerung. Diese Einstellung eignet sich fiir neue Spieler und Spieler, die unterschiedliche
Gashebelgeschwindigkeiten bevorzugen.

10 Channels

12 Channels

& Channels o |

S
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RF-Einrichtung

Es umfasst die Einrichtung des HF-Protokolls fiir Sender und Empfanger sowie die Aktualisierung der
Firmware des HF-Moduls.

RF-Standard

Zur Auswahl des RF-Protokolls von Sender und Empfanger.

[AFHDS3 1 Way]: Zeichnet sich durch eine geringere Latenz aus, sodass ein Sender mehrere Empfanger
verbinden kann. Wird verwendet, wenn das Modell keine Riickmeldedaten benétigt.

[AFHDS3 2 Way]: Mit der Zwei-Wege-Riickmeldungsfunktion kann es Riickmeldungsdaten von
Empfangern und Sensoren zuriickgeben und eine Verbindung zwischen einem Sender und einem
Empfanger herstellen.

[Mini-Z(EVO)]: Wird mit dem FS-minizRF3-Empfanger verwendet, um das Kyosho miniZ EVO-Auto zu
steuern. Die Anzahl der Kanéle ist festgelegt (zwei Kanale: Lenkung und Gas).

[Mini-Z(EVO2)]: Wird mit dem FS-minizRF3-Empfénger zur Steuerung des Kyosho miniZ EVO2-
Modellautos verwendet. Die Anzahl der Kanéle ist fest vorgegeben (zwei Kanale: Lenkung und Gas).

[Mini-Z(FHSS)]: Kompatibel mit einem Kyosho FHSS-Empfénger zur Steuerung der Kyosho mini-Z FHSS-
Autos. Die Anzahl der Kanéle ist festgelegt (vier Kanale).

Das FS-RM005 RF-Modul unterstiitzt einen Noble NB4 Pro+ Sender. Es ist nur mit Kyosho Mini-Z (FHSS)-
Autos kompatibel.

Bindungsschritte bei Verwendung des FS-RM005 RF-Moduls:
1. Entfernen Sie die mobile Stromversorgung der Senderbasis und setzen Sie das RF-Modul korrekt
in die Senderbasis ein (wie in der Abbildung rechts gezeigt).
2. Klicken Sie auf [MODELL]. Wahlen Sie die RF-Einrichtung und stellen Sie den RF-Standard auf Mini-Z (
3. Stecken Sie das RF-Modul FS-RM005 ein und schlieBen Sie das Netzteil des Senders wieder an.

4. Schlieken Sie das Netzkabel an den Sender an. Driicken Sie die Bind-Taste des Empfangers,
wahrend Sie das Netzteil des Empfangers anschlieRen. Zu diesem Zeitpunkt blinkt die LED des
Empfangers schnell.

e Die Betriebsmodi variieren je nach Bindungsstatus der Empfanger.

e Wenn Mini-Z(FHSS) nicht ausgewahlt ist, verfligt das FS-RMO05RF-Modul nicht tiber die RF-
Sendefunktion und seine Stromversorgung ist ausgeschaltet. \ J

5. Klicken Sie auf [RX set] und wahlen Sie [Bind Set]. Nachdem die LED des Empféngers langsam zu
blinken beginnt, verlasst der Sender automatisch den Bindungsmodus. Wenn die LED des
Empfangers dauerhaft leuchtet, ist die Bindung erfolgreich.

6. Uberpriifen Sie, ob das Servo ordnungsgemaf funktioniert. Wenn eine erneute Bindung
erforderlich ist, wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Andern Sie das RF-Protokoll
1. Klicken Sie auf [RF Std.], um das Untermeni aufzurufen.

2. Klicken Sie je nach Bedarf auf die entsprechende Funktion. Wahlen Sie ,Yes“, nachdem das
Dialogfeld angezeigt wird, und klicken Sie auf K4 “, um zur vorherigen Oberflache zuriickzukehren.

. Wenn Sie den RF-Standard wechseln, wird das Modell zurlickgesetzt und eine erneute
Bindung ist erforderlich.

RF aktualisieren

Die Funktion ,RF aktualisieren® kann zum Aktualisieren der Firmware des integrierten RF-Moduls
verwendet werden. Nachdem die Firmware des Senders aktualisiert wurde, miissen Sie die Firmware
des RF-Moduls aktualisieren, wenn das System meldet, dass die RF-Verbindung oder die Bindung des
Empfangers fehlgeschlagen ist.

Klicken Sie auf [RF aktualisieren] und dann auf ,,Ja“, nachdem die Eingabeaufforderung angezeigt
wird. Eine Fortschrittsanzeige fiir die Aktualisierung wird angezeigt. Warten Sie einige Sekunden, bis
die Aktualisierung abgeschlossen ist. Der Sender verldsst dann automatisch die
Aktualisierungsschnittstelle.

Wenn der Sender nicht in den Status ,,RF aktualisieren® wechseln kann, ist moglicherweise kein RF-
Modul vorhanden oder das RF-Modul ist defekt.
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Benutzerdefiniertes Hauptmenii

Sie kdnnen die Sortierung und Sichtbarkeit der Funktionen im Hauptmeni anpassen.

Klicken Sie auf das kleine Kastchen, um es auszuwahlen (im Men( anzuzeigen) oder die Auswahl aufzuheben (aus dem Meni
auszublenden). Wenn Sie die Reihenfolge des Menlis anpassen mochten, wahlen Sie das Meni aus, das Sie verschieben mochten
(Markierung ist ausgewahlt), und tippen Sie dann auf [Nach oben verschieben] oder [Nach unten verschieben], um seine Position im
Menl zu andern.

1: Flysky 01 RX X BT s O B £ B Custom Main Menu
:Flys
Custom Main Menu Ll ia Mof disp
Custom Main Meny &N Menu Disp

[ 1:Flysky 01 RX Main Menu 1. FUEL |
"I. REV E m Main Menu

Main Menu

17. NEUTRAL ) =
o " 1:Flysky 01 RX Main Menu | . GO 1: Flysky 01 X}
i ) Custom Main Ment .’I" SPEED 18. DLE UP Custom Main Menu
L 3. S o SIC
SUBTRIM B il 8¢ Main Menu \ —————— i i Main Menu Disp
3. SUB _———— 0000

Custom Main Mem p . ENGC T
9. MODEL " 2 HEE 24. 25, DISPLAY

. D/R Main Menu

5. CURVE
)

20. CRUISE
5 ABS
10. SENSOR oS Move Up

16, TH MID Move Up

|1|, RX SET

12. SYSTEM e e £ ‘29 BEGINNER

Move Up @ 30. HELP

N\ / A~ 2

Modell zuriicksetzen
So setzen Sie ein Modell zuriick.
Klicken Sie auf ,Modell zuriicksetzen“ und wéhlen Sie ,Ja“, nachdem das Dialogfeld angezeigt wird, um das Zuriicksetzen des Modells

abzuschlieRen.

Modell kopieren

So duplizieren Sie ein Modell.

Klicken Sie auf ,Modell kopieren“ und tippen Sie dann auf das zu kopierende Modell in der Liste. Wahlen Sie anschlieftend einen
Zielspeicherplatz aus der Liste aus. Dadurch werden alle Daten in diesem Speicherplatz Giberschrieben. Klicken Sie dann auf ,Ja“,
nachdem das Dialogfeld angezeigt wird.

Als Standarddaten speichern

Um die aktuellen Modelldaten als Standarddaten festzulegen.

Klicken Sie auf [Als Standarddaten speichern] und dann auf ,, Ja“, nachdem das Dialogfeld angezeigt wird. Hinweis Nach dem Vorgang
[Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen] werden die Daten auf die werkseitigen Standarddaten zuriickgesetzt.

Auf Standarddaten zuriicksetzen

Um die aktuellen Modelldaten auf die Standarddaten des Benutzers zurlickzusetzen.

Klicken Sie auf [Auf Standarddaten zuriicksetzen] und dann auf ,Ja“, nachdem das Dialogfeld zum Zuriicksetzen angezeigt wird.

Modell importieren oder exportieren

Sie kdnnen Modelle mit FlySky Assistantimportieren und exportieren, das Sie tiber die offizielle FlySky-Website herunterladen kénnen, und
es dann auf dem PC bedienen (Sie miissen nicht mehr zum Menii auf dem Sender zuriickkehren, sondern kdnnen es direkt bedienen)!
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6.10 SENSOR

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die vom Empfanger empfangenen Sensorinformationen auf dem
Sender anzeigen.

Diese Funktion zeigt alle mit dem Empfénger verbundenen Sensoren an, einschlieRlich Sensortyp, ID
und Echtzeitwert.

Sie kann auch schnell tiber den Startbildschirm aufgerufen werden.

Diese Funktion ist verflighbar, wenn der Empfénger iber das AFHDS 3 2-Wege-Protokoll mit dem
Sender verbunden ist.

Sensoren anzeigen

Diese Liste zeigt alle mit diesem Sendergerét verbundenen Sensordaten an, einschlieRlich Sensortyp,
ID, Echtzeitwert sowie Polaritat und Grenzwerte.

[Typ]: Zeigt den Sensortyp an. [ID]: Zeigt
die Nummer des Sensors an.

StandardmaRig umfasst die Nummer Null in der Liste die TX-Spannung, RX-Spannung, das Signal, RSSI,
Rauschen und SNR.

Nr. 1ist die Rickmeldung des Slave-Empfangers (sekundarer Empféanger).

Nr. 2 ist der erste externe Sensor, der an den Empfanger angeschlossen ist, und so weiter. Es werden
bis zu 14 Sensoren unterstiitzt.

Diese Listendaten werden in Echtzeit angezeigt. Wenn der Empfanger mit einem Sensor verbunden ist,
wird diese Liste aktualisiert, um die Daten des neuen Sensors anzuzeigen. Wenn die Verbindung zum
Sensor getrennt wird, werden die Sensordaten nicht mehr angezeigt.

[Wert]: Zum Anzeigen der von einem Sensor zuriickgegebenen Daten.

Sensor-Grenzwert: Zeigt die Extremwertinformationen des angeschlossenen Sensors an. Klicken Sie auf
J81“, um das Untermen( aufzurufen, in dem der Grenzwert angezeigt wird.

[Typ]: Zum Anzeigen des Sensortyps.

[Polaritat]: Zeigt die vom entsprechenden Sensor aufzuzeichnende Polaritat an: Maximum,
Minimum oder ,,/“.

[Wert]: Zeichnen Sie den tatsachlichen Grenzwert des entsprechenden Sensors auf und
zeigen Sie ihn an. Um alle Aufzeichnungen zu l6schen, klicken Sie auf ,[8)] “ (Aufzeichnungen
|6schen).

Hinweis: ,,/“ bedeutet, dass der Extremwert nicht aufgezeichnet wird.
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Display Sensors

ype
TX Voltage
RX Voltage
Signal
RSSI
SNR
Noise

BVD Voltage

Al 1: Fiysky 01

Sensors

Value

3.94v

4, 68Y

100

-25dBm

78dB

-103dBm

0. 05V

[ 2
R (W) TX [}

Limit Value

Type Polarity  Value

TX Voltage
RX Voltage
Signal
RSSI
SNR
Noise

BVD Voltage

Min
Min

Min

Min
Max

!

3.91%

4.62v

100

-37dBm

60dB

-101dBm

0. 05v

)




Noble

P Poe™,

Anschlussdiagramm fiir Sensoren der i-BUS-Serie

=
FS-CPDO01 FS-CVTO1 FS-CTMO1 FS-CPD02 FGr8B
4 =
FS-CPDO01 FS-CVTO1 FS-CTMO1 FS-CPD02 FGr4B

Hinweise:

1. Wenn Sie die Empfanger der klassischen Ausgabe AFHDS 3 verwenden, missen Sie im Men( [RX SET] die Option [RX Interface
Protocol] auswahlen und [i-BUS] auswahlen, speichern und beenden und dann den Sensor an den i-BUS-Anschluss des
Empfangers anschliel3en. Alle anderen Schritte bleiben unverédndert.

2. Wenn Sie einen Empfinger der erweiterten Edition verwenden, miissen Sie die Schnittstelle ,New Port“ auf ,,i-BUS in“ einstellen.

Temperatursensor (FS-CTM01)

Dient zur Uberwachung der Temperatur verschiedener Komponenten. Die Temperatur der
Komponente kann tiber den Sender Giberwacht werden. Es kdnnen Alarme eingestellt werden.

1. SchlieRen Sie den Sensor FS-CTMO01 wie oben beschrieben an den Empfanger oder
andere an den Empfanger angeschlossene Sensoren an.

2. Befestigen Sie die Temperatursonde mit einem schwammartigen doppelseitigen
Klebeband fest an dem Teil, das Sie iberwachen méchten (z. B. Motor, Batterie).

3. Schalten Sie den Sender ein und geben Sie [SENSOR] > [Sensoren anzeigen] ein. Wenn in
der Spalte , Typ“ ,Temperatur® und in der Spalte ,Wert“ Temperaturdaten angezeigt
werden, war die Installation erfolgreich. Andernfalls wiederholen Sie die oben genannten
Schritte.
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Spannungssensor (FS-CVT01)

Es dient zur Uberwachung der Batteriespannung des Modells. Die Batteriespannung
kann tiber den Sender iberwacht werden. Es kdnnen Alarme eingestellt werden.

1.

SchliefRen Sie den FS-CVT01-Sensor wie oben beschrieben an den Empfanger
oder andere Sensoren an.

Stecken Sie die roten und schwarzen Kabelstecker in den Stecker der zum
Testen verwendeten Batterie. Das rote Kabel ist die Stromanode und das
schwarze Kabel ist die Stromkathode. Achten Sie auf den korrekten Anschluss.

Schalten Sie den Sender ein und geben Sie [SENSOR]>[Sensoren anzeigen]
ein. Wenn in der Spalte ,, Typ“ ,,Externe Spannung® und in der Spalte ,Wert“
eine Spannungsangabe angezeigt wird, war die Installation erfolgreich.
Andernfalls wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Geschwindigkeitssensor (FS-CPD01, FS-CPD02)

Der Geschwindigkeitssensor wird verwendet, um die Geschwindigkeit des Motors zu

testen.

. »Motor Speed“ (Motordrehzahl) zeigt an, dass der Sensor die
Motordrehzahl misst; ,,0 rpm* ist der gemessene Drehzahlwert.

Magnetischer Induktionsdrehzahlsensor (FS-CPD01)

1

SchlieRen Sie den Sensor FS-CPDO01 wie oben beschrieben an den Empfanger
oder andere Sensoren an.

Platzieren Sie den Sensor neben dem Magneten, der an der zu priifenden
axialen Drehposition befestigt ist (z. B. im Radnabenbereich des
Modellautos).

Platzieren Sie den Sensor innerhalb von 2 mm Entfernung zum Magneten, wobei
der Siid- oder Nordpol des Magneten parallel zum Sensor ausgerichtet sein
muss.

Schalten Sie den Sender ein und wéhlen Sie [SENSOR] > [Sensoren anzeigen].
Drehen Sie das Rad. Wenn in der Spalte ,,Typ“ RPM angezeigt wird und sich
der RPM-Wert (0 U/min) in der Spalte ,Wert“ andert, war die Installation
erfolgreich. Andernfalls wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Lichtinduktions-Geschwindigkeitssensor (FS-CPD02)

1.

Verbinden Sie den Sensor FS-CPD02 wie oben beschrieben mit dem Empfanger
oder anderen Sensoren.

Befestigen Sie den Sensor und den reflektierenden Aufkleber an der Position
der zu priifenden axialen Drehung. Halten Sie den Aufkleber flach und
senkrecht zur Sensorsonde. Halten Sie einen angemessenen Abstand zwischen
der Sensorsonde und dem Aufkleber ein.

Schalten Sie den Sender ein und wéhlen Sie [SENSOR] > [Sensoren anzeigen].
Drehen Sie das Rad. Wenn in der Spalte ,,Typ“ RPM angezeigt wird und sich
der RPM-Wert (0 U/min) in der Spalte ,Wert“ andert, war die Installation
erfolgreich. Andernfalls wiederholen Sie die oben genannten Schritte.
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i-Anschlussdiagramm fiir Sensoren der BUS2-Serie

FS-iBS01
FS-iBS01 LN

Hinweise:

1. Die Sensoren der i-BUS2-Serie sind nur mit Empfangern der AFHDS 3 Enhanced Edition kompatibel. Nehmen Sie das
Anschlussdiagramm des Sensors FS-iBS01 als Beispiel. Die Methode zum Anschliefen anderer i-BUS2-Sensoren ist identisch.

2. Der Sensor deri-BUS2-Serie muss an den neuen Port des Empfangers angeschlossen werden, und das Schnittstellenprotokoll
des neuen Ports muss liber [RX SET]>[Receiver Interface Protocol] auf i-BUS2 eingestellt werden.

i- Optischer BUS2-Wahrnehmungssensor (FS-iBS01)

Er wird zur Uberwachung der Geschwindigkeit des Modells, z. B. der Motordrehzahl,
verwendet. Es kdnnen Alarme eingestellt werden. Propeller-

e ,Motor Speed“ (Motordrehzahl) zeigt an, dass der Sensor die Motordrehzahl brehzahlsens
misst; ,,0 rpm“ist der gemessene Drehzahlwert.

or

1. Befestigen Sie den Sensor mit 3M-Aufklebern an der geeigneten Stelle des Modells,
wie in der Abbildung rechts gezeigt. Richten Sie das optische Erfassungselement Empfanger
senkrecht zur reflektierenden Oberflache des Motorrotors aus. Beachten Sie, dass die
Befestigungsflache eben sein muss. Sie kdnnen den Sensor auch mit einem
Kabelbinder am Modell befestigen. In diesem Fall sollten Sie die Kraft dosieren.

Verbinden Sie den Sensor wie oben beschrieben mit dem Empféanger.

Schalten Sie den Sender ein, geben Sie [SENSOR] ein und wahlen Sie dann das Ment
[Sensoren anzeigen]. Wenn in der Spalte , Typ“ RPM und in der Spalte ,Wert“ der RPM-
Wert (0 U/min) angezeigt wird, war die Installation erfolgreich. Andernfalls
wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

e Der Abstand zwischen dem optischen Erfassungselement und dem Propeller
oder Rotor darf nicht mehr als 50 mm oder 30 mm (mit Lichtschutz) betragen.

Hinweis: Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zum FS-iBS01.

i-BUS2 Hohensensor (FS-iBAO1)

Er dient zur Uberwachung der Hohe des Modells. Es kénnen Alarme eingestellt werden.

. SLuftdruck® bedeutet, dass der Sensor den Luftdruck tberwacht; ,Hohe“
bedeutet die Hohenmessung, ,,Flughéhe® ist die HShenmessung.

1. Befestigen Sie den Hohensensor mit 3M-Aufklebern an der geeigneten Stelle des
Modells. Beachten Sie, dass die Befestigungsflache eben sein sollte. Sie kdnnen ihn
auch mit einem Kabelbinder am Modell befestigen. In diesem Fall sollten Sie die
Kraft kontrollieren.

2. SchlieRen Sie den Sensor wie oben gezeigt an den Empféanger an.
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3.

Schalten Sie den Sender ein, geben Sie [SENSOR] ein und wéahlen Sie dann das Menii
[Sensoren anzeigen]. Wenn in der Spalte , Typ“ Luftdruck, H6he, Altitude und deren

Werte in der Spalte ,Wert“ angezeigt werden, ist die Installation erfolgreich.
Andernfalls wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Hinweis: Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zum FS-iBAO1.

i-BUS2-Temperatursensor (FS-iBT01)

Er dient zur Uberwachung der Komponententemperatur. Es kdnnen Alarme eingestellt werden.
1.

Befestigen Sie den Temperatursensor mit 3M-Aufklebern an der geeigneten Stelle
des Modells. Beachten Sie, dass die Befestigungsflache eben sein sollte. Sie
kdnnen ihn auch mit einem Kabelbinder am Modell befestigen. In diesem Fall
sollten Sie die Kraft dosieren.

Kleben Sie das Temperaturmesselement mit einem weichen Klebstoff auf die zu
messenden Teile, z. B. Motor, ESC oder Antrieb.

Verbinden Sie den Sensor wie oben beschrieben mit dem Empféanger.

Schalten Sie den Sender ein, geben Sie [SENSOR] ein und wahlen Sie dann das
Menli [Sensoren anzeigen]. Wenn in der Spalte , Typ“ die Temperatur und in der
Spalte ,Wert“ der Wert angezeigt wird, war die Installation erfolgreich. Andernfalls
wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Hinweis: Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zum FS-iBT01.

i-BUS2 Strom- und Spannungssensor (FS-iBC01)

Er wird verwendet, um Informationen wie Spannung,
Strom und tatsdchliche Batteriekapazitdt des ESC in
Echtzeit zu liberwachen.

1.

Hinweis: Weitere Informationen finden Sie im Handbuch FS-iBCO1.

Sensor
Motor

Kabelanschlussmethode |

Befestigen Sie den Sensor mit 3M-Aufklebern an einer
geeigneten Stelle des Modells. Beachten Sie, dass

die Befestigungsflache eben sein sollte. Sie kdnnen den
Sensor auch mit einem Kabelbinder am Modell
befestigen. In diesem Fall sollten Sie die Kraft dosieren.

Schlielen Sie die Kabel gemafk den abgebildeten
Kabelanschlussdiagrammen an. Vergewissern Sie sich,
dass die Kabel korrekt angeschlossen sind.

Schalten Sie den Sender ein, geben Sie [SENSOR] ein und
wahlen Sie dann das Menti [Sensoren anzeigen]. Wenn in
der Spalte ,, Typ“ Curr und Vol, Spannung, Strom usw.
und in der Spalte ,Wert“ die entsprechenden Werte fiir
Spannung und Strom angezeigt werden, ist die
Installation erfolgreich. Andernfalls wiederholen Sie die
oben genannten Schritte.
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Sensor auswahlen

Mit dieser Funktion konnen Sie den Sensor auswahlen, der auf dem Hauptbildschirm angezeigt werden
soll, sowie die oberen und unteren Alarmwerte fiir diesen Sensor.

Diese Funktion umfasst mehrere Sensorfunktionseinstellungen, z. B. [TX-Spannung], [RX-Spannung],
[Signalstarke] und [RSSI], mit denen Sie die oberen und unteren Alarmwerte des entsprechenden
Sensors einstellen kdnnen. Wahrend des Betriebs des Senders kdnnen wir nicht immer darauf
achten, ob die Stromversorgung des Empfangers ausreichend ist. Wenn die Spannung des
Empfangers zu niedrig ist, kann dies dazu fiihren, dass die Leistung des Empfangers bei fortgesetzter
Nutzung erschopft ist. Daher kann der Niederspannungsalarm des Empfangers je nach Bedarf
eingestellt werden, um den Spieler darauf hinzuweisen, dass die Leistung zu niedrig ist und er auf
das Aufladen achten muss.

Beispielsweise die Signalstarkeanzeige (RSSI). Sie bezieht sich auf die Entfernung zwischen dem
Sender und dem Modell, die anhand der empfangenen Signalstédrke bestimmt wird. Eine geringe
Signalstarke weist auf ein schwécheres Signal hin, das vom Empfanger empfangen wird. Dies kann
dazu fiihren, dass das Modell das Signal verliert. Eine hohe Signalstarke weist darauf hin, dass das
empfangene Signal zu stark ist, was zu Storungen der Signale des Empféngers fiihren und dazu fiihren (1]l 1:Fiysky o1 R [} X [0}
kann, dass das Modell die Kontrolle verliert. Daher kdnnen Benutzer auch eine starke Alarmmeldung 2 =
einstellen.

—
Einrichtung:
[TX-Spannung]
1. Rufen Sie dieses Menii auf und tippen Sie auf ,EB]“ um diese Funktion zu aktivieren. Wenn
diese Funktion aktiviert ist, andert sich das Symbol zu 07 “.
2. Klicken Sie auf [Low Alarm], um die Auswahl zu treffen. [Value] ist der entsprechende B | Sensor TX Voltage[0] >

«

Statuswert flir den niedrigen Alarm. Tippen Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Auslésewert zu
andern. Die Einstellung fiir [Hight Alaram] ist identisch.

[RX-Spannung], [Signalstédrke] und [RSSI] konnen alle anhand der obigen Anweisungen eingestellt werden.

0O —® + <
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Datenaufzeichnung

Hinweis: Bevor Sie diese Funktion verwenden, beachten Sie bitte, dass [RF-Standard] auf [AFHDS3 2-Wege] eingestellt sein muss.

Diese Funktion dient zur Anzeige und Einstellung von

Datenaufzeichnungsinformationen.

il 1: Flysky 01 RX [ TX [

Data Record

So stellen Sie den zu erfassenden Sensd

Klicken Sie hier, um die Einstellungsseite

Um den anzuzeigenden Sensor auszuwahlen, klicken
Sie hier, woraufhin die entsprechenden Daten

in der oberen Koordinate angezeigt.

Reset-
Symbol Klicken Sie auf ,, “oum,, “zuloschen, ,,
“alle,, “aufgezeichneten ,, “-Daten. Uber [ASSIGN]

kdnnen Sie auch Steuerelemente zum Zurlicksetzen von
Daten zuweisen.

Sie kdnnen den zu erfassenden Sensor liber ,Data Record Set“
(Datenaufzeichnungssatz) einstellen. [Record Duration] (Aufzeichnungsdauer):
Wahlt die maximale Dauer einer Datenaufzeichnung aus.

Um die tatséchliche Seitenzahl des
Koordinatendiagramms anzuzeigen.

Das Starten/Stoppen/Zurlicksetzen der
Datenaufzeichnung kann tber eine zugewiesene
Steuerung liber [ASSIGN] gesteuert werden. Wenn eine
Steuerung zugewiesen ist, klicken Sie auf die Steuerung,
um die Datenaufzeichnung anzuhalten, und halten Sie die
Steuerung 2 Sekunden lang gedriickt, um die
Aufzeichnung zuriickzusetzen.

Wenn die Funktion angehalten ist, wechseln Sie den
Bildschirm nach links oder rechts, um die Seite
umzublattern und die entsprechenden Aufzeichnungen
anzuzeigen.

Anzeige der Daten fuir den ausgewahlten Sensor.
Die horizontale Achse stellt die Zeit dar, die
vertikale Achse den Sensorwert.

Zum Deaktivieren oder Aktivieren der Funktion.

[Kurve 1~4]: Wahlt die Funktion aus, die die Kurve anzeigt (die einstellbaren Funktionen entnehmen Sie

bitte der folgenden Tabelle). Es kdnnen vier Kurven eingestellt werden.

[Maximalwert]: Legt den Maximalwert entsprechend der Funktion fest, d. h. den Wert, der dem oberen
Ende der vertikalen Achse in der Koordinate entspricht. Wenn die Funktion der Kurve auf ,Nicht-Kanal“

eingestellt ist, wird dieser Funktionspunkt angezeigt.

[Minimalwert]: Legt den Minimalwert fest, der der Funktion entspricht. Wenn die Funktion der Kurve auf

»Nicht-Kanal“ eingestellt ist, wird dieses Funktionselement angezeigt.

Einrichtung:

1. Klicken Sie auf [Datensatz] und tippen Sie dann auf LB, um diese Funktion zu aktivieren. [ul] 1:Flysky 01 ==

Data Record 3/10

Wenn diese Funktion aktiviert ist, andert sich das Symbol zu ,,Z2 “.

Klicken Sie auf & “ um das Menii ,Datensatz einstellen“ aufzurufen.

Klicken Sie auf die Kurve, um sie aufzurufen, und wahlen Sie dann die gewiinschte Funktion aus.

Klicken Sie auf B« um zuriickzukehren.

Einstellung fiir [Min Value] erfolgt auf die gleiche Weise.

IEIE_ Elﬂ1
e
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Klicken Sie auf [Max Value] und tippen Sie dann auf ,,+“ oder ,,-“, um den Wert zu &ndern. Die

1: Flysky 01 RX TX [ §

Data Record Set

‘Record Duration 3mM
1
Curvel Steering

Curve2 Throttle

Min Value v

Curve3 RX Yoltage > ‘
Max Value ‘
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Unterstiitzte Gerate, Standardwerte und Einstellbereiche der Datensatze

Gerite Typ Standardwert Verwandte Elemente fiir die Einstellung
Minimalwert | Maximalwert |Einstellungsbereic Schritt Einheit
h
Sender Spannung 3 5 0~10 1 \
Empfinger Spannung 4 6 0~10 1 v
BVD-Spannung 5 10 0~100 1 v
Spannungssensor Externe Spannung 5 10 0~100 1 v
Temperatursensor Temperatur 0 80 -100~200 10 °C
Hohenmesser Hohe 0 100 -1000~1000 10 m
Drehzahlsensor Drehzahl 0 5000 0~99900 100 U/min
Geschwindigkeit 0 60 0~300 10 km/h
Geschwindigkeit 0 60 0~300 10 km/h
GPS Hohe 0 100 -1000~1000 10 m
Beschleunigung 0 10 -20~20 1 m/s’
Winkel -80 80 -100~100 10 °
Winkelgeschwindigkeit -200 200 -1000~1000 10 °/s
FXS-Servo Spannung 4 6 0~10 1
Strom 0 10 0~100 1 A
Temperatur 0 80 -100~200 10 °C
Spannung 4 6 0~20 1 v
PowerHD Servo Temperatur 0 80 -100~200 10 °C
PWM-Tastverhaltnis 0 100 0~100 10 /
Spannung 5 10 0~100 1 V
Strom 0 10 0~1000 1 A
HW ESC Drehzahl 0 5000 0~99900 100 U/min
Stromverbrauch 0 5000 0~99900 10 mAh
ESC-Temperatur 0 80 -100~200 10 °C
Motortemperatur 0 80 -100~200 10 °C
Spannung 5 10 0-100 1 \
Maximalwert 5 10 0-100 1 \Y
Minimalwert 5 10 0-100 1 \Y
strom-und Strom 0 10 0-1000 1 A
Spannungssenso Maximaler Strom 0 10 0-1000 1 A
' Durchschnittlicher Strom 0 10 0-1000 1 A
Leistung 0 100 0-99900 10 W
Verbrauchte Kapazitat 0 5000 0-99900 10 mAh
Spannung 4 6 0-20 1 \Y
I-BUS2 Servo Aktuell 0 80 -100-200 10 °C
PWM-Tastverhaltnis 0 100 0-100 10 /
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Geschwindigkeit und Entfernung

Diese Funktion dient zur Erfassung der Motorradumdrehungen und der zuriickgelegten Strecke.

[Geschwindigkeitssensor]: Wahlen Sie den gewlinschten Sensor aus. Wenn der Sensor und der

Empfanger angeschlossen sind, wird die

Der Sensor wird automatisch in diesem Meni angezeigt. Sie konnen zwischen zwei Geschwindigkeiten oder

[Keine].

[Rotationsldnge einstellen]: Wenn ein Geschwindigkeitssensor am Rad installiert ist, miissen Sie [unll[1:FTvsky o1 2L

die Rotationsldnge definieren. Diese Lange wird zur Berechnung der zuriickgelegten Strecke Andjpistance
verwendet. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um die Ldnge anzupassen.

[Kilometerzéhler 1 zurlicksetzen]: Der Kilometerzéhler 1 dient zur Aufzeichnung der zurlickgelegten Strecke. | E_—G_G_G—G__
[Kilometerzdhler 2 zurlcksetzen]: Der Kilometerzahler 2 dient zur Aufzeichnung der
Gesamtfahrstrecke, d. h. der kumulierten Strecke.

|F‘.eset Qdometer 1

|R|=.s:er Odometer 2

i-BUS2-Geschwindigkeitssensor-Set

Mit dieser Funktion wird die Anzahl der Reflexionspunkte am entsprechenden Sensor eingestellt.
[Geschwindigkeitssensor]: Wahlen Sie den Sensor aus.

Klicken Sie darauf, um ihn aufzurufen, und wihlen Sie dann den Sensor aus. Klicken Sie auf S um zuriic

[Reflektierender Punkt]: Zum Einstellen der Anzahl der reflektierenden Punkte des Sensors. Dieser Wert
entspricht der tatsdchlichen Anzahl der reflektierenden Punkte am Gerat. Klicken Sie auf ,,+“ oder ,,-%,
um die Anzahl anzupassen.

(111l 1: Flysky 01

Select Sensor
|NONE (] ‘

Motor Speed[7] ) ‘
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Hohen-Nullpunkt einstellen

Mit dieser Funktion wird die aktuelle Hohe auf 0 m Grundhohe eingestellt.

[Héhenmesser]: Zeigt die ID des Sensors an. Wenn mehrere Hohenmesser angeschlossen sind, wird
standardmaRig der Sensor mit der niedrigsten ID angezeigt.

[Aktuelle Hohe]: Zeigt die Echtzeit-Hoheninformationen nach der Nullpunktjustierung an. Andernfalls

handelt es sich um die tatsachlichen Hoheninformationen.

Nach der Nullpunktjustierung werden die Hoheninformationen vor und nach der Nullpunktjustierung in

der [Sensorliste] angezeigt. Das heilt, es handelt sich um die Hohe und die tatsachliche Hohe.

Klicken Sie auf /8¢, um die aktuelle Hhe auf die tatsdchliche Hohe zuriickzusetzen. Klicken Sie nach
dem Aufrufen des Dialogfelds auf ,Yes“.

GPS einstellen

Diese Funktion ist fiir das GPS-Modul des i-BUS2-Protokolls verflighar. Mit dieser Funktion kénnen
Sie die Standardzeitzone einstellen, die Kalibrierung des Gyroskops durchfiihren und die GPS-
Parameteranzeige aufrufen, um relevante Informationen abzurufen. Das Positionssymbol 8@ « wird
in der oberen Leiste des Menls angezeigt.

[UTC-Auswahl]: Legt UTC fest. Tippen Sie auf ,UTC-Auswahl“, um das Men( zu 6ffnen, und tippen Sie
auf eine geeignete Zeitzone. Klicken Sie dann auf K4 “, um zurlickzukehren.

[Gyroskopkalibrierung]: Kalibriert das Gyroskop. Vor der Kalibrierung schlief3en Sie bitte den GPS-
Sensor korrekt an das Gerat an und stellen Sie sicher, dass das Geréat horizontal liegt. Tippen Sie auf
»Gyroskopkalibrierung®, um das Menii aufzurufen, und klicken Sie dann auf ,Kalibrierung®. Das
System kalibriert automatisch. Wenn die Kalibrierung erfolgreich oder fehlgeschlagen ist, zeigt das
System einen Popup-Bildschirm mit der Meldung liber den Erfolg oder Misserfolg der Kalibrierung an.
Im Falle eines Fehlschlags kalibrieren Sie erneut.

[1l] 1: Flysky 01 RX (MW ) TXM

Altitude Zero Set

‘Altilude Sensor

Current Height

RX (W) TX (W}

Altitude Zero Set

[ 111] 1: Flysky 01

| Altitude Sensor
|

Current Height

(11l 1: Flysky 01

GPS Display

(Llll 1:Flysky 01 ) R [mm} TX (B}

UTC Select

Alofi

Wailuku

Adak

Juno

Los Angeles

C-6 Denver

sensor on th
performing ca

ing that the
horizontally,

Calibration
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[GPS-Anzeige]: Zeigt die vom GPS-Sensor zuriickgegebenen Informationen an.

Anzeige der Anzahl der vom GPS zuriickgemeldeten
Satelliten. Wenn mehr als 10 Satelliten angezeigt werden, ist die
GPS-Positionsgenauigkeit hoch, andernfalls liegt ein

liegt ein Positionsfehler vor.

Zeigt an, ob die Positionierung erfolgreich war oder nicht. Wenn
das Symbol blau ist, ist die Positionierung erfolgreich, wenn das
Symbol grau ist, ist die Positionierung fehlgeschlagen.

Anzeige der aktuellen Breite und
Langengrad des Modells in Echtzeit anzuzeigen.

Symbol
LZurlicksetzen® Setzt die Position des Startpunkts auf den
Standardwert zuriick.

GPS-Statussymbol

Der Azimutwinkel zeigt die relative Ausrichtung des
Modells zum Startpunkt an.

1. Die durch das griine Symbol angezeigte Richtung
entspricht der Echtzeit-Bewegungsrichtung des Modells.
Der Mittelpunkt gibt die Startposition an, der dufRere Kreis
die relative Ausrichtung des Modells. Klicken Sie auf ,,+*
oder ,-“, um den Versatzwinkel zu andern

, wobei der Schritt 10° betragt.
2. Der Azimutwinkel kann durch Anpassungim

Startbereich des Dashboards angezeigt
werden.

IEIS_ Elﬂ1
e

Bilibili

R [m) TX (W)

GPS Display

[11] 1: Flysky 01

0 2015/10/
Value
Speed Okm/h
Distance Om
Height Om
Altitude Om

0.0m/S2

N 0. 000000°

N 0. 000000°
(o]

E 0. 000000° E 0.000000°

) R ) TX @)

GPS Display
|

[1]] 1: Flysky 01

Gyro Yaw

Azimuth

»  Pitch: 0°

Roll: 0°

Attitude
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Anzeige von Datum und Uhrzeit im 24-Stunden-

Format. Modelldaten-Anzeigebereich

Anzeige der aktuellen Breiten- und
Langengrade des Startpunkts in Echtzeit.

Legen Sie die Datenquelle fiir den Gierwinkel fest.

Wenn diese Option aktiviert ist, stammen die Daten fiir
die Berechnung aus dem Gyroskopwinkel. Wenn diese
Option deaktiviert ist, stammen die Daten aus dem
tatsachlichen Bewegungszustand.

Der Lagewinkel zeigt die Echtzeit-Lageinformationen
des Modells relativ zur horizontalen Position an,
einschlieRlich des Neigungswinkels parallel zur
Verbindungslinie zwischen Fahrzeugkopf und -heck und
des Rollwinkels senkrecht zu dieser Linie.

1. ,+“bedeutet Neigung nach oben oder Rollen
nach rechts; ,-“ bedeutet Neigung nach unten
oder Rollen nach links.

2. Der Lagewinkel kann durch Anpassungim
Startbereich des Dashboards angezeigt werden.
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Curr- und Vol-Sensor-Set (Strom- und Spannungssensor-Set)

Diese Funktion ist an die Strom- und Spannungssensoren des i-BUS2-Protokolls angepasst, um
Sensordaten und zugehdrige Maximal-/Minimalwerte zurlickzusetzen.

11l 1: Flysky 01 RX (W) TX [m—p

Curr and Vol Sensor Set

[Daten bei Einschalten wiederherstellen]: Legt fest, ob die e 3
aufgezeichneten Daten beim  Einschalten des Strom- und :

Spannungssensors  automatisch  geléscht  werden. Zu  den ————

aufgezeichneten Daten gehdren die maximale/minimale Spannung, der LA RXE”XE'
maximale Strom, der durchschnittliche Strom, die Batteriekapazitat und C LRV Ol o —_—
die Laufzeit. Power On Recovery Data Ll Vel Rz (e ‘

Wenn das Kontrollkdastchen aktiviert ist, werden die in ‘Vollﬂgﬂ cAl 10. 3v ‘
aufgezeichneten Daten automatisch geldscht, andernfalls bleiben i
sie erhalten.

Are You Sure?

[Alle Daten]: Loscht alle aufgezeichneten Daten. Zu den aufgezeichneten
Daten gehoren die maximale/minimale Spannung, der maximale Strom, der
durchschnittliche Strom, die Batterieverbrauchskapazitat und die Laufzeit.

YES

Tippen Sie auf [Alle Daten] und wihlen Sie ,JA“, nachdem das Dialogfeld angell 1_=‘F'V5"V < e

r and Vol Sensor Set

[Grenzwert zurlicksetzen]: Setzt alle Extremwerte zurlick, darunter die maxim R NiCEEV et}
Spannung und den maximalen Strom. :

Tippen Sie auf [Grenzwert zuriicksetzen] und wéhlen Sie ,JA“, nachdem das
Dialogfeld angezeigt wird.

[Spannung kalibrieren]: Kalibriert die Batteriespannung. Beachten Sie,
dass Sie die Erkennungsleitung des Sensors ordnungsgemaf an das zu
erkennende Gerat anschliefen miissen, bevor Sie mit der Kalibrierung
beginnen.

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf [Spannungskalibrierung], um die ndchste Ebene der Benutzeroberflache aufzurufen.

[1l] 1: Flysky 01 RX [E) TX (W)
Voltage CAL

2. Tippen Sie auf [Kalibrierung], das System meldet, dass die
Kalibrierung erfolgreich war. Klicken Sie auf ,,0K*, um die
Kalibrierung abzuschliefen. Rl T ‘

(11l 1: Flysky 01 RX (W) TX [m—p
Voltage CAL

Battery voltage 10. 3V ‘

Calibration successfull

Calibration

) + <
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6.11 GESCHWINDIGKEIT

Mit dieser Funktion konnen Sie die Lenkgeschwindigkeit, Vorwartsgeschwindigkeit,
Bremsgeschwindigkeit und Reaktionsgeschwindigkeiten von CH3 bis CH18 einstellen.

Die Funktion ,,Condition“ kann fiir die Funktion ,,SPEED“ verwendet werden, und Sie kdnnen
den Parameter ,Rate“ sowohl fiir Bedingung 1 als auch fiir Bedingung 2 jeweils einstellen.

Hinweis: Die Anzahl der gesteuerten Kanale unterliegt der [Kanalnummerndefinition].

[Lenkung]: Andert die entsprechende Geschwindigkeit des Servos, wenn der Lenkkanal mit
hoher Geschwindigkeit ausgegeben wird. Die minimale Verzégerung betrdgt 0,00 s, die
maximale Verzogerung 10,00 s. Der Einstellschritt betrdgt 0,01 s.

Diese Funktion kann zur Einstellung verwendet werden, wenn das Fahrzeug mit schneller
Lenkung gefahren wird, was zu einem Kontrollverlust fiihren kann, oder wenn die
Fahrzeugstruktur einer zu schnellen Lenkgeschwindigkeit nicht standhalten kann.

[Vorwarts]: Legt die Reaktionsgeschwindigkeit des Gaskanals fest.

Diese Funktion kann verwendet werden, um Modelle mit langsamer Beschleunigungs- und
Verzogerungsreaktion (z. B. grofte Lkw) nachzuahmen.

[Bremse]: Wird fiir Fahrzeugmodelle verwendet.

Die Funktionen [Lenkung], [Vorwarts] und [Bremse] kdnnen (iber die Funktion [ASSIGN] mit
zugewiesenen Steuerelementen wie VR/TR-Steuerelementen angepasst werden.

Kanal Geschwindigkeit - Lenkung

Einrichtung:

[Drehgeschwindigkeit]: Verlangsamt die Kanalausgangsgeschwindigkeit, wenn sich das
Lenkrad von der Neutralstellung in die maximale Auslenkung bewegt.

[Ruckstellgeschwindigkeit]: Verlangsamt die Kanalausgangsgeschwindigkeit, wenn das
Lenkrad in die Neutralstellung zuriickkehrt.

1. Klicken Sie auf [Drehgeschwindigkeit] oder [Riicklaufgeschwindigkeit]. Dieser
Punkt wird bei Auswahl hervorgehoben.

2. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um die Reaktionsdauer nach Bedarf zu &ndern.
3. Uberpriifen Sie, ob die Einstellungen wie erwartet normal sind.

Fortschrittsbalken 1: Zeigt die Kanalausgabegeschwindigkeit nach der Verzégerung an (wie
rechts dargestellt).

Fortschrittsbalken 2: Zeigt die tatsachliche Geschwindigkeit vor dem Eintreten der
Verzogerung an (wie rechts dargestellt).

IEIE_ EIH
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Kanal-Geschwindigkeitsbremse
Diese Funktion ist nur im Normalmodus verfiigbar. Im Schiffsmodus wird sie nicht angezeigt.

Einstellung:

[Go Speed]: Legt die Geschwindigkeit der Gasbremse fest. ' Flygkye.,n-:kp :-'p:-)-(nd e
[Return speed]: Legt die Geschwindigkeit fest, mit der die Drosselbremse in die Neutralstellung caloneen [ 0.005 |
zurlickkehrt.

‘ Return Speed

1. Klicken Sie auf [Go Speed] oder [Return Speed]. Dieser Punkt wird bei Auswahl hervorgehoben.
2. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um die Reaktionsdauer nach Bedarf zu &ndern.

3. Uberprifen Sie, ob die Einstellungen wie erwartet normal sind.

Fortschrittsbalken 1: Zeigt die Kanalausgabegeschwindigkeit nach der Verzégerung an (wie rechts dargestej®

Fortschrittsbalken 2: Zeigt die tatsdchliche Geschwindigkeit vor dem Eintreten der Verzégerung an (wie
rechts dargestellt).

Kanalgeschwindigkeit - Vorwarts

Mit dieser Funktion wird die Verzégerung beim Starten und Zuriickkehren des Gashebels in
die Neutralstellung eingestellt. [Go Speed]: Legt die Geschwindigkeit der

Gashebelbeschleunigung fest.

[Riickstellgeschwindigkeit]: Legt die Geschwindigkeit fest, mit der der Gashebel in die Neutralstellung zuriickkehrt.

[Punkt P1]: Bezeichnet den Teilungspunkt zwischen der ersten Vorwartsbewegung und der zweiten Vorwartsbewegung. Der
Standardwert betragt 30 % und der einstellbare Bereich liegt zwischen 0 und 99 %.

[Punkt P2]: Bezeichnet den Trennpunkt zwischen der zweiten Vorwartsbewegung und der dritten Vorwartsbewegung. Der Standardwert
betragt 60 % und der einstellbare Bereich liegt zwischen 1 und 100 %.

[L]: Die erste Fahrt.

[M] : Die zweite Fahrt. Sie kann im Menii von Modus 2 und Modus 3 eingestellt werden.

[H]: Die dritte Fahrt. Sie kann im Menii von Modus 3 eingestellt werden.

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf das Symbol neben dem Modus und wéhlen Sie dann mit ,+ oder ,-“ den Modus aus.
2. Klicken Sie auf die Option, die eingestellt werden soll. Dieser Punkt wird bei Auswahl hervorgehoben.

3. Klicken Sie auf ,,+“ oder ,,-“, um die Reaktionszeit oder den Prozentsatz des entsprechenden Punkts nach Bedarf zu dndern. Tippen
Sie dann auf ,+“ oder ,-“, um die Einstellung des entsprechenden Werts zu beschleunigen.

e Der Prozentsatz von Punkt P1 unterscheidet sich um mindestens 1 % vom Prozentsatz von Punkt P2. Je niedriger der
Prozentsatz, desto langsamer reagiert der Drosselklappenkanal auf die Betatigung des Drosselklappenausldsers.

4. Uberpriifen Sie, ob die Einstellungen wie erwartet normal sind.
1: Flysky 01 X 1: Flysky 01

1:Flysky 01 RX TXm §

Forward Forward ¢ Forward Speed

‘ Mode

‘Mr_wde

Point = P1: 30% Point = P1:

Return

0. 00s

Return Go Return

0. 00s E 0. 00s
0. 00s 0. 00s

0. 00s
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Wenn der Bootsmodus aktiviert ist, werden die folgenden Meniis angezeigt.

Forward Speed

Forward Speed

|

Forward Speed

oo ]

Go Return

P2: 604

Go Return

0. 00s

Return
0.00s 0.00s

0. 00s 0. 00s

0. 00s

Kanalgeschwindigkeit - CH3-CH8

Mit dieser Funktion wird die Verzégerungszeit von CH3-CH18 vorwérts und zuriick in die D :"I
Neutralstellung eingestellt. e

6.12 MIXES

Mit dieser Funktion kdnnen Sie 5 Mischfunktionen einstellen, ndmlich [4WS-Mischung], [Spur-
Mischung], [Antriebs-Mischung], [Brems-Mischung] und [Programmier-Mischungen].

1:Flysky 01 RX
4WS-Mischen WS Mixing

Dient zum Einstellen der Réder, die die Lenkung des Fahrzeugs steuern: Vorderrader, Hinterrdder oder |“”‘X Channel

alle vier Rader. Diese Funktion ist fiir Crawler mit Lenkung an Vorder- und Hinterréddern geeignet. |Mix el

StandardmaRig wird bei dieser Funktion die Vorderradlenkung -
verwendet. StandardmaRig ist die Funktion deaktiviert.

[Mix Rate]: Stellen Sie den Mischungsanteil vom Lenkkanal zum Mischkanal ein. Der Einstellbereich liegt

zwischen 0 und 100 %.

Einrichtung:

1. Klicken Sie auf [CH3] auf der rechten Seite von [Mix Channel]. Klicken Sie dann auf den
entsprechenden Kanal. Nach der Auswahl wird der Kanal belegt. Klicken Sie auf K4 “, um zur
vorherigen Ebene zuriickzukehren.
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e Jedem Kanal kann nur eine Mischfunktion zugewiesen werden. Es darf kein Konflikt
mit einem anderen Func Assign-Kanal bestehen. Wenn der ausgewahlte Kanal
Wenn andere Mischfunktionen zugewiesen sind, zeigt das System eine Erinnerung in einem

1: Flysky 01 RX
Popup-Fenster an. e

4WS Mixing

Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um das Verhaltnis nach Bedarf zu dndern.

‘ Mix Channel

Klicken Sie auf ,GB “, um das Menii ,Controls Assign“ aufzurufen, und wahlen Sie dann den
gewiinschten Lenkungstyp aus. Sie kdnnen in der Funktion ,,Assign“ den Modus ,,Steering Mix
Mode*“ auswahlen und Steuerungen oder Schalter, wie z. B. SW-Tasten, steuern. Alternativ
kdnnen Sie ,Steering Mix Rear, ,,Steering Mix Same*“ oder ,,Steering Mix Reverse“ auswahlen,
um eine Steuerung zuzuweisen, die deaktiviert oder aktiviert werden soll, z. B. SW-
Steuerungen. Klicken Sie auf B4 “, um zuriickzukehren. Nachdem diese Funktion aktiviert
wurde, dndert sich das Symbol zu ,L3 “.

‘Mix Rate

. Sie kdnnen [4WS Mixing Rate] in [ASSIGN] auswahlen und dann eine Steuerung zum
Einstellen zuweisen, z. B. VR/TR-Steuerungen.

4. Uberpriifen Sie, ob die Einstellungen wie erwartet normal sind.

Kettenmix

Diese Funktion ist flir Modelle wie Kettenfahrzeuge und Panzer geeignet und ermoglicht es, mit
einem Ausloser oder Lenkrad die linken und rechten Ketten zu steuern, um gleichzeitig vorwarts zu
fahren oder unterschiedlich zu lenken.

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Geschwindigkeiten fiir Vorwarts, Riickwarts, Links und Rechts
separat einstellen. Der Einstellbereich fiir die Geschwindigkeit liegt zwischen 0 und 100 %, die

Einstellschritte betragen 1 %. [ tFlysky 01 RX

Track Mix
Der linke Fortschrittsbalken zeigt den Kanalwert von CH1 (linkes Fahrwerk) an. Der rechte
Fortschrittsbalken zeigt den Kanalwert von CH2 (rechtes Fahrwerk) an. Die Abbildung auf der Track Mix

rechten Seite zeigt den Zustand der separaten Betatigung des Gashebels nach vorne.

Einrichtung:

Right

1. Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen rechts neben [Track Mixing], um diese Funktion zu NET

aktivieren. Nachdem die Funktion aktiviert wurde, andert sich das Symbol zu ,~] .
2. Klicken Sie auf den gewiinschten Kurs. Die ausgewéhlte Option wird hervorgehoben.

Klicken Sie auf ,+“ oder -, um das Verhaltnis nach Bedarf zu dndern.

. Die Rate kann angepasst werden, indem Sie in der Funktion [ASSIGN] die Optionen
[Track Mixing Forward], [Track Mixing Backward], [Track Mixing Left] oder [Track Mixing
Right] auswahlen und eine Steuerung fiir die Anpassung zuweisen, z. B. VR/TR-
Steuerungen.

Clelo
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Antriebsmischung

Mit Drive Mix wird die Art und Weise eingestellt, wie der Antrieb des Fahrzeugmotors gesteuert
wird, wobei drei Antriebsmodi zur Auswahl stehen: Hinterradantrieb, Front- und
Heckhybridantrieb sowie Frontantrieb. StandardmaRig wird der Hinterradantrieb verwendet.

Der Frontantrieb hat einen kiirzeren Bremsweg, was flir Notbremsungen geeignet ist. Beim
Heckantrieb kdnnen sich die Vorderrdder auf die Lenkung konzentrieren, was fiir das Driften des
Fahrzeugs besser geeignet ist. Der F-R-Antrieb (Front- und Heck-Hybridantrieb) dient dazu, das
Fahrzeug anzutreiben, indem alle vier Rader gleichzeitig angetrieben werden, was mehr Traktion
bietet und die Leistung des Fahrzeugs beim Beschleunigen, Bergauffahren und auf anderen Strallen
verbessert.

[Mischungsverhaltnis]: Umfasst das vordere Verhéltnis (F) und das hintere Verhéltnis (R) (100:100 =
F100 %:R100 %). Das Verhaltnis wird nur verwendet, wenn der vordere und hintere Antrieb gemischt
werden. Der Einstellbereich fiir das vordere und hintere Verhaltnis betrdgt 0-100 %, und der
Einstellschritt betragt 1 %.

Einrichtung:

1.

Klicken Sie auf [CH4] auf der rechten Seite von [Mixing Channel]. Klicken Sie je nach Bedarf auf
den entsprechenden Kanal. Dieser Kanal wird nach der Auswahl belegt. Klicken Sie auf k4, um
zur vorherigen Ebene zuriickzukehren.

"~ 1:Flysky 01 RX

Drive Mix
e Jedem Kanal kann nur eine Mischfunktion zugewiesen werden. Es darf kein Konflikt
mit anderen Funktionszuweisungskanalen bestehen. Wenn der ausgewahlte Kanal
Wenn andere Mischfunktionen zugewiesen sind, zeigt das System eine Erinnerung in
einem Popup-Fenster an.

Mix Channel

Mix Rate

2.  Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Wert nach Bedarf zu &ndern.
e Wenn das Mischungsverhaltnis 100 %:100 % betragt, verringert sich der Anteil von [R], F-R Drive
wenn Sie auf ,,+ klicken, und der Anteil von [F], wenn Sie auf ,.-“ klicken. In jedem
Zustand bleibt der Prozentsatz von [F] und [R] bei 100 %. F Drive
3. Wahlen Sie den Antriebsmodus nach Bedarf aus. Die Abbildung auf der rechten Seite zeigt den
Status des Heckantriebsmodus.
4.  Klicken Sie auf LBl “, um das Menii ,Controls assign“ aufzurufen. Unter der Funktion ,ASSIGN*
konnen Sie ,drive mix rate” auswahlen und eine Steuerung fiir die Anpassung zuweisen, z. B.
VR/TR-Steuerungen. Klicken Sie auf B, um zuriickzukehren. Nachdem diese Funktion
aktiviert wurde, andert sich das Symbol zu L3 “.
5. Uberpriifen Sie, ob die Einstellungen wie erwartet normal sind.
Bremsmischung

Diese Funktion verfligt liber zwei Sdtze von Bremsmischsteuerungen, um mehrere Servos zur
Steuerung der Bremsen zu verwenden, z. B. bei Modellen, die unterschiedliche Servos zur Steuerung
der Vorder- und Hinterradbremsen verwenden. Wenn lhr Modell mehrere Kanale zur gemeinsamen
Steuerung der Bremsen verwendet, konnen Sie diese Funktion verwenden, um den Bremskanal als
Mischkanal fiir den Gaskanal zu steuern.

Einrichtung:
1. Klicken Sie auf [Bremsmischung 1 Aus] auf, um das Unterment aufzurufen.

Brake Mixing
2. Klicken Sie auf [CH3] auf der rechten Seite von [Mix Channel]. Klicken Sie dann nach Bedarf auf (

den entsprechenden Kanal. Dieser Kanal wird nach der Auswahl belegt. Klicken Sie auf K4, um EIREt® (IS 7

zur vorherigen Ebene zurlickzukehren.

Brake Mixing 2

e Jedem Kanal kann nur eine Mischfunktion zugewiesen werden. Es ist nicht zuldssig
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, mit anderen Func Assign-Kanélen in Konflikt zu stehen. Wenn dem ausgewahlten Kanal

andere Mischfunktionen zugewiesen sind, zeigt das System eine Erinnerung in einem Popup-

Fenster an.

3. Fihren Sie die Einstellungen durch, indem Sie die Schritte zum Einstellen der
Funktionen [EXP] und [ABS] befolgen.

4. Verwenden Sie die Servoanzeigefunktion. Uberpriifen Sie, ob die Einstellungen wie erwartet norma

Sie kdnnen das Meni fiir die Bremsmischung unter der Funktion [ASSIGN] auswahlen und eine
Steuerung fiir die Einstellung zuweisen, z. B. VR/TR-Steuerungen. Durch Driicken der Taste
erscheint ein Popup-Fenster in der Einstellung, in dem der Echtzeitwert angezeigt wird. Wahlen Sie
[Brake Mixing

1 EXP Setting], [Brake Mixing 1 A.B.S.] oder [Brake Mixing 2 EXP Setting], [Brake Mixing 2 A.B.S.], um
SW-Tasten zuzuweisen und zwei Satze von Bremsmischfunktionen schnell zu
aktivieren/deaktivieren.

Programmierbare Mischungen

Mit der Mischfunktion kann die Mischsteuerungsbeziehung zwischen Kanélen eingestellt werden,
wobei insgesamt 8 Gruppen von Mischbeziehungen enthalten sind.

Einrichtung:
1. Klicken Sie auf [Mixing 1] oder andere Mischoptionen, um die Einstellungsseite aufzurufen.

2. Klicken Sie auf LB “, um diese Funktion zu aktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist,
andert sich das Symbol zu L “.

3. Klicken Sie auf [Master Channel] und wahlen Sie einen Master-Kanal aus der Liste
aus. Der Master-Kanal wirkt sich auf den Slave-Kanal aus.

Klicken Sie auf [Slave Channel] und wéhlen Sie einen Slave-Kanal aus der Liste aus.

Wahlen Sie je nach Bedarf [Low Side Mixing] oder [High Side Mixing]. Klicken Sie auf ,+*
oder ,-“, um den Prozentsatz zu dndern und den Anteil der Low-End- oder High-End-
Mischung anzupassen. Klicken Sie auf A« um nach Abschluss der Einstellung zum
vorherigen Menli zurlickzukehren.

6. Klicken Sie auf [Offset]. Klicken Sie dann auf ,+“ oder ,-“, um den Offset fiir den Master-
Kanal und den Slave-Kanal zu andern.

7. Wiederholen Sie die oben genannten Schritte, um weitere Mischsteuerungen einzustellen.

Weisen Sie der Funktion [ASSIGN] einen Regler zu, um 8 Gruppen programmierter Mischsteuerungen
fiir die Raten [Low Side Mix], [High Side Mix] und [Offset] anzupassen, z. B. VR/TR-Regler.

Dariiber hinaus ist es moglich, die Funktionen Mix 1 bis Mix 8 schnell tiber einen Regler, z. B. SW-
Regler, zu aktivieren oder zu deaktivieren.

Brake Mixing 1

Mix Channel

—

1: Flysky 01 RX TXE _§

Brake Mixing 1 Exponential

Rate

‘ Rate

E .
S

" 1:Flysky 01 RX

Programming Mixes

—

: Flysky 01
Mix 1

Master Channel Steering > ‘

‘Slave Channel
Low Side Mix

High Side Mix
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6.13 ABS

A.B.S. steht fiir Antiblockiersystem. Diese Funktion verhindert das Blockieren der Réder, was zu
Kontrollverlust oder Schleudern fiihren kann. A.B.S. reguliert den Bremsdruck, indem es die
Bremsen nicht mit konstanter Kraft, sondern durch wiederholtes Pumpen betatigt.

Die Condition-Funktion kann fiir die ABS-Funktion verwendet werden, und Sie konnen den ABS-
Parameter sowohl fiir Condition 1 als auch fiir Condition 2 jeweils einstellen.

Es gibt sechs Untermenliis fiir die Einstellung der A.B.S.-Funktion: [Brake Return] (Bremsriicklauf),
[Delay] (Verzogerung), [Cycle Length] (Zykluslénge), [Trigger Point] (Ausldsepunkt), [Duty Cycle]
(Tastverhaltnis) und [Steering Mix] (Lenkmischung).

In den Untermeniis werden Impulse als Rechteckwelle angezeigt, wobei die Spitzen das Bremsen

und die Téler die Verringerung der Bremskraft anzeigen. Wenn sich der Wert d@ndert, dndert sich
die Rechteckwelle entsprechend den aktuellen Einstellungen der Funktion.

Der Triggerpunkt wird als griine Linie im Diagramm dargestellt.

Unterhalb des Diagramms befindet sich ein Balken, der die Bremsposition in Echtzeit anzeigt. Wenn

diese Funktion aktiv ist und die Bremse betétigt wird, schwingt der griine Balken in Echtzeit und
zeigt damit die Funktion des ABS an.

Die Funktion ist standardmafig deaktiviert. Klicken Sie auf LB “, um das Menii ,Controls Assign“
aufzurufen. Weisen Sie eine Steuerung zu, um die Funktion zu aktivieren oder zu deaktivieren.
Wenn diese Funktion aktiviert ist, andert sich das Symbol zu , = “.

Bremsriickstellung

Steuert die Reduzierung der Bremswirkung bei jedem Impuls. Kann auf einen beliebigen Wert
zwischen 0 % und 100 % eingestellt werden. StandardmaRig ist er auf 50 % eingestellt. Bei einer
Einstellung von 60 % entfernt das System bei aktivierter Bremse bei jedem Impuls 60 % der
Bremskraft.

Verzogerung

"~ 1:Flysky 01 RX

Throttle A.B. S

Brake Return >

Delay

Cycle Length

Trigger Point

Duty Cycle

Steering Mix

ST |

Bestimmen Sie, wie lange es dauert, bis das A.B.S.-System wirksam wird. Bei einer Einstellung von 0 % wird das

ABS-System bei einer Einstellung von 0 % sofort nach Betatigen der Bremse. Je h6her der Wert, desto

langer dauert es, bis das ABS-System einsetzt.

Bei einer Einstellung von 0 % gibt es keine Verzégerung, d. h. die Bremsen werden sofort nach dem
Ausldsen betétigt. Die maximale Einstellung von 100 % fiihrt zu einer Verzégerung von 2 Sekunden.
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Zykluslange ‘

Erhohen oder verringern Sie die Zeit zwischen den Impulsen. Der Wert kann zwischen 20 % und 100
% eingestellt werden. StandardmaRig ist er auf 50 % eingestellt. Je hoher der Wert, desto ldnger der
Impuls. Die maximale Einstellung von 100 % ergibt eine Zykluslange von 0,5 Sekunden.

Auslosepunkt

Konfigurieren Sie den Punkt, an dem das A.B.S. zu funktionieren beginnt. Er kann auf einen
beliebigen Wert zwischen 20 % und 100 % eingestellt werden. StandardmaRig ist er auf 30 %
eingestellt. Je hoher der Prozentsatz, desto naher liegt die Ausloseposition des A.B.S. an der
Vollbremsposition.

0 %-100 % entspricht dem gesamten Bremsweg des Gashebels.

Arbeitszyklus

Andern Sie die Lange jedes Impulses und den Abstand zwischen ihnen. Der Einstellbereich reicht von
-4 bis +4 Zyklen. Der Standardwert ist 0. Wenn der Wert gedndert wird, andern sich die Spitzen- und
Talwerte der Rechteckwelle des Bremsimpulses entsprechend.

Einstellung der Bremsentlastungsrate.

Wenn der Arbeitszyklus auf ,,0” eingestellt ist, betragt die
Rate 1: 1; wenn der Arbeitszyklus auf ,,1” eingestellt ist,
betrégt die Rate 1: 2; wenn der Arbeitszyklus auf ,-1”
eingestellt ist, betragt die Rate 2: 1.

Lenkungsmischung

Das ABS kann beim Lenken automatisch aktiviert oder deaktiviert werden, wenn es mit dem
Lenkrad gemischt wird.

Der Prozentsatz gibt die Ausldseposition iber den gesamten Bewegungsbereich an. E steht fiir innen,
N steht fiir aufen; wenn 50 % N eingestellt sind, wird die ABS-Funktion bei 50 % (10 % N-50 % N)
ausgeschaltet und bei tiber 50 % (50 % N-100 % N) eingeschaltet.

Wenn 50 % E eingestellt ist, wird die ABS-Funktion innerhalb von 50 % (10 % E-50 % E) aktiviert und
aulerhalb von 50 % (50 % E-100 % E) deaktiviert.
Einrichtung:
1. Tippen Sie auf LB« um diese Funktion zu aktivieren.
Tippen Sie auf eine Einstellung, um sie auszuwahlen.
Tippen Sie auf ,,+“ oder ,,-“, um den Wert zu andern.

2
3
4. Wiederholen Sie dies nach Bedarf.
5

Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.
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6.14 TH MID

Die Funktion TH MID (Throttle Middle) dient zum Einstellen der Neutralposition von Gas und Bremse,
um das Problem des ungleichmafRigen Gas- und Bremswegs einiger Modelle zu beheben. Wenn die
Neutralposition nicht richtig eingestellt ist, kann das Modell direkt nach dem Einschalten mit dem
Beschleunigen und Fahren beginnen.

Einrichtung:

1. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu andern.

2. Uberpriifen Sie, ob die Einstellungen wie erwartet normal sind.

6.15 NEUTRAL

Mit dieser Funktion wird eine , Totzone“ fiir die Drosselklappensteuerung festgelegt, in der die
Drosselklappe immer den Neutralwert ausgibt und sich der Drosselklappenkanal beim Bewegen des
Abzugs nicht dndert.

[Vorwarts]: Wenn die Totzone tiberschritten wird, gibt der Drosselklappenkanal diesen Wert direkt aus,
um vorwarts zu beschleunigen.

[Totzone]: Der Bereich der Totzone. Standardmafig betragt der Wert 0 %.

[Riickwarts]: Wenn der Wert die Totzone liberschreitet, bremst der Gaskanal oder gibt diesen Wert
direkt aus, um vorwarts zu beschleunigen.

Einrichtung:

1. Berlihren Sie [Vorwarts], [Totzone] oder [Riickwérts]. Dieser Punkt wird bei Auswahl
hervorgehoben.

Verwenden Sie ,+“ und ,,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu dndern.

Wiederholen Sie dies bei Bedarf mit anderen Einstellungen.

4, Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

6.16 IDLE UP

Die Funktion , Throttle Idle Up“ (Leerlaufdrehzahl erhéhen) dient dazu, die Leerlaufdrehzahl fiir
benzinbetriebene Autos einzustellen, wenn sich der Ausl6ser in der Neutralstellung befindet. Nach dem
Einstellen der Funktion ,,Idle Up“ (Leerlaufdrehzahl erhéhen) sorgt diese dafiir, dass der Motor immer
etwas Gas hat, um ein Abwiirgen zu verhindern.

Diese Funktion ist standardmafRig deaktiviert.

[Sperrmodus]: Wenn der Sperrmodus deaktiviert ist, sinken die Kanaldaten weiter, wenn der Abzug
zurilickgezogen wird. Wenn der Sperrmodus aktiviert ist, ziehen Sie den Abzug zuriick, und die
Kanaldaten werden auf den eingestellten Wert gesperrt.

Einrichtung:
1. Klicken Sie auf Bl “, um das Meni ,Controls Assign aufzurufen. Weisen Sie eine Steuerung
zu, um die Funktion zu aktivieren oder zu deaktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist,

o«

andert sich das Symbol zu L4 “.

2. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu &ndern.

3. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.
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6.17 ENG CUT

Nachdem die Funktion aktiviert wurde, bleibt das Gas-Servo in der vordefinierten Position und der
Gashebel kann die Gasleistung nicht mehr steuern.

| Engine Cut
EIanChtUng: Engine Cut m ‘
1. Klicken Sie auf BB “, um das Menii ,Controls Assign aufzurufen. Weisen Sie eine Steuerung ' '
zu, um die Funktion zu aktivieren oder zu deaktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist, O —

andert sich das Symbol zu .0 “.

Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu andern.
Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

Engine Is Norma

L — @ + <

6.18 CRUISE

Wenn die Geschwindigkeitsregelung aktiviert ist, bleibt der Gaskanal auf dem Kanalwert, der bei
Aktivierung der Funktion ausgegeben wird. Wenn das Fahrzeug mit der gewlinschten
Geschwindigkeit fahrt, kann die Geschwindigkeitsregelung aktiviert werden. Das Fahrzeug kann
nach der Aktivierung mit derselben Geschwindigkeit weiterfahren, aber auch manuell beschleunigt
werden.

[Manuelle Beschleunigung]: Wenn diese Funktion aktiviert ist, kann durch Betatigen des Gashebels die
Drosselklappend&ffnung im Reisebetrieb erhoht werden, wodurch das Fahrzeug beschleunigt. Wenn der
Gashebel losgelassen wird, kann das Fahrzeug mit der vorherigen Geschwindigkeit weiterfahren.

Die Funktionsschnittstelle zeigt den Prozentsatz des Ausgangswerts des Gaskanals in Echtzeit an.

Ziehen Sie den Abzug oder verwalten Sie die zugewiesene Steuerung, um den Reisemodus zu verlassen.

Einrichtu ng: { Cruise Control

1 Cruise Control m

Klicken Sie auf .3 “, um das Men(i ,,Controls Assign“ aufzurufen. Weisen Sie eine Steuerung
zu, um die Funktion zu aktivieren oder zu deaktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist,
andert sich das Symbol zu 2 “.

No Button Assigned
2. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu &ndern.

e Der Prozentsatz kann nicht angepasst werden, wenn die Tempomatfunktion nicht aktiviert ist.
3. Klicken Sie auf [Manuelle Beschleunigung] und erhéhen Sie die Drosselklappe nach Bedarf.

Cruise Control OFF

e Die Gashebelkapazitdt kann tGber den Ausloser erhoht werden. Nach Loslassen des
Auslosers kehrt der Gashebel zum eingestellten Wert zuriick.

Clelo
S
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6.19 KRAFTSTOFF

Die Kraftstoffverbrauchs-Funktion ist fiir Kraftstofffahrzeuge geeignet und zeigt den Kraftstoffverbrauch
in Echtzeit an. Nachdem diese Funktion aktiviert wurde, wird J8] “ (Kraftstoffverbrauch)in der
Statusleiste oben auf der Hauptoberflache angezeigt.

[Remaining Fuel]: Zeigt die tatsachliche verbleibende Kraftstoffmenge des Modellfahrzeugs in Prozent
an.

[Tankkapazitat]: Legt die Kapazitét des Kraftstofftanks des Modellfahrzeugs fest.

[Min Fuel C] (Minimaler Kraftstoffverbrauch): Legt den Kraftstoffverbrauch fest, der der minimalen
Drosselklappenstellung des Modellfahrzeugs entspricht.

[Max Fuel C] (Maximaler Kraftstoffverbrauch): Legt den Kraftstoffverbrauch fest, der der maximalen
Drosselklappenstellung des Modellfahrzeugs entspricht.

[Kraftstoffverbrauch Exponential]: Legt das Verhaltnis zwischen Gashebelstellung und
Kraftstoffverbrauch fest.

[Alarm Fuel]: Legt den Kraftstoffalarm fest. Wenn der Kraftstoffstand unter den eingestellten Wert fallt,
sendet der Sender einen Alarm.

Einrichtung:

1. Klicken Sie auf BB “, um die Funktion zu aktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist,
dndert sich das Symbol zu T3 “.
Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu andern.

Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

6.20 COND

Sie kdnnen einige Funktionen einstellen und den Bedingungsmodus aktivieren. Es werden insgesamt
zwei Gruppen von Bedingungsmodi unterstitzt (C1 und C2). Sie kdnnen den Bedingungsmodus in
sechs Funktionen einstellen, namlich [Dual Rate], [Curve], [Channel Speed], [ABS], [Trims] und
[Reverse]. Wenn der Bedingungsmodus aktiviert ist, muss die Steuerung liber [Key Setting] eingestellt
werden, um den Bedingungsmodus umzuschalten. Der Standard-Bedingungsmodus ist C1.

Wenn die Funktion aktiviert ist, wird das Symbol fiir den Bedingungsmodus ( oderfll ) in der
Statusleiste oben auf der Hauptoberflache angezeigt.

In der Praxis unterscheiden sich die Einstellparameter der Funktionen fiir dieselbe Funktion, wenn
ein Modellfahrzeug auf unterschiedlichen Stralen fahrt. In diesem Fall kann der Zustandsmodus
umgeschaltet werden, um unterschiedliche Einstellparameter aufzurufen.

Einrichtung:

1. Tippen Sie auf die Funktion, fiir die Sie eine Bedingung festlegen
mochten, z. B. ,Dual Rate“.

Key Sw2

2. Klicken Sie auf B “, um die Funktion zu aktivieren. Wenn
diese Funktion aktiviert ist, &ndert sich das Symbol zu I “.

3. Legen Sie Uiber die Funktion ,,ASSIGN“ eine Steuerung fest, um
zwischen zwei Bedingungen zu wechseln.

Conditions Mode

4. Rufen Sie die D/R-Funktion auf und legen Sie dann die entsprechenden Pl

Game Handle )
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D/R unter Bedingung 1. ‘ Dual Rate Dual Rate

5. Wechseln Sie zu Bedingung 2 und stellen Sie dann die | ST Rate ‘ ST Rate
entsprechenden Parameter von D/R unter Bedingung 2 ein. :

Noble
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6.21 LOGIK

Ein Logikschalter ist ein virtueller Schalter, der aus zwei Schaltern besteht.

Wenn zwischen bestimmten Schaltersteuerungen und den beiden anderen Schaltersteuerungen
eine mathematische logische Beziehung besteht, kann diese Funktion verwendet werden, um
diese Logik auszudriicken und sie als Logikschalter in der Steuerung zu verwenden.

Das System unterstiitzt die Einstellung von insgesamt zwei Gruppen von Logikschaltern. Es gibt
drei logische Definitionen zwischen zwei Schaltern: AND, OR und XOR. [AND] Wenn Schalter 1 und
Schalter 2 aktiv sind, ist der Logikschalter eingeschaltet. Wenn entweder Schalter 1 oder Schalter
2 ausgeschaltet ist oder Schalter 1 und Schalter 2 beide ausgeschaltet sind, ist der Logikschalter
ausgeschaltet. [ODER] Wenn entweder Schalter 1 oder Schalter 2 aktiv ist oder Schalter 1 und

Schalter 2 beide eingeschaltet sind, ist der Logikschalter eingeschaltet. Wenn Schalter 1 und Logic Relationship
Schalter 2 beide ausgeschaltet sind, ist der Logikschalter ausgeschaltet. [XOR] Wenn entweder

Schalter 1 oder Schalter 2 aktiv ist, ist der Logikschalter eingeschaltet, aber wenn Schalter 1 und Channel

Schalter 2 beide aktiv oder ausgeschaltet sind, ist der Logikschalter ausgeschaltet.

[Logikschalter 1 oder 2]: Stellt den Logikschalter bl
ein. Klicken Sie hier, um das Einstellungsmenii 0 B
aufzurufen.

[Schalter 1 oder 2]: Stellt einen Schalter des Logikschalters ein.

Klicken Sie, um das Einstellungsmenii aufzurufen. Wahlen Sie dann einen geeigneten Schalter aus
und Klicken Sie auf S um zum vorherigen Menii zuriickzukehren.
tch 1
[Logische Beziehung]: Legt die logische Beziehung fest. _
TR1-F  TR1-L ~ TR2-F - TR2-L
Klicken Sie, um das Einstellungsmenii aufzurufen. Wahlen Sie dann eine geeignete logische
Beziehung aus und klicken Sie auf

B, um zum vorherigen Menii zurtickzukehren.

[Kanal]: Legt einen Kanal fest, der dem Logikschalter entspricht. Klicken

Sie, um das Einstellungsmenti aufzurufen.

Die logische Beziehung zwischen logischen Schaltern ist wie folgt.

Schalter Logische Beziehung

UND ODER XOR
Schalterl AUS  [AUS EIN EIN AUS  |AUS EIN EIN AUS  [AUS EIN EIN
Schalter2 AUS EIN AUS EIN AUS EIN AUS EIN AUS EIN AUS EIN
Logikschalter [AUS [AUS |AUS EIN AUS EIN EIN EIN AUS EIN EIN AUS




6.22 BOAT

Diese Funktion wird nur verwendet, wenn Sie ein Modellboot verwenden. Wenn diese Funktion
aktiv ist, wird der Gaskanal auf seine niedrigste Position eingestellt und die Bremsfunktion
deaktiviert. [ Boat Mode

Um diese Funktion zu aktivieren, wahlen Sie [Boot], um in den Bootsmodus zu wechseln. Nach
erfolgreichem Wechsel wird [Normalmodus] in [Bootsmodus] gedndert. Das Kontrollkdstchen ist
aktiviert.

Boat Mode

6.23 ANZEIGE

Diese Funktion zeigt die Kanalausgabe des Modells an und kann zum Testen der Ausgabe
und des Servobereichs verwendet werden.

y Servos

Driicken Sie B um den Servotestmodus zu starten, der alle Kanile langsam durch ihren gesamten
Bewegungsbereich bewegt. Driicken Sie ,J& “, um den Servotestmodus zu deaktivieren. e\ [

Funktion aktiviert ist.

CH3 (AUX. 3‘)‘ CH4 (AUX. -"lj“\"
Klicken Sieauf ,[8 «,um die Kanalanzeige aufzurufen. In dieser Liste konnen Sie den | 2
Datenfortschrittsbalken aller Kanale und die prozentualen Daten der Kanéle anzeigen.

Do
e
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6.24 svc

GRS

Die mit dieser Funktion konfigurierten Empfanger sind INr4-GYB (integriertes Gyroscope Calibration [ Smart Venhicle Control
Gyroskop) und GMr (mit Gyroskop-Schnittstelle). ]

Neutral Calibration

Nachdem der Sender im AFHDS3-2-Wege-Modus mit dem Empfanger
verbunden wurde, driicken Sie die SVC-Taste, um auf die Funktion
zuzugreifen. Daraufhin wird eine Aufforderung zur Kalibrierung der s required for the first
Gyroskopebene angezeigt. Es wird empfohlen, dass der Benutzer die Please keep the model at rest. use or change of
Anweisungen auf der Benutzeroberflache befolgt, um die Calibrating. . . installation position.
Gyroskopkalibrierung durchzufiihren, wenn er das Gyroskop zum ersten Mal
verwendet.

For a better experience, a

gyroscope level calibration

Enter calibration?

Weisen Sie Steuerelemente zu, um die intelligenten Fahrzeugsteuerungsfunktionen, wie z. B. die SW |
Steuerung, schnell zu aktivieren oder zu deaktivieren.
Neutral Calibration 4
Weisen Sie Steuerelemente zu, um die Lenkempfindlichkeit, die Gasempfindlichkeit, die Prioritat und ‘

erweiterte Funktionen wie Lenkradempfindlichkeit, Dampfungsbereich, Dampfungseinstellung und ‘Heve.-se NOR
Vibrationsfilterparameter schnell anzupassen. z. B. R/TR-Steuerelemente.

ESP Mode Normal

Weisen Sie Steuerelemente zu, um schnell zwischen Modellfahrzeugtypen zu wechseln, z. B. SW-Steuerungen

Neutrale Kalibrierung

‘F)Ieﬂlirlu Gain 98% ‘
Throttl ‘

Wird fuir das Gyroskop verwendet, um Lenkung und Gashebelneutralstellung zu kalibrieren, um die ‘.F‘linrity —
besten Fahrbedingungen zu erzielen, wenn das Fahrzeug normal fahrt. .

Bevor Sie die SVC-Funktion aktivieren, missen Sie die Lenkungsservo-Lautstarke, die Neutral-Trimmung |Gyroscope Calibration >
und die Neutralstellung des Gaspedals des Fahrzeugs auf die besten Fahrbedingungen einstellen. Starten ——————
Sie anschlieRend die Funktion [Smart Vehicle Control] fiir die Neutralkalibrierung. Jedes Mal, wenn Sie

die Trimmung oder die Gaskurve dndern, missen Sie die Neutralstellung kalibrieren. Das Lenkgaspedal —
sollte wahrend des Kalibrierungsvorgangs in der neutralen Ruheposition stehen.

Smart Vehicle Control

Smart ¥Yehicle Control

Neutral Calibration

Riickwarts

. . . . . . . . Confirm to enter the middle
Sie kdnnen die Richtung einstellen, wenn das Gyroskop mit dem Lenkkanal gemischt wird. calibration?Bofors entering,
please put the direction
and throttle in the middle

ESP-MOdUS static state.

YES
Wird fiir die modellunterstiitzte Stabilitdt verwendet. Es stehen zwei Modi zur Verfligung: Normal/Lock. . m .

[Normal]: Wenn das Fahrzeug giert oder lenkt, sorgt das Gyroskop automatisch fiir einen gegenldufigen
Ausgleich, um das Servo entsprechend der erzeugten Winkelgeschwindigkeit zu steuern, damit es stabil
bleibt oder ein Abdriften verhindert wird. Q ©

[Lock]: Wenn das Lenkrad in die Mittelstellung zurlickkehrt, steuert das Gyroskop den Servo
entsprechend dem Gierwinkel in die entgegengesetzte Richtung, wenn das Fahrzeug giert, damit es in
die erwartete Richtung zurlickkehrt (wenn das Lenkrad im ,Lock-Modus” nicht in die Mittelstellung
zurlickkehrt, verhalt es sich wie im ,,Normal-Modus”).

|Frinritv

Lenkverstarkung

Dient zur Anderung der Empfindlichkeit des Mischlenkkanals. Der Einstellbereich liegt zwischen 0 %
und 100 %.

Drosselverstarkung

Dient zur Anderung der Empfindlichkeit des Mischdrosselkanals. Der Einstellbereich liegt zwischen 0 %
und 100 %.

Facebook



Prioritat

Dient zur Einstellung des Steuerungsverhaltnisses zwischen Lenkradsteuerung und Gyroskop bei der
Lenkung, d. h. dem Wenderadius. Bei der Richtungsanderung mit dem Lenkrad wird der Lenkwinkel
aufgrund des Einflusses der Gyroskopmischung verringert. Bei einem Wert von 0 % ist die
Mischsteuerung am starksten, d. h. der Wenderadius ist am grof3ten. Bei einem Wert von 100 % betragt
die Mischsteuerung 0, d. h., der Drehradius ist am kleinsten. Der Einstellbereich liegt zwischen 0 % und
100 %.

Gyroskop-Kalibrierung

Wird bei der ersten Verwendung zum Aktivieren des Gyroskops liber die Bindung oder zur Kalibrierung
des Gyroskops nach einem Austausch verwendet. Das Modell bleibt in einem stabilen und stationaren
Zustand. Klicken Sie auf ,Kalibrierung®. Der Empfanger blinkt zweimal und wird automatisch beendet.
Dies zeigt an, dass die Kalibrierung erfolgreich war.

(Die oben genannten Parameter sind einstellbar, wenn der Sender an den GMr-Empfanger und das
FS-GY01-Gyroskop angepasst ist, und sie sind auch einstellbar, wenn er an den INr4-GYB-Empfanger
angepasstist.

Erweitert

Zur Anpassung des INr4-GYB-Empfangers an Drift-Modellautos usw. Sie konnen den Typ der
Modellautos einstellen und die Parameter fiir [ST Wheel Gain], [Damper Point], [Damper] und
[Filter] anpassen.

[ST Wheel Gain]: Einstellung des Eingriffsverhaltnisses der Lenkung in die Gyrosteuerung. Je hoher der
Wert, desto empfindlicher ist die Lenkung.

[Damper Point]: Passt das Servo an den Dampferpunkt vor der Zielwinkelposition an. Im
Dampfungsintervall wird die Schwingungsgeschwindigkeit des Servos verlangsamt. Je héher der Wert,
desto groRer ist das Intervall, in dem die Servogeschwindigkeit verlangsamt wird.

[Dampfer]: Verlangsamen Sie die Servogeschwindigkeit am Dampferpunkt und passen Sie den
Dampfungseffekt am Dampferpunkt an. Je hoher der Wert, desto langsamer verlangsamt sich das
Servo am Dampferpunkt. Dadurch bendétigt das Servo léanger, um den Zielwinkel zu erreichen

. Dieser Parameter muss zusammen mit [Dampferpunkt] eingestellt werden, um das beste Ergebnis zu
erzielen.

[Filter]: Dient zur Unterdriickung von Jitter. Je hoher der Wert, desto starker die Jitter-Unterdriickung.

Einrichtung:

1. Tippen Sie auf LB “ um diese Funktion zu aktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist, andert
sich das Symbol zu 002 “.

e Wenn das Gyroskop nicht angeschlossen ist, kann diese Funktion nicht aktiviert
werden, und das System gibt die Meldung ,,.Der aktuelle Empféanger ist nicht
ordnungsgemal mit dem Gyroskop verbunden® aus.

2. Klicken Sie auf [Neutral calibration] (Neutralkalibrierung). Es erscheint ein Popup-Fenster mit der
Frage ,M&chten Sie wirklich die Neutralkalibrierung starten? Bringen Sie Lenkung und Gashebel
vor dem Start in den neutralen Ruhezustand. Klicken Sie auf ,,Yes“ (Ja). Der Sender wechselt in
den Kalibrierungsmodus. Das System meldet die erfolgreiche Kalibrierung mit einem akustischen
Signal.

3. Wenn Sie die Wirkungsrichtung &ndern méchten, klicken Sie bitte auf [Umkehren]. Wenn die
Funktion auf Umkehren eingestellt ist, wird ,,Umkehren“ angezeigt.
¢ Die Methode zum Ersetzen von EPS ist die gleiche wie oben.

4. Unter dieser Funktion kénnen Sie auch die Prozentsatze fiir [Lenkverstarkung],
[Gasverstarkung] und [Prioritat] einstellen. Der einstellbare Prozentsatzbereich liegt zwischen 0
% und 100 %. Nachdem Sie die Option ausgewahlt haben, klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den
Prozentsatz zu dndern.
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5. Klicken Sie auf [Gyroskopkalibrierung]. Es erscheint ein Popup-Fenster mit der Frage ,M&chten
Sie die Kalibrierung wirklich starten?“. Das System meldet die erfolgreiche Kalibrierung mit
einem akustischen Signal.

e Achten Sie bei der Kalibrierung des Gyroskops darauf, dass sich das Modell in einem stabilen
und stationdren Zustand befindet.

6. Tippen Sie auf [Erweitert] und wahlen Sie dann einen Typ fiir das Modellauto aus. Nachdem Sie auf
[Benutzerdefiniert] geklickt haben, tippen Sie auf einen der folgenden Punkte, den Sie einstellen
mochten: [ST-Radverstdrkung], [Dampferpunkt], [Dampfer] und [Filter]. Klicken Sie anschliefend
auf ,+“ oder ,-“, um den gewtinschten Wert einzustellen.

6.25 TRAINER

Noble NB4 Pro+ unterstiitzt drei Funktionsmodi: Trainer, Schiiler und H Track. Sender, die auf den
Trainer- oder H Track-Modus eingestellt sind, akzeptieren externe Signale zur Steuerung des
Modells, d. h. die Trainer-Schnittstelle oder die Head-Tracker-Schnittstelle kann externe PPM-
Signaleingaben erkennen. Sender, die auf den Schiilermodus eingestellt sind, geben nur PPM-
Signale aus und erkennen keine Eingangssignale.

Zwei Sender (einer fiir den Trainer-Modus und einer flir den Schiiler-Modus) konnen ber ein
doppelseitiges Typ-C-Kabel verbunden werden, um die Trainer-Funktion zu realisieren.

Ein Sender (H-Track-Modus) kann liber ein Head-Tracker-Kabel mit dem Headset verbunden
werden, um die Head-Tracker-Funktion zu realisieren.

Einrichtung:

1. Suchen Sie diese Funktion im Meni und klicken Sie auf ,CHl “,um sie zu aktivieren. Wenn
diese Funktion eingeschaltet ist, andert sich das Symbol zu ,[ “.

. Sie kdnnen eine Steuerung in der [ASSIGN]-Oberflache zuweisen, um diese Funktion zu
aktivieren oder zu deaktivieren.

11| 1: Flysky 01
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2. Klicken Sie auf ,Mode“ (standardméaRig auf , Trainer* eingestellt), um zu ,Student® und ,H Track“ zu wechseln.

3. Fihren Sie den Test durch, um sicherzustellen, dass die Einstellungen wie vorgesehen funktionieren.

Trainer

Wenn der Trainer-Modus auf ,, Trainer” eingestellt ist, unterstiitzt der Sender derzeit nur die Trainer-
Funktion.

Einrichtung:
1. Klicken Sie auf [Trainer], um den Modus aufzurufen.
2. Klicken Sie auf [Trainer-Modus-Einrichtung], um [Lenkung], [Gas], [CH 3-18] zu aktivieren.

e Die Anzahl der angezeigten Kanale basiert auf der [Kanalnummerndefinition] in
[MODELL].

3. Fihren Sie den Test durch, um sicherzustellen, dass die Einstellungen wie vorgesehen funktionieren.

Klicken Sie auf /@ “, um die Trainer-Modus-Funktion zurlickzusetzen. Wenn Sie im Popup-Fenster
[Yes] auswahlen, werden alle Einstellungen auf die Standardwerte zurlickgesetzt. Wenn Sie [No]
auswahlen, wird das Popup-Fenster direkt geschlossen.

C1l| 1:Flysky 01
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Schiiler

Wenn der Trainer-Modus auf ,,Student” eingestellt ist, unterstiitzt der Sender derzeit nur die Student-

Funktion. (11l 1: Flysky o1

Traine
[Signalpolaritat]: StandardmaRig ist der hohe Pegel positiv giiltig. Einige Gerate erkennen T —
moglicherweise den niedrigen Pegel als giiltiges Signal. Stellen Sie in diesem Fall die Signalpolaritat L |
auf negativ ein, d. h. der niedrige Pegel ist giiltig. .

Student Mode Setup b |

[Anzahl der Kanéle]: Stellen Sie die Anzahl der Kanale in einem PPM-Signal ein. Standardmafig enthalt
ein PPM-Signal 8 Kanale. Der Einstellbereich liegt zwischen 4 und 18, die Schrittweite betragt 1.

e — X3
ent Mod

[Periode]: Bezieht sich auf die Zeit der Ubertragung eines PPM-Signals. Die Standardperiode fiir ein 8- _—
Kanal-PPM-Signal betragt 20 ms. Der Bereich liegt zwischen 12,5 und 45 ms, der Schritt betragt 0,5 ms. Sianal Polarity

e Wenn weniger Kandle verwendet werden, kann eine kiirzere Periode eingestellt werden, um die
zum Senden eines Signals erforderliche Zeit zu verkiirzen und so die Latenz zu reduzieren. Die
Einstellung der Periode kann jedoch nur die Leerlaufzeit verkiirzen, nicht aber die effektive
Signaldauer. Daher wird durch die Einstellung der Periode die Anzahl der Signalkanéle nicht
reduziert. Wenn die
Anzahl der Kanéle zunimmt und die effektive Signaliibertragungszeit gréfer als die Periode ist,
verarbeitet das System das Signal im Minimal-Leerlaufmodus, und der Einstellungswert der
Schnittstelle wird nicht entsprechend gedndert.

‘Flh-‘u'tinr‘] Level

[Startpegel]: Die Startmarkierungszeit identifiziert das PPM-Signal. Der Standardwert betragt 400 us.
Der Bereich liegt zwischen 100 und 700 us, und der Schritt betragt 50 us. £

Einrichtung:
1. Klicken Sie auf [Student], um den Modus aufzurufen.
2. Klicken Sie auf [Signalpolaritdt], um zu ,Negativ Low Level ist giiltig“ zu wechseln.

e Einige Gerate erkennen mdglicherweise einen niedrigen Pegel als giiltiges Signal. In
diesem Fall sollte [Signalpolaritat] auf negativ umgeschaltet werden.

3. Klicken Sie auf [Anzahl der Kanéle], [Periode] oder [Startpegel]. Wenn dieser Punkt ausgewahlt
ist, leuchtet er hell.

4. Klicken Sie auf ,+“ oder -, um die Anzahl der Kanéle, die Periode oder den Startpegel nach
Bedarf zu dndern. Driicken Sie lange auf ,+“ oder ,-“, um die Anpassung der entsprechenden
Werte zu beschleunigen.
5. Fihren Sie den Test durch, um sicherzustellen, dass die Einstellungen wie vorgesehen funktionieren.

Klicken Sie auf ,[® “, um die Funktion ,Student Mode“ zuriickzusetzen. Wenn Sie im Popup-Fenster _
[Yes] auswéahlen, werden alle Einstellungen auf die Standardwerte zuriickgesetzt. Wenn Sie [No] [l] 1:Flysky 01
auswahlen, wird das Popup-Fenster direkt geschlossen. Ll

IWoce |
H TraCk |Ilea-:| Trac

Wenn der Trainer-Modus auf H Track eingestellt ist, unterstiitzt der Sender derzeit nur die Head-
Tracker-Funktion. g rack Setup )
Einrichtung: NONE >
1. Klicken Sie, um [H Track] aufzurufen.

2. Klicken Sie auf den entsprechenden Kanal in der Liste, um ihn zuzuweisen (standardmaRig ist
er nicht zugewiesen). Sie konnen CH1-CH8 als Steuerkanale zuweisen.

e Die Anzahl der angezeigten Kanéle basiert auf [Channel Number Definition] in [MODEL].

3. Fihren Sie den Test durch, um sicherzustellen, dass die Einstellungen wie vorgesehen funktionieren.

Klicken Sie auf ,[® “, um die Funktion ,Head Tracker Mode“ zuriickzusetzen. Wenn Sie im Popup-
Fenster ,Yes“ auswahlen, werden alle Einstellungen auf die Standardwerte zuriickgesetzt. Wenn Sie
»No“ auswahlen, wird das Popup-Fenster direkt geschlossen.
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Hinweise:

1. Benutzer missen das Kabel fiir die Trainer-Funktion (beidseitiges Typ-C-Kabel) und das Kabel fiir die Head-Tracker-Funktion (Typ-
C-Anschluss an einem Ende und Audioanschluss am anderen Ende) im Voraus vorbereiten.

e Wenn Benutzer kein geeignetes Head-Tracker-Kabel haben, kann das FS-XC201-Typ-C-Kabel verwendet werden, um das
Kabel gemal der Definition der Typ-C-Kabelsequenz zu dndern, wobei der Typ-C-Stecker des Typ-C-Kabels beibehalten wird.
Schneiden Sie mit einer Zange oder einem anderen Werkzeug das andere Ende des Typ-C-Kabels ab und fiihren Sie die vom
Typ-C-Kabel ummantelten Adern heraus. Der Benutzer liberpriift, welche beiden Adern die Erdungsleitung (GND) und die
Signalleitung (PPM) sind. In der Regel ist die schwarze Ader die Erdungsleitung und die weil3e Ader die Signalleitung. Dies
hangt jedoch von der tatsachlichen Messung der Aderreihenfolge ab.

e Nehmen wir als Beispiel den S-Anschluss der Head-Tracker-Schnittstelle. Vor der Neuverkabelung miissen Sie die Pin-Definition
des S-Anschlusses tiberpriifen, um das Erdungskabel (GND) und das Signalkabel (PPM) herauszuftihren, die im Head-Tracker-
Kabel ummantelt sind. Die Schritte dhneln denen der Neuverkabelung des FS-XC201 Typ-C-Kabels. Behalten Sie den S-
Anschlussstecker des Head-Tracker-Kabels bei, schneiden Sie das andere Ende mit einer Zange oder einem anderen Werkzeug
ab, flihren Sie die im Head-Tracker-Kabel ummantelten Adern heraus und verbinden Sie dann die beiden Adern des FS-XC201
Typ-C-Kabels mit den beiden Adern des Head-Tracker-Kabels. AnschlieRend konnen Sie die Head-Tracker-Funktion normal
verwenden (die GND-Leitung wird mit der GND-Leitung verbunden, die Signalleitung mit der Signalleitung).

*  Nehmen Sie als Beispiel die 3,5-mm-Head-Tracker-Schnittstelle. Wahlen Sie ein 3,5-mm-Typ-C-Kabel, um auf ein 3,5-mm-
Audioanschluss-Adapterkabel umzusteigen. Sie miissen im Voraus tiberpriifen, ob der Audioanschluss der FPV-Brille PPM-
Signale ausgibt (Einzelheiten finden Sie im Handbuch der FPV-Brille). Stellen Sie aufRerdem sicher, dass die Signalleitung
(PPM) des Typ-C-Kabels mit der PPM-Signalleitung des Audioanschlusses verbunden ist. Wenn die Verbindung nicht
hergestellt ist, wird die
Der Sender kann das vom Headset ausgegebene PPM-Signal nicht korrekt identifizieren und steuert das Headset nicht.

ML hz L5 A4 AE AS AT AR A8 AL0 ALL AR2

() o] ] [ () o) o] e ()
ey s e i
|| oo [ (o) [ | [ e ] [ ()

B2 Bl B B9 7 Bs BS B4 B3 B2

Typ-C-Kabelsequenz

Definition der Typ-C-Kabelbelegung:

Die Typ-C-Schnittstelle der Noble NB4 Pro+ Senderbasis verwendet GND, USB_DM (D-
Pins), wobei der D-Pin zum Senden und Empfangen von PPM-Signalen verwendet
wird.

Bevor Sie diese Funktion aktivieren, miissen Sie den Trainer-Modus auswahlen, indem Sie [System] > [USB-Einrichtung] wahlen.

Um die Trainer-Funktion zu aktivieren, driicken Sie kurz die Ein-/Aus-Taste beider Senderbasen, um sicherzustellen, dass die
Basen beider Sender aktiviert sind. Stellen Sie gleichzeitig sicher, dass die beiden Sender korrekt verbunden sind. Um die Head-
Tracker-Funktion zu aktivieren, driicken Sie kurz die Ein-/Aus-Taste einer Senderbasis, um sicherzustellen, dass die Basis des
Senders aktiviert ist, und stellen Sie sicher, dass das Headset korrekt angeschlossen ist.

4. Die Trainer-Schnittstelle des Noble NB4 Pro+ kann die eingehenden PPM-Signale adaptiv identifizieren. Die meisten Geréte, die
PPM-Ausgabe unterstiitzen, kdnnen als externe Eingangssignalquelle fiir den Trainer-Modus verwendet werden. Einige Gerédte
unterstiitzen diese Funktion jedoch moglicherweise nicht. In diesem Fall kdnnen Sie die PPM-Ausgabe der Trainer-Schnittstelle so
einstellen, dass sie den speziellen Anforderungen externer Gerate zur Identifizierung des PPM-Signals entspricht.

5. Wenn der Trainer-Sender den Schiler-Sender nicht erkennt, z. B. weil der Schiiler den Sender ausgeschaltet oder das Kabel des
Schiiler-Senders abgezogen hat, wird die Steuerungsberechtigung automatisch an den Trainer-Sender zuriickgegeben.

Clelo
S
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6.26 ANFANGER

Der Anfangermodus eignet sich fiir Einsteiger, um die Sicherheit des Betriebs durch Begrenzung der
Servoleistung zu verbessern.

Diese Funktion ist standardmaRig ausgeblendet. Sie miissen sie manuell Giber
[MODELL]>[Benutzerdefiniertes Hauptmen] aktivieren.
Einrichtung:

1. Gehen Sie zum Menii [Custom Main Menu] unter dem Menii [MODEL] und aktivieren Sie das
Kontrollkéstchen [Beginner]. Nach der Auswahl wird diese Funktion auf der Mentioberflache
angezeigt.

2. Suchen Sie die Funktion im Men( und klicken Sie auf BB “, um diese Funktion zu
aktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist, dndert sich das Symbol zu ,,Z2 “.

Weisen Sie SW-Typ-Tasten zu, um die Anfangerfunktion zu aktivieren/deaktivieren.

6.27 i-BUS2

Die Funktion ,,i-BUS2-Gerateeinstellungen® dient zum Einrichten der i-BUS2-Geréte, wie z. B. FS-
iBHO7 Hub oder i-BUS2-Protokoll-Servo.

*  Aufder Senderseite miissen Sie zundchst die Empfangerschnittstelle, die mit dem iBUS2-
Gerat verbunden werden soll, Gber die Funktion [RX-Schnittstellenprotokoll] als i-BUS2
einstellen.

Wenn der Sender normalerweise mit dem i-BUS2 HUB verbunden ist, konnen Sie ihn als PWM-Wandler
einstellen.

Wenn der Sender normalerweise mit einem i-BUS2-Sensorgerat verbunden ist, kdnnen Sie tiber
diese Funktion auf die Sensoreinstellungsschnittstelle zugreifen.

Wenn der Sender normalerweise an einen Servo oder ESC vom Typ i-BUS2 angeschlossen ist,
konnen Sie die entsprechenden Funktionsparameter einstellen, Daten tiberwachen und Kanale fiir
die Steuerung von Geraten zuweisen.

FS-iBHO7 Extender

Wenn der Sender das i-BUS2 HUB-Gerat erkennt, kann das i-BUS2 HUB-Gerét (iber diese Funktion
als PWM-Wandler eingestellt oder auf das i-BUS2 HUB-Gerat zuriickgesetzt werden.

IEIE_ Elﬂ1
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Throttle

i-BUS2 Setup

|PWM Converter NPA
|RF‘M Sensor NPB

|GP.’S Module NPC

IBHO7 Extender
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IBHO7 Extender

Set to PWM Converter
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FS-iBHO7 Extender

Wenn der Sender das i-BUS2 HUB-Gerat erkennt, kann das i-BUS2 HUB-Gerat liber diese Funktion
als PWM-Wandler eingestellt oder auf das i-BUS2 HUB-Gerat zuriickgesetzt werden.

Einrichtung:

1. Klicken Sie auf [i-BUS2 Setup], um das Einstellungsment aufzurufen.

2. Tippen Sie auf [i-BHO7 Extender NPA] und klicken Sie dann auf [Auf PWM-Konverter
einstellen]. Klicken Sie im Popup-Fenster auf [OK] und tippen Sie dann auf [PWM-Konverter
NPA].

3. Tippen Sie auf [Aufi-BUS2 Extender einstellen], um es wieder auf HUB zurlickzusetzen. Tippen
Sie auf eine Schnittstelle, um sie aufzurufen, und klicken Sie dann auf einen Kanal, um ihn als
Ausgangskanal des Konverters festzulegen.

4. Tippen Sie auf B¢, um zurlickzukehren. Es erscheint ein Popup-Fenster mit der Frage

»Frequenz des PWM-Konverters synchron einstellen?“. Klicken Sie dann auf [JA] oder [NEIN],
um das Fenster zu schliefben. Wenn Sie JA wahlen, wird die Frequenz synchronisiert,
andernfalls bleibt sie unverandert.

e Dievom Extender zurlickgegebene Spannung kann in Echtzeit im Menu [Sensor]
angezeigt werden.

. Wenn ein Servo an die Schnittstelle angeschlossen ist, die auf das i-BUS2-Protokoll
eingestellt ist, werden der Servotyp und die Schnittstelle im Men [i-BUS2 Setup]
angezeigt.

i-BUS2-SENSOR

Wenn der Sender einen i-BUS2-Sensor erkennt, kdnnen Sie in dieser Funktion die
Funktionsparameter des Sensors einstellen. Weitere Informationen finden Sie unter 6.10 SENSOR.

[l 1: Flysky 01

PWM Converter

Set to i-BUS2 Extender
Interface1: Steering
Interface?2: Throttle

Interface3: CH3

I 1: Fiysky 01 RX[M_) TX MW}

PWM Converter

Set to i-BUS2 Extender

‘ Interfacel: Steerina

Whether to set the frequency

of PWM converter synchronous

Inter face5: CH5

)

11| 1: Flysky 01

Speed

Speed Sens

Reflective Spot



i-BUS2 SERVO (FXS260/380)

Wenn der Sender den i-BUS2 FXS260/380 Servo erkennt, konnen Sie mit dieser Funktion die
relevanten Funktionsparameter des Servos einstellen, die vom Servo zuriickgegebenen Informationen
Uiberwachen und den Kanal fiir die Steuerung des Servos zuweisen.

Servo Setup i-BUS2 Setup

Servo-Einrichtung

Neutral Point

Stellen Sie die Funktionsparameter ein, um das entsprechende Servo
anzupassen.

Low Endpoint
[Soft Start]: Legt die Reaktionsgeschwindigkeit des Servos beim
sofortigen Start fest. High Endpoint

[Thermoschutz]: Aktiviert/deaktiviert die Thermoschutzfunktion des
Servos.

Reverse Data S

|Dead Zone 1. Channel Steering > |

[Leistung]: Legt die Ausgangsleistung des Servos wahrend des
Betriebs fest.

Soft Start

[Boost]: Legt die Spannung flir den sofortigen Start des Servos fest,
um die Startkraft des Servos zu dndern. T Frslesism ’_Bus 2

Einrichtung:

Wahlen Sie den Funktionspunkt aus und klicken Sie dann auf ,+“ oder ,,-“,
um den Prozentsatz oder die Option zu d@ndern.

Data Record

Datenerkennung

. Type
Uberwachen Sie die Riickmeldungen des entsprechenden Servos. P R —
Tippen Sie auf [Data Sense], um die Data Sense-Oberfliche ) el

aufzurufen. Dort kénnen Sie die relevanten Informationen anzeigen. wih Sasd
Voltage
Sie konnen auch auf 8] “tippen, um die Datenaufzeichnungsschnittstelle aufz . Current
Temperature
Hinweis: Wenn der Sensor-Datenrekord so eingestellt wurde,
dass Informationen zu diesem i-BUS2-Servo angezeigt werden,
klicken Sie auf , um die Datenaufzeichnungsschnittstelle
aufzurufen. Andernfalls wird in einem Popup-Fenster gefragt,
ob Siezu
Informationen zum Gerat. Klicken Sie auf JA, um zu wechseln,
klicken Sie auf NEIN, um nicht zu ersetzen, und die | Channel: Steering
urspriinglichen  Gerdteinformationen  werden  weiterhin
angezeigt.

Channel

Kanal

Weisen Sie den entsprechenden Kanal zu, um dieses Servo zu steuern.

Tippen Sie auf [Kanal], um ihn aufzurufen, und tippen Sie dann auf einen
geeigneten Kanal. Klicken Sie anschliefend auf B, um zur vorherigen
Oberflache zuriickzukehren.
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i-BUS2 SERVO (Power HD)

Wenn der Sender ein i-BUS2-Servo (Power HD) erkennt, kdnnen Sie mit dieser Funktion die
relevanten Funktionsparameter des Servos einstellen, die vom Servo zuriickgegebenen
Informationen Giberwachen und den Kanal fiir die Steuerung des Servos zuweisen.

Die Einstellungen der Power HD-Servoparameter dhneln denen des FXS260/380. Siehe die
Beschreibung der FXS260/380-Servos. Sie konnen die Power HD-Servoparameter als zwei Satze von
Konfigurationsparametern speichern. Zwei Satze haufig verwendeter Parameter knnen jeweils als
Konfiguration 1 und 2 gespeichert werden. Beide kdnnen durch Einstellen einer Steuerung
umgeschaltet werden.

Channel: Steering

Einrichtung:
1. Zwei Sétze haufig verwendeter Parameter konnen als Konfigurationen 1 und 2 festgelegt
und gespeichert werden, indem Sie jeweils auf ,Konfiguration 1 speichern“ oder AM

»Konfiguration 2 speichern tippen.
2. Tippen Sie auf B, um die Schnittstelle ,,Config Switch Switch“ aufzurufen. _ Power HD Servo

3. Wadhlen Sie eine Steuerung aus und tippen Sie dann auf BB ¢, um diese Funktion zu
aktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist, andert sich das Symbol zu ,{Z2“. Dann
kdnnen die beiden Konfigurationssétze mit dieser Steuerung umgeschaltet werden.

Klicken Sie auf 81, um die Einstellungen auf die Standarddaten
zuriickzusetzen, d. h. auf die Daten von Konfiguration 1. Wenn die
Daten von Konfiguration 1 nicht festgelegt sind, wenn Sie auf /8]
klicken, um die Daten zuriickzusetzen, fordert das System Sie auf,
zuerst die Daten von Konfiguration 1 zu speichern.

Tension

Force

Config Switch Switch | Servo Setup

TR1-F TR1-L " TR2-F - TR2-L Save config 1@Save config 2

Max Power 3
Boost
Force

Dead Band ‘

| Tension

Servo Setup [ Servo Setup

Save config 1j@Save config 2| Save config 1l@Save config 2|

Max Power 1 Max Power 3

Bo Bo
N Power HD Servo config ‘ 9 Power HD Servo config

g -2
De 1-1 ‘ De 1-2

1

Informationen zur Einstellung des PowerHD-Servos fiir ,Data Sense“
und ,Channel“ finden Sie in der Beschreibung der FXS260/380- d U
Servos.

Force 3

| Tension 3 ‘

<

Hinweis: Einzelheiten zu den Parametern des Power HD finden Sie im
entsprechenden Handbuch des Power HD-Servos.
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i-BUS2 SERVO

Wenn der Sender einen i-BUS2-Servo erkennt, konnen Sie mit dieser Funktion die relevanten
Funktionsparameter des Servos einstellen, die vom Servo zuriickgegebenen Informationen
Uiberwachen und den Kanal fiir die Steuerung des Servos zuweisen.

Die Einstellungen der i-BUS2-Servoparameter dhneln denen des Power HD. Siehe die
Beschreibung der Servos Power HD und FXS260/380.

111 1: Flysky 01 RX B TX (M §

Config Switch Switch

TR1-F TR1-L " TR2-F - TR2-L

[l 1: Fiysky 01 RO [} T [
i-BUS2 Setup

‘ i-BUS2 Servo NPA

(11l 1: Flysky 01 R (M) TX [ )

i-BUS2 Servo

‘Sel vo Setup
Data Se

‘Clmnrlel Steering >

-3US2

[l 1: Flysky 01 RX (M) TX [

Servo Setup

Save config 1@Save config 2

Max Power
Boost
Dead Band

il 1:Flysky 01 RX (M) TX [y

Servo Setup

Save config 1@Save config 2

Max Power

(1l 1: Flysky 01 RX B TX ()

Servo Setup

Save config 1@Save config 2

Max Power

Bol . -
i-BUS2 Servo

‘De 52

‘Tension

Informationen zur Einstellung des i-BUS2-Servos fiir Data Sense il

und Channel finden Sie in der Beschreibung der FXS260/380-
Servos. Q @

Hinweis: Einzelheiten zu den i-BUS2-Parametern finden Sie im
entsprechenden Handbuch des i-BUS2-Servos.

IEI@E“EI

Bilibili Facebook

[l 1: Flysky 01 R M) TX [ )

Servo Setup

Save config 1@Save config 2|

Max Power




Nobl ez

i-BUS2 ESC (XERUN AXE R2)

Wenn der Sender einen i-BUS2 i-BUS2 XERUN AXE R2 ESC erkennt, konnen Sie mit dieser Funktion die
entsprechenden Funktionsparameter des ESC einstellen.

Servo-Einrichtung [ : Fiysky 01 R (B TX (WY ‘ i-BUS2 Setup
. . . . Servo Setup
Stellen Sie die Funktionsparameter ein, um den entsprechenden ESC = =
anzupassen Running Mode
1 Flysky 01 RX [ TX mm b

- . |F:PM/TH Matching il 1:Flysky D)
Einrichtung: XERUN AXE R2
Nachdem Sie den einzustellenden Funktionspunkt ausgewahlt Cutoff Voltage
haben, klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Wert oder die Option

eingestellten Parameter an das ESC-Gerdt zu senden, die nach

anzupassen. Klicken Sie auf ,ld “ und dann auf ,[Yes]“, um die |BEC Voltage 6. o > ‘
dem Neustart des ESC wirksam werden. |

Motor Rotation CC Channel Throttle > ‘

Max. F. Force

Hinweise:

() HOBBYMING*

1. Die Drehzahlabsenkungsrate kann nur eingestellt |TH Increase Rate
werden, wenn die Drehzahl-/TH-Anpassung auf
~Deaktiviert” gesetzt ist.

2. Einzelheiten zu den ESC-Parametern finden Sie
im entsprechenden Handbuch des ESC.

|Neutral Range

RPM Decrease Rate Level 1

| 1: Flysky 01 RX (M) TX [}

Servo Setup

Max. R. Force

Max. Brake Force T Max. Brake Force
Datenerkennung
Uberwachen Sie die Riickmeldungen vom entsprechenden ESC. |”"ﬁ€' HEHS [FEfEE
Tippen Sie auf [Data Sense], um die Data Sense-Oberflache Smart Drag Brake | Enabled

aufzurufen. Dort konnen Sie die relevanten Informationen einsehen.

Dr Brake Rate Level 15

Sie kénnen auch auf 8 “tippen, um die Datenaufzeichnungsschnittstelle auf

Turbo Timing

Hinweis: Wenn der Sensor-Datenrekord so eingestellt wurde,
dass Informationen zu diesem i-BUS2 ESC angezeigt werden,
klicken Sie auf , um die Datenaufzeichnungsschnittstelle
aufzurufen. Andernfalls wird in einem Popup-Fenster gefragt, ob
Sie zu den Informationen (iber das Gerdt wechseln mochten.
Klicken Sie auf JA, um zu wechseln, oder auf NEIN, um nicht zu
ersetzen. Die urspriinglichen Gerateinformationen werden
weiterhin angezeigt. - I

Current

Turbo Delay

Type

XERUN AXE R2

RPM
Throttle

Kanal . Power
ESC Temp.

Weisen Sie den entsprechenden Kanal zu, um diesen ESC zu steuern. 7 Motor Temp.

State

Tippen Sie auf [Kanal Gas >], um den Bildschirm aufzurufen, und
tippen Sie dann auf einen geeigneten Kanal. Klicken Sie

anschlieRend auf @ umaur @
vorherigen Schnittstelle zurlickzukehren.

<

Steering

Throttle

Bilibili Website Facebaook



Hinweis: Diese Funktion ist fiir Version 1.0.6 oder hoher verfiigbar.

i-BUS2 ESC (XERUN AXE R3)

Wenn der Sender einen i-BUS2 XERUN AXE R3 ESC erkennt, kdnnen Sie mit dieser Funktion die

entsprechenden Funktionsparameter des ESC einstellen. S
[1l] 1: Flysky 01 R [m—) TX [ [ 11 1: Flysky 01 ROX (B T (W}

Servo Setup i-BUS2 Setup

Running Mode XERUN AXE R3 NPA

Servo-Einrichtun
& RPM/TH Matching [l 1: Flysky 01 RX M) TX [}

Stellen Sie die Funktionsparameter ein, um den entsprechenden ESC - XERUN AXE R3

anzupassen. LiPo Cells -

‘Servo Setup
L. Cutoff Voltage

Einrichtung:

BEC Voltage

Nachdem Sie den einzustellenden Funktionspunkt ausgewahlt ‘ o — —
haben, klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Wert oder die Option _ {
anzupassen. Klicken Sie auf ,H “ und dann auf ,[Yes], um die S
eingestellten Parameter an das ESC-Gerat zu senden, die nach ‘mmo.- — 3 @IMBYMAG“
dem Neustart des ESC wirksam werden. S -

Max. F. Force
Zusatzlich kdnnen Sie fiir [Max. F. Force], [TH Increase Rate], [RPM
Decrease Rate], [Max. R. Force], [Max. Bremskraft],
[Widerstandsbremskraft], [Widerstandsbremsrate], [Turbo-Timing] und
[Turbo-Verzdgerung] kdnnen Sie die Parameter auch in Echtzeit
anpassen (die Parameter werden nicht gespeichert), indem Sie die mit

der Funktion [ASSIGN] zugewiesenen VR/TR-Steuerelemente Initial TH Force  Level 15

verwenden. In dieser Funktionsschnittstelle kann die Einstellung jedoch -

nicht Giber VR/TR-Steuerelemente vorgenommen werden. In anderen RPM Decrease Rate Level 9 Pl 1:Flysky 01 RX (s TX [ 3
Schnittstellen kann die Einstellung Gber VR/TR-Steuerelemente . = Sre Gy
vorgenommen werden, wobei ein Popup-Fenster mit dem in Echtzeit co

angepassten Wert angezeigt wird. Beachten Sie, dass bei der Einstellung —_— (IS HEEE ‘
von [Widerstandsbremskraft] Giber das Steuerelement der Einstellbereich Max. Brake Force | 40 _
mit dem Uber [Servo-Einrichtung] festgelegten Bereich tibereinstimmt. s RPICLNatchine Diseblad

Drag ake Force 60 Confirm to update
Cu
H Teae ESC parameters?
HInWeISE. Smart Drag Brake  Enabled ]

BE}

1. Die Drehzahlabsenkungsrate kann nur eingestellt
werden, wenn die Drehzahl-/Drehzahlangleichung auf
~Deaktiviert” gesetzt ist. Turbe Tming

2. Einzelheiten zu den ESC-Parametern finden Sie - - Forco
im entsprechenden Handbuch des ESC. Turbo Delay

Drag Brake Rate 8
S — ‘Mnmr Rotation

Datenerkennung
N [ll 1: Fiysky 01 R B T [
Uberwachen Sie die Riickmeldungen des entsprechenden ESC. Data Sense
Tippen Sie auf [Data Sense], um die Data Sense-Oberflache Type
aufzurufen. Dort kdnnen Sie die entsprechenden Informationen -0 XERUN AXE R3
einsehen. e Voltage
-2 Current
Sie kdnnen auch auf ,&“tippen, um die Datenaufzeichnungsschnittstelle aufzuli e

Throttle

Hinweis: Wenn der Sensor-Datenrekord so eingestellt ist, dass
Informationen zu diesem i-BUS2 ESC angezeigt werden, klicken Sie

Power

auf , um die Datenaufzeichnungsschnittstelle aufzurufen. Andernfalls il
wird in einem Popup-Fenster gefragt, ob Sie zu den Informationen 7 || Lo U
Uiber das Gerat wechseln mochten. Klicken Sie auf ,Ja“, um zu - state
wechseln, oder auf ,Nein“, um nicht zu ersetzen. Die urspriinglichen
Gerdteinformationen werden weiterhin angezeigt. @
— Throttle > ‘
Kanal ) :
11| 1: Flysky 01 RX [E) TX [}
Weisen Sie den entsprechenden Kanal zu, um diesen ESC zu steuern. Channel

Tippen Sie auf [Kanal: Gas], um den Bildschirm aufzurufen, und tippen Sie i

dann auf einen geeigneten Kanal. Throttie
Klicken Sie anschliefend auf B, um zur vorherigen Oberflache - (1
zuriickzukety

gpll [ [ETEE] D
E o o i
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6.28 HANDLE

Noble
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Dient zum Zuweisen und Uberwachen der Steuerungen der externen USB-Geréate der Basis. Um die
Sendersteuerungen durch externe USB-Geratesteuerungen zu ersetzen und damit die Kanéle oder
Funktionen des Senders zu steuern, verwenden Sie die Funktion [HANDLE ](Gamepad).

Steuerung zuweisen

Wird verwendet, um dem ausgewahlten Steuerelement einen Kanal oder eine Funktion zuzuweisen.

Sticks

Weisen Sie den Kanal oder die Funktion fiir die Joystick-Steuerung zu,

damit Benutzer relevante Funktionen einstellen konnen.

[Funktion]: Legt die Funktion der ausgewdhlten Steuerung fest.
[Richtung]: Legt die Datenrichtung der ausgewahlten Steuerung fest. Sie

kann auf NOR oder REV eingestellt werden.

[Totzone]: Legt den Wert fiir die neutrale Totzone des automatisch

selbstzentrierenden Joysticks fest.

Einrichtung:

Tippen Sie auf den Stick, um ihn zu aktivieren, und klicken Sie dann auf ,+“
oder ,-“, um den Prozentsatz zu dndern oder die Option auszuwahlen.

Tippen Sie auf J8]“, um die Anzeige-Steuerung aufzurufen, iiber die
Benutzer alle Steuerungsinformationen wie Name und Status

tiberwachen kénnen.

Tasten

Weisen Sie den Kanal oder die Funktion fiir die Tastensteuerung zu,

damit Benutzer relevante Funktionen einstellen kénnen.

[Modus]: Legt den effektiven Tastenmodus fest. Er kann auf ,,Drehen“
oder ,Auslosen eingestellt werden, wobei der Modus ,,Auslosen der

Standardmodus ist.

Die Beschreibungen zu [Funktion] und [Richtung] finden Sie in den

Beschreibungen zu den Sticks.

Die Einstellungen fiir Tasten dhneln denen fir Sticks. Weitere
Informationen finden Sie in der Beschreibung zu Sticks.

Control | L Control

Keys

Trims

Sticks
Sticks J1
Steering >
Function

NONE >
| Direction

NONE >
Dead Zone

Throttle >
NONE >

NONE >

Function

CH4 (AUX. 4) >
| Direction

3 NONE >
Mode

NONE >

NONE >




Trimmung

Weisen Sie den Kanal oder die Funktion fiir die Trimmsteuerung zu,
damit Benutzer relevante Funktionen einstellen konnen.

[Schritt]: Legt den giiltigen Wert fir jede Operation der
Trimmsteuerung fest.

Trims
Die Beschreibungen der [Funktion] und [Richtung] finden Sie in den
Beschreibungen zu den Sticks.

Steering Trim > ‘

Throttle Trim > ‘

Die Einstellungen der Trimmungen dhneln denen der Steuerkniippel.
Siehe die Beschreibung der Steuerkniippel.

SEENO) <
TR’I Steering Trim >

|TR2 Throttle Trim >
Trims TR

Function Steering Trim > ‘

|I'.‘-irection

Anzeige-Steuerung

Zeigt die Rohdaten und den Zuweisungsstatus aller Steuerelemente an.

Einrichtung:

Facebook
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6.29 HILFE

Um das Benutzerhandbuch lber diese Funktion zu erhalten. Benutzer kdnnen uns tber die auf der

Benutzeroberflache aufgefiihrten Social-Media-Konten kontaktieren. Benutzer kdnnen den QR-Code
aufrufen und je nach Bedarf scannen.

[~ 1:Flysky 01 RX

Help Center

LEDE]

‘ Official Website

‘ YouTube

Twitter




7. RX SET

Dieser Abschnitt enthélt detaillierte Informationen zu den Funktionen im Zusammenhang mit Empfangern und deren Verwendung.

7.1 Bind Set

Diese Funktion dient dazu, den Sender in den Bindungszustand zu versetzen, damit er sich mit dem
Empfanger verbinden kann.

Noble NB4 Pro+ unterstiitzt einen Dual-Empfanger-Modus. Die werkseitigen Bindungseinstellungen von
Sender und Empfénger sind erfolgreich abgeschlossen.

Wenn Sie eine erneute Bindung vornehmen miissen, befolgen Sie bitte die folgenden Schritte fiir die
Bindung zwischen Sender und Empfénger.

Klassische Version (am Beispiel von FGr4P)

Der klassische Empfangermodus ist nur fiir Anpassungen zwischen dem Sender und Empfangern
wie FGr4, FGr4S, FGr4P, FTr4, FTrl0 und FTr16S geeignet.

1. Stecken Sie das Bindungskabel in den Bindungsanschluss des Empfangers und schliefen Sie [ 1:Fiysky o RX. TXE}
das Stromkabel an einen beliebigen anderen Anschluss an. Zu diesem Zeitpunkt blinkt die Bind Set
LED des Empfangers schnell.

2. Schalten Sie den Sender ein. Klicken Sie auf J& “ (Einstellungen), rufen Sie ,[RX SET]* m

(Empfanger-Einstellungen) auf und wahlen Sie im Meni ,,[Bind Set]“ only this mode adapt
(Bindungseinstellungen). these recelvers
FGrd, FGr4s, FGraP,
3. Klicken Sie auf [Classic RX]. Klicken Sie dann auf [Start Bind]: FTra, FTr10, FTr6S
¢ Wenn die RF-Standardaustwahl AFHDS 3 2-Wege ist, leuchtet die LED des Empfangers
dauerhaft und zeigt damit an, dass die Bindung erfolgreich war. Der Sender verlasst
automatisch die Bindungsschnittstelle.

e Wenn die RF-Standardaustwahl AFHDS 3 1-Wege ist, blinkt die Empfénger-LED langsam.
Nachdem die Empfanger-LED langsam zu blinken beginnt, beenden Sie den
Bindungsvorgang, indem Sie den Sender ausschalten. Zu diesem Zeitpunkt leuchtet die
Empfénger-LED dauerhaft und zeigt damit an, dass die Bindung erfolgreich war.

4. DieBindungist erfolgreich. Entfernen Sie das Bindungskabel und das Netzkabel vom
Empfanger.

5. SchlieRen Sie das Netzkabel wieder an den Empfanger an. Uberpriifen Sie, ob das Servo
ordnungsgemal funktioniert. Wenn eine erneute Bindung erforderlich ist, wiederholen Sie
die oben genannten Schritte.

Erweiterte Version (am Beispiel von FGr8B)

Wenn Sie einen Empfénger der erweiterten Version verwenden und ein Empfinger den [ T Tﬁnd ptx

Anforderungen nicht gerecht wird, kénnen Sie den Dual-Empfénger-Modus verwenden. =

1. Driicken Sie die Bind-Taste am Empfénger einige Sekunden lang und schlieRen Sie dann das &
Netzkabel an eine beliebige Schnittstelle am Empfanger an. Zu diesem Zeitpunkt blinkt die Classie ELancetjiie

LED des Empféangers schnell. Dual Rx Mode

e Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Sender vor dem Binden nicht mit anderen Empfangern
verbunden ist.

Set Start CH.

2. Schalten Sie den Sender ein. Klicken Sie auf 8  (Einstellungen), rufen Sie ,RX SET“
(Empfénger-Einstellungen) auf und wéhlen Sie im Menii ,,Bind Set“ (Bindung einrichten).

Start Bind

3. Klicken Sie auf [Enhanced RX]. Das System fragt: ,,Nach dem Umschalten miissen Sie die Bindung erne

Do
e

Vietisitie

Facebook
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Sind Sie sicher?“ Klicken Sie dann auf [Yes]. [ 1:Flysky 01 Rxx] ™}

Bind Set

4. Klicken Sie auf [Set Start CH] (Startkanal einstellen). Klicken Sie dann auf den = =
entsprechenden Kanal. Nach der Auswahl wird dieser Kanal zum ersten Kanal, der =
Sendersignale empfangt. Klicken Sie auf [B4 ] (Zuriick zur vorherigen Ebene), um zur :
vorherigen Ebene zurtickzukehren.

5. Klicken Sie auf [Start Bind]:

e Wenn die RF-Standardsauswahl AFHDS 3 2-Wege ist, leuchtet die Empfénger-LED
dauerhaft und zeigt damit an, dass die Bindung erfolgreich war. Der Sender verlasst

) ) < . 1: Flysky 01 RX
automatisch die Bindungsschnittstelle.

Start Channel

e Wenn als RF-Standard ,AFHDS 3 1 way“ ausgewahlt ist, blinkt die LED des Empfangers Steering
langsam. Nachdem die LED des Empfangers langsam zu blinken beginnt, legen Sie

den Throttle
Sender aus dem Bindungsmodus. Zu diesem Zeitpunkt leuchtet die LED des Empfangers .
dauerhaft und zeigt damit an, dass die Bindung erfolgreich war.

‘ CH3

Die Bindung ist erfolgreich. Ziehen Sie das Netzkabel vom Empféanger ab. [ 1:Fiysky 01 RX

Bind Set
SchlieRen Sie das Netzkabel wieder an den Empfanger an. Uberpriifen Sie, ob das Servo
ordnungsgemal’ funktioniert. Wenn eine erneute Bindung erforderlich ist, wiederholen Sie
die oben genannten Schritte.

e Wenn Sie den Dual-Empfangermodus verwenden mdéchten, klicken Sie auf das
Kontrollkdstchen rechts neben [Dual-Empfangermodus]. Das Symbol dndert sich zu ,,
[ “und der Sender wechselt in den Dual-Empfangermodus. Binden Sie nach der
Auswahl den Sender nacheinander mit dem priméaren und dem sekundaren \
Empfanger.

Binding. . .

Zwei-Empfanger-Modus

Fir ein Standardmodell eines Autos oder Bootes erfiillt der FGr8B-Empfanger mit 8 Kanalen die
Anforderungen.

Diese Funktion kann verwendet werden, wenn Sie zwei Modelle haben, die Sie mit demselben
Sender steuern mochten.

Bei einigen Modellen mit komplexeren Funktionen, wie z. B. Baggern (Ladern) mit verlangerten Ll
Kraftstoffleitungen, Muldenkippern mit hydraulischen Auslegern usw., reicht der FGr8B-Empfanger
mit 8 Kanalen nicht aus. Die Anzahl der Kandle muss entsprechend der Anzahl der Funktionen
festgelegt werden. Sie kdnnen zwei Empfanger der Fahrzeugbasisfunktion und der

Bind

c Enh d R
Auslegerbasisfunktion zuweisen und dann mit der Funktion [Dual Rx Mode] des Noble NB4 Pro+ _
zwischen ihnen umschalten. Der Noble NB4 Pro+ verfligt nur iber 18 Ausgangskanale. Wenn die Dual Rx Mode
Anzahl der kombinierten Dual-Empfangerkanale die vom Sender vorgewdhlte Anzahl von Kanalen

Uiberschreitet, konnen zusatzliche Kanale nicht verwendet werden. Set Master Start CH: ST

e DasTrennen eines Empfangers im Dual-Empfangermodus hat keinen Einfluss auf Set Slave Start CH: ST >
die Verbindung des anderen Empfangers.
Hinweis: Wenn eine stabile AFHDS3-2-Wege-Kommunikation zwischen dem Sender und dem

Empfanger hergestellt ist, erkennt der Sender den Empfianger als einen Nicht-FLYSKY- <
Empfanger, woraufhin das System eine Meldung ausgibt und die Kommunikation unterbricht.

Facebook



7.2 Lenkkraft

Diese Funktion dient zur Einstellung der Lenkkraft beim Lenken des Servos.

Diese Funktion kann eingestellt werden, wenn die RF-Einstellung des Senders auf [Mini-Z(FHSS)]
eingestellt ist. Sie wird ausgeblendet, wenn die RF auf andere Standards eingestellt ist.

Einrichtung:

Klicken Sie auf ,+“ oder -, um den Prozentsatz der Lenkkraft zu &ndern. Der Einstellbereich liegt zwischen

0-100 % und der Einstellschritt betrdgt 1 %. Die Einstellung kann auch tiber die TR/VR-Taste oder den
Drehknopf in der Funktion [ASSIGN] vorgenommen werden.

7.3 Gyro-Verstarkung

Diese Funktion dient zur Einstellung der Empfindlichkeit des Gyroskops am Empféanger.

Diese Funktion kann eingestellt werden, wenn die HF-Einstellung des Senders auf [Mini-Z(FHSS)]
eingestellt ist. Sie wird ausgeblendet, wenn die HF auf andere Standards eingestellt ist.

Einrichtung:

Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz der Gyroskopverstarkung zu &ndern. Der
Einstellbereich liegt zwischen 0 und 100 %, die Einstellschritte betragen 1 %. Die Einstellung kann
auch uber die TR/VR-Taste oder den Drehknopf in der Funktion [ASSIGN] vorgenommen werden.

7.4 RX-Schnittstellenprotokoll

Diese Funktion dient zur Einstellung des Empfangerausgangsmodus.

Empfanger-Schnittstellenprotokoll der Classic Edition
Wenn der angepasste Empfanger FGr4, FGr4S, FGr4P, FTr4, FTrl0 und FTrl6S ist, kénnen die
Ausgabeprotokolle von [CH1-Schnittstelle] und [Seriell] jeweils eingestellt werden. [CHI-

Schnittstelle] kann auf PWM oder PPM eingestellt werden. [Seriell] kann auf i-BUS oder S.BUS
eingestellt werden (spezifische i-BUS-Einstellungen finden Sie unter [7.8 i-BUS-Einstellung]).

CH1-Schnittstelle
Legt das Ausgabeprotokoll von CH1 fest.

Einrichtung:

1. Klicken Sie auf [CH1-Schnittstelle].

SSS—S——
™ 1:Flysky 01 FCw)

Steering Force

Steering Force m ‘

1: Flysky 01

Gyro Gain

" 1:Flysky 01 RX X}

RX I ce Protocol

1:Flysky 01 3 X}

CH1 Interface
‘ PM (V] ‘

‘PPM ‘
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2. Tippen Sie auf das entsprechende Protokoll. Klicken Sie auf Jd“, um zur vorherigen Ebene zuriickzuke

Seriell
Legt das Ausgabeprotokoll der seriellen Schnittstelle fest.

Einrichtung:
1. Klicken Sie auf [Seriell].

2. Tippen Sie auf das entsprechende Protokoll. Klicken Sie auf B “, um zur vorherigen Ebene zuriickzuke|§

Erweitertes Empfanger-Schnittstellenprotokoll

Wenn der angepasste Empfanger ein weiterer Empfanger der erweiterten Version ist, kann das
Ausgangsprotokoll der Empfanger-NPA/NPB/NPC/NPD-Schnittstelle eingestellt werden.

Im Dual-Empféngermodus kénnen die Schnittstellenprotokolle des Master- und des Slave-
Empféngers jeweils eingestellt werden.

Flr die NPA/NPB/NPC/NPD-Schnittstelle des Master-Empfangers umfassen die Ausgabemodi
PWM, PPM, S.BUS, i-BUS in, i-BUS out und i-BUS2.

e Wenn die NPA-Schnittstelle auf PPM-Ausgabe eingestellt ist, unterstiitzen die anderen
Schnittstellen die Signalausgabe PWM, S.BUS, i-BUS in, i-BUS out und i-BUS2.

Die Ausgabemodi fiir die Slave-Empfanger-Schnittstelle NPA/NPB/NPC/NPD sind PWM, PPM,
S.BUS, i-BUS out und i-BUS2.

e Wenn die RXi-BUS 2 HUB-Simulatorfunktion deaktiviert ist, kénnen Sie nur einmal fiir PPM-,
S.BUS-, i-BUS in-, i-BUS out- und i-BUS 2-Signale in mehreren neuen Ports auswéhlen. Wenn
beispielsweise NPA auf i-BUS out eingestellt ist, sollten NPD/NPC/NPB/NPA nicht aufi-BUS
out eingestellt werden.

e Der gleichzeitige Konflikt von i-BUS- und i-BUS2-Ubertragungsinformationen ist nicht
zuldssig. Wenn ein neuer Port auf i-BUS out oder i-BUS in eingestellt ist, sollten andere
neue Ports nicht auf i-BUS2 eingestellt werden. Wenn ein neuer Port auf i-BUS2 eingestellt
ist, sollten andere neue Ports nicht auf i-BUS out oder i-BUS in eingestellt werden.

¢ Wenn die RX i-BUS2 HUB-Simulatorfunktion aktiviert ist, kbnnen mehrere neue Ports auf
einen Signaltyp eingestellt werden, z. B. NPA ~ PWM, NPB ~ PWM, NPC ~ i-BUS2 und NPD ~ i-
BUS2.

[i-BUS in]: Verbindung zum i-BUS-Sensor.

[i-BUS out]: Verbindung zum i-BUS-Erweiterungsempféanger oder einem anderen i-BUS-
Signalerfassungsgerat.
[i-BUS2]: Wenn die Simulatorfunktion des Empfangers i-BUS2 HUB deaktiviert ist, nur 1

i-Die Ausgabe des BUS2-Signals ist zuldssig. Wenn die Empfanger-i-BUS2-HUB-Simulatorfunktion
aktiviert ist, kdnnen 1-4 i-BUS2-Signalausgdnge ausgewahlt werden.

Einrichtung:

1. Klicken Sie auf [Receiver Interface Protocol] (Empfanger-Schnittstellenprotokoll). Wenn
die Bindungseinstellung im Dual-Empfangermodus ist, wahlen Sie den Master-Empfénger
oder den Slave-Empfanger aus, um das Untermeni aufzurufen.

2. Wahlen Sie [NPA] oder andere Optionen. Klicken Sie je nach Bedarf auf das entsprechende
Protokoll. Klicken Sie dann auf B “, um zur vorherigen Ebene zuriickzukehren.

" 1:Flysky 01 RX T

RX Interface Protocol

Interface

" 1:Flysky 01

Serial

i i-BUS

1: Flysky 01 RX X}

RX Interface Protocol

Master Receiver

Slave Receiver

RX Interface Protocol

Master Receiver >

Slave Receiver >

" 1:Flysky 01 RX TX )

Master Receiver

| NPA PwM >

‘ NPB

NPC

‘ NPD

i-BUS in

i-BUS out

Facebook



7.5 Failsafe

Die Failsafe-Funktion kann auf drei Arten eingestellt werden: ey olm
*  Einstellung zum Deaktivieren der Signalausgabe der i-BUS-Out- und PPM- "i-BuS/PPM No Output
Protokollschnittstellen im Falle einer Fehlsteuerung, d. h. keine Ausgabe an den i-BUS-Out-

und PPM-Schnittstellen im Falle eines Kontrollverlusts. Steering

o Stellen Sie die Ausfallsicherheitswerte Kanal fiir Kanal ein: Frei/Fester Wert/Halten. ghrotts

CH3 (AUX.

o [Alle festen Wertekanéle einstellen]: Sie konnen die Ausgangswerte aller Kanale, die auf einen
festen Wert eingestellt sind, auf den aktuellen Wert einstellen, und dieser Wert wird

ausgegeben, wenn das System die Kontrolle verliert. s

(AUX.

Failsafe-Testfunktion

Dient zur Simulation eines Kontrollverlusts. Wenn das Modell auf3er Kontrolle gerét, schaltet der B
Sender die HF-Leistung ab, woraufhin das Modell in den Kontrollverlustzustand libergeht. Alle Failsa
Kanale geben entsprechend den Failsafe-Einstellungen aus. ‘LBLB/PPM —

. Steering
Einrichtung: i

Throttle

1. Tippen Sie auf /8 “ (Failsafe-Test aktivieren), woraufhin ein Popup-Fenster wie abgebildet
erscheint. Halten Sie /] “ (Failsafo-Test starten) linger als 1 Sekunde gedriickt, woraufhin das
System die HF-Funktion ausschaltet. Der Empfanger gibt dann den Kanalwert gemaf} den
Failsafe-Einstellungen aus. CHA (AUX

CH3 (AUX
2. [@freigeben, die HF ist eingeschaltet und die Verbindung ist wiederhergestellt. ‘CHS (AUX.

1:Flysky 01 RX

Failsafe

i-BUS/PPM No Qutput

Steerinc

‘ CH4 (AUX. 4)

Failsafe

‘i-BUS/PPM No Qutput
Throttle

CH3 (AU

CH4 (AUX

‘ CHS (AUX.

)
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i-BUS&PPM keine Ausgabe

Diese Funktion ist fiir i-BUS- und PPM-Signale vorgesehen. Nachdem [i-BUS/PPM keine Ausgabe]
aktiviert wurde, werden diese beiden Arten von Failsafe-Signalen unabhéangig von der Failsafe-
Einstellung immer ohne Ausgabe ausgegeben. Wenn die Funktion deaktiviert ist, kdnnen Sie nach
einem Kontrollverlust pro Kanal einstellen: auf einen festen Wert setzen oder den letzten
Ausgabewert beibehalten. StandardmaRig ist diese Funktion aktiviert.

Tippen Sie auf M “rechts neben ,[i-BUS/PPM keine Ausgabe]“. Das Kontrollkadstchen rechts
neben der Option ist nicht aktiviert, was bedeutet, dass die Funktion deaktiviert ist.

Ein separater Kanal einstellen

Dient zum Einstellen der Ausgangssignalzustande der Kanale: ,Free“ bedeutet, dass bei einem
Ausfall keine Ausgabe erfolgt; ,Hold“ bedeutet, dass bei einem Ausfall der letzte Kanalwert
beibehalten wird; ,,Fixed Value“ bedeutet, dass Sie den Ausfallsicherheitsausgangswert durch
Bewegen des Reglers einstellen kdnnen, woraufhin der eingestellte Wert bei einem Ausfall
ausgegeben wird.

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf den Kanal, den Sie einstellen méchten.

2. Klicken Sie auf die gewiinschte Option. Wenn der feste Wert ausgewahlt ist, bewegen Sie den
Gashebel (Lenkrad, Taste oder Drehknopf) in die gewiinschte Position und halten Sie ihn
gedriickt. Klicken Sie dann auf B4 “, um die Einstellungen abzuschlieRen.

Einstellung aller Kanale mit festem Wert

Wird verwendet, um den Ausgangswert aller Kanéle festzulegen, die nach einem Kontrollverlust
auf einen festen Wert eingestellt wurden.

Einrichtung:

Tippen Sie auf diese Funktion, wahrend Sie den Regler in die gewiinschte Position bewegen und
gedriickt halten. Daraufhin erscheint eine Eingabeaufforderung, wie rechts dargestellt. Klicken Sie
auf ,JA“, um den Vorgang abzuschlie3en.

1:Flysky 01 RX

Failsafe

‘i-BUS/PPM No Qutput

‘ Steering

G
Steering

Throttle

(AUX. 3)
" A:Flysky 01 RX TXE _§

Throttle Failsafe
.
‘Free Q ‘
Fixed Value B 0% ) ‘

‘Hold 2 ‘

" 1:Flysky 01 RX

FailsaTe

‘ CH4 (AUX. 4)

‘CHS (ALIX. 53
Set all the channels whose
Tailsafe value is a fixed value

to the current output value.

Hinweis: Bei gasbetriebenen Modellen unterscheidet sich die Failsafe-Einstellung geringfligig von der bei batteriebetriebenen

Modellen.

Gasbetriebene

Modelle: Die Bremswirkung kann entsprechend angepasst werden.

Es wird empfohlen, die Failsafe-Einstellung so vorzunehmen, als befédnde sich das Fahrzeug im Bremszustand,
d. h. den Ausgangswert des Gaskanals des Fahrzeugs bei Betédtigung der Bremse als Failsafe-Wert festzulegen.

1. Eswird empfohlen, die Failsafe-Einstellung auf ,Free* zu setzen. Im Falle einer Unkontrollierbarkeit

wird der Bremszustand aktiviert, wenn der ESC keine Signale empfangt.
Batteriebetriebene

Modelle: gasbetriebenen Modellen.

Esist auch moglich, die Failsafe-Einstellung als Bremszustand des Fahrzeugs festzulegen. Wie bei

«  Einige ESCs verwenden das Bremsen auch als Riickwartsgang. Uberpriifen Sie dies bitte bei Ihrem Modell.
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7.6 Servofrequenz

Diese Funktion dient zur Auswahl der Frequenz der PWM-Signale der Kanaldaten. Die Funktion
umfasst analoge Servos (95 Hz), digitale Servos (380 Hz) und benutzerdefinierte Frequenzen. Sie
kdnnen den richtigen Ausgangsfrequenzwert entsprechend dem verwendeten Servo auswahlen
oder einstellen. StandardmaRig verwendet das System das digitale Servo. Der Einstellbereich fiir die
benutzerdefinierte Frequenz liegt zwischen 50 und 400 Hz.

Die Servofrequenz variiert geringfligig je nach den angeschlossenen Empfangern.

Fiir den Classic Edition Receiver

. . 1: Flysky 01 RX
Klicken Sie auf [Servos Frequency]. Sorves FremNEmesy

2. Klicken Sie auf die entsprechende Option. Klicken Sie auf B “, um zur vorherigen Ebene zuriickzukehr | R e

. Wenn die RF-Einstellung des Senders auf [AFHDS 3 1 way] eingestellt ist, andern Sie die Digital Servo
Servo-Reaktionsgeschwindigkeit und tippen Sie dann auf K4  (Servo-Frequenz). Das
System zeigt die Meldung , It takes effect after bind or re-bind. Are you sure you want Custom | 400HZ
to bind?“ (Die Anderung wird nach dem Binden oder erneuten Binden wirksam.
Mo6chten Sie wirklich binden?) an.

3. Wenn Sie [Custom] wéahlen, klicken Sie auf ,,+“ oder ,-“, um die Frequenz anzupassen.

Fiir den Empfanger der Enhanced Edition

[SR]: Eine der Sperzifikationen fiir die Servofrequenz (PWM-Frequenz betragt 833 Hz). [SFR]: Eine
der Spezifikationen fiir die Servofrequenz (PWM-Frequenz betrdgt 1000 Hz).

Hinweis: Die herkdmmliche Servo-Reaktionsgeschwindigkeit (PWM-Frequenz) betragt 50-
400 Hz. Die Gesamtverzogerung des Systems wird verringert, wenn SR und SFR
ausgewahlt werden. Stellen Sie sicher, dass das angepasste Servo die entsprechende
Frequenz unterstutzt.

Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen oder sogar zu Schaden am Servo kommen.

Einstellung eines Kanals C TiFlysky 01 RX - TXE )

Servos Frequency

Legt die PWM-Frequenz fiir einen Kanal fest.
[Synchronisiert mit RF]: Der PWM-Ausgang wird mit dem Zeitpunkt des Empfangs des (RF-

Set Al Channels

)Funksignals synchronisiert. Sieeing Rl S >
Einrichtung: [~ 1:Flysky 01 3
Steering
1. Klicken Sie auf [Lenkung Digital Servo] oder andere Optionen, um die J
Funktionseinstellungs-Oberflache aufzurufen. Synchronized With RE
2. Klicken Sie entsprechend dem tatsachlichen Zustand des angepassten Empfangers auf custon ([ EEEEED
die entsprechende Servofrequenz. Klicken Sie auf ,Jd “, um zur vorherigen Ebene
zurlickzukehren. Analog Servo(95Hz)
e Klicken Sie auf das Kontrollkadstchen rechts neben [Mit RF synchronisiert]. Das Symbol Digital Serv

andert sich zul4l. Der PWM-Ausgang wird mit dem Zeitpunkt des (RF-
)Funksignalempfangs synchronisiert, nachdem das Kontrollkdstchen aktiviert wurde.

3. Wenn Sie [Benutzerdefiniert] wahlen, klicken Sie auf ,,+“ oder ,,-“, um den Frequenzwert anzupassen. |ESzIalsreTon

)
. . 1:Flysky 01
Einstellung aller Kanale

Servos Frequency

Legt die PWM-Frequenz fiir alle Kanéle fest. Set All Channels >

Informationen zur Einrichtung der Funktionen finden Sie im Abschnitt ,,Einrichtung® unter ,Einstellung einqEEas] Digital Servo >

IEIE_ Elﬂ1
e
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7.7 i-BUS2-Einrichtung

Diese Funktion dient zum Einrichten der i-BUS2-Gerate. Einzelheiten finden Sie im Abschnitt 6.26 i-BUS2.

7.8 i-BUS-Einrichtung

Diese Funktion dient zur Einrichtung des i-BUS-Erweiterungsmoduls.

Die i-BUS-Funktion wird hauptsachlich fiir die Servoerweiterung verwendet. Wenn ein Kabel zu kurz ist
oder die Anzahl der Servos die Ausgédnge des Empféangers libersteigt, bietet der serielle i-BUS-
Busempfédnger eine praktische Option fiir die Erweiterung. Bei Verwendung des seriellen i-BUS-
Busempfangers ist darauf zu achten, dass dieser separat mit Strom versorgt wird, um sicherzustellen,
dass die Servos liber ausreichend Leistung verfiigen.

FS-CEV04 Schaltplan (FGr8B)

Einrichtung: [l 1:Fiysky o1 RXm} TX I}
i-BUS Setup
1. Schalten Sie den Sender ein und geben Sie [MODEL] ein, tippen Sie dann auf [Channel
Number Definition] und wahlen Sie die Anzahl der einzustellenden Kanale aus (optional 2, 4,
6, 8,10, 12, 18 Kandle, die Standardeinstellung des Systems ist 8 Kanle).

Steering

Throttle

Gehen Sie zu [RX SET] und verbinden Sie Sender und Empféanger.
Tippen Sie auf [RX Interface Protocol] und wahlen Sie [i-BUS out].
Verbinden Sie den FS-CEV04 mit den [i-BUS out]-Schnittstellen der FGr8B/FGr4B-Empfanger.

|CII4 (AUX. 4)

AR o

CHS (AUX. 5)
Tippen Sie auf [i-BUS Setup] und wahlen Sie den zuzuweisenden Kanal aus (tippen Sie auf |
»Kanal X%, das System zeigt ,Kanal X wird zugewiesen, driicken Sie die entsprechende Taste |(;H.3 (AUX. 6)
am seriellen BUS-Empfanger, um ihn zuzuweisen®). Driicken Sie mit dem entsprechenden
Werkzeug die Taste K1, K2, K3 oder K4 am FS-CEV04, um den ausgewahlten Kanal C1, C2, C3
oder C4 zuzuweisen. Bei erfolgreicher Zuweisung zeigt der Sender Folgendes an: ,,Kanal der
Schnittstelle X / Servo X zugewiesen®. —>

Assigning CH3 (AUX. 3)
Press the corresponding
6. SchlieRen Sie das Servo an den entsprechenden Anschluss an und tiberpriifen Sie, ob key on the serial BUS

es wie erwartet funktioniert.

receiver to assign.

7. Wiederholen Sie die oben genannten Schritte nach Bedarf.

CH3 (AUX. 3}

assigned to

Bilibili Website



7.9 PWM-Konverter konfigurieren

Mit dieser Funktion konnen Sie den entsprechenden Empfanger als PWM-Wandler konfigurieren. Nach
erfolgreicher Einstellung wird der Empfanger als PWM-Wandler verwendet und die Schnittstellen
geben PWM-Signale aus.

Hinweis: Diese Funktion ist nicht fiir alle Empfanger verfiigbar. Fir den klassischen Empfanger
sind nur die Empfanger FGr4 und FTr10 verfiigbar.

e Derals PWM-Wandler eingestellte Empfanger kann durch erneutes Binden des Senders in einen
Empfanger umgewandelt und nach erfolgreicher erneuter Bindung des Senders normal als
Empfanger verwendet werden.

[i-BUS zu PWM]: Diese Funktion ist flir Empfanger der Classic Edition oder Enhanced Edition
geeignet, um sie als PWM-Wandler zu konfigurieren. Bei Empfangern der Classic Edition wird nach
der Einstellung als PWM-Wandler die SENS-Schnittstelle mit der Schnittstelle des Empfangers
verbunden, der i-BUS oder i-BUS out ausgibt. Bei Empféngern der Enhanced Edition wird nach der
Einstellung als PWM-Wandler die NPA-Schnittstelle verbunden.

[i-BUS2 zu PWM]: Diese Funktion ist flir Empfanger der erweiterten Ausgabe geeignet, um sie als
PWM-Wandler zu konfigurieren. Nachdem sie als PWM-Wandler eingestellt wurde, wird ihre NPA-
Schnittstelle mit der Schnittstelle des Empféangers verbunden, der i-BUS2 ausgibt. Sie konnen die
entsprechenden Parameter Uber [i-BUS2] einstellen, siehe Abschnitt 6.26 i-BUS2.

i-BUS zu PWM

Einrichtung: [ tiFlysky 01 Rk TXEL}

Config PWM Converter

1. Rufen Sie die Schnittstelle ,,Config PWM Converter auf und
tippen Sie auf [i-BUS zu PWM].

1: Flysky 01 RX

|i—BuS To P¥M o ‘

Start Channel

2. Tippen Sie auf [Start Channel], um die Einstellungs- ——— |i-BLL:2 To PuM

Schnittstelle aufzurufen, und legen Sie dann den Startkanal fiir -

den PWM-Konverter fest. . : Start Channel

e Wenn der Empfanger beispielsweise iiber 4 Kanale - ' |_~.;,:,.-\,,,.; Frequency  Digital > ‘
verfligt und einer der Kanéle als ) - -
Erweiterungsschnittstelle verwendet wird, kann der ) )
Startkanal des PWM-Wandlers auf ,4” eingestellt U —) Start Config
Slartkar B

3. Tippen Sie auf [Servos Frequency Digtal], um die
Einstellungsseite aufzurufen und die Servofrequenz fiir den
PWM-Wandler einzustellen. Klicken Sie anschlieflend auf
[Start Config], um die Konfigurationsseite aufzurufen.

4. Versetzen Sie den Empfanger in den Bindungsmodus. Wenn

die LED des Empfangers von schnellem Blinken zu
zweimaligem Blinken und einmaligem Erloschen wechselt,
ist die Konfiguration abgeschlossen. Klicken Sie
anschliefend auf B ¢, um zurlickzukehren.

o)

o)
|~ T:Flysky 01 4 TXm )

Config PWM Converter

v

Configing

Wenn Sie den Empfanger als i-BUS2-PWM-Wandler einstellen, miissen
Sie [Start Channel] und [Servos Frequency] nicht einstellen.

ensure the config
s binding! Receiver

nged (exit binding)

<

means config success!
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7.10 RSSI-Ausgangseinrichtung

Mit dieser Funktion kdnnen Sie einen Kanal auswéhlen, um den Signalstarkewert des Empfangers
auszugeben. Nachdem die Funktion aktiviert wurde, fiihrt der ausgewahlte Kanal nicht mehr die
Ausgabe der entsprechenden Kanalfunktion des Senders aus, sondern gibt den Signalstarkewert des
Empfangers aus. Diese Funktion ist fiir FPV-Spieler mit Autopilot erforderlich.

Wir empfehlen Ihnen, CH14 oder einen beliebigen Zusatzkanal auszuwahlen. Sie kénnen
entsprechende Anpassungen in den Einstellungen vornehmen, um die RSSI-Informationen auf der FPV-
Brille anzuzeigen.

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf das Kontrollkastchen rechts neben [ON], um diese Funktion zu aktivieren.

2. Klicken Sie auf [Ausgangskanal], um den entsprechenden Kanal auszuwahlen. Klicken Sie
auf B4 um zur vorherigen Ebene zurlickzukehren.

7.11 RX-Batterieiiberwachung

Diese Funktion dient zur Erkennung des Spannungsstatus des Empféangers oder der entsprechenden
Sensor-Batterie.

Stellen Sie die oberen und unteren Batteriespannungen entsprechend der tatsachlichen Nutzung
der Empfangerbatterie und dem verbleibenden Batteriestand ein, der tiber das Symbol in der
oberen rechten Ecke der Benutzeroberflache angezeigt wird. Der Sender sendet umgehend einen
Alarm entsprechend dem Batteriezustand.

Wenn die Spannung der Empfanger- oder Sensor-Batterie unter den Alarmwert [Alarmspannung] fallt,
meldet der Sender ,Die Empfangerspannung ist niedrig“.

[Sensor]: Die Spannung des Spannungssensors wird als Spannung des Empfangers verwendet. Es
kann zwischen [Interne Spannung], [Externe Spannung], [BVD-Spannung] oder [ESC-Leistung]
gewahlt werden. Nach der Auswahl kann die Spannung tiber den Sender angezeigt und ein Alarm
ausgelost werden.

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf [Rx-Batteriemonitor], um die Einstellungsseite aufzurufen.
2. Klicken Sie auf [Sensor], um einen internen oder externen Sensor auszuwahlen.

3. Wenn Sie den Sensor als Spannungssensor einstellen, legen Sie die Werte fiir [Niedrige
Spannung], [Alarmspannung] und [Hohe Spannung] fest. Wenn Sie den Sensor als [ESC-
Leistung] oder [Sensorleistung] einstellen, kdnnen Sie [Alarmleistung] und [Volle Leistung]
festlegen.

¢ [Niedrige Spannung]: Entspricht einem Empfanger-Batteriestand von 0 %; [Hohe
Spannung]: Entspricht einem Empfanger-Batteriestand von 100 %.

e [Alarm Power]: Entspricht der Leistung im Alarmfall. [Full Power]: Entspricht einem ESC-
/Sensor-Batteriestand von 100 %.
Hinweise:
1. [ESC-Leistung] gilt nur fir Hobbywing XERUN AXE R2/R3 ESC.

2. Wenn mehrere XERUN AXE R2/R3-Regler angeschlossen sind, gilt die Einstellung fiir den
ersten angeschlossenen Regler.

3. [Interne Spannung] entspricht der Spannung des Empfangers; [Externe Spannung]
entspricht der vom FS-CVT01-Sensor erfassten Spannung; [BVD-Spannung] entspricht
der tiber die BVD-Funktion erfassten Spannung; [ESC-Leistung] entspricht der Leistung
des XERUN AXE R2/R3 ESC; [Sensorleistung] entspricht der Leistung des Strom- und
Spannungssensors.

RSSI Output Setup

Qutput Channel

1: Flysky 01 RX

RSSI Output Setup

e )

Qutput Channel CH14 > ‘

1:Flysky 01 RX
Rx Battery Monitor

Sensor Internal Yoltage > \

Low Voltage
Alarm Yoltage

High Voltage

1: Flysky 01 RX

Sensor

Internal Voltage
|[x|erna| Voltage
BVD Voltage
|H;(. Pawer

Sensor Power

Facebook



7.12 Reichweitentest

Mit dieser Funktion wird getestet, ob die drahtlose Kommunikation zwischen Sender und Empfanger
normal funktioniert.

Da die tatsachliche Fernsteuerungsentfernung zwischen Sender und Empfanger grof3 ist, ist es in der
Praxis schwierig zu testen, ob die Funkfrequenz normal ist, wenn zwischen Sender und Empfanger eine
Entfernung von mehreren hundert Metern besteht. Theoretisch wird die Fernsteuerungsentfernung bei
dieser Funktion auf 30 bis 40 Meter reduziert. Sie kdnnen also bei aktivierter Funktion in geringem
Abstand testen, ob die drahtlose Kommunikation zwischen Sender und Empfanger normal ist. Dies kann
Testzeit sparen.

Einrichtung:

1. Stellen Sie sicher, dass Sender und Empfanger miteinander verbunden sind.

1: Flysky 01 3

2. Rufen Sie das Menii [Reichweitentest] auf und driicken Sie die Taste SW1-R. Range Test

3. Eine Person bleibt mit dem Modell in der Hand an Ort und Stelle stehen, wihrend die andere
Person den Sender halt und sich allmahlich auf 30 bis 40 Meter entfernt und mit diesem Modell als
Mittelpunkt in diesem Umkreis umhergeht.

e Bitte stellen Sie sicher, dass der Sender mit einer Telefonhalterung und unter Verwendung
der Standard-Firmware installiert ist.

Pull the (SW1-R) to reduce

e Stellen Sie sicher, dass die Antenne des Senders frei ist und sich keine Gegenstdnde oder thefpomeriiaiiihe ttransmlttor.
Storquellen zwischen Sender und Empfénger befinden.

Power Is Normal
4. Uberprifen Sie den RSSI-Wert am Sender. Wenn die Signalstarke hoch und stabil ist, bedeutet al: NONE
dies, dass die Funkfrequenz dieses Systems normal funktioniert.

7.13 BVD-Spannungskalibrierung

Es kann zu einer Spannungsdifferenz zwischen der vom Empfanger erfassten Spannung und der
tatsachlichen Spannung der Batterie kommen. Verwenden Sie diese Funktion, um einen
Kalibrierungskoeffizienten fir den Empfanger festzulegen, damit die auf der Schnittstelle angezeigte
Spannung der Batteriespannung entspricht, d. h. die Summe aus der erfassten Spannung und dem
Kalibrierungskoeffizienten entspricht der auf der Schnittstelle angezeigten Spannung.

Der BVD-Spannungserkennungsbereich reicht von 0 bis 70 V.

BVD Voltage a
[Batteriespannung]: Zeigt den vom Empfanger in Echtzeit zurlickgegebenen Batteriespannungsmesswert Battory voltage
an. Diese Funktion ist nur bei Empfangern der erweiterten Edition verfuigbar. aery vetaee . |

Hinweise:
1. Diese Funktion ist fiir Empfanger der erweiterten Edition mit BVD-Funktion verfiighar und
erfordert eine bidirektionale Kommunikation mit dem Sender.

2. Im Zwei-Empfénger-Modus ist diese Funktion nur fiir den Master-Empfanger verfiigbar.
Kalibrieren Sie in diesem Fall zunachst die BVD-Spannung dieses Empfangers und verwenden
Sie ihn dann als Slave-Empfanger, um ihn mit dem Sender zu verbinden. Calibration
3. Achten Sie darauf, das BVD-Kabel und das
Anode und Kathode der Batterie, wie in der Abbildung rechts dargestellt.

+ <

Einrichtung:

Schliefien Sie vor der Einstellung die BVD-Erkennungsleitung korrekt an und fiihren
Sie dann die Kalibrierung durch.

Hinweis: Bitte beachten Sie den Spannungswert des Multimeters fiir die

Kalibrierung.
1. Klicken Sie auf [BVD-Spannungskalibrierung], um die Funktionseinstellungs-

Oberflache aufzurufen.

2. Klicken Sie auf ,+“ oder -, um den Batteriespannungswert nach Bedarf zu

andern. \_ ~
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7.14 Alarm bei niedrigem Signal

Diese Funktion dient zum Aktivieren oder Deaktivieren der Alarmfunktion bei schwachem Signal.

[Alarm bei schwachem Signal]: Wenn diese Option aktiviert ist, [0st das System automatisch einen
Alarm aus, wenn die Signalstarke des Empfangers unter 30 liegt.

Low Signal Alarm [ ] ‘

7.15 Einrichtung des Alarms bei Signalverlust

Dient zum Einstellen der Alarmfunktion, wenn der Sender die vom Empféanger zurlickgesendeten
Informationen nicht empfangt. Sie kdnnen einstellen, ob der Alarm bei Signalverlust aktiviert werden
soll, den Alarmtyp und die Zeit, nach der der Alarm ausgeldst wird (Empfindlichkeit).

Signal Lost Alarm Setup >

Signal Lost Alarm Setup

Einrichtung: Signal Lost Alarm ‘

| Alarm Type >

1. Tippen Sie auf [Einrichtung des Alarms bei Signalverlust]. Wenn diese Option aktiviert ist, ist die Funkti

2. Tippen Sie auf [Alarmtyp], um die nichste Ebene aufzurufen, und tippen Sie auf den Se'fsm"“y ‘
entsprechenden Typ. Klicken Sie dann auf M ¢, um zuriickzukehren. 1‘F“"ky‘\°‘1 . = LD

arm Type
3. Tippen Sie auf [Empfindlichkeit] und klicken Sie dann auf ,+“ oder ,-“, um den Wert zu dndern. S [} ‘

Hinweis: Dieser Alarm ist standardmaRig nicht aktiviert, wenn die Anzahl der Kanale auf
2-Kanal-Extremmodus eingestellt ist.

Sound ) ‘

‘Vibld”ﬂll o ‘

7.16 Empfanger-Firmware aktualisieren

Nachdem der Sender die Firmware aktualisiert hat und zu diesem Zeitpunkt keine Verbindung mit
dem Empféanger herstellen kann, muss die Firmware des Empféangers aktualisiert werden.

Einrichtung:
Tippen Sie auf [Empfénger aktualisieren]: FAT G

Select Receiver

e Einige Empfénger, wie z. B. GMr, miissen mit ,,Flysky Assistant“ aktualisiert werden.

e Wenn der Sender erfolgreich codiert wurde und die Verbindung hergestellt ist, erscheint bei
einem Empfanger der neuesten Version die Popup-Meldung [Die aktuelle Version ist die neue
Version, kein Upgrade erforderlich! ]. Bei einem Empfanger einer alteren Version erscheint die
Popup-Meldung [Mochten Sie den Empfanger wirklich aktualisieren? ]. Klicken Sie auf [OK], um
den Empfanger zu aktualisieren.

e Wennder Empfanger und der Sender nicht verbunden sind, rufen Sie die Oberflache ,Empfanger
auswahlen“ auf, wahlen Sie den zu verbindenden Empfanger aus und es erscheint die Meldung
[Bitte verbinden Sie XX oder aktivieren Sie XX, um in den obligatorischen Aktualisierungsmodus
zu gelangen]. Klicken Sie auf [OK]!

Update

Facebook
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Nach dem Aufrufen des Aktualisierungsmodus zeigt eine Fortschrittsanzeige von 100 % an, dass die
Aktualisierung erfolgreich war.

Hinweis: Sie missen die Firmware des Senders aktualisieren, bevor Sie die Firmware des
Empfangers aktualisieren konnen.

" aim LCL
o o
§ o'a’s
¢ ©
LR
¢ o P
@ L] .e.o’ W
L
BIND @ g -:.:.
Taste L

= FGraB

| Please connect Fard,

or enable FGra to

enter the mandatory

update mode.

BIND-Taste ] )

Update

Die Schritte fiir die erzwungene Aktualisierung des Empfangers sind wie folgt:

1. Halten Sie die Bind-Taste am Empfanger beim Einschalten des Empfangers ldnger als zehn
Sekunden gedriickt und lassen Sie die Bind-Taste los, nachdem die LED des Empfangers
wiederholt im Modus ,,drei Mal blinken, einmal aus“ aufleuchtet.

Oder schalten Sie zuerst den Empfanger ein, halten Sie dann die BIND-Taste ldnger als 10 Sekunden
gedriickt, bis die LED des Empféangers dreimal blinkt und einmal ausbleibt, und lassen Sie dann die BIND-
Taste los.

2. Schalten Sie den Sender ein und wahlen Sie [Empfanger aktualisieren]. Klicken Sie auf den
entsprechenden Empfanger. Wahlen Sie ,,0K“ im Popup-Fenster. Klicken Sie auf [Aktualisieren],
um den Aktualisierungsmodus aufzurufen.

3. Wenn das Update abgeschlossen ist, blinkt die Empfénger-LED langsam.

Hinweis: Die Empféanger, die tiberpriift werden kdnnen, knnen je nach RF-Standard variieren.

7.17 Lenkung ICS

Diese Funktion dient zum Einstellen der Parameter des Gyroskop-Mischsteuerkanals der
Fahrzeugsteuerungsplatine.

Diese Funktion kann eingestellt werden, wenn der RF-Standard des Senders auf [Mini-Z(EV02)]
eingestellt ist. Sie wird ausgeblendet, wenn der RF auf andere Standards eingestellt ist.

Einrichtung:

1:Flysky 01

1. Tippen Sie auf die Funktion, die Sie einstellen mdchten. steerin

2. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um die Option oder den Wert zu dndern.
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7.18 GasICS

Diese Funktion dient zum Einstellen der Parameter des Gyroskop-Mischdrosselkanals der
Fahrzeugsteuerungs-Basisplatine.

Diese Funktion kann eingestellt werden, wenn der Sender-RF-Standard auf [Mini-Z(EVO2)] eingestellt
ist. Sie wird ausgeblendet, wenn der RF auf andere Standards eingestellt ist.

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf die Funktion, die Sie einstellen méchten.

. Fir die Funktionen [Reverse Limit] und [Brushless] tippen Sie wiederholt darauf,
um zwischen AUS und EIN zu wahlen.

2. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um die Option oder den Wert fiir andere Funktionen zu dndern.

1: Flysky 01

Throttle ICS

Reverse Limit

Brushl

‘ Reverse Timer

Neutral Brake




8. SYSTEM

Dieser Abschnitt enthélt detaillierte Informationen zu den Systemfunktionen und deren Verwendung.

8.1 USB-Einrichtung

Die USB-Einrichtung dient zur Unterstiitzung der Ausgangssignale des Typ-C-Anschlusses.

[ 1:Flysky 01 RX TH [

[USB-Funktion]: Wenn der Eingang oder Ausgang ein USB-Signal ist, konnen Sie den Simulator steuern _
und den Computer und FlySky Assistant verbinden. |

[Trainer-Modus]: Wenn der Eingang oder Ausgang ein PPM-Signal ist, kdnnen die Trainer- und Head-
Tracker-Funktionen realisiert werden. | Trainer Mode

LISB Function {2

Einrichtung:
1. Klicken Sie auf [USB-Einstellung], um die Auswahlschnittstelle aufzurufen.
2. Wahlen Sie die entsprechende Funktion nach Bedarf aus.

e Wabhlen Sie die USB-Funktion. Die Trainerfunktion wird nicht angezeigt (wird angezeigt,
wenn die Trainerfunktion ausgewahlt ist).

3. Klicken Sie auf J“ um zurlickzukehren und zu speichern.

8.2 Thema

Hiermit wird der allgemeine Farbstil des Systems festgelegt. Es stehen 4
Optionen zur Auswahl.

Einrichtung: _—
Bright Red

1. Tippen Sie auf [Thema], um das Menii aufzurufen. —
Fresh Blue )

2. Wabhlen Sie ein Thema nach lhren Wiinschen aus.

3. Tippen Sie auf J4“, um zum vorherigen Menii zuriickzukehren
und die Einstellung zu speichern.

IEIE_ Elﬂ1
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8.3 Hintergrundbild

Hiermit kénnen Sie das Hintergrundbild flir den Startbildschirm und das
Hauptmeni festlegen. [Hintergrundbild fiir Startbildschirm]: Legt das
Hintergrundbild fir den Startbildschirm fest. [Hintergrundbild fiir
Hauptmend]: Legt das Hintergrundbild fiir das Hauptmendi fest.

Vorschau des Hintergrundbildes: Um eine Vollbildvorschau des
Hintergrundbildes anzuzeigen und die Option auszublenden, klicken Sie
auf den Bereich aufRerhalb der entsprechenden Funktionsoption.
Klicken Sie erneut, um die Vorschau zu beenden.

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf [Hintergrundbild], um das Menii aufzurufen.
2. Waéhlen Sie ein Hintergrundbild nach lhren Wiinschen aus.

3. Tippen Sie auf J“ um zum vorherigen Men(i zuriickzukehren
und die Einstellung zu speichern.

8.4 Einheiten

Wéhlen Sie die Einheiten fiir Linge und Temperatur aus.

[Lange]: Wahlen Sie zwischen metrischem und imperialem System. Die
Standardeinstellung ist metrisch.

[Temperatur]: Sie kdnnen zwischen Celsius und Fahrenheit wéhlen. Die
Standardeinstellung ist Celsius.

Das hervorgehobene Feld zeigt die aktuell ausgewdhlte Einstellung an.

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf [Einheit], um das Meni aufzurufen.

2. Wabhlen Sie eine Einheit aus der Liste aus.

Noble
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1: Flysky 01 RX ™

Home Screen Wallpaper

NONE

acter

Scenery

3. Tippen Sie auf J“, um zum vorherigen Men(i zurlickzukehren und die Einstellung zu speichern.

1: Flysky 01 RX ™

Wallpaper

0 ‘ B e | Home Screen Wallpaper

Main Menu Wallpaper

Tempera

1: Flysky 01 RX TX

Wallpaper

Home Screen Wallpaper

Main Menu Wallpaper

1:Flysky 01 RX T

units

Length Metric

Temperature Celsius
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8.5 Einstellung der Hintergrundbeleuchtung

Diese Funktion steuert die Helligkeit der Hintergrundbeleuchtung.

Hinweis: Durch Erhohen der Helligkeit wird mehr Strom verbraucht. Je langer also die Zeit bis
zum Erldschen der Hintergrundbeleuchtung ist, desto hoher ist der Stromverbrauch und desto
kirzer ist die Akkulaufzeit.

[ T:Flysky O1 RX X [T

Backlight Adjustment

[Zeitlimit fir Hintergrundbeleuchtung]: Wahlen Sie die Verzogerungszeit aus. Das heif’t, wenn keine
Aktion erfolgt, wird die Bildschirmhelligkeit nach Ablauf der entsprechenden Verzdgerungszeit fiir acklight Timsout
die Hintergrundbeleuchtung auf ein Minimum reduziert. Zur Auswahl stehen 5 Sekunden, 10 '
Sekunden, 30 Sekunden, 1 Minute, 2 Minuten, 5 Minuten, 10 Minuten Verzégerungszeit fiir die Max Backlight
Hintergrundbeleuchtung und normale Helligkeit.

Tippen Sie auf [Zeitlimit fir Hintergrundbeleuchtung], um den Modus aufzurufen, und wahlen Sie die ge Min Backion

anschlieRend auf I Flysky 01 RX

K. um zuriickzukehren und zu speichern. _ SockEohAlneou
yconds

[Max. Hintergrundbeleuchtung]: Der Hintergrundbeleuchtungszustand des Senderdisplays, wenn !
die Hintergrundbeleuchtung am stdrksten ist. Der Einstellbereich liegt zwischen 10 % und 100 %. ‘10 Seconds

Tippen Sie auf [Max. Hintergrundbeleuchtung] und klicken Sie dann auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz

30 Seconds

[Mini-Hintergrundbeleuchtung]: Der Hintergrundbeleuchtungszustand des Senderdisplays,
wenn die Hintergrundbeleuchtung am schwachsten ist. Der Einstellbereich liegt zwischen 0 %
und 50 % (bei 0 % ist der Bildschirm nicht hell). Die Einstellmethode ist die gleiche wie oben.

‘ 1 Minute
‘ 2 Minutes

Die Einstellmethode ist dieselbe wie oben.

5 Minutes

6)

8.6 Ton

Mit dieser Funktion kdnnen Sie den Ton verschiedener Funktionen ein- oder ausschalten und die
Lautstarke einstellen, darunter Systemton, Alarmton, Ein-/Ausschalttone usw.

[Lautstarke]: Zum Einstellen der Lautstarke.

Tippen Sie auf [Lautstarke] und wahlen Sie dann die gewiinschte Lautstédrke aus der Liste aus. Tippen [ |\
Sie auf B, um zum vorherigen Meni zuriickzukehren und die Einstellung zu speichern.

System Sound

[Systemton]: Zum Ein- oder Ausschalten des Systemtons. [

Klicken Sie auf das Optionsfeld auf der rechten Seite der Benutzeroberflache. Das Symbol d@ndert sich
zu [ “ und zeigt damit an, dass der Systemton aktiviert ist. [Fomer GRS et

[Alarmton]: Zum Ein- oder Ausschalten des Alarmtons. 1:Flysky 01 RX
Volume

[Ein-/Ausschaltton]: Zum Ein- oder Ausschalten des Ein-/Ausschalttons. Volume One

Klicken Sie auf das Optionsfeld auf der rechten Seite der Benutzeroberflache, um die Funktion zu

aktivieren. Nach der Aktivierung gibt das System beim Einschalten den Ton ,Willkommen bei Noble volume Two

Pro Plus“ und beim Ausschalten den Ton ,Herunterfahren aus.

Volume Three

[Trim Sound]: Zum Ein- oder Ausschalten des Ein-/Ausschaltgerduschs.

| Volume Four

[Timer Sound]: Zum Ein- oder Ausschalten des Timer-Signaltons.

Volume Five

[Sensor Sound]: Zum Ein- oder Ausschalten des Signaltons fiir den Sensor-Alarm.

[Meniibedienungston]: Zum Ein- oder Ausschalten des Signaltons, wenn eine Touchscreen-
Bedienung wirksam wird.

Hinweis: Weitere Informationen zum Einstellen anderer Funktionen finden Sie unter System-Soundeinstellungen.
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8.7 Vibration

Diese Funktion dient zum Aktivieren oder Deaktivieren der Vibration verschiedener Funktionen und ‘

zum Einstellen der Vibrationsstarke, einschlieRlich Systemvibration, Alarmvibration usw. Vi Level
[Vibrationsstufe]: Zum Einstellen der Intensitat der Vibrationsstufe. SHEED WIS

Alarm Vibrate

=~

Tippen Sie auf [Vibrationsstufe] und wahlen Sie dann die gewlinschte Stufe aus der Liste aus. Tippen Sie au

Power On/Off Vibrate

speichern.

[Systemvibration]: Zum Ein- oder Ausschalten der Systemvibration.

|Trim Vibrate
|Ti|m3r Vibrate

Tippen Sie auf das Kastchen rechts neben ,,Systemvibration“. Wenn das Késtchen angekreuzt ist, ist die
Funktion aktiviert.

o)

[Ein-/Ausschaltvibration]: Zum Ein- oder Ausschalten der Ein-/Ausschaltvibration. |w-9-ak

[Alarm vibrieren]: Zum Ein- oder Ausschalten der Alarmvibration.

Vibrate Level

[Trimmvibration]: Zum Ein- oder Ausschalten der Trimmfunktion der Vibrationsmeldung. iMedium

[Timer-Vibration]: Zum Ein- oder Ausschalten der Vibrationsmeldung fiir den Timer. |S.,U,N

[Sensorvibration]: Zum Ein- oder Ausschalten der Vibration bei Sensoralarmen.

[Meniibedienung Vibration]: Zum Ein- oder Ausschalten der Vibrationsriickmeldung bei der Bedienung
des Touchscreens.

Hinweis: Weitere Informationen zum Einstellen anderer Funktionen finden Sie unter Systemvibrationseinstg

8.8 LED

Mit der LED-Funktion konnen Sie die Farbe des LED-Streifens tiber dem Netzschalter des Senders sowie
die Helligkeit des LED-Streifens einstellen. Auflerdem kann sie als Anzeige fiir die Leistungskapazitat
verwendet werden.

Typauswahl »’—[ " AFlysky 01 RX  TX(E)
Red
B LED

Ermoglicht es Ihnen, die LEDs ein- und auszuschalten, die LED-Farbe
anzupassen oder eine der in den Optionen bereits definierten Farben Green O ‘Type P—
auszuwadbhlen. — =

Blue ) Brightness Control

Einrichtung:

‘ Yellow

1. Sie kénnen die LED ausschalten.

2. LED kann zur Anzeige der Leistungskapazitdt verwendet werden e

(Anzeige verschiedener Farben entsprechend der aktuellen
Batteriespannung);

Custom

.- 1:Flysky 01 RX
hd Hellgrun Custom
* Mittelgelb |
* Niedrig-Rot

3. Wabhlen Sie eine Farbe aus der Liste aus.

4. So passen Sie die LED-Farben an.

* Tippen Sie auf den Optionsbereich R, G oder B und anschlieftend auf ,,+“ oder ,-“, um
den entsprechenden Wert festzulegen. Sie kdnnen auch direkt auf den Bildschirm tippen und
den Schieberegler verschieben, um die Einstellung vorzunehmen. Tippen Sie auf ,Jd “ und
anschlieRend im Popup-Fenster auf ,[Yes]“, um die Einstellung abzuschliefRen.

Brightness Control

Helligkeitseinstellung
. . . . . 1: Flysky 01 RX

So stellen Sie die LED-Helligkeit ein. e ——

Tippen Sie auf ,+“ oder -, um die LED-Helligkeit Brightness control [JIEN ‘

anzupassen.

Tippen Sie nachder Einstellung auf ,umzu

Bilibili Facebook




8.9 Automatische Suche nach Empfanger

Wenn die automatische Empfangersuche aktiviert ist, wird beim Einschalten des Senders automatisch
zu dem Modell gewechselt, das dem aktuell eingeschalteten Empfanger entspricht. Das heif3t, es wird
nach dem eingeschalteten Empfanger gesucht, derim AFHDS3-2-Wege-Modus mit dem Sender
verbunden ist.

Einrichtung:

Tippen Sie auf das Kastchen rechts neben [Auto Search Receiver] (Automatische Suche nach
Empfénger). Wenn das Kastchen mit einem Hékchen versehen istM, bedeutet dies, dass die Funktion
aktiv ist.

Hinweis: Bei der automatischen Suche nach Empfangern miissen Sie sicherstellen, dass nur ein
Modell, das gesteuert werden soll, eingeschaltet ist (schalten Sie andere Modelle aus).

8.10 Schnellzugriff

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Schnellverschiebungsfunktionen ,Nach oben®, ,Nach unten®, ,Nach
links“ und ,,Nach rechts“ fiir den Hauptbildschirm einrichten. Benutzer kdnnen die
Verschiebungsfunktionen des Bildschirms nach ihren Bediirfnissen anpassen.

[Anzeige der unteren Leiste]: Hiermit wird festgelegt, ob die untere Leiste des Startbildschirms
angezeigt werden soll.

Tippen Sie auf [Anzeige der unteren Leiste], dann dndert sich das Symbol auf der rechten Seite zuM und
die Funktion ist aktiviert. Das bedeutet, dass die untere Leiste der Startseite angezeigt wird. Wenn die
untere Leiste nicht angezeigt wird, kdnnen Sie den Bildschirm nach links schieben, um das Hauptment
aufzurufen.

[Schnellzugriff auf den Startbildschirm]: Der [Schnellzugriff auf den Startbildschirm] hilft Benutzern,
Einstellungsmens schnell zu finden. Wenn Benutzer beispielsweise die Rundenzeit liberpriifen méchten,
nachdem die Funktion in den Modelloperationen aktiviert wurde, kdnnen sie diese Funktion verwenden,
um schnell zum Timer-Ment zu gelangen.

Einrichtung:

1. Rufen Sie die Funktionsschnittstelle auf, klicken Sie auf die entsprechende Funktionsoption, um
sie auszuwahlen, und wahlen Sie ,,Keine“, um eine Schnellbedienung zu vermeiden.

2. Klicken Sie auf B4 “, um die Einstellungen zu speichern.

Hinweis: Beim Verschieben des Bildschirms wird empfohlen, so nah wie moglich am Rand des
Startbildschirms zu verschieben.

8.11 Einrichtung der Hauptbildschirmsperre

Mit dieser Funktion wird der Status des Senders nach dem Sperren der Hauptoberflache festgelegt.

[Touchscreen]: Damit kann verhindert werden, dass der Bildschirm des Senders versehentlich beriihrt
wird, da dies zu einer Anderung der eingestellten Parameter filhren kann.

[Touchscreen + Einstellen]: Nach der Auswahl sind nur noch die Kanale steuerbar. Dadurch kann
vermieden werden, dass die eingestellten Parameter gedndert werden, wenn jemand anderes
Bedienvorgange durchfiihrt oder versehentlich einen Schalter aus personlichen Griinden umlegt.

[Touchscreen + Set + CH]: Nach dem Sperren sind alle Drehkn&pfe, Tasten oder Trimmer gesperrt.
Dadurch kann verhindert werden, dass andere Personen bei der Bedienung im Auftrag anderer die
Kanaldaten verdndern oder aus personlichen Griinden versehentlich einen Schalter umlegen und damit
die Einstellungsparameter andern.

Sie konnen je nach Bedarf auf die entsprechende Funktion klicken. Wenn die Anzeige & “ erscheint, ist
die Funktion aktiviert.
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8.12 Standby-Zeitlimit

Mit dieser Funktion kdnnen Sie Standby-Zeitiiberschreitungsintervalle oder keinen Standby-
ZeitUberschreitungsalarm einstellen. 5 Optionen: [KEINE], [3 Minuten], [5 Minuten], [10 Minuten] und [20
Minuten]. [KEINE] bedeutet keinen Standby-Zeitliberschreitungsalarm. Die Zeit bis zum Alarm kann nach
Wunsch ausgewdhlt werden. Die Standardeinstellung ist 3 Minuten.

Klicken Sie auf [Standby-Zeitlimit], um das Einstellungsmeni aufzurufen, und klicken Sie auf die
gewlinschte Option. Wenn Sie beispielsweise die Alarmzeit auf 3 Minuten einstellen, gibt das System
einen Vibrations- und akustischen Alarm aus, wenn der Sender 3 Minuten lang inaktiv ist. Sie kdnnen
das Ein-/Ausschalten und die Lautstdrke des Tons sowie das Ein-/Ausschalten und die Starke der

Nloble )

P

P

Vibration unter [8.6 Ton] und [8.7 Vibration] in den [Systemeinstellungen] einstellen.

8.13 Automatische Abschaltung

Wenn der Sender lber einen ldngeren Zeitraum eingeschaltet bleibt, kann sich die Batterie des
Senders entladen. Wenn das System feststellt, dass der Sender {iber einen langeren Zeitraum nicht
verwendet wird, wird er automatisch ausgeschaltet.

Wenn innerhalb von fiinf Minuten keine Bedienung erkannt wird, gibt das System einen Ton aus, der
auf eine inaktive Bedienung hinweist, und die automatische Abschaltfunktion schaltet den Sender aus,
wenn kein Empfanger angeschlossen ist.

Um die automatische Abschaltung zu aktivieren oder zu deaktivieren, tippen Sie auf das Kastchen
rechts neben der Einstellung. Wenn das Kastchen mit ¥ ” (Automatische Abschaltung aktiv) markiert

ist, ist die Funktion aktiviert.

8.14 stick-Kalibrierung

Verwenden Sie diese Funktion, um die mechanische Abweichung des Gashebels und des
Lenkrads zu korrigieren, beispielsweise wenn eine Abweichung bei der Selbstzentrierung oder
beim maximalen/minimalen Weg auftritt.

Der blaue Balken zeigt die aktuelle Position des Kanals an, und der kalibrierte Bereich hat dieselbe

Farbe wie der Hintergrund.

Einrichtung:

1. Bewegen Sie das Lenkrad und den Gashebel so weit wie moglich in jede Richtung. Lassen Sie sie
dann los, damit sie in die Neutralstellung zuriickkehren.

2. Tippen Sie auf J4“ um zu speichern und zum vorherigen Men( zuriickzukehren.

Standby Timeout

‘ NONE

3 Minutes
5 Minutes
‘ 10 Minutes

‘ 20 Minutes

)

Auto Power Off ‘

[ 1:Flysky 01 RX X[ b

Sti ration
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And Press The Back Button
ST
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8.15 Firmware-Update

Wenn Sie die Firmware des Senders aktualisieren mochten, verwenden Sie diese Funktion, um den
Sender zundchst in den Aktualisierungsmodus zu versetzen und anschlieRend die Firmware des
Senders zu aktualisieren.

¢ Verwenden Sie das mit dem Sender mitgelieferte USB-Kabel vom Typ

A WARNUNG C.

¢ Ziehen Sie das USB-Typ-C-Kabel wahrend der Aktualisierung der
Firmware nicht ab.

Einrichtung:
1. Laden Sie die neueste offizielle Software herunter und 6ffnen Sie sie.

2. Verbinden Sie einen Sender tiber ein USB-Typ-C-Kabel mit einem Computer.

3. Tippen Sie auf [Firmware-Aktualisierung]. Daraufhin wird die Meldung ,Durch die
Aktualisierung der Sender-Firmware werden die Modelldaten méglicherweise auf die
Werkseinstellungen zurlickgesetzt. Sind Sie sicher?” angezeigt. Tippen Sie auf ,,JA“, um den

1: Flysky 01 3

System

Aktualisierungsmodus aufzurufen. Standby Timeout
4. Nachdem Sie die oben genannten Schritte ausgefiihrt haben, klicken Sie in der
Software auf Ihrem Computer auf [Aktualisieren], um die Aktualisierung zu starten. This will reset
] ttings to theil
5. DerSender schaltet sich nach Abschluss des Aktualisierungsvorgangs wieder ein. & af:;,:gde:amf'

Entfernen Sie dann den USB-Typ-C-Stecker und schliefien Sie die Firmware. : Are you sure?

Die Firmware des Senders kann auch tiber den FlySky Assistant aktualisiert werden (FlySky
Assistant kann von der offiziellen Website www.flysky-cn.com heruntergeladen werden). Stellen
Sie in diesem Fall sicher, dass der Sender eingeschaltet und mit dem Computer verbunden ist. e
Hinweis: Die Modelldaten werden nach der Firmware-Aktualisierung zuriickgesetzt. Sichern Sie die
Modelldaten, bevor Sie die Firmware-Aktualisierung durchfiihren. Wenn der Sender von der
offiziellen Software nicht erkannt wird, liegt moglicherweise ein Versionsproblem vor.

Die Firmware des Senders kann auch mit FlyskyAssistant aktualisiert werden. Stellen Sie in diesem Fall
sicher, dass der Sender eingeschaltet und mit dem Computer verbunden ist.

8.16 Werkseinstellungen zuriicksetzen

Die Funktion ,Werkseinstellungen zuriicksetzen“ setzt alle Einstellungen und Funktionen des Senders
auf die werkseitigen Standardeinstellungen/Daten zuriick.

Einrichtung:
Tippen Sie auf ,Werkseinstellungen zurlicksetzen® und anschliefend auf ,JA, wenn Sie dazu aufgefordert a7l

System

Hinweis: Um Fehler zu vermeiden, verwenden Sie diese Funktion nicht wahrend des Betriebs. Sy Tz

‘ Au

This will reset

B all settings to their
ith factory default.
Are you sure?
Fir
=]

Fad—

About Noble Pro

8.17 Uber Noble NB4 Pro

Diese Funktion enthalt grundlegende Informationen wie Produktname, Firmware-Version,
Versionsdatum, Hardware- und RF-Bibliotheksversion.
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9. Senderspezifikationen

Dieses Kapitel enthalt die Spezifikationen fiir Noble NB4 Pro+ Sender, FGr8B Empfanger und FGr4B Empfanger.

9.1 Senderspezifikationen (Noble NB4 Pro+)

Produktmodell Noble NB4 Pro+

Kompatible Empfanger FGr8B, FGr4B und andere AFHDS 3-Empfanger

Kompatible Modelle Auto, Boot, Roboter oder Panzerschiff

Anzahl der Kanéle 2 (Extreme-Geschwindigkeit), 4, 6, 8, 10, 12 oder 18 Kanale

RF 2402,6-2479,4 MHz

Maximale Leistung 17,84 dBm (fiir die EU)

HF-Protokoll AFHDS 3

Niederspannungsalarm Unter 3,65V

Datenausgang USBTypC

Ladeanschluss USB Typ C

Antenne Einzelne integrierte Antenne

Display 3,5 Zoll, 320 X 480 Pixel, Vollpunktmatrix, Farb-IPS-Touchscreen
Auflésung 4096

Eingangsleistung 1S (4,2 V) * 4300 mAh Lithium-Polymer-Akku + 3450 mAh 18650 Akku
Reichweite Mehr als 300 m (Bodenentfernung ohne Stérungen)
Online-Update Ja

Temperaturbereich -10 °C bis +60 °C

Luftfeuchtigkeitsbereich 20 % bis 95

Farbe Schwarz

Abmessungen 142,7 X 120 X 232 mm (mit Handyhalterung)

Vom kabellosen Ladegerdt empfangene Frequenz 108,0-144,8 kHz

Gewicht 670g

Zertifizierungen CE, FCC ID: 2A2UNNB4PRO00, MIC, RCM, IC: 25584-NB4PRO00




9.2 Empfangerspezifikationen (FGr4B)

Produktmodell FGr4B

Anzahl der PWM-Kanale 4

RF 2,4 GHz ISM

RF-Protokoll AFHDS 3

Kompatible Sender Alle Sender, die das AFHDS 3-Protokoll unterstiitzen
Antenne Einzelantenne
Betriebsspannung 3,5~9V/DC

Datenausgang PWM/PPM/i-BUS/S.BUS/i-BUS2
Temperaturbereich -10 °C bis +60°C
Luftfeuchtigkeitsbereich 20 % bis 95

Online-Update Ja

Abmessungen 17 X 29 X 16,6 mm

Gewicht 64¢g

Zertifizierungen CE, FCC ID: N4ZFGR4B000

9.3 Empfangerspezifikationen (FGr8B)

Produktmodell FGr8B

Anzahl der PWM-Kanale 8

RF 2,4 GHz ISM

RF-Protokoll AFHDS 3

Kompatible Sender Alle Sender, die das AFHDS 3-Protokoll unterstiitzen
Antenne Einzelantenne
Betriebsspannung 3,5bis9V/DC

Datenausgang PWM/PPM/i-BUS/S.BUS/i-BUS2
Temperaturbereich -10 °C bis +60 °C
Luftfeuchtigkeitsbereich 20 % bis 95

Online-Update Ja

Abmessungen 35X 23,3 X 13,3 mm

Gewicht 94¢g

Zertifizierungen CE, FCC ID: NAZFGR8B

Bi