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Vielen Dank, dass Sie sich fiir unser Produkt entschieden haben. Lesen Sie die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch,
um lhre persénliche Sicherheit sowie die Sicherheit Ihrer Gerdte zu gewahrleisten.

Wenn Sie wahrend der Verwendung auf Probleme stofen, lesen Sie bitte zuerst diese Anleitung. Wenn das
Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte direkt an Ihren Handler vor Ort oder kontaktieren Sie den
Kundendienst liber die folgende Website:

http://www.flysky-cn.com
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1. Sicherheit

1.1 sicherheitssymbole

Achten Sie genau auf die folgenden Symbole und ihre Bedeutungen. Die Nichtbeachtung dieser Warnhinweise kann zu Schaden, Verletzungen oder
zum Tod fiihren.

1.2 sicherheitshinweise

® Verboten a Obligatorisch

° Verwenden Sie das Produkt nicht nachts oder bei schlechtem Wetter wie Regen oder Gewitter. Dies kann
zu unregelmafiger Funktion oder Kontrollverlust fiihren.

o Verwenden Sie das Produkt nicht bei eingeschrankter Sicht.

° Verwenden Sie das Produkt nicht an Regen- oder Schneetagen. Jede Einwirkung von Feuchtigkeit (Wasser oder
Schnee) kann zu Fehlfunktionen oder Kontrollverlust fiihren.

o Storungen konnen zu einem Kontrollverlust fiihren. Um lhre Sicherheit und die Sicherheit anderer zu
gewahrleisten, betreiben Sie das Produkt nicht an folgenden Orten:

. In der Nahe von Orten, an denen andere Funksteuerungsaktivitaten stattfinden konnen
. In der Ndhe von Stromleitungen oder Kommunikationsantennen
. In der Nahe von Personen oder StralRen

. Auf Gewassern, auf denen Passagierschiffe unterwegs sind

° Verwenden Sie dieses Produkt nicht, wenn Sie miide oder unwohl sind oder unter dem Einfluss von Alkohol oder
Drogen stehen. Dies kann zu schweren Verletzungen bei Ihnen selbst oder anderen Personen fiihren.

. Das 2,4-GHz-Funkband ist auf Sichtverbindung beschrankt. Behalten Sie lhr Modell immer im Blick, da grof3e
Objekte das HF-Signal blockieren und zum Verlust der Kontrolle fiihren kénnen.

° Beriihren Sie keine Teile des Modells, die wahrend des Betriebs oder unmittelbar nach dem Gebrauch Hitze
entwickeln konnen. Der Motor oder die Geschwindigkeitssteuerung kénnen sehr heil} sein und
schwere Verbrennungen verursachen.

° Die unsachgemaRBe Verwendung dieses Produkts kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren. Um lhre
Sicherheit und die lhrer Ausriistung zu gewahrleisten, lesen Sie diese Anleitung und befolgen Sie die Anweisungen.

o Stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaR in Ihrem Modell installiert ist. Andernfalls kann es zu
schweren Verletzungen fiihren.

° Trennen Sie unbedingt die Batterie des Empfangers, bevor Sie den Sender ausschalten. Andernfalls kann es zu
unbeabsichtigten Funktionen und Unféllen kommen.

° Stellen Sie sicher, dass alle Motoren in die richtige Richtung laufen. Ist dies nicht der Fall, passen Sie zuerst die
Richtung an.

o Stellen Sie sicher, dass sich das Modell innerhalb der maximalen Reichweite des Systems befindet, um einen
Kontrollverlust zu vermeiden.
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2. Einfiihrung

Digitales proportionales Funksteuerungssystem

FS-ST16

Dieses Produkt verwendet das verbesserte digitale 2,4-GHz-ANT-System (Ant-Protokoll) mit automatischem Frequenzsprung, bestehend aus
dem Sender FS-ST16 und dem Empfénger FS-SR8. Es verfiigt Uiber eine Leistung von 16 Kanalen. AufRerdem gibt es eine Vielzahl von integrierten
Modellen, die Sie nach lhren Wiinschen einstellen kdnnen. Es eignet sich fiir Starrfligler, Hubschrauber, Segelflugzeuge, Multikopter, Roboter,

Boote oder Autos.

2.1 Ubersicht iiber den Sender

Vorderansicht

Lautsprecher

VRA-Knopf

SWA 2-Positionen-Schalter
SWB 3-Positionen-Schalter

Linker Stick

MENU-Taste EXIT-

Taste

Shortcut-Taste
Shortcut-Taste
Shortcut-Taste 1

Befestigungsloch fiir Handyhalterung

Halsbandhaken.

7 BL 7 VRB-Knopf
VRA vR8 / ewo SWD 2-Positionen-Schalter
T 1
OO ErE T rE T SWC 3-Positionen-Schalter
awo
Rechter Stick
(Netzschalter)
[ Scrollrad
O
® Display
Schnelltaste 4
Schnelltaste 5

2 AL,

v A4

W —

1

Schnelltaste 6

Y

TR1-

Verzierung

&

i

TR3-

N

—/

©
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TR2-

Ausstattung

TR4-

Verzierung

O
O

7
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FLYSKY

Riickansicht

PPM/TX
RX-
VCCGND

S.port

Tragegriff
KEY2-Taste KEY1-Taste
KEY4-Taste RF- KEY3-Taste

Modul-Adapter
Befestigungsldch Stealth-1/0-RF-Modul-Anschluss
er Batteriefach
Stromversorgung fiir Griff
RF-Modul Reservierter
Steckplatz
Griff
Antenne T T I 1
% FLYSKY ¢
@ ©
@
b a‘
= § o LI

i\ <) Ausgeglichener Ladeanschluss
(2,54 mm, 3-polig)

JST-Anschluss

“ I8
: T T Hinweis: Nur der symmetrische
II H H ' Ladeanschluss unterstiitzt die
- - Stromversorgung des externen HF-Moduls.
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Digitales proportionales Funksteuerungssystem FS-ST16

Draufsicht

Antenne (kann herausgezogen und

drehbar)
SWE 2-Positionen-Schalter |

3,5-mm-Audiobuchse (DSC) SWF

2-Positionen-Schalter VRD

1
m

A\ Selbstzentrierender Drehregler

VRC- Selbstzentrierender Drehknopf ,,

— N\ 'd USB-Typ-C-Anschluss
“Reserviertes Loch fiir SMA-Antenne X 1 g }_

Ansicht von unten

SD-Kartensteckplatz Vi

OO0
e 1)

i

Website
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2.1.1 steuerung (MENU-Taste/EXIT-Taste/Scrollrad)

Scroll
Rad

Die Funktionen der MENU-Taste, der EXIT-Taste und des Scrollrads werden im Folgenden beschrieben.

MENU-Taste
*  Driicken Sie auf der Startseite kurz die MENU-Taste, um das Hauptmendi aufzurufen.

¢ Wenn Siesich nicht auf der Startseite befinden, driicken Sie kurz die MENU-Taste, um zur Startseite zuriickzukehren. Wahrend eines Pop-ups oder einer
Firmware-Aktualisierung ist die Riickkehr zur Startseite jedoch nicht méglich.

EXIT-Taste
¢ Driicken Sie auf der Startseite kurz die EXIT-Taste, um die Startseite 1 aufzurufen.

*  Driicken Sie auf der Startseite die EXIT-Taste 2 Sekunden lang, um den Bildschirm zu sperren. Driicken Sie die Taste erneut, um den Bildschirm zu entsperren.

*  Wenn Siesich nicht auf der Startseite befinden, driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um zur vorherigen Seite zurlickzukehren oder den Bearbeitungsmodus zu verlassen.

Scrollrad

¢ Scrollen Sieim Startmenti, im Home2-Mend, im Hauptmendi oder in der Funktionsschnittstelle mit dem Scrollrad, um den Funktionspunkt auszuwahlen, und driicken Sie
kurzauf das Scrollrad, um den Funktionspunkt aufzurufen.

¢ Scrollen Sieim Einstellungsmodus des Funktionselements mit dem Rad, um den Parameter anzupassen. Scrollen Sie schnell mit dem Rad, um eine schnelle Anpassung
vorzunehmen. Driicken Sie kurzauf das Scrollrad, um zu speichern und zu beenden.

*  Drlicken Siein der Funktionsschnittstelle das Scrollrad 2 Sekunden lang, um alle Daten auf der aktuellen Seite auf die Standardwerte zurlickzusetzen.

*  Wennim Funktionseinstellungsstatus nur zwei Parameter vorhanden sind, driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um zwischen ihnen zu wechseln.

Facebook
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Digitales proportionales Funksteuerungssystem FS-ST16

2.2 Ubersicht iiber den Empfanger (FS-SR8)

[13] [14] [15] [15] [14] [13]
[J]G] ~|_[8]
[71
[12] ,,{—[6]
[11]-': 5]
(10— 4
ol :LL[B]
J e
1 1
[17] [18] n
[1] |CH1 [8] CH8 [15] |S (Signalpin)
[2 |CH2 [9] BIND-Anschluss [16 |LED
BVD/VCC
(31 [CH3 [10] | (Batteriespannungserkennung/Stromve | [17]1  [Antenne
rsorgungsanschluss
Anschluss)
[4] |CH4 [11] |SENS [18] [Bind-Button
[5] |CH5 [12] |SERVO/S.BUS
[6] |CH6 [13] |- (Leistungskathode)
[7] |CHT [14] | + (Stromanode)

2.2.1 Empfanger-LED

Der LED-Status zeigt den Stromversorgungsstatus des Empfangers und seinen Betriebsstatus an. Aus: Der
Empfanger ist nicht eingeschaltet.

Leuchtet dauerhaft: Der Empfanger funktioniert normal.

Schnelles Blinken: Der Empfanger befindet sich im Bindungsmodus.

Langsames Blinken: Der gebundene Sender ist ausgeschaltet, es wurde keine Verbindung zu einem Sender hergestellt oder der Empfanger empfangt
kein Signal.

Dreimal blinken, einmal aus: Der Empfanger befindet sich im erzwungenen Aktualisierungsmodus.

Einmal blinken, einmal einschalten und einmal ausschalten: Der Empfanger wurde auf einen PWM-Wandler eingestellt.

2.2.2 Anschluss

Alle Kanalanschliisse sind 2,54 mm*3-Pin-Standardstifte, und die Anschlisse dienen zum Verbinden des Empfangers mit den verschiedenen Komponenten
des Modells.

Hinweis: Achten Sie bei der Verwendung bitte auf die Markierungen am Empféanger, um einen korrekten Betrieb sicherzustellen. Einige Markierungen
befinden sich méglicherweise an der Seite des Empféangers. Bitte befolgen Sie die durch die Markierungen angegebene Richtung, um eine falsche
Verwendung oder Beschadigung des Gerats zu vermeiden.

E
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FLYSKY

3. Erste Schritte

Legen Sie vor der Inbetriebnahme die Batterie ein und schlieRen Sie das System wie unten beschrieben an.

3.1 Einbau der Batterie in den Sender

Einbau der 18650-Batterie e N\
Befolgen Sie die folgenden Schritte, um die 18650-Batterie einzulegen:
1. Offnen Sie die Batteriefachabdeckung wie abgebildet. ¢
2. Legen Sie2 Batterien in das Fach ein. Achten Sie darauf, dass die Batterien entsprechend den 5 i ° ° ! =
im Batteriefach markierten Polaritaten richtig eingelegt sind. \ Iﬂ {
3. SchlieRen Sie die Batteriefachabdeckung. & —
Einlegen der LiPo-Batterie ng ';ﬂ
Der Sender unterstiitzt LiPo-Akkus, die mit einem JST-Stecker oder einem symmetrischen

Y
Ladestecker an der Akkuverkabelung ausgestattet sind. Befolgen Sie die folgenden Schritte, um D ‘ D
die LiPo-Akkus einzulegen:

Driicken und nach vorne schieben, um die
Batteriefachabdeckung zu entfernen.

1. Offnen Sie die Batteriefachabdeckung.

2. Entfernen Sie mit einem Kreuzschlitzschraubendreher die beiden Schrauben, mit
denen der 18650-Batteriehalter befestigt ist, und nehmen Sie dann den Batteriehalter \ /
ab.

3. Legen Sie 25-LiPo-Akkus in das Fach ein.

4.  Stecken Sie die Batteriekabel des LiPo-Akkus entsprechend in den JST-Anschluss oder
den symmetrischen Ladeanschluss.

5. SchlieRen Sie die Batterieabdeckung und achten Sie darauf, dass die Batteriekabel
nicht eingeklemmt werden.

Hinweise:
1. Zum Laden kann nur der symmetrische Ladeanschluss verwendet werden.

2. Sobald der Akku in den Sender eingelegt ist, kdnnen Sie ein USB-Typ-C-Kabel verwenden, um den USB-Typ-C-Anschluss des Senders fir die
Stromversorgung anzuschlieften.

3. Nurder symmetrische Ladeanschluss unterstiitzt die Stromversorgung des externen HF-Moduls.
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Antenne einstellen

Ziehen Sie die Fernbedienungsantenne heraus und drehen Sie sie in die richtige Position, da unterschiedliche Antennenpositionen unterschiedliche
Signalstarken empfangen.

Passen Sie die Richtung der externen Antenne der Fernsteuerung anhand der relativen Position der Fernsteuerung und des Modells an und richten Sie die
Antennenanzeige auf das Modell aus, um die beste Signalqualitdt zwischen Sender und Modell zu gewéhrleisten.

Die empfohlenen Antennenwinkel fiir den Betrieb eines Modells mit einem Sender sind in der folgenden Abbildung dargestellt:

Flugzeugmodelle kénnen sich an den folgenden Winkeln orientieren:

Antennenkennzeichnung

Auto-, Schiffs- und Robotermodelle kénnen sich an den folgenden Winkeln orientieren:
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4, Bedienungsanleitung

Befolgen Sie nach der Einrichtung die folgenden Anweisungen, um das System zu bedienen.

4.1 Einschalten

Befolgen Sie die folgenden Schritte, um den Sender einzuschalten:

LVergewissern Siesich, dass die Akkus vollstdndig geladen und richtig eingelegt sind.
2.Driicken Sie lange auf O “und befolgen Sie die Anweisungen aufdem

Bildschirm,umdas Gerat erfolgreich einzuschalten.

*  Wenndas integrierte RF-Modul nicht erkannt wird oder aktualisiert werden L gl SWB Y FSWC '
muss, zeigt das System ein Popup-Fenster an. Befolgen Sie die
Anweisungen im Popup-Fenster, umfortzufahren.

*  Befindetsich der Schalter inder sicheren Position (wenn der Hintergrund der
Steuerung rot hervorgehoben ist, bedeutet dies, dass die Position
angepasst werden muss)? Bitte Uberpriifen Sie die Position der Steuerung
gemal den Anweisungen und folgen Sie den Anweisungen, umsieindie
richtige Position zu bringen.

*  Das System offnet ein Fenster,in dem Sie gefragt werden, ob die
Ausfallsicherung firdas aktuelle Modell eingestelltist. Um die
Ausfallsicherungsaufforderung zu deaktivieren, wahlen Sie ,Nein“ oder
deaktivieren Sie die Ausfallsicherungsaufforderung liber das System.

e Wenn das System (ber den USB-Typ-C-Anschluss ohne eingelegte Batterie
eingeschaltet wird, erscheint das Popup-Fenster ,Bitte erst nach Einlegen der Batterie

verwenden!®,
A Hinweis o Gehen Sie vorsichtig vor, um Schaden oder Verletzungen zu vermeiden.
A Hinweis ] Stellen Sie sicher, dass sich der Gashebel in der untersten Position befindet und die Schalter in der oberen Position
stehen
Position stehen.

4.2 Bindung

Der Sender und der Empfénger wurden vor der Auslieferung bereits miteinander verbunden. Wenn Sie andere Empfanger verwenden mdochten, filhren Sie die folgenden
Schritte aus, um den Sender und den Empfanger zu verbinden. Der Sender unterstltzt sowohl die ANT 2-Wege- als auch die ANT 1-Wege-Verbindung, wobei die ANT 2-Wege-
Verbindung die Standardeinstellung ist. Der Sender zeigt die vom Empfanger zurlickgegebenen Informationen an, nachdem die ANT 2-Wege-Verbindung hergestellt wurde.
Vor der Verbindung miissen Sie das RF-System, den RF-Standard, den Ausgabemodus und die Frequenz entsprechend dem tatsdchlichen Anwendungsszenario einstellen.
[RF-System] Es stehen zwei Modi zur Verfligung: Routine und Schnell. Im Routine-Modus bietet es eine starke Stérungsunterdriickung gegenliber anderen Geraten,

wahrend der Schnell-Modus eine bessere Koexistenz mit geringerer Latenz und geringerem Stromverbrauch bietet. [RF-Standard] Zur Auswahl des RF-Protokolls
entweder ANT 2 Way oder ANT 1 Way.
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[Ausgabemodus] Es stehen zwei kombinierte Ausgabeoptionen zur Verfiigung, darunter vier Ausgabemodi: PWM/S.BUS, PPM/i-BUS, PWM/i-BUS und PPM/S.BUS. Wahlen Sie
entsprechend lhren Anforderungen. Beispiel fiir die Kopplung mit dem Sender FS-ST16 und dem Empfanger FS-SR8:

*  Wennder[Ausgabemodus] auf PWM/S.BUS eingestellt ist, geben Anschliisse wie CH1 PWM-Signale aus, und der SERVO-Anschluss gibt S.BUS-Signale aus.

e Wennder[Ausgabemodus] auf PPM/i-BUS eingestellt ist, gibt der CH1-Anschluss PPM-Signale aus, andere Kanalanschliisse haben keine Ausgabe und die SERVO-
Schnittstelle gibt i.BUS-Signale aus.

e Wennder[Ausgabemodus] auf PWM/i-BUS eingestellt ist, geben Anschliisse wie CH1 PWM-Signale aus, und der SERVO-Anschluss gibt i.BUS-Signale aus.

*  Wennder[Ausgabemodus] auf PPM/S.BUS eingestellt ist, gibt der CH1-Anschluss PPM-Signale aus, andere Kanalanschliisse haben keine Ausgabe und die SERVO-
Schnittstelle gibt S.BUS-Signale aus.

Hinweis: Unabhéngig davon, auf welchen Typ der [Ausgabemodus] des Empfangers eingestellt ist, gibt der SENS-Anschluss das i-BUS-Eingangssignal aus. [Frequenz] Stellen Sie die

Frequenz der Kandle ein. Zu den Optionen gehdren Digitales Servo, Analoges Servo und Sonstiges.

Flihren Sie nach den oben genannten Einstellungen die ANT 2-Wege-Kopplung gemal? den folgenden 01:Modeld1  C1RX TX@D | Bind Setup
Schritten durch:

. . . . . . RF System Routine
1. Wahlen Sie ,Start“ und driicken Sie kurz das Scrollrad, damit der Sender in den

Bindungsmodus wechselt.

RF Standard ANT 2Way

2. Halten Sie die BIND-Taste des Empfingers gedriickt, wahrend Sie den Empfénger einschalten.
Die LED des Empfangers sollte blinken und damit anzeigen, dass sich der Empfanger im output Mode

PWM/i-BUSv
Bindungsmodus befindet. /
*  Weitere Bindungsmethoden finden Sie im Handbuch des FS-SR8-Empféngers. Frequency 50Hz >

3. Wenn die LED des Empfangers dauerhaft leuchtet, ist die Kopplung erfolgreich.
Bind Start

Uberprifen Sie, ob Sender und Empfianger ordnungsgemaf funktionieren. Um die
Bindung erneut durchzufiihren, wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Hinweis: Wenn der Sender, dessen RF-Standard auf ANT 1 Way eingestellt ist, in den
Bindungsmodus wechselt, beenden Sie den Bindungsmodus des Senders, sobald die LED des
Empfangers langsam blinkt und gleichzeitig die LED des Empfangers dauerhaft leuchtet, was
anzeigt, dass die Bindung abgeschlossen ist.

o Dieses Bindungsverfahren gilt firden FS-G11P-Sender und den FS-R11P-Empféanger. Andere Empfanger konnen auf
unterschiedliche Weise in den erzwungenen Aktualisierungsmodus wechseln. Bitte besuchen Sie die FLYSKY-Website, um
die Anweisungen fiirden jeweiligen Empfanger abzurufen.

o Die Produkte werden stiandig aktualisiert. Die aktuelle Kompatibilitatsliste fiir Sender und Empfanger finden Sie auf
der FLYSKY-Website.

4.3 Lep

Die LED des Senders umfasst die Betriebsanzeige (befindet sich an der Taste C) “), die Hauptumgebungsbeleuchtung (befindet sich um die
Kardanaufhangungen herum) und die sekundare Umgebungsbeleuchtung (befindet sich an den Tasten 1-6 fiir Schnellzugriffe). Die Farbe und Helligkeit der LED
des Senders kann je nach Situation und personlichen Vorlieben angepasst werden. Die spezifische Referenz fiir die LED des Senders ist [14.1.9
Hauptbeleuchtung].
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4.4 stick cal

Verwenden Sie diese Funktion, um die mechanische Abweichung der Steuerelemente (linker/rechter Stick, VRA- und VRB-Knopf, VRC- und VRD-
Selbstzentrierungsrad) zu korrigieren. Beispielsweise trat eine Abweichung bei der Selbstzentrierung oder beim maximalen/minimalen Weg auf.
StandardmaRig ist die Kalibrierung abgeschlossen. Wenn Sie erneut kalibrieren miissen, fithren Sie die folgenden Schritte aus:

1. Gehen Sie zu Home > Hauptmenii > RX-Men(i, wahlen Sie Stick Cal, driicken Sie kurz das 01:Model01  C1RX TX )
Scrollrad, wahlen Sie Ja im Popup-Fenster und driicken Sie erneut kurz das Scrollrad, um Please put sticks and knob in the middle!
die Funktionsschnittstelle aufzurufen.

( T = | ]

2. Bewegen Sie die Steuerelemente geméaR der Aufforderung in ihre Mittelstellung und driicken
Sie kurz auf das Scrollrad.

3. Bewegen Sie die Regler auf ihren maximalen/minimalen Weg und driicken Sie kurz auf das
Rad. Die Kalibrierungsschnittstelle wird geschlossen, was anzeigt, dass die Kalibrierung
erfolgreich war.

Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, zeigt das System eine Eingabeaufforderung an.

Scrollen Sie mit dem Rad, um ,Nein“ auszuwdahlen, und driicken Sie kurz auf das 01:Model01  C1RX TX WD

Scrollrad, um die Kalibrierung zu wiederholen. Andernfalls wird die Kalibrierung Please move the sitcks and knobs

abgebrochen. to their maximum and minmum strkoke!
( I—} = | ]

4.5 Ausschalten

Befolgen Sie die folgenden Schritte, um den Sender auszuschalten:
1. Schalten Sie zuerst den Empfianger aus.

2. Halten Sie den Netzschalter gedriickt, bis sich der Bildschirm ausschaltet, was anzeigt, dass der Sender ausgeschaltet ist.

A Gefahr o Stellen Sie sicher, dass Sie die Stromversorgung des Empfangers trennen, bevor Sie den Sender ausschalten. Fehler
Dies kann zu Schaden oder schweren Verletzungen fiihren.
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5. Systemschnittstelle

Dieser Abschnitt enthélt eine Einfiihrung in die Systemschnittstelle.

Startseite

In dieser Schnittstelle kdnnen Sie mit dem Scrollrad schnell auf die Schnittstellen fiir die Einstellungen von Timerl, Timer2, Sensorsatz und Modellfunktion
zugreifen.

Zustand
Modellname und

Nummer Batterievolumen des Empféngers

Signalstarke

01:Model01 C1RX TX D

F LYS K TX-Batterie Volumen

Timerl Timer2

TRL- ._ TR2-Trimmung

Trimmung

. TX voltage None

Anzeige Sensoren
Die Senderspannung,
Empféngerspannung, BVD-Spannung
und RSSI werden standardmaRig
angezeigt.

Standard

Modell anzeigen

Anzeige des aktuellen Modellnamens und
Modelltyps

TR3-Trimmung TR4-Trimmung

Funktionsstatus-Anzeigebereich

Die Funktionsstatusleiste zeigt den Status verschiedener Funktionen an. Wenn die Funktion in einer hellen Farbe angezeigt wird, ist sie aktiv; wenn sie hellgrau
ist, ist sie inaktiv.

Sperrsymbol
ABS P y

Hinweis: Dieses Symbol wird nur auf dem Sperrbildschirm angezeigt.

FLYSKY

Leerlauf Thro Cut

Mix Vibration

e
e
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Home2

Sie kdnnen die Benutzeroberflache der Schnellanzeigefunktion anpassen. Die Standardanzeige
ist die Benutzeroberflache fiir die Sensoreinstellungen.

Einrichtung:

1. wshlenSie [Systemmeni]>[Einrichtung]>[Home 2J;

2. Driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen fiir Home 2 aufzurufen, scrollen Sie
dann mit dem Rad, um den Funktionspunkt auszuwahlen, und driicken Sie erneut kurz auf
das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

3, Kehren Sie zur Startseite zurlick und driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um Home 2
aufzurufen,

E
i

S
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01:Model01  C2 RX TX )

Idle Alarm off v

Auto Shutdown Off

Sensor

Power Light

Main light

01:Model01  C2 RX TX D

CH Monitor

Failsafe
Timer

System Menu
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6. Grundmenii

In diesem Abschnitt werden das Grundmen( und die zugehdrigen Einstellungen vorgestellt. Driicken Sie die MENU-Taste, um das Hauptmeni aufzurufen,
scrollen Sie mit dem Scrollrad, um [Grundmenii] auszuwahlen, und scrollen Sie dann mit dem Scrollrad, um das Grundmeni aufzurufen.

01:Model01  C2RX TX ) 01:Model01  C2RX TX D

= 60 & A

CH Monitor Model Set  Reverse  Servo Rote Trainer  Stick Mode  SW Set Quick Set

K+ el
A

Delay Set Func Assign Trim Timer

Zwei Punkte zeigen an, dass die Grundfunktionsschnittstelle zwei Seiten umfasst. Ist der Punkt schwarz, handelt es sich um die aktuelle
Seite. Wischen Sie die Schnittstelle nach links, um zur anderen Seite zu gelangen.

6.1 cH-Monitor

Dient zur Anzeige des Echtzeitstatus von Kanalen und zum Testen von Servos.
01:Model01  C2RX TX ) 01:Model01  C2RX TX

AILE = ELEV THRO RUDD AUX05 AUX06 AUXOT AUXO08
1500 | 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500

56 7 8 910112131415 16 CH2 CH3 CH4 CH5 CH6 CHT CH8

CH1~8 CH9~16 CH Test

AllCH CH1~8 CH9~16 CH Test

Zeigt die Informationen aller Kanile an. Kanaltest-Eingabe Zeigt die Informationen von Kanal 1 bis 8 oder Kanal 9 bis 16 an. Sie

kann die Kanalwerte, Namen und Steuerungsinformationen anzeigen.

6.1.1 Servos anzeigen

Um den Echtzeit-Ausgabewert jedes einzelnen Kanals anzuzeigen. Einrichtung:

1. wahlensSie [CH Monitor] und dann den Kanal, den Sie (iberwachen mochten.
Schalten Sie die dem Kanal zugewiesene Steuerung um.

2
3. Uberwachen Sie den Ausgabewert des Kanals in der Schnittstelle ,Servos anzeigen®.
4

Dricken Sie kurz die EXIT-Taste, um zuriickzukehren.

[m] e ]
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6.1.2 CH-Test

Der Servo kann getestet werden. Wenn er eingeschaltet ist, bewegen sich die Servos aller Kandle
langsam und wiederholt. Bitte seien Sie vorsichtig, wenn die Funktion aktiviert ist.

Einrichtung: This will activate
channel test mode
1. Scrollen Sie mit dem Rad, um [CH Test] auszuwahlen, Das System zeigt ein Popup- Are you sure?

Fenster an. Wahlen Sie [Yes], um den Kanaltestmodus aufzurufen. Wenn der Testmodus
aktiv ist, bewegen sich alle Kanale langsam durch ihren gesamten Bewegungsbereich.

2. Driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um die Schnittstelle zu verlassen und den Test zu beenden.

A GEFAHR o Aktivieren Sie diese Funktion nicht, wenn der Sender an den Modellmotor angeschlossen ist oder
Der Motor wird gestartet.

ETHE gy
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6.2 Modell-Set

Dient zum Einrichten von Funktionen im Zusammenhang mit dem Modell.

6.2.1 Modellauswahl
Der griine Punkt zeigt an, dass dieses Modell das aktuell

Wechseln Sie zum aktuell verwendeten Modell. verwendete Modell ist.

Einrichtung:

01:Model01  C2 RX TX m)  Model Select

1. wihlen Sie [Modellauswahl], um die Einstellungsseite fiir die Modellauswahl aufzurufen.

® 1:Model01
2. Scrollen Sie mit dem Rad, um das gewiinschte Modell auszuwéhlen, und wihlen Sie [Jal,

wenn das System ein Popup-Fenster anzeigt, um den Wechsel zu bestétigen. 2:Model02

3:Model03
4:Model04

5:Model05

Switch to the selected model?

6.2.2 Modellname

Dient zum Andern des Namens des aktuellen Modells. Unterstiitzt maximal 12 Zeichen. 01:Model01  C2 RX Txm Model Name
Einrichtung: Model01
1. wihlen Sie [Modellname] und rufen Sie die Soft-Tastatur-Oberflache auf.

2. Nachdem Sie einen geeigneten Namen festgelegt haben, scrollen Sie mit dem Rad, um JE
auszuwahlen, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um zuriickzukehren.

e
e

Website

Bilibili Facebook




FLYSKY

6.2.3 Modelltyp

Legen Sie den Modelltyp und modellbezogene Parameter und Funktionen fest. Fiir Starrfliigel- und Segelflugzeugmodelle kdnnen Sie ,Wing layout*
(Fligelanordnung), ,Tail layout® (Heckauslegung) und ,Optional“ (Optional) einstellen; fiir Hubschraubermodelle kénnen Sie ,Swash Plate“
(Taumelscheibe) und ,Optional“ (Optional) einstellen; fiir Auto- und Robotermodelle kénnen Sie ,Move setup“ (Bewegungseinstellungen) und
,Optional“ (Optional) einstellen; flir Schiffsmodelle konnen Sie ,Drive Struct” (Antriebsstruktur) und ,,Optional“ (Optional) einstellen.

Hinweis: Beim Wechseln des Modelltyps werden die Modelldaten zuriickgesetzt und das

System zeigt ein Popup-Fenster an.

Am Beispiel eines Flugzeugs sind die Einstellungsschritte wie folgt. Die entsprechenden
Einstellungen fiir Segelflugzeuge finden Sie in den folgenden Schritten.

Einrichtung:

1.

Driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um
[Modelltyp] auszuwahlen, und rufen Sie
die Funktionsschnittstelle auf.

Wahlen Sie direkt [Fliigelanordnung], da das
Flugzeug das Standardmodell ist, wéhlen Sie
dann die geeignete Fliigelkonfiguration
entsprechend dem tatsachlichen Modell und
driicken Sie kurz das Scrollrad, um die
Einstellungen zu speichern. Danach geht es
automatisch zur ndchsten Einstellung tber.

Wdhlen Sie [Heckauslegung], wahlen Sie
dann die geeignete Heckkonfiguration
entsprechend dem tatsachlichen Modell und
driicken Sie kurz das Scrollrad, um die
Einstellungen zu speichern. Danach
automatisch zur ndachsten Einstellung,.

Wahlen Sie [Optional], wahlen Sie dann
die  entsprechende  Funktionalitat
entsprechend dem tatsachlichen Modell
und speichern Sie die Einstellungen.

The function assignment
will return to the default
Ok?

01:Model01  C1RX TX®  Model Type 01:Model01  C1RX TX@D [ ModelType

=5

CID 1Aileron 2Aileron ' Normal AIL VATOP
Wing layout Wing layout

= oI 0

Optional 2Aileron+1Flap 2Aileron+2Flap Optional

Tail layout

. . . ) . - 01:Model01  C1RX TX®m) | MadelType
Hinweis: Bei der Heckkonfiguration werden einige

Konfigurationselemente fiir den Heckausgleich . THRO
angezeigt, wenn Sie zwei oder mehr Querruder fir

den Fliigel einstellen.
Gear

SPOI

NEEDL

Tail layout

Optional ATTI

Driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die
Anzahl einzustellen. Fiir einige Funktionen konnen
Sie mehr als eine Einstellung vornehmen, fiir den
Gashebel sind

sind es bis zu 4.

Hinweis: Die optionalen Funktionselemente variieren je nach Modelltyp. Fiir das Flugzeug
konnen Sie beispielsweise das Ruderrad, das Fahrwerk usw. einstellen, fiir das Schiff hingegen
die Welle und den Griff.
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Im Folgenden finden Sie die Schritte 01:Model0l  C1RX (X! TXED [MModelType 01:Model01 C1RX (=1 TXED [IModelType
zum Einrichten der Funktionen des

Hubschraubers: GYRO

1. Wahlen Sie NEEDL

[Modelltyp]>[Hubschrauber];
, GOVER
2. Dadie Taumelscheibe des

Hubschraubers nur [H-1] umfasst,
kdnnen Sie direkt [Optional] Swash Plate
auswahlen und die entsprechende
Funktion entsprechend dem
tatsdchlichen Modell einstellen, indem
Sie kurz auf das Scrollrad driicken, um
die Einstellungen zu speichern.

Smoke
Swash Plate

Optional Optional Voice

Wenn es sich bei dem Modelltyp um einen Multikopter handelt, miissen keine entsprechenden 01:Model01 TXmm [PMedelType
Modellparameter und Funktionen eingerichtet werden. P

N
el >
Fixed Wing Glider

,.( >
YT

Helicopter Multicopter

Im Folgenden werden die Schritte zum 01:Model01 C1RX ! TXE} [WModelType 01:Model01 TX @ Model Type
Einrichten der Schiffsfunktionen beschrieben:

1. wihlen Sie [Modelltyp] > [Schiff;

P
2. Wahlen Sie [Antriebsstruktur], stellen
Sie die Antriebsstruktur entsprechend %ﬁ
dem tatsachlichen Modell €in und
speichern Sie die Einstellungen durch ‘ S
kurzes Driicken des Scrollrads. Drive Struct i i

Danach geht es automatisch zur
nachsten Einstellung weiter.

f - Drive Struct

Optional  2THRO+1RUDD 2THRO+2RUDD Optional

3. Wahlen Sie [Optional], stellen Sie die
entsprechende Funktionalitét
entsprechend dem tatsachlichen Modell
ein und speichern Sie die Einstellungen
durch kurzes Driicken des Scrollrads.

Sk LA
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Im Folgenden werden die Schritte zum Einrichten der Fahrzeugfunktionen beschrieben. Bitte beachten Sie diese Schritte auch fiir roboterbezogene
Einstellungen.

1. wihlen Sie [Modelltyp] > [Auto]; 01:Model01  C1RX ! TXED 01:Model01  C1RX
2. Wahlen Sie [Einstellungen verschieben], : | PTur
wdhlen Sie den entsprechenden ' ' O
Fahrzeugtyp entsprechend dem ° Bigar
tatsachlichen Modell aus und driicken Tracked
Sie kurz auf das Scrollrad, um die Small ar
Einstellungen zu speichern.
3. wahlen Sie [Optional], stellen Sie die Bucket
; Move setup
entsprechende Funktion entsprechend

dem tatséchlichen Modell €in und Optional HYD.P
driicken Sie kurz das Scrollrad, um die
Einstellungen zu speichern.

6.2.4 Modus ,,Kopieren“

Zum Kopieren der Daten des ausgewahlten Zeigen Sie das kopierte Modell an.
Modells in ein anderes Modell. Wenn ein
neues Modell eingerichtet werden soll, Zeigen Sie das aktuelle Modell an.

kénnen Sie mit dieser Funktion
vorhandene Modelldaten kopieren und
dann verschiedene Teile dndern, ohne die 01:Model01  G1RX X}
Einstellungen wiederholen zu missen. Das
ist sehr praktisch.

Einrichtung: From 1:Model01 Copy the selected mode?

1. wahlen Sie [Modus kopieren], um die
Funktionsschnittstelle aufzurufen,

Copy to 2:Model02

2. Wihlen Sie das zu kopierende
Modell aus, copy

3. Wihlen Sie [Kopieren], das System zeigt
ein Popup-Fenster an, und wenn Sie
[Ja] wéhlen, ist das Kopieren
erfolgreich.
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6.2.5 Modell zuriicksetzen

Alle Modelldaten fiir das aktuelle Modell zuriicksetzen.
Hinweis: Bindungsinformationen werden nicht

zuriickgesetzt. Einrichtung: Reset mode data,Are you sure?
Wahlen Sie [Modus kopieren], das System zeigt ein Popup-Fenster an, und durch Auswahl von [Ja]
wird das Zuriicksetzen abgeschlossen.

6.3 Umkehren

Umbkehren der Ausgangsrichtung jedes Kanals.

Mit dieser Funktion kann die Richtung der Servoaktion korrigiert werden, die der beabsichtigten Funktion entgegengesetzt ist. Aufgrund unterschiedlicher
Servotypen oder Servomontagemethoden kénnen die Servorichtungen fiir 16 Kanéle eingestellt werden.

[NOR]: Zeigt an, dass die Kanalausgabe die Standardrichtung ist. [Reverse]: Zeigt an, dass die
Richtung des Kanals umgekehrt wurde. Hinweise:

1. wenn ein neues Modell angeschlossen wird, stellen Sie sicher, dass der entsprechende Kanal des Servos korrekt ist.

2. Bewegen Sie die Steuerelemente fiir die Kanale, um sicherzustellen, dass die Richtung jedes Kanals korrekt ist.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX TXED Reverse
1. Wwihlen Sie [Reverse], um die Funktionsschnittstelle aufzurufen. CHI(AILE) NOR

2. Scrollen Sie mit dem Rad, um den Kanal auszuwihlen, den Sie einstellen méchten, CH2(ELEV) NOR
und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um zwischen [NOR] und [Reverse] zu wechseln.

CH3(THRO) NOR

CH4(RUDD) NOR

CH5(AUXO05) NOR

e
e
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6.4 servo Rote (einschlieBlich Sub Trim)

Passen Sie den Bewegungsbereich des Servoausgangs an, der wahrend des Debugging-Prozesses des Modells verwendet wird. Mit dieser Funktion kénnen
Sie die oberen und unteren Endpunkte fiir jeden Kanal sowie den Wert fiir die Neutralposition festlegen.

Diese Funktion kann verwendet werden, um das Problem der Winkeldifferenz zwischen dem Servo und der Modellstruktur zu l6sen, wenn das Servo
installiert ist oder aufgrund des strukturellen Spiels des Servos. Wenn Sie die Subtrimmung einstellen, schalten Sie die Trimmung zunachst in die neutrale
Position.

Der Einstellbereich fiir die Servo-Drehung betragt 0 % bis 150 %, der Standardwert ist 100 % und der Schritt

betrdgt 1 %. Der Einstellbereich fiir die Subtrimmung betrdgt -120 % bis 120 %, der Standardwert ist 0 % und

der Schritt betragt 1 %.
Einrichtung: 01:Model01  C1RX TXED
CH High Low Sub Trim
1. Waihlen Sie [Servo Rote], um die Funktionsschnittstelle aufzurufen. =
CHL1 100% 100% 0%
2. Scrollen Sie mit dem Rad, um den Kanal auszuwihlen, den Sie konfigurieren méchten,
und wahlen Sie dann die Funktion, die Sie einstellen mdchten. CH2 100% 100% 0%
3. Scrollen Sie mit dem Rad, um die entsprechenden Endpunkte und den Wert fiir die CH3 100% 100% 0%
Neutralposition einzustellen, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die

Einstellungen zu speichern. CH4 100% 100% 0%

CH5 100% 100% 0%

6.5 Verzogerungseinstellung

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Ausgangsgeschwindigkeit des Kanals einstellen. Die Beschleunigungszeit fiir Start und Zentrierung kann separat eingestellt
werden, d. h. die Beschleunigungszeit kann durch unterschiedliche Start- und Zentriergeschwindigkeiten gedndert werden.

Sie kdnnen diese Funktion verwenden, wenn Sie die Bewegung eines echten Flugzeugs simulieren oder die mechanische virtuelle Position des Servos
nachbilden mochten.

Nach Einstellung der Easing-Zeit fiihren alle von diesem Kanal ausgegebenen Volumina das Easing aus. Die minimale
Verzégerung betrédgt 0,0 s, die maximale Verzégerung 10,0 s. Der Einstellschritt betragt 0,01 s.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX TXED
1. wahlen Sie [Delay Set], um die Funktionsschnittstelle aufzurufen.

2. Nachdem S_ie.mitdem Scrollrad den Kanal ausgewdhlt haben, den Sie einstellen mochten, CH2(ELEV) out: 0.0s
gelangen Sie in die Einstellungs-Oberflache.

3. Wwahlen Sie den gewiinschten Typ aus, stellen Sie dann die Ein- und Auszeit ein und driicken CH3(THRO) Out: 0.0s

Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.
CH4(RUDD) Out: 0.0s

CH5(AUXO05) Qut: 0.0s

01:Model01 C1RX TXED
Model:Normal

CHL(AILE)
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Digitales proportionales Funksteuerungssystem FS-ST16

6.6 Funktionszuweisung

Weisen Sie allen Kanalen Funktionen, Steuerelemente und Trimmknopfe zu. StandardmaRig werden die Funktionen nach dem Erstellen eines neuen Modells
nach Modelltypen zugewiesen. Sie kdnnen die Funktion hier einstellen, wenn Sie sie entsprechend Ihren Gewohnheiten zuweisen méchten.

01:Model01  C1RX TX[*> | Func Assign
Model:Normal

Func Control Trim

AILE J4 TR4

ELEV J2 TR2 Wenn das kleine Dreieck unten rechts im

Funktionsfeld blau ist, gilt die Einstellung fiir alle
THRO J1 TR1 Bedingungen. Wenn es griin ist, gilt die Einstellung
fiir die aktuelle Bedingung.

RUDD J3 TR3

6.6.1 Funktionselemente zuweisen

So legen Sie die von jedem Kanal gesteuerte Funktion fest.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX TX[*» | Func Assign
Model:Normal
1. wiahlen Sie den Kanal aus, den Sie :
einstellen mochten, Func Control Trim
2. Wahlen Sie das Funktionselement aus, um AILE J4 TR4
die Einstellungsoberflache aufzurufen. _ = S 01-Modsl0 1 X [
3. Weisen Sie nach Bedarf die ——————————————

entsprechenden Funktionen zu, THRO J1 TR1

e Wenn Sie einen zusjtzlichen Kanal RUDD J3 TR3
fiir die Steuerung erstellen mochten,
waéhlen Sie [Custom], um einen
geeigneten Namen festzulegen, und
wahlen Sie dann ,JJE2M <, um
zuriickzukehren.

01:Model01  C1RX TX[#» CHILFunc Assij

AILE ELEV THRO

RUDD Custom

(] et ]
G

e

Bilibili Website Facebook




FLYSKY

6.6.2 Steuerung zuweisen

Um sperzifische Steuerungen fiir jeden Kanal festzulegen. 01:Model01 ~ C1RX TX =)
Model:Normal

Alle Regler aufter dem TR-Typ und den Shortcuts 1 bis 6 kdnnen zugewiesen werden. .
CH Func Control Trim

Einrichtung: ( AUXO1 - TR4

1. wihlen Sie das Steuerelement aus, um die Steuerungseinstellungen aufzurufen. ELEV J2 TR2

2, Scrollen Sie nach Bedarf mit dem Rad, um dje entsprechende Steuerung auszuwahlen oder THRO J1 TR1

umzuschalten, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die Einstellung zu bestatigen.

RUDD J3 4 TR3
3. Driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um zurtickzukehren.

01:Model01  C1RX TXED

RA-RB
-mD
SC*vep

Nach Abschluss der Steuerungszuweisung kdnnen Sie die entsprechenden Parameter einstellen. Die Parameter unterscheiden sich je nach Steuerung.

. Fir J1-J4- oder VR-Regler kdnnen Sie
[Typ], [UP-Ende], [DW-Ende] und
[Bedingung] einstellen. Der
Einstellbereich flir den oberen und ( Type -
unteren Endwert liegt zwischen 20 % Change to set
und 80 %, der Standardwert ist 50 % und UP End 50% current condition?
der Schritt betragt 1 %.

DW End 50%

Condition: All Cond -

Nehmen wir VRA als Beispiel:

Einrichtung:
1. Nachdem Sie [VRA] ausgewihlt haben,

gelangen Sie zur altnis

Parametereinstellungsoberfliche. von ,,-100 % bis 100 %“ &ndert, wenn die Steuerung

L, von Lunten“ nach ,,oben“ bewegt wird. Bei ,,Reverse®
2. Wihlen Sieden gewiinschten Typ aus, ist es umgekehrt. Mit anderen Worten: Wenn die
o . aufeinanderfolgenden Schalter von ,unten” nach

3. Stellen Sie die entsprechenden werte fiir ,oben” bewegt werden, ndert sich das

High-End oder Low-End nach Bedarf ein. entsprechende Regelverhiltnis von ,, 100 % bis

-100 %”.

4. Driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um
zwischen [All Cond] und [Current] zu
wechseln. Das System zeigt ein Popup-
Fenster an. Wahlen Sie [Yes], um die

Bei [DW-Ende] und [UP-Ende] wechselt der
Regelungsgrad nur zwischen -100 % und 100 %. Die
Auswahl von [UP-Ende] bedeutet, dass der
Regelungsgrad in der hohen Position 100 % und in

Einstellung zu bestatigen. der niedrigen Position -100 % betrégt. Bei [DW-Ende]
5. Driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um ist es umgekehrt.
zurlickzukehren.
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Digitales proportionales Funksteuerungssystem FS-ST16

o Flir SW- oder K-Steuerungen konnen Sie [Normal] und [Condition] einstellen. Die
Funktionseinstellungen beziehen sich auf die VRA-Funktionseinstellungen.

Type Normal

Condition  All Cond

Sie kdnnen z%™ n——— =
[Normal]: Bedeutet, dass das Regelverhéltnis -100 % betragt,
wenn sich die Regelposition in der unteren Position befindet, und

100 %, wenn sich die Regelposition in der oberen Position befindet
(das Regelverhaltnis in der Neutralposition im dreistufigen <
Schalter t 09%). [Umgekehrt]: Dies ist
das Gegenteil von [Normal]. Mit anderen Worten, das

Regelverhaltnis der Steuerung betrégt 100 % in der unteren

Position und -100 % in der oberen Position.

. Bei Logikschaltern kénnen Sie die Parameter nicht einstellen. Wenn die Steuerung auf
ON steht, bedeutet dies, dass das Steuerungsverhaltnis 100 % betragt. OFF bedeutet,
dass das Steuerungsverhéltnis -100 % betragt. Die Funktionseinstellungen beziehen
sich auf die VRA-Funktionseinstellungen.

Control Lswi v

Condition  All Cond

6.6.3 Funktion Trim-Zuweisung

Zuweisen der Trimmtasten fiir die einzelnen Kandle. Einrichtung: 01:Model01 ~ C1RX TX

1. wahlensie [Trimmen], um die Trimm-Einstellungsoberfldche aufzurufen.

2, Scrollen Sie mit dem Rad nach Bedarf, um dje entsprechende Steuerung auszuwahlen oder
umzuschalten, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die Einstellung zu bestatigen.

3. Driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um zurtickzukehren.
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Nachdem die Trimmzuweisung abgeschlossen ist, konnen Sie die entsprechenden Parameter fiir
die Trimmtaste einstellen. [Trim Mode] (Trimmmodus), [Trim Rate] (Trimmrate) und [Condition]
(Bedingung) kénnen eingestellt werden.

[Trim Rate]: Der gesamte Bewegungsbereich des Kanals, der mit dem Trimmknopf gesteuert
werden kann. Ein negativer Wert bedeutet die Umkehrung. [ Trim Mode, Normal v

Der Einstellbereich der Trimmrate betrdgt -150 % bis 150 %, der Standardwert ist 45 % und der

i a Trim Rat 45%
Schritt betragt 1 %. rim Rate b

Am Beispiel von TR1 lauten die Parametereinstellungen wie folgt: Condition  All Cond

Einrichtung:
1. wahlen Sie [TR1], um die Parametereinstellungsoberflache aufzurufen. (liear; ) [en Mx]:
Bezeichnet die maximale Trimmverstellung in der
2. Wahlen Sie [Trim-Modus] und wahlen Sie den entsprechenden Trim-Modus aus Neutralstellung und keine Trimmverstellung in der J
einem Dropdown-Men(j aus, untersten und obersten Position; -

[L-Max]: Der Einstellwert ist in der untersten Position
am groften und nimmt zur hochsten Position hin ab,
bis erin der hochsten Position 0 erreicht.

[H-Max]: Der Einstellwert ist in der hochsten Position
am groften und nimmt zur niedrigsten Position hin
ab, bis erin der niedrigsten Position 0 erreicht.

3. Sstellen Siedie gewlinschte Rate nach Bedarf ein.

Driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um zwischen [All Cond] und [Current] zu wechseln. Das
System zeigt ein Popup-Fenster an. Wahlen Sie [Yes], um die Einstellung zu bestatigen.

5. Driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um zuriickzukehren.

6.7 Trimmung

In dieser Vorschauoberflache kénnen Sie die Trimmwerte von TR1 bis TR4 und VRA bis VRB anzeigen. Fiir TR1 bis TR4 kénnen Sie den entsprechenden
Schrittwert und die aktuelle Bedingung/alle Bedingungen einstellen. Flir VRA bis VRB kdnnen Sie die aktuelle Bedingung/alle Bedingungen einstellen.
Wéhrend des Betriebs kann es aufgrund bestimmter Situationen, wie z. B. einer Verlagerung des Schwerpunkts oder einer durch die Aerodynamik erzeugten
Drehmomentkraft, zu einer Auslenkung der Steuerflachen des Modells kommen. Mit dieser Funktion konnen Sie dies wahrend des Fluges korrigieren, um
einen stabilen Zustand aufrechtzuerhalten. Bitte justieren Sie das Modell neu, falls die gesamte tiberméaRige Verschiebung des Modells nicht durch die
Trimmfunktion korrigiert werden kann.

Der Einstellbereich des Trimmwerts liegt zwischen -100 % und 100 %, der Standardschritt betrdgt 5 %.

Einrichtung: aill 01:Modeld1  C1RXED TXED

1. wshlensSie [Trim], um die Funktionseinstellungs-Oberflache aufzurufen. Model:Normal Step  Condition

. . . . . TR1 5 @ t
2. Scrollen Sie mit dem Rad, um die entsprechende Trimmsteuerung auszuwéhlen. (S B urren

TR2 | | 5 Current

. Wenn Sie eine TR-Steuerung auswahlen, kdnnen Sie den Schrittwert nach

Bedarf anpassen, TR3 | Current

3. Wabhlen Sie [Condition] und driicken Sie kurz das Scrollrad, um zwischen dem Modus

[Current] und [All] zu wechseln, TRAL 1 ] e

VRA | ] Current

4.  stellen Sie den Trimmwert durch Betatigen des entsprechenden Trimmreglers ein.
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6.8 Timer

FS-ST16

Sie kdnnen vier Arten von Timern einstellen, darunter [Timer1], [Timer2], [Motor-Timer] und [Moder-Timer]. Diese werden in der Regel verwendet, um
die Gesamtlaufzeit des Modells, die spezifische Wettbewerbszeit oder die Sendezeit des Senders usw. zu berechnen.

6.8.1 Timer1/2

[Timerl] und [Timer2] haben die gleiche Funktion. Im Folgenden wird nur eine Timer-
Einstellungsmethode vorgestellt.

[Modus]: Sie kénnen zwischen [Aufwarts] und [Abwarts] wahlen.
o [Up]: Startet die Zeitmessung bei Null.

. [Down]: Startet die Zeitmessung ab der eingestellten Zeit. Nach Ablauf des Down-Timers
wird die Zeitmessung mit einem Up-Timer fortgesetzt.

[Alarm]: Stellen Sie die Alarmzeit des Timers ein. Stellen Sie die Timer-Erinnerung ein. Sie
konnen zwischen [Ton], [Ton+Vibration] und [Vibration] wahlen.

[Start]: Zum Starten des Timers kdnnen entsprechende Steuerelemente zugewiesen werden.
[Stopp]: Zum Stoppen des Timers kdnnen entsprechende Steuerelemente zugewiesen werden.
[Zurlicksetzen]: Setzen Sie den Timerwert auf seinen urspriinglichen Zustand zurlick.

Entsprechende Steuerelemente kénnen zugewiesen werden.

[Home Dis]: Legen Sie fest, ob der Timer im Timerbereich auf der Startseite angezeigt wird. Sie
konnen zwischen [1], [2] und [Keine] wahlen.

o [1]: Anzeige im ersten Bereich des Timers auf der Startseite.
o [2]: Anzeige im zweiten Bereich des Timers auf der Startseite.

o [Keine]: Nicht im Timer-Bereich auf der Startseite anzeigen.

Hinweis: Wenn mehrere Timer dieselbe Einstellung [Home Dis] haben, werden die
urspriinglichen Einstellungen tiberschrieben. Wenn Sie beispielsweise zuerst [Home Dis] fiir
Timerl auf [1] und dann [Home Dis] fiir Timer2 auf [1] setzen, wird im ersten Bereich des
Startseitentimers zu diesem Zeitpunkt Timer2 angezeigt.

Bilibili
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Type Timerl v

Alarm 0 M 0 s
Start Off

Reset off

01:Model01  C1RX
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Einrichtung: 01:Model01  C1RX TX®ED

1. wshlensie [Timer], um die Funktionseinstellungs-Oberflache aufzurufen. o e i

2. Wihlen Sie [Typ] > [Timerl]. I-l l-l ’ l-l l-l ) l-l

3. Wihlen Sie [Modus] und driicken Sie kurz das Scrollrad, um den Timer-Modus zu wechseln. Type Timerl v~ Mode Up
4. wahlen Sie [Alarm), stellen Sie die Alarmzeit und die Erinnerung ein. Alarm 0 M 0 s Alarm Sound
5. Wahlen Sie [Start], [Stopp] und [Zuriicksetzen], um die Schnittstelle fir die Start off Stop off

Schalterzuweisung aufzurufen,
FE HomeDis 1
. Scrollen Sie mit dem Rad nach Bedarf, um die entsprechende Steuerung

auszuwahlen oder umzuschalten, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um
die Einstellung zu bestatigen.

6. Legen Sie fest, ob Timerl im Timerbereich auf der Startseite angezeigt wird und wo er 01:Model01  C1RX
angezeigt werden soll. .
R esbm et sl
Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15. Schalterzuweisung]. zi‘_[_ _[_jD

a1 12

6.8.2 Motor-Timer

Schalten Sie den Timer ein, indem Sie den Gashebel-Ausldsewert einstellen, und berechnen Sie il 01:Modeld1  C1RXE D TXED
die Betriebszeit des Gashebels nach dem Auslosewert. Der Einstellbereich des Auslésewerts liegt I
zwischen 0 % und 100 %. Der Motor-Timer ist standardmaRig ausgeschaltet. I : I : I : : : I :

Einrichtung:
Type Engine -~ Status
1. wahlen Sie [Typ] > [Motor];

Reset off Trigger

2. Wahlen Sie [Status] und driicken Sie kurz das Scrollrad, um zwischen [Ein] und [Aus] zu wechseln.
H Dis N

3. Wwahlen Sie [Zurlcksetzen], um die Schnittstellenzuordnung aufzurufen. bt

. Scrollen Sie nach Bedarf mit dem Rad, um die entsprechende Steuerung

auszuwdhlen oder umzuschalten, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um
die Einstellung zu bestatigen.

4, Legen Sie fest, ob der Motor-Timer im Timer-Bereich auf der Startseite angezeigt werden soll
und wo er angezeigt werden soll.

5. Legen Sie den Auslosewert nach Bedarf fest und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die
Einstellungen zu speichern.

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15. Schalterzuweisung].
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6.8.3 Modell-Timer

Zur Berechnung der Gesamtarbeitszeit des Modells. Der Modus-Timer ist standardmaRig

ausgeschaltet. Einrichtung: alll 01:Model01 ~ C1RXE_» TXm} Timer
1. wahlen Sie [Typ] > [Modell];

2. wihlen Sie [Status] und driicken Sie kurz das Scrollrad, um zwischen [Ein] und [Aus] zu wechseln.

3. wahlen Sie [Zuriicksetzen], um die Schnittstelle ,Schalterzuweisung® aufzurufen. Type Model ~  Status off
. Scrollen Sie nach Bedarf, um die entsprechende Steuerung auszuwahlen oder Reset off HomeDis None
umzuschalten, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die Einstellung zu

bestatigen.

4, Legen Sie fest, ob der Modell-Timer im Timer-Bereich auf der Startseite angezeigt wird und
wo er angezeigt werden soll.

Hinweis: Informationen zur Switch-Einstellung finden Sie unter [15. Switch-Zuweisung].

6.9 Trainer-Modus

Der Sender FS-ST16 unterstiitzt zwei Funktionsmodi: Trainer und Schiiler. Der im Trainer-Modus eingestellte Sender empfédngt das externe
Signalsteuerungsmodell, d. h. der Trainer-Anschluss kann das externe PPM-Signal erkennen. Der im Schiiler-Modus eingestellte Sender gibt nur das PPM-
Signal aus. Zwei Sender (einer im Trainer-Modus und der andere im Schiler-Modus) kénnen tiber das Trainer-Kabel verbunden werden.

Hinweise:

1. Wenn Sie zwei Sender mit einem Trainer-Kabel verbinden, stellen Sie bitte sicher, dass das Trainer-Kabel korrekt angeschlossen ist.

2. Der Trainer-Anschluss des Senders kann so angepasst werden, dass er das eingehende PPM-Signal erkennt. Die meisten Geréte, die PPM-Ausgabe
unterstiitzen, kénnen als externe Eingangssignalquelle fiir den Trainer-Modus verwendet werden. Einige Gerate unterstitzen diese Funktion jedoch
moglicherweise nicht. Die PPM-Ausgabe des Trainer-Anschlusses kann so eingestellt werden, dass sie mit externen Gerdten mit besonderen
Anforderungen an die PPM-Signalerkennung kompatibel ist.

Wenn die Sender von Trainer und Schiiler ordnungsgemaf verbunden sind, wird die Beziehung zwischen den Zustanden der Steuerschalter fiir Schiiler
und Trainer und der tatsachlichen Steuerquelle in der folgenden Tabelle dargestellt.

Ausbildersteuerung Schiilersteuerung Tatsachliche Steuerung
EIN EIN Trainer
EIN AUS Trainer
AUS EIN Schiiler
AUS AUS Trainer

EEAE B
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6.9.1 Trainer-Modus

Wenn der Trainer-Modus als Trainer eingestellt ist, bedeutet dies, dass der Sender nur die Funktionen des Trainer-Modus unterstiitzt. Zu diesem Zeitpunkt
konnen Sie den passenden Schiiler-Modus des Senders tiber die Trainer-Funktion und die Steuerelemente einstellen, um die Anwendung der Trainer-
Senderfunktion zu realisieren.

01:Model01  C1RX TX®E D

Mode Trainer Trainer

Inputl Nane Input2 [Trainer]: Diese Option muss
deaktiviert sein, bevor externe
Signale zur Steuerung des Modells

i ~161: Ei Input3 None Input4
[Eingang 1~16]: Eine Steuerung oder P p verwendet werden kinnen.

Funktion zum Einstellen des ; - .
Eingangskanals. Input5 None Input6 Hinweis: Unter nor.malen Umst.anden
verwendet der Trainer den Trainer-
Input? None Input8 Modus, um aus der Ferne zu
unterrichten. Wenn Sie den Schiiler-
Input9 None Input10 Modus fiir den Fernunterricht
verwenden mochten, muss der
Inputll Input12 Steuerungsschalter fiir den Trainer-
Modus ausgeschaltet sein.
Inputl3 Inputl4
Inputls Inputl6
Einrichtung: 01:Model01 C1RX TX )
1. Wwahlen Sie [Trainer], um die Mode Trainer Trainer
Funktionseinstellungs-Oberflache InputL 5 Input2
aufzurufen, npu o npu
2. wahlen Sie [Modus] > [Trainer]; 01:Model01  C1RX ! TXmD 01:Model01  C1RX = TXm)
Rufen Sie die Schnittstelle , Trainer- re- %% op

Steuerschalterzuweisung” auf, 5;" P

. Scrollen Sie nach Bedarf, um die
entsprechende Steuerung
auszuwahlen oder umzuschalten,
und driicken Sie dann kurz auf das
Scrollrad, um die Einstellung zu
bestatigen.

Func

Control

4. Wishlen Sie [Inputl~16], um die
Zuweisungsschnittstelle aufzurufen,

. . 01:Model01 C1RX TX D 01:Model01 C1RX TX D)
e Wahlen Sie [Func], um das Func  CH Func CH  Func
i (i aufzurufen None
Einstellungsmend : uten, und ALE 2 ELEV THRO
wahlen Sie dann die gewlinschte
Funktion aus. RUDD 5  AUXO05 AUX06 J1
. Wéhlen Sie [Steuerung], um die AUXOT 8 AUX08 AUX09 12
Einstellungsseite aufzurufen und
wéhlen Sie dann die entsprechende AP ey AU A 13
Funktion aus. AUX13 AUX14 AUX15
5. Druﬂcken Sie kurz die EXIT-Taste, um AUXIE 14
zurlickzukehren.

Hinweis: Informationen zur
Schalterkonfiguration finden Sie unter [15.
Schalterzuweisung].
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6.9.2 Schiilermodus

Wenn der Trainer-Modus auf ,Schiiler” eingestellt ist, unterstiitzt der Sender nur Funktionen des Schiiler-Modus. Zu diesem Zeitpunkt kdnnen Sie die
Steuerung flr die Steuerungs-Trainer-Funktion zuweisen, die PPM-Signalparameter wie Signalpolaritat, Kanalnummer, Periode und Startkennungs-
Einstellungen so einstellen, dass sie mit dem Sender im Trainer-Modus tibereinstimmen, und die Trainer-Funktionsanwendung implementieren.

[Schiiler]: Fiihren Sie die Umschaltung durch, um anzuzeigen, ob der Schiiler die Steuerung akzeptiert oder nicht. Normalerweise ist dieser Schaltzustand
wirksam, wenn die Trainersteuerung des Trainermodus deaktiviert ist.

[Signal]: Der hohe Pegel ist standardmaRig positiv giiltig. Einige Gerate erkennen moglicherweise den niedrigen Pegel als giiltiges Signal. Stellen Sie in

diesem Fall die Signalpolaritat auf negativ ein, d. h. der niedrige Pegel ist giiltig.

[Num. CH]: Stellen Sie die Anzahl der Kanéle in einem PPM-Signal ein. StandardmaRig enthalt ein PPM-Signal 8 Kanale. Die Anzahl der Kanéle kann nach Bedarf
eingestellt werden, der Einstellbereich liegt zwischen 4 und 16.

[Cycle]: Bezieht sich auf die Zeit der Ubertragung eines PPM-Signals. Die Standardperiode fiir ein 8-Kanal-PPM-Signal betrdgt 20 ms.

o Wenn weniger Kanale verwendet werden, kann eine kiirzere Periode eingestellt werden, um die fiir die Signaliibertragung erforderliche Zeit zu
verkiirzen und die Latenz zu reduzieren. Die Einstellung der Periode kann jedoch nur die Leerlaufzeit verkiirzen, nicht die effektive Signaldauer.
Daher wird durch die Einstellung der Periode die Anzahl der Signalkanéle nicht reduziert. Wenn die Anzahl der Kanéale zunimmt und die effektive
Signallbertragungszeit groRer als die Periode ist, verarbeitet das System das Signal im Minimal-Leerlaufmodus, und der Einstellungswert der
Schnittstelle wird nicht entsprechend gedndert.

[Level]: Die Startmarkierungszeit identifiziert das PPM-Signal. Der Standardwert betragt 400 us. Stellen Sie den entsprechenden Wert nach Bedarf ein,

der Bereich liegt zwischen 100 und 700 us.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX TXED
1. wahlenSie [Trainer], um die Funktionseinstellungs-Oberflache aufzurufen. Mode Student Student

2. Wahlen Sie [Mode] > [Student]; signal NOR Num.CH

3. Rufen Sie die Schnittstelle ,Student Control Switch Allocation® (Zuweisung der Steuerungsschalter fr {

Cycle 20.0ms Level

. Scrollen Sie nach Bedarf mit dem Rad, um die entsprechende Steuerung

auszuwahlen oder umzuschalten, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um
die Einstellung zu bestéatigen.

Wéhlen Sie [Signal] und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um zwischen [NOR] und [REV] zu wechsel

5. Wihlen Sie [Num. CH], scrollen Sie mit dem Rad, um die Kanalnummer einzustellen, und

driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. 01:Model01l  C1RX TX )
6. Wahlen Sie [Cycle], stellen Sie mit dem Scrollrad die Periode ein und driicken Sie kurz auf RA-RE
das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. s TS

13

7. Wahlen Sie [Level], scrollen Sie mit dem Rad, um die Start-Identifikationszeit einzustellen,
und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15. Schalterzuweisung].
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6.10 stick-Modus

Das System unterstiitzt vier Stick-Funktionen. Bei Flugzeugmodellen sind CH1~4 standardmaRig jeweils ,Querruder, Hohenruder, Gas und Seitenruder®
zugeordnet (J1, J2, J3, J4 stehen flir CH3 Gas, CH2 Hohenruder, CH4 Seitenruder, CH1 Querruder). Um unterschiedlichen Benutzerpraferenzen gerecht zu
werden, unterstiitzen die Stick-Voreinstellungen des Senders 4 verschiedene Layout-Einstellungen. Sie konnen zwischen [Modus 1], [Modus 2], [Modus 3]
oder [Modus 4] wéhlen, um den aktuell ausgewahlten Modus anzuzeigen (das System ist standardmafRig auf [Modus 2] eingestellt). Kehren Sie nach der
Auswahl zuriick und passen Sie die Gimbal-Baugruppe entsprechend dem gewahlten Modus und den Betriebsanforderungen an. Wahlen Sie bitte den fiir
Ihre tatséchlichen Anforderungen geeigneten Modus aus und fiihren Sie die folgenden Schritte aus, um fortzufahren.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX TX
1. Wwahlen Sie [Stick-Modus], um die i _ﬁ. ‘Fﬁ! AJ\LEE
Funktionseinstellungs-Oberflache \
aufzurufen, / The function assignment
will return to the default
2. Stellen Sie den entsprechenden Modus Model Mode2 OK?

nach Bedarf ein. Das System zeigt ein
Popup-Fenster an. Wenn Sie [Ja]
auswahlen, ist die Einstellung erfolgreich.

i3 14 53 4
AILE  RUDD AILE  RUDD

3. Driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um
zuriickzukehren.

6.11 sw-Einstellung

Mit dieser Funktion konnen Sie einstellen, ob es sich bei SWA, SWB, SWC, SWD, SWE und SWF um einen Zwei-Positionen-Schalter oder einen Drei-
Positionen-Schalter handelt. Wenn diese sechs Schalter ausgetauscht werden miissen, kdnnen Sie mit dieser Funktion die Positionen der neuen Schalter
einstellen.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX TX WD
1. wahlen Sie [SW-Einstellung], um die Funktionseinstellungs-Oberflache aufzurufen. SWA 2 Levels SWB 3 Levels
2. Wihlen Sie den Schalter, den Sie einstellen méchten, und driicken Sie dann kurz auf SWC 3 Levels SWD 2 Levels

das Scrollrad, um zwischen [2 Stufen] und [3 Stufen] umzuschalten.
SWE 2 Levels SWF 2 Levels

6.12 schnelleinstellung

Zum Einstellen der Funktionen fiir die Schnellzugriffstasten 1 bis 6, sodass durch Driicken der entsprechenden Taste schnell auf diese Funktion
zugegriffen werden kann. Die Seriennummern 1 bis 6 stehen fiir die Schnellzugriffstasten 1 bis 6.

Hinweis: Die Schnellzugriffstasten 1 bis 6 sind nur auf der Startseite wirksam.

Einrichtung:
) 4 . . 01:Model01  C1RX 01:Model01  C1RX = TXE}
1. wahlen Sie [Schnelleinstellung], um die
Funktionseinstellungs-Oberfléache Func Assign > |l None
aufzurufen,
2. Wahlen Sie eine Nummer, um die [ Failsafe
Schnellfunktions-Einstellungsseite
aufzurufen, und scrollen Sie mit dem Rad, Model Set : Home 1
um den entsprechenden Funktionspunkt )
auszuwahlen. Sensor Set CH Monitor
3. Driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um Func Assign
zurlickzukehren.

System Menu >
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7. Exklusive Funktionseinstellung fiir Starrfliigler/Segelflugzeuge

In diesem Kapitel werden die Funktionseinstellungen fiir Starrfliigler/Segelflugzeuge hauptséchlich im Standardzustand vorgestellt. Nachdem Sie die
entsprechenden Modellparameter tber [Grundmenti]>[Modell einstellen] eingestellt haben, kénnen Sie liber [Hauptmeni]>[Modellmenii] auf das
Modellmenii zugreifen, um die entsprechenden Funktionen des Modells einzustellen.

Hinweis: Die Funktionsschnittstelle kann je nach Modellkonfiguration unterschiedlich sein.

01:Model01  C1RX TX®> Model Menu

® 7 X

Butterfly  Air Brake NEEDL Attitude

01:Medel01  C1RX TXm) | Model Menu

® & & 4

Thro Hold Idle Up Thro Cut Aileron

01:Model01  C1RX TX®m) Model Menu

® @ R

CH Monitor Condition Func. Rate DR

& L+ @ F

Rudder Flap Elevator Spoiler

@ © O

CH Offset ~ Pro. Mix  Thro Curve Logic SW

7.1 cH-Monitor

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [6.1 CH-Monitor].

7.2 Bedingung

Sie kénnen verschiedene Flugmodi einstellen, wobei maximal 5 Flugmodusgruppen unterstiitzt werden. Eine Steuerung kann so eingestellt werden, dass
schnell zwischen verschiedenen Sendereinstellungen gewechselt werden kann, um sicherzustellen, dass die Einstellungen des Modells an die aktuellen
Flugbedingungen angepasst sind. Flugmodus 1 ist der Standardmodus fiir den Betrieb des Senders. Benutzer konnen Flugmodi nach Bedarf l&schen,
erstellen oder kopieren. Mit Ausnahme des Standardmodus muss zum Umschalten zwischen den Modi ein Steuerelement zugewiesen werden. Sie kénnen
den Standardflugmodus auch durch Anpassen der Prioritatsreihenfolge festlegen. Wenn ein Modus an den Anfang der Benutzeroberfldche verschoben
wird, wird er zum Standardflugmodus. Der aktuelle Flugmodus kann tiber das Flugmodus-Symbol in der oberen Statusleiste des Systems und die
Benutzeroberflache fiir die Flugmodus-Einstellungen ermittelt werden.

Hinweise: Fiir mehrere Funktionen dieses Senders kdnnen unterschiedliche Parameter eingestellt werden, indem verschiedene Bedingungen umgeschaltet
werden, um Steuerungsvorgange unter verschiedenen Bedingungen entsprechend den unterschiedlichen Einstellungsparametern durchzufiihren. Die Details
sind wie folgt:

1. Fir[Func Assign] kénnen unterschiedliche Zuweisungen fiir Steuerung und Trimmung fiir verschiedene Bedingungen oder fiir alle Bedingungen
gleich eingestellt werden.

2.  Fir[DR-Einstellung] kann die wirksame Bedingung ausgewéhlt werden (Mehrfachauswahl). Die DR-Wirksamkeit der Umschaltung kann unter
verschiedenen Bedingungen unterschiedlich sein.

3. Andere mit der Bedingung zusammenhingende Elemente kénnen separat durch Umschalten verschiedener Bedingungen eingestellt werden, und der
Kanalbetrieb kann entsprechend dieser Bedingung ausgefiihrt werden. Diese Einstellungselemente sind in den folgenden Funktionsschnittstellen
enthalten: [Func. Rate], [CH Offset], [Pro. Mix], [Delay Set], [Thro Curve], [ Aileron ], [ Flap ], [NEEDL], [ Air Brake ], [Spoiler ], [ Elevator], [ Rudder ], [
Butterfly ], [V Tail ], [ Thro Mix ], [ Pitch Curve ], [ Hover Adj ], [ Gyroscope ], [ Governor ].
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7.2.1 Umbenennen

Um die ausgewahlte Bedingung umzubenennen.

01:Model01  C1RX TX®m»  Condition

Einrichten: ® Ol:Normal = | Rename

Wahlen Sie [Rename], um die Bearbeitungsoberfldche aufzurufen, geben Sie den gewtinschten Namen

ein und wahlen Sie dann JE“ um die Einstellung zu bestatigen und zur vorherigen Oberfldche

01:Model01 C1RX TX Condition
zuriickzukehren. N

rmal
Hinweis: Es werden bis zu zwolf Zeichen unterstiitzt.

T.2.2 Schalter einstellen

Der griine Punkt zeigt das derzeit verwendete Modell an.
Um eine Steuerung zum Umschalten zwischen den Zustdnden

einzustellen. Einrichtung:
. . . . . i 01:Model01 C1RX TXED Condition
Wahlen Sie [ Schalter einstellen ], um die Schnittstelle ,,Schalterzuweisung® aufzurufen, scrollen

Sie mit dem Rad @ Ol:Normal Rename

nach Bedarf, um die entsprechende Steuerung auszuwdhlen oder die entsprechende Steuerung
umzuschalten, driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die Einstellung zu bestéatigen, und 02:Normal Offf | set switch
driicken Sie kurz auf die EXIT-Taste, um zurlickzukehren.

01:Model01  C1RX TXED n Switch Allod

Oon J1
J3 J4

VRC

T7.2.3 Erstellen eines neuen Modells

So erstellen Sie eine neue Bedingung. 01:Model01  C1RX TX® [ Condition

° Ol
Einrichtung: Ol:Normal Rename

Wahlen Sie [Neu/Kopieren], das System zeigt ein Popup-Fenster an, wahlen Sie [Ja], um die

02:Normal Offf  set switch
Einstellung erfolgreich zu bestéatigen.

New/Copy

Create a new g
pattern with the

selected pattern parameters?

Dle0
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7.2.4 Loschen eines Modells

So l6schen Sie eine ausgewahlte Bedingung: 01-Modeld1  C1RX TX W}

Wéhlen Sie die zu [6schende Bedingung aus und klicken Sie dann auf [Léschen], um ein
® Ol:Normal -- Rename

Popup-Fenster angezeigt wird. Durch Auswahl von [Ja] bestétigen Sie den Loschvorgang.

Hinweis: Wenn es nur eine Gruppe von Bedingungen gibt, kdnnen Sie diese nicht l&schen, Set switch
d. h. es gibt keinen Befehl zum Ldschen.
New/Copy

Delect

Are you sure
you want to delete this condtion?

7.2.5 Prioritat andern

Andert die Reihenfolge der Bedingungen, um die Prioritdt zu dndern. Die Bedingung mit der 01:Model01  C1RX TXE )
Seriennummer 5 hat die hochste Prioritat, gefolgt von der Bedingung mit der Seriennummer 4. Das
System arbeitet entsprechend dieser Reihenfolge. ® Ol:Normal -- Rename

Hinweis: Wenn nur eine Bedingung vorhanden ist, kann kein Schalter oder keine Prioritat :
festgelegt werden. Die Standardbedingung ist Nummer 1. Set switch

03:Normal2 New/Copy
Delect

Up :Down

01:Model01  C1RX TXE D)

® Ol:Normal Rename
02:Normal2 Set switch
New/Copy

Delect

v

IEIQE(EI
B
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7.3 Funktionsrate

Sie konnen die Servo-Lautstarkereglerkurven aller dem Kanal zugewiesenen Hebel, Knopfe und Schalter einstellen. Sie konnen zu verschiedenen
Bedingungen wechseln, um jeweils unterschiedliche Kurven einzustellen. Die Servo-Lautstarkereglerkurve fiir die von DR gesteuerten Bedingungen wird
nach Aktivierung des DR eingestellt. Diejenigen, die die Zuweisung der Mastersteuerung nicht unterstitzen, wie z. B. Flap 2, kdnnen nicht eingestellt
werden. Die Zuweisung derselben Funktion verschiedener Kanéle aus einem beliebigen Einstellungszugang in die Einstellungen ist identisch.

01:Model01  C1RX TX® 3 | Func. Rate
CH Func CH Func CH Func

1 AILE P AILE2 3 THRO

4 RUDD 5 Gear 6 AILE3

71 AILE4 |8 Flap 9! Fla
10 Flapd {11! Flapd 12! RUDD2
SPOI NEEDL ATTI

WHHEEL

Wabhlen Sie diese Option, um die entsprechende
Rateneinstellungsschnittstelle jedes Kanals aufzurufen.

Die Hinweis: Die grau dargestellte Funktion kann nicht ausgewahlt werden.
Echtzeitposition

der Steuerung Echtzeit-Rate-Wert
01:Model01  C1RX TXE AFR-AILE
Modell:Normal
Position:100 Rate:100

Wahlen Sie den Kurventyp aus.

0 Type EXP2,SYMM ~
80| Wéhlen Sie ,Rate”
6o Rate ﬁ;agt;) (Rate). Wahlen Sie
EXP ngze ,Curve“ (Kurve).
Wahlen Sie ,,Offset”
OFF 0% (Offset).

DR Set

Nach der Auswahl gelangen Sie zur DR-Einstellungsseite fir
diese Funktion.

Hinweis: Wenn der Kurventyp auf [EXP2,Line] eingestellt ist, bezieht sich Rate A auf die Rate auf der linken Seite der Neutralstellung, wahrend Rate B sich
auf die Rate auf der rechten Seite der Neutralstellung bezieht. Kurve A ist die Kurve auf der linken Seite der Neutralstellung, Kurve B ist die Kurve auf der
rechten Seite. Die Seiten A und B kdnnen unabhéngig voneinander eingestellt werden. Wenn der Kurventyp auf [EXP2,SYMM] oder [EXP1] eingestellt ist,
werden die Rate- und Kurvenelemente nicht in A- und B-Seiten unterteilt und kdnnen als Ganzes eingestellt werden.
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7.3.1 Einrichtung des Kurventyps

Legen Sie den Kurventyp fest. 01:Modelol  C1RX TXE )

Einrichtung: Model:Normal
1. Wwahlen Sie die entsprechende Kanalrate Position: 100 UL Type EXP2,SYMM v
aus, um die Einstellung aufzurufen. g .
) Rate Rate The current data will be reset!
Schnittstelle; 100% Do you want to switch?
2. Schalten Sie [Typ] nach Bedarf um, das : EXP ng’?)re
System zeigt ein Popup-Fenster an, und g 'v
wenn Sie dann [Ja] auswéhlen, bedeutet -4 - OFF = 0% m
dies, dass die Umschaltung erfolgreich war. |8 / |

DR Set

01:Model01 C1RX TXED 01:Model01 C1RX TXED
Model:Normal Model:Normal

Position:100 Rate:100 Type [EXP2,Line v Position:100 Rate:lO(i. Type |EXPL

RateA RateB € g Rate
Rate 1000  100% M . Rate 500
CurveA CurveB 2 Curve
EXP “0% oo EXP "o

OFF = 0% -4 OFF = 0%

DR | Set 80| DR Set
7.3.2 Einstellung von Rate/EXP/Offset

Legen Sie die entsprechenden Werte fiir Rate, EXP und Offset fest, nachdem ein Linientyp

01:Model01  C1RX TXED
festgelegt wurde. Nehmen wir als Beispiel die Einstellung ,,Rate*.

Model:Normal
Einrichtung: Position:100  Rate:100

Type EXP2,Line v
1. wahlen Sie [Typ]>[EXP2,Linie];

Rat RateA RateB
4 100% 100%
2. Wihlen Sie [Rate A], scrollen Sie mit dem Rad, um den Prozentsatz von Rate A anzupassen, CurveA CurveB
0 i ie Ei i EXP \
und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. 0%
. Die Einrichtungsschritte fiir [Rate B] entnehmen Sie bitte den oben OFF 0%
genannten Inhalten.

DR Set

Hinweis: Informationen zur Einstellung von EXP und Offset finden Sie unter den Einstellungen flir Rate.

E],&., "
ﬁﬁﬁ( i& ;-
EI:". E]w:;té‘*ﬂ
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7.4 bR

Stellen Sie die Funktion, den Schalter von DR und die effektive Bedingung ein, um DR zu aktivieren. Der Sender unterstiitzt 10 Gruppen von DR. Wenn zwei
oder mehr Satze von D/R auf dieselbe Funktion eingestellt und beide eingeschaltet sind, hat der nachfolgende eine hohere Prioritat.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX = TXE ¥ 01:Model01 | C1RX (=) TXE
1. wahlen Sie [DR] um die Func  CH Func Func Switch Ena. mode
Funktionseinstellungs-Oberflache AILE 2 AILE2 AILE off 1,2,3
aufzurufen, und wihlen Sie dann je nach RUDD 5 _—
Bedarf DR1~10 aus. AILE Off
. . . AILE4 8 Flap
2. Wihlen Sie [Func.], um die AILE off
Funktionstippzuweisungs-Schnittstelle Flap3 Flap4
aufzurufen, wahlen Sie dan.r.w den _ E— — AILE off
Funktionspunkt aus und driicken Sie kurz
das Scrollrad, um die Einstellungen zu WHHEEL AILE Off
speichern.
3. Wahlen Sie [Switch], um die
Schnittstelle fir die Schalterzuweisung 01:Model01  C1RX TXE 01:Model01  C1RX TXE
agfzurufen, scrollen Sie nach Bedarf, um o RA BB L'Normal
die entsprechende Steuerung cpe *SBTSCA e
auszuwihlen oder umzuschalten, und 3 -[— -E—J.; _
driicken Sie dann kurz das Scrollrad, um Iz 2:Normal2 bl

die Einstellung zu bestatigen.
3:Normall Enable

4. wihlen Sie [Ena. mode], um die Modus-
Einstellungsseite aufzurufen, und
aktivieren oder deaktivieren Sie den
entsprechenden Modus nach Bedarf.

5. Driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um
zurtickzukehren.

Hinweis: Informationen zur
Schalterkonfiguration finden Sie unter [15.
Schalterzuweisung].
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7.5 CH-Offset

Mit dieser Funktion konnen Sie den Offset-Wert jedes Kanals anpassen und unterschiedliche Offset-Werte fiir unterschiedliche Bedingungen einstellen. Der
durch das Modell verursachte Offset-Wert kann mit dieser Funktion korrigiert werden. Eine zu hohe Offset-Einstellung fiihrt zu einer Verringerung der
Steuerungsleistung an einem Ende des Kanals. Wenn die Flugzeugstruktur stark abweicht, versuchen Sie bitte zunéchst, das Flugzeug anzupassen.
Einrichtung: 01:Model01  C1RX TXIED

1. wihlen Sie den Kanal, den Sie anpassen mochten, um ihn aufzurufen. CHI(AILE)

2. Wahlen Sie [Wert], scrollen Sie mit dem Rad, um den Offset-Wert einzustellen, und
driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

CH2(AILE2)

01:Model01 C1RX TXEED
Model:Normal

CHI(AILE)
\

0

7.6 Pro. Mix

Es kann eine neue spezielle Steuerungskombination erstellt werden, um die Nachteile des Modells zu korrigieren. Sie kénnen einen Stick/Knopf oder eine
Funktion als Master auswahlen. Bei der Auswahl einer Funktion konnen Sie festlegen, ob andere mit der Funktion verbundene Mischungen den Slave
derselben Gruppe beeinflussen und ob die Trimmung den Slave beeinflusst. Mit dieser Funktion kann die Servodnderung der Master-Zuordnung zum Slave-
Kanal iber eine benutzerdefinierte Kurve eingestellt werden. Sie kdnnen einen Schalter zum Aktivieren/Deaktivieren des Mix einstellen und die Verzégerung
zum Aktivieren/Deaktivieren der Mix-Funktion einstellen. Bitte beachten Sie: Wenn der Master in der Servogeschwindigkeitsfunktion auf ,Set by function”
(Durch Funktion einstellen) eingestellt ist, folgt der Slave ebenfalls der Master-Ausfiihrung des Easing.

Es kann fr eine Vielzahl von Anwendungen verwendet werden: Verbindung mit anderen Mixes, separate Verbindungseinstellungen fiir Master und Slave mit
umgekehrter Verbindungsrichtung; Trimm-Modus aktiviert oder deaktiviert; und die Kurvenmischrate und Mischverzégerung konnen fiir jede Mix-Gruppe
separat eingestellt werden.

01:Model01 C1RX TXE
Func Switch

Mix1 J1--CH1(AILE) Off Nach der Auswahl rufen Sie die entsprechende Schalter-
Einstellungsschnittstelle fiir jeden Mix auf.

Mix2 J1--CH1(AILE) off

Mix3 J1--CH1(AILE) Off
Mix4 J1--CHI(AILE) off

Mix5 J1--CHI(AILE) 9)i

Nach der Auswahl rufen Sie die entsprechende Mix-
Funktionseinstellungsschnittstelle auf.

[m] e ]
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7.6.1 Pro. Mix - Mischeinstellungen

Verwandte Einstellungen flr Mix.

Master-Auswahl

Legen Sie die entsprechenden Einstellungen fiir Master fest. Master kann auf eine Steuerung
oder eine Funktion eingestellt werden.

Einrichtung:
1. waéhlen Sie das Funktionsfeld neben Master, um es aufzurufen.

2. Wahlen Sie [Stick, Knopf], um den Master als Steuerelement festzulegen. Wéhlen Sie das
gewlinschte Steuerelement aus. Driicken Sie dann kurz die EXIT-Taste, um zur vorherigen
Oberflache zurlickzukehren.

e Wahlen Sie [Func], um fortzufahren, wenn Sie Master auf eine Funktion einstellen
maochten. Wahlen Sie die gewlinschte Funktion aus, die Sie einstellen mochten. Driicken
Sie dann kurz die EXIT-Taste, um zur vorherigen Oberfldche zurlickzukehren.

Fir Slave kénnen Sie nur eine Funktion einstellen. Informationen zur Funktionseinstellung von
Slave finden Sie in den obigen Beschreibungen zu Master.

Hinweis: Wenn Master als Steuerung eingestellt ist, sind die Funktionen ,,Link“ und ,, Trim*“
deaktiviert, d. h., die Elemente , Link“ und ,, Trim“ werden nicht angezeigt.

Master-Link/Slave-Link

Die Verknipfung kann fiir Master und Slave eingestellt werden, wenn Master auf eine bestimmte
Funktion eingestellt ist. Mit , Link“ wird festgelegt, ob die Master-Funktion die Slave-Funktion
beeinflusst, wenn sie von anderen Mischungen beeinflusst wird. Mit ,Slave Link“ wird erreicht, dass
diese Gruppe von Mischern als Quelle fiir andere Mischungen verwendet wird, um diese Gruppe
von Slave-Funktionen als Master auszuwahlen.

Einrichtung:

Wahlen Sie das Funktionsfeld unter ,Master Link“ aus und driicken Sie kurz das Scrollrad, um
zwischen [NORY], [Off] oder [REV] zu wechseln.

Hinweis: NOR (normal) bezieht sich auf einen Vorwartsruf und REV (rlickwarts) auf einen
Ruckwadrtsruf. Wenn ,Master Link® auf ,,Off eingestellt ist, hat die Lautstarke der anderen
Funktionen keinen Einfluss auf ,Slave*.

Nehmen wir als Beispiel die Verbindungseinstellung zwischen Mix1 und Mix2.

Mix1 Mix2
Master Func ELEV Master Func AILE
Link Aus Link NOR oder REV
Slave Func AILE Slave Func THRO
Link NOR oder REV Verbindu|Aus
ng

Bilibili

Facebook

Website

01:Model01  C1RX

Stick,knob

Func

01:Model01  C1RX

01:Model01  C1RX

TXED

TXED

TXED

Func CH Func CH

RUDD 5 Gear

RN 8 Flap

Flap3 11 Flap4

SPOI 14 NEEDL

WHHEEL

01:Model01  C1RX

TXED

Operation Link

Master AILE

Slave CHL(AILE)

Open DLY 0.0s

Mixrate = 11Pt,/Type

off

off

Clos DLY
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Master-Trimmung

Legen Sie die zugehdrigen Trimm-Einstellungen

flir Master fest. Einrichtung:

Wahlen Sie das Funktionsfeld unter ,Master Trim“ aus und driicken Sie kurz das Scrollrad, um
zwischen ,,Open® und ,,Off“ zu wechseln.

Hinweis: Wenn die Trimmung auf ,Open® eingestellt ist, wirken sich Anderungen an der Master-
Trim-Funktion auch auf die Slave-Funktion aus. Wenn sie auf ,,Off eingestellt ist, wirken sich
Anderungen an der Master-Trim-Funktion nicht auf die Slave-Funktion aus.

7.6.2 Pro. Mix - Mischverzdgerung

Stellen Sie die Verzogerungszeit fiir den aktuellen Zustand vom Auslésen bis zum 01:Model01  C1RX TX ) B ProsMixl
Wirksamwerden fiir die Offnungsverzégerung oder SchlieRungsverzégerung des Mix ein. Wenn
die Mix-Verzogerung flir andere Zustande eingestellt werden muss, wechseln Sie vor der

Einstellung zu anderen Zustanden. Einrichtung; Master HILE off off

Operation Link Trim

1. wahlen Sie [Open DLY] oder [Clos DLYJ; Slave CH1(AILE) off

2. Drehen Sie das Rad, um den entsprechenden Wert einzustellen, und dricken Sie kurz auf das

Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. Open DLY 0.0s Clos DLY

Mix rate ~ 11Pt,/Type

EEAE B
=

e
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7.6.3 Pro. Mix - Mischungsverhiltnis

Stellen Sie die Mischrate fiir den Kanal fiir die aktuellen Bedingungen ein.

Einrichtung:

1. wahlen Sie [Line], um die Schnittstelle aufzurufen, wenn Sie den Linientyp
und die Anzahl der Punkte andern méchten.

2. Wahlen Sie den entsprechenden Kurventyp aus. Das System zeigt ein Popup-Fenster
an. Wahlen Sie dann [Ja], um die Einstellung zu bestatigen.

3. Wahlen Sie [Up] oder [Down], um einen Punkt nach Bedarf einzustellen.

Wahlen Sie [Rate] oder [Down], stellen Sie den gewiinschten Prozentsatz ein und driicken
Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

The current curve parameters
will be lost.

Do you want to switch?

7.7 Drosselkurve

VX rate

01:Model01

Model:Normal

Position:100
jlele]
80

60
40

01:Model01

3Pt,/ Type
5Pt,/ Type

TPt,/ Type

11Pt,/Type

C1RX TXED

Rate:100 .
line | 11Pt,/ Type

0%
0%

Up Down

C1RX TX =)

Mit dieser Funktion kann der Gashebel besser auf Anderungen der Motordrehzahl reagieren, um optimale Ergebnisse bei der Steuerung des Motors zu
erzielen. Uber Mehrpunktkurven werden verschiedene Eingangs- und Ausgangsratenfaktoren (bis zu 11 Punkte) eingestellt. Die Drosselklappenkurve wirkt
auf die Eingangswerte aller Steuerhebel, die der Drosselklappenfunktion zugewiesen sind, bevor der ndchste Schritt (Func. Rate) ausgefiihrt wird. Die
Drosselklappenkurve fiir Modelle mit mehreren Motoren wirkt auf alle Drosselklappensteuerhebel. Diese Einstellung gilt fiir die aktuelle Bedingung. Fir
die Einstellungen anderer Bedingungen wechseln Sie zunédchst zu anderen Bedingungen und nehmen Sie dann die Einstellungen vor.

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.6.3 Pro. Mix-Mixing Rate].
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7.8 Logik-sw

Ein Logikschalter ist ein virtueller Schalter, der aus 2 bis 4 Schaltern besteht und entsprechend einer mathematischen Beziehung aktiviert oder deaktiviert
wird.

Wenn zwischen bestimmten Schaltersteuerungen und den beiden anderen Schaltersteuerungen eine mathematische logische Beziehung besteht, kann
diese Funktion verwendet werden, um diese Logik auszudriicken und sie als Logikschalter in der Steuerung zu verwenden. Der Logikschalter kann in jedem
Meni ausgewahlt werden, in dem Schalter zugewiesen werden kénnen.

Das System unterstiitzt die Einstellung von insgesamt vier Gruppen von Logikschaltern. Es gibt drei logische Definitionen zwischen zwei Schaltern: [AND],
[OR], [XOR] .

[AND] Wenn Schalter 1 und Schalter 2 aktiv sind, ist der Logikschalter eingeschaltet. Wenn entweder Schalter 1 oder Schalter 2 ausgeschaltet ist oder

wenn Schalter 1 und Schalter 2 beide ausgeschaltet sind, ist der Logikschalter ausgeschaltet.

[ODER] Wenn entweder Schalter 1 oder Schalter 2 aktiv ist oder Schalter 1 und Schalter 2 beide eingeschaltet sind, ist der Logikschalter eingeschaltet. Wenn
Schalter 1 und Schalter 2 beide ausgeschaltet sind, ist der Logikschalter ausgeschaltet.

[XOR] Wenn entweder Schalterl oder Schalter2 aktiv ist, ist der Logikschalter eingeschaltet, aber wenn Schalterl und Schalter2 beide aktiv oder
ausgeschaltet sind, ist der Logikschalter ausgeschaltet.

Einrichtung:
1. wihlen Sie einen Logikschalter aus, den Sie einstellen mochten, und rufen Sie die 01:Model01  C1RX XD
Ei i f. :
instellungsseite au Logic SwW1
2. Wahlen Sie [Schalterl], um die Schnittstelle ,Schalterzuweisung® aufzurufen, wahlen Sie
dann den entsprechenden Schalter aus und driicken Sie kurz die Taste EXIT, um Logic SW2
zuriickzukehren.

Logic SW3

3. Wahlen Sie [Switch2], um die Schnittstelle , Switch-Zuweisung® aufzurufen, wahlen Sie
dann den entsprechenden Switch aus und driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um
zurlickzukehren. Logic SW4

4. wahlen Sie [logic] und wihlen Sie den Logikschalter aus der angezeigten Dropdown-Liste
nach Bedarf aus (eine Liste der Logikschalter finden Sie in der folgenden Tabelle).

5. Schalten Sie die Schalter um, um sicherzustellen, dass alles wie erwartet funktioniert. 01:Model01 ~ C1RX XD

Hinweis: Switchl logic Switch2

1. DieEinstellung eines Logikschalters ist nur dann sinnvoll, wenn er aus mehreren = AND
anderen verschiedenen Schaltern besteht.

2. Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15. Schalterzuweisung].

Um den Switchl : Off

Schalterl, ‘ p—
Schalterl | Schalter2 | UND ODER YOR Schalter2  und 01:Modeio1  C1Rx )t Tx ) [ ECECSHN
Aus Aus Aus Aus Aus Logiksc_halterl

anzuzeigen. Switchl logic Switch2
Aus Ein Aus Ein Ein
Ein Aus Aus Ein Ein B - -
Ein Ein Ein Ein Aus -

[m] e ]
G

e
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7.9 Thro Hold

Das schnelle Sperren des Ausgangswerts des Gaskanals auf einen voreingestellten Wert durch einen Schalter kann bei der Spinnlandung helfen oder als Gas-
Sperrschalter dienen, um die Gasposition wahrend der Inbetriebnahme an einer sicheren Stelle zu sperren. Diese Funktion ist nicht verfligbar, wenn der Thro
Cut-Schalter eingeschaltet ist. Wenn die Drosselklappen-Haltelage aktiviert ist, sind die Mischungen der Drosselklappe aus anderen Funktionen ungiiltig. Die
Drosselklappenfunktion wird nach den Kanaloperationen (Weg, Bereich, Normal und Umkehr sowie Kanalverzégerung) mit den eingestellten Haltewerten
ausgegeben. Die Mischungen der Drosselklappenfunktion in anderen Funktionen werden ebenfalls unter Verwendung des Wertes in Betrieb genommen.

01:Model01  C1RX TXED 01:Model01  C1RX TXED

Einrichtung:
1. wahlen Sie die Drosselklappe nach Bedarf
Throttle Throttle
aus. ' T

*  Das Mehrmotorenmodell ermdglicht die
separate Einstellung der
Drosselklappen-Haltefunktionen fiir
Drosselklappe 1, Drosselklappe 2,
Drosselklappe 3 und Drosselklappe 4.

2. Wahlen Sie [Wert], scrollen Sie mit dem Rad,
um den Drosselklappenhaltwert
einzustellen, und driicken Sie kurz auf das

Throttle Is Normal!

Thro Sel Throttlel v Start Thro Sel Throttlel Start Open

Value 10.0% Value 10.0%

Scrollrad, um die Einstellungen zu
speichern.

Zeigt an, dass die
Drosselklappenhaltefunktion
ausgeschaltet ist.

Zeigt an, dass die
Drosselklappenhaltefunktion
eingeschaltet ist.

3. Wahlen Sie [Start], um die Schnittstelle
LSwitch  Allocation®  (Schalterzuweisung)
aufzurufen, wahlen  Sie dann  die
entsprechende Steuerung aus und drlicken
Sie kurz das Scrollrad, um die Einstellungen
zu speichern.

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15. Schalterzuweisung].

7.10 Leerlauf hoch

Mit dieser Funktion kann die Leerlaufposition des Gashebels eingestellt werden, wodurch verhindert werden kann, dass der Motor abstellt, wenn sich der
Gashebel in einer niedrigeren Position befindet. Die minimale Gashebelposition wird durch Einstellen des Offset-Werts definiert. Sobald diese Funktion
aktiviert ist, wird die minimale Gashebelstellung (Leerlaufpunkt) durch den als Prozentsatz angezeigten Offset-Wert bestimmt. Aus Sicherheitsgriinden
funktioniert diese Funktion nur, wenn sich der Gashebel unterhalb der unteren Position (-20 %) befindet. Die Leerlaufdrehzahl-Offset-Werte von -100-0-100
entsprechen einem Verhaltnisfaktor von 80 %-100 %-120 %. Das Drosselklappensteuerungsverhdltnis wird mit dem dem Offset entsprechenden
Verhaltnisfaktor multipliziert, wenn die Leerlaufdrehzahl fiir den nachfolgenden Betrieb (Drosselklappenkurve) aktiviert ist. Wenn die
Drosselklappenabschaltung aktiviert ist, sind die Drosselklappenhaltung und diese Funktion nicht giiltig.

Bei Modellen mit mehreren Motoren wird der Leerlaufschalter nur in der Steuerungsposition ,Gashebel (unter -20 %) erkannt, und Gashebel, Gashebel 2,
Gashebel 3 und Gashebel 4 werden berechnet, wenn der Leerlauf aktiviert ist.

01:Model01  C1RX TX =)

Einrichtung:

1. wahlen Sie [Switch], um die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung) aufzurufen,
wahlen Sie dann die entsprechende Steuerung aus und driicken Sie kurz das Scrollrad, um die

5 i Throttle
Einstellungen zu speichern.

e
2. Wahlen Sie [Offset], scrollen Sie mit dem Rad, um den entsprechenden Offset-Wert ?
einzustellen, und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

e Wenn der Offset-Wert negativ ist, bedeutet dies, dass die Leerlaufdrehzahl steigt.
Wenn der Offset-Wert maximal ist, bedeutet dies, dass sich der Gashebel nahe am

o ) Switch Offset 10%
minimalen Gas befindet.

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15. Schalterzuweisung].
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7.11 Thro Cut

Diese Funktion ist eine spezielle Einstellung fiir 6lbetriebene Motoren. Der Cut-Schalter, die Cut-Position und der Cut-Schwellenwert kénnen eingestellt werden.
Wenn sich der Gashebel innerhalb des Thro Cut-Schwellenwerts befindet, schalten Sie den Thro Cut-Schalter um, um den Motor abzuschalten.

Der Ausgangswert der Gasfunktion bei aktiviertem Thro Cut ist der Thro Cut-Positionswert. Er wird durch die Kanalumkehrfunktion und die
Kanalbereichsfunktion begrenzt, und alle anderen Lautstarken, die fiir den diesem Gashebel entsprechenden Kanal eingestellt sind, sind ungiiltig. Die

anderen Funktionen der Gasmischung funktionieren jedoch weiterhin. Bei mehrmotorigen Modellen kann Thro Cut separat flir Gashebel, Gashebel 2,

Gashebel 3 und Gashebel 4 eingestellt werden.

Der orangsfarbene Balken zeigt die Schnittposition an.
01:Model01  C1RX TX®) | Thro Cut

Einrichtung:

1. wahlen Sie die Drosselklappe nach Bedarf aus.

2. Wahlen Sie [Cut SW], um die Schnittstellenzuweisung aufzurufen, wahlen Sie dann den
entsprechenden Schalter aus und driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um zuriickzukehren. Throttlel

3. Wihlen Sie [Cut pos], scrollen Sie mit dem Rad, um die entsprechende Cut-Position 0
einzustellen, und driicken Sie kurz das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

4. Wahlen Sie [Cut ThrE], stellen Sie mit dem Scrollrad den gewiinschten Schnittschwellenwert
ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. Thro Sel Throttlel ~  Cutsw

5. Betitigen Sie den Schalter, um zu tiberpriifen, ob alles ordnungsgemap funktioniert. Cut pos -100% Cut ThrE <50%

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15. Schalterzuweisung].

7.12 Querruder

In diesem Abschnitt werden die Einstellungen des Querruders und seine Mischfunktionen vorgestellt. Die Parametereinstellungen dieser Funktion gelten
fir die aktuelle Bedingung. Um eine andere Bedingung einzustellen, miissen Sie zuerst die Bedingung wechseln.

Hinweis: Aufgrund der unterschiedlichen Modellstrukturen (z. B. unterschiedliche Anzahl von Querrudern und Klappen) kann die entsprechende
Funktionsschnittstelle unterschiedlich sein. In der Regel werden bis zu vier Querruder als Beispiel beschrieben.

(Bremse)Klapp 4
(Bremse) Klappe ]

PP (Tragflache)

3 “ 5

(Tragfla Ppe —
| —
Querrude Querruder2
Querruder3r Querruder4

Héhenrude Aufzug2

r

(] et ]
G

e
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7.12.1 Querruder-Differential

Die linken und rechten Querruder des Flugzeugs oder Segelflugzeugs kdnnen unabhangig
voneinander eingestellt werden. Die Differential-Querruder-Einstellung kann durch die
Festlegung unterschiedlicher hoher und niedriger Werte fiir jedes Querruder erreicht werden.

Nehmen Sie die Einstellung ,Niedrig” als Beispiel:

Wahlen Sie [Niedrig], stellen Sie die entsprechenden Geschwindigkeitswerte flir das untere Ende
nach Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Fur die Einstellung von ,High“ beachten Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte.

7.12.2 Querruder Hohenruder

Stellt das Hohenruder mit der Querruderfunktion ein, um das Rollverhalten des Modells zu
verbessern. Nur Flugzeuge mit zwei Hohenrudern unterstiitzen diese Funktion. Sie konnen die
hohen und niedrigen Werte der beiden Hohenruder einstellen, damit sie sich mit der
Querruderfunktion bewegen.

Nehmen Sie die Einstellung ,,Low* als Beispiel:

Wahlen Sie [Low], stellen Sie die entsprechenden Geschwindigkeitswerte fiir den unteren Bereich
nach Bedarf ein und driicken Sie kurz das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Fur die Einstellung ,Hoch“ beachten Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte.

7.12.3 Querruder-Kammerklappe

Diese Mischfunktion wird verwendet, um die Verbindung zwischen der Camber-Klappe und dem
Querruder so einzustellen, dass die Klappe mit dem Querruder zusammenarbeiten kann,
wodurch die Mandvriereigenschaften um die Ldngsachse verbessert werden.

Hinweis: Diese Funktion ist fiir Modelle mit einer oder mehreren Klappen verfligbar.

Nehmen Sie die Einstellung ,Low” als Beispiel:

Wahlen Sie [Niedrig], stellen Sie die entsprechenden Werte fiir den unteren Bereich nach Bedarf
ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Fur die Einstellung ,High“ befolgen Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte.
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Hoch bezeichnet den oberen Eingangsbereich, d. h. den
oberen Bereich der Steuerung.

01:Model01  C1RX TX [
Model:Normal

Func Low High

AILE1 100% 100%
AILE2 100% 100%
AILE3 100% 100%

AILE4 100% 100%

h. das untere Ende der Steuerung

01:Model01  C1RX TX =)
Model:Normal

Func Rl

ELEV2

01:Model01 C1RX TX )
Model:Normal
Func Low

Flap2
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7.12.4 Querruder-Riickklappe

Diese Mischfunktion dient dazu, die Verbindung zwischen Bremsklappe und Querruder so
einzustellen, dass die Klappe mit dem Querruder zusammenarbeiten kann, wodurch die
Mandvriereigenschaften um die Léngsachse verbessert werden.

Hinweis: Diese Funktion ist nur bei 4 Klappen verfiigbar.

Nehmen Sie die Einstellung ,,Low* als Beispiel:
Wahlen Sie [Niedrig], stellen Sie die entsprechenden Rate-Elemente flir das untere Ende nach
Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Fur die Einstellung ,Hoch* befolgen Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte.

7.12.5 Querruder zu Hohenruder

Normalerweise wird beim Drehen/Rollen mehr Auftrieb an den Querrudern benétigt. Mit dieser
Funktion kdnnen Sie den Ausgleichswert des Hohenruders wahrend der Querruderbewegung
einstellen, sodass das Hohenruder wahrend der Querruderbewegung entsprechend dem
eingestellten Wert einem Ausgleichstrimm unterzogen wird, wodurch ein Abkippen der
Flugzeugnase verhindert wird.

Hinweis: Wenn es sich bei der Modellstruktur um ein schwanzloses Flugzeug (Tragfliigel) handelt,
kann das Querruder als Hohenruder verwendet werden. Diese Einstellung wirkt sich auf alle
Hohenruderflachen und bei schwanzlosen Flugzeugen sogar auf die Querruderflachen aus.

Nehmen wir die Einstellung ,,DW Rate“ als Beispiel:

1. wahlen Sie [DW Rate], legen Sie die entsprechenden Rate-Elemente fiir den unteren Bereich
nach Bedarf fest und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

2. Wahlen Sie [Start SW], um die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung)
aufzurufen, wahlen Sie dann den entsprechenden Schalter aus und driicken Sie kurz die
EXIT-Taste, um zurlickzukehren.

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15.

Schalterzuweisung]. Informationen zur Einstellung der Aufwértsrate finden Sie in den

oben genannten Einstellungsschritten.

7.12.6 Querruder zu Seitenruder

Diese Mischfunktion dient zur Einstellung der Verbindung zwischen dem Ruderservo und
dem Querruder. Diese Funktion kann eingestellt werden, um durch die Ausgleichstrimmung
des Steuerservos wahrend der Querruderbewegung eine koordiniertere und flexiblere
Steuerung und Rollbewegung zu erreichen.

Hinweis: Bei zwei Rudern sind sowohl Ruder 1 als auch Ruder 2 betroffen. Nehmen wir als
Beispiel die Einstellung ,DW Rate“:
1. wahlen Sie [DW Rate], stellen Sie die entsprechenden Rate-Elemente fiir den unteren

Bereich nach Bedarf ein und driicken Sie kurz das Scrollrad, um die Einstellungen zu
speichern.

2. Wahlen Sie [Start SW], um die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung)
aufzurufen, wahlen Sie dann den entsprechenden Schalter aus und driicken Sie kurz die
EXIT-Taste, um zurlickzukehren.

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15.
Schalterzuweisung]. Informationen zur Einstellung der Aufwartsrate finden Sie in den

oben genannten Einstellungsschritten.
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7.13 Ruder

In diesem Abschnitt werden die Einstellungen des Ruders und dessen Mischfunktionen vorgestellt. Die Parametereinstellungen dieser Funktion gelten fir
die aktuelle Bedingung. Um eine andere Bedingung einzustellen, miissen Sie zundchst die Bedingung wechseln.

Hinweis: Aufgrund der unterschiedlichen Modellstrukturen (z. B. unterschiedliche Anzahl von Querrudern und Klappen) kann das entsprechende Funktionsmenti
unterschiedlich sein.

7.13.1 Ruder LINK

Diese Funktion ist flir Modelle mit Winglets geeignet und dient zur Einstellung des Winglet-
Ruderwinkels. Winglets werden verwendet, um das Problem der Fliigelspitzenwirbel zu 6sen,
wodurch der induzierte Luftwiderstand verringert und die Effizienz verbessert wird. Die Winglets
sind in der Regel symmetrisch vertikal an beiden Fliigelspitzen angebracht oder in einem Func Low High

bestimmten Winkel nach aufRen verlangert. RUDD1 - 100%

Winglets erhohen die effektive Streckung, ohne die Flachenbelastung und das Gewicht RUDD?2 100% 100%
wesentlich zu erhohen. Obwohl der induzierte Luftwiderstand durch die Verlédngerung der
Tragflache wirksam reduziert werden kann, erhoht sich dadurch gleichzeitig auch der
parasitare Luftwiderstand und die Flachenbelastung, was zu einem unbedeutenden Gewinn
fuhrt. Die Winglets konnen die Streckung wirksam erhéhen, ohne die Spannweite zu
vergrofern.

01:Model01 C1RX TX =
Model:Normal

Hinweis: Diese Funktion ist fiir das Modell mit tailless-2RUD verflighbar. Nehmen Sie die
Einstellung ,Low“ als Beispiel:

Wahlen Sie [Niedrig], stellen Sie die entsprechenden Rate-Elemente fiir den niedrigen Bereich nach
Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Fur die Einstellung ,High“ beachten Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte.

7.13.2 Ruder zu Querruder

Diese Mischfunktion dient zur Einstellung der Verbindung zwischen Ruder und Querruder. Sie wird 01:Model01  C1RX TX )
verwendet, um die Rate anzupassen, mit der sich alle Steuerflachen, die die Tragflache
beeinflussen, entsprechend der Tragflache dndern. Sie kénnen die beiden Seiten

(aufwarts/abwarts) einstellen und gleichzeitig die Wirkung dieser Steuerflachen auf die
Flugrichtung korrigieren. i ]

Model:Normal

Rodder

Aileron
Nehmen Sie die Einstellung ,DW Rate“ als Beispiel: ‘

0
1. Waéhlen Sie [DW Rate], stellen Sie die entsprechenden Rate-Elemente fiir das untere Ende
nach Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. Start SW DW Rate

2. Wahlen Sie [Start SW], um die Schnittstelle ,Switch Allocation* (Schalterzuweisung) UP Rate
aufzurufen, wahlen Sie dann den entsprechenden Schalter aus und driicken Sie kurz die
EXIT-Taste, um zurlickzukehren.

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15.
Schalterzuweisung]. Informationen zur Einstellung der Aufwartsrate finden Sie in den

oben genannten Konfigurationsschritten.
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7.13.3 Ruder zu Hohenruder

Diese Mischfunktion wird verwendet, um die Verbindung zwischen Ruder und Hohenruder 01:Model01  C1RX TX[#) Rudder to Eley
einzustellen. Diese Funktion wird verwendet, wenn es notwendig ist, die Verbindung zwischen
Hohenruder und Ruder herzustellen, um den Versatz in der Nickrichtung zu korrigieren, wenn
das Kunstflugmodell dreht und seitlich fliegt. Bei schwanzlosen Flugzeugen wird das Querruder
2 verwendet, um das Hohenruder zu ersetzen und die Héhenfunktion zu erreichen. 0

T - AILE2
Nehmen Sie die Einstellung von DW Rate als Beispiel: ( |

Model:Normal

Rodder

0 1
1. wihlen Sie [DW Rate], stellen Sie die entsprechenden Rate-Elemente flr den unteren
Bereich nach Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu Start SW DW Rate 10%

speichern.
UP Rate

2. Wahlen Sie [Start SW], um die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung)
aufzurufen, wahlen Sie dann den entsprechenden Schalter aus und driicken Sie kurz die
EXIT-Taste, um zurlickzukehren.

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15.
Schalterzuweisung]. Informationen zur Einstellung der Aufwartsrate finden Sie in den

oben genannten Konfigurationsschritten.

7.14 Flap

In diesem Abschnitt werden die Einstellungen fiir die Klappe und ihre Mischfunktion vorgestellt. Die Parametereinstellungen dieser Funktion gelten fiir die
aktuelle Bedingung. Um eine andere Bedingung einzustellen, missen Sie zunédchst die Bedingung wechseln.

Hinweis: Aufgrund der unterschiedlichen Modellstrukturen (z. B. unterschiedliche Anzahl von Querrudern und Klappen) kann die entsprechende
Funktionsschnittstelle unterschiedlich sein. In der Regel werden bis zu vier Querruder als Beispiel beschrieben.
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7.14.1 Klappeneinstellung

Mit dieser Funktion kdnnen die oberen und unteren Endwerte sowie der Versatz der Klappen 01:Model01  C1RX TX @)

separat eingestellt werden, d. h. bei einem Modell mit mehreren Klappen kénnen der Hubweg Mode1l:Normal

der Klappen nach oben und unten sowie die Neutralpunktposition jeder Klappe unabhéngig Airfoil

voneinander eingestellt werden. Func Low High
o

Hinweis: Die Anzahl der Elemente der Klappen-Schnittstellenfunktion hangt vom Fliigelmodell Flap 100% 100%

ab.
Flap2 100% 100%

Nehmen wir die Einstellung ,Low” als Beispiel:
Back

Wahlen Sie [Low], stellen Sie die entsprechenden Geschwindigkeitselemente fiir den unteren
Flap3 100% 100%

Bereich nach Bedarf ein und driicken Sie kurz das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Fir die Einstellung ,Hoch“ beachten Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte. Flap4 100% 100%

Der Offset gibt an, dass sich die Eingabe, die auf die
Neutralposition zentriert ist, entsprechend dem
Offset-Wert nach unten oder oben verschiebt.

7.14.2 Bremse zu Tragfliche

Diese Mischfunktion V\{il’d verwendgt, um das Verhaltnis von hoch zu n.iedrig flir Bremsklappen zu 01:Model0l  C1RX X )
Tragflachenklappen einzustellen. Sie dient dazu, den Bewegungsbereich mehrerer Klappen

P . Model:Normal
unabhdngig voneinander nach oben und unten anzupassen.

. L Lo . . . Flap3

Hinweis: Diese Funktion ist nur bei 4 Klappen verfligbar. Nehmen Sie [ ‘ ]
die Einstellung von DW Rate als Beispiel: e ° 100
Wahlen Sie [DW Rate], stellen Sie die entsprechenden Rate-Elemente fiir das untere Ende nach l—Fl‘ap—

Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. i

Fir die Einstellung ,Hoch“ beachten Sie bitte die oben genannten Einstellungs Schritte. Start SW off DW Rate

UP Rate 10%

7.14.3 Tragfliche zu Héhenruder

Diese Mischfunktion dient zur Einstellung der Verbindung zwischen Tragfldchenklappe und
Hohenruder. Sie kénnen eine Ausgleichstrimmung fiir das Hohenruder einstellen, um zu
verhindern, dass das Flugzeug abtaucht, wenn die Tragflachenklappe zur Verlangsamung
betatigt wird.

01:Model01 C1RX
Model:Normal

Func Low
Bei Modellen mit normalem Heck/V-Heck/Ailvator (Doppelhohenruder) ist die AILE 0%
Funktionseinstellung nur Hohenruder/Hohenruder 2. Bei Modellen mit Querruder, aber ohne
Heck (es gibt keine Hohenruder-Funktionseinstellung, die Anzahl der Querruder- AILE2 0%

Funktionseinstellungen hédngt von der tatséchlichen Anzahl der Querruder ab) stellen Sie das

%
Querruder als Hohenruder ein, um die Funktion ,Airfoil to Elevator” nutzen zu kénnen. AILE3 s

AILE4 0%

Nehmen Sie die Einstellung ,,Low” als Beispiel:

Wahlen Sie [Niedrig], stellen Sie die entsprechenden Rate-Elemente flir den unteren Bereich nach
Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Fur die Einstellung von ,Hoch“ beachten Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte.
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7.14 .4 Bremsklappe zu Hohenruder

Diese Mischfunktion dient zur Einstellung der Verbindung zwischen Bremsklappe und 01:Model01  C1RX
Hohenruder. Sie kénnen eine Ausgleichstrimmung fiir das Hohenruder einstellen, um zu
verhindern, dass das Flugzeug beim Betatigen der Bremsklappe zum Abbremsen ins Trudeln
gerat.

Model:Normal

A, L ) . Func Low High Offset
Hinweis: Diese Funktion ist nur bei 4 Klappen verfiigbar. AILE 0% 0% 0%

Nehmen wir die Einstellung ,Niedrig* als Beispiel: AILE2 0 0% %
Wahlen Sie [Niedrig], stellen Sie die entsprechenden Rate-Elemente flir den niedrigen Bereich nach AILE3 0% 0% 0%

Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. ) , ,
AILE4 0% 0% 0%
Fur die Einstellung ,High“ beachten Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte.

7.15 Elevator

In diesem Abschnitt werden die Einstellungen des Elevators und seine Mix-Funktion vorgestellt. Die Parametereinstellungen dieser Funktion gelten fiir die
aktuelle Bedingung. Um eine andere Bedingung einzustellen, miissen Sie zuerst die Bedingung wechseln.
Hinweise:

1. Aufgrund der unterschiedlichen Modellstrukturen (z. B. unterschiedliche Anzahl von Querrudern und Klappen) kann das entsprechende
Funktionsmenii unterschiedlich sein.

2. Der Bewegungssmodus der Querruder ist in der Mischverbindung von Hohenruder und Querruder nicht eingeschrankt.

7.15.1 Hohenruder-Verkniipfung

Diese Mischfunktion dient dazu, die Anstiegs- und Abfallraten des linken und rechten oo I e [Ro0 R

Elevators separat einzustellen. Model:Normal

Func Low High

Nehmen wir als Beispiel die Einstellung ,Low* (Niedrig):
s . L - L . . ELEV 100% 100%
Wahlen Sie [Niedrig], stellen Sie die entsprechenden Geschwindigkeitswerte flir den unteren

Bereich nach Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. ELEV2 100% 100%

Fir die Einstellung ,High“ befolgen Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte.
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7.15.2 Hohenruder Querruder

Diese Mischfunktion dient zur Einstellung der Verbindung zwischen Hohenruder und Querruder.
Bei Modellen mit Hohenruder kann das Hohenruder mit dem Querruder verbunden werden, um
sich homodrom zu bewegen und den Auftrieb zu erhohen. Bei Modellen ohne Heck kann die
Hauptsteuerung des Querruders 2 verwendet werden, um das Querruder zu verbinden, damit es
sich homodrom bewegt und die Steig- und Sinkfunktion erreicht wird.

Hinweis: Diese Funktion ist fiir Modelle mit nur einem Querruder nicht verfiighar. Bei Modellen
mit mehreren Querrudern hangt die Anzahl der Querruderfunktionen von der tatséchlichen
Anzahl der Querruder ab.

Nehmen wir die Einstellung ,,Low” als Beispiel:

Wahlen Sie [Niedrig], stellen Sie die entsprechenden Rate-Elemente flir den unteren Bereich nach
Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Fur die Einstellung ,High“ beachten Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte.

7.15.3 Hohenruder zu Tragfliche

Diese Mischfunktion dient zur Einstellung der Verbindung zwischen Héhenruder und
Tragflachenklappe. Wenn diese Funktion aktiviert ist, wirkt sich die Master-Steuerung des
Modells fiir Hohenruder/Querruder 2 proportional auf die Tragflachenklappe aus, wodurch der
Auftrieb des Modells erhéht wird.

Hinweis: Bei fliigellosen Flugzeugen wird anstelle des Hohenruders das Querruder 2 verwendet.

Nehmen wir die Einstellung ,,DW Rate“ als Beispiel:

1. wahlen Sie [DW Rate], legen Sie die entsprechenden Rate-Elemente fiir den unteren Bereich
nach Bedarf fest und driicken Sie kurz das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

2. Wahlen Sie [Start SW], um die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung)
aufzurufen, wahlen Sie dann den entsprechenden Schalter aus und driicken Sie kurz die
EXIT-Taste, um zurlickzukehren.

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15.
Schalterzuweisung]. Informationen zur Einstellung von ,High“ finden Sie in den oben

genannten Einstellungsschritten.
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7.15.4 Hohenruder zu Bremse

Diese Mischfunktion dient zur Einstellung der Verbindung zwischen Héhenruder und 01:Modelo1 C1RX TX )
Bremsklappe. Wenn diese Funktion aktiviert ist, wirkt sich die Mastersteuerung des Model:Normal
Hohenruders/Querruders 2 des Flugzeugmodells in der eingestellten Rate auf die Bremsklappen
aus und erh&ht so den Auftrieb des Flugzeugmodells. ELEV
Hinweis: Diese Funktion ist nur fiir Modelle mit 4 Klappen verfiigbar. Bei fliigellosen Flugzeugen @ o 1o
wird anstelle des Hohenruders das Querruder 2 verwendet. Flap3
Nehmen Sie die Einstellung der DW-Rate als Beispiel:
Start SW DW Rate 10%

1. wahlen Sie [DW Rate], stellen Sie die entsprechenden Rate-Elemente fiir den unteren

Bereich nach Bedarf ein und driicken Sie kurz das Scrollrad, um die Einstellungen zu UP Rate

speichern.

2. Wahlen Sie [Start SW], um die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung)
aufzurufen, wahlen Sie dann den entsprechenden Schalter aus und driicken Sie kurz die
EXIT-Taste, um zurlickzukehren.

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15.

Schalterzuweisung]. Informationen zur Einstellung von ,High“ finden Sie in den oben

genannten Einstellungsschritten.

7.16 spoiler

Der Spoiler, auch Bremsklappe genannt, kann durch Erhdhung des Flugzeugdrucks auf den Boden beim Sinkflug eine schnelle Bremswirkung erzielen.
Gleichzeitig kann der Einsatz des Spoilers wahrend des Fluges ebenfalls eine Verlangsamung des Flugzeugs bewirken. Mit dieser Funktion kénnen die Auf-
und Abwartsbewegungen jedes Spoilers sowie die Verbindung zwischen Spoiler und Hohenruder eingestellt werden. Wird der Spoiler wahrend der
Verlangsamung eingesetzt, neigt das Flugzeug zum Sturzflug. Wenn die Verbindung zum Héhenruder eingestellt ist, kann die Fluglage durch die
Ausgleichstrimmung des Hohenruders gesteuert werden. Die Einstellung der Funktionsparameter gilt fir die aktuelle Bedingung. Um eine andere Bedingung
einzustellen, missen Sie zuerst die Bedingung wechseln.

Hinweise:

1. Aufgrund der unterschiedlichen Modellstrukturen (z. B. unterschiedliche Anzahl von Querrudern) kann das entsprechende Funktionsmenii
unterschiedlich sein. In der Regel werden bis zu vier Querruder als Beispiel beschrieben.

2. Beieinem Flugzeug vom Typ Nurfliigler ist der Einstellpunkt fiir die Héhe das Querruder; oder verwenden Sie die Klappenfunktion, um
Einstellschnittstellen flr das Flugzeug hinzuzufiigen.

Spoiler

A S ———

Nehmen Sie die Einstellung ,,Niedrig” als Beispiel: 01:Model01 ~ C1RX TX [

Wahlen Sie [Niedrig], stellen Sie die entsprechenden Rate-Elemente fiir den unteren Bereich nach Model:Normal

Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. Func Low High
Fir die Einstellung von ,,Hoch“ beachten Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte. SPOI - 100%

ELEV 0%

ELEV2 0%
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7.17 Butterfly

Diese Funktion realisiert eine Verzdgerung durch Anpassung der Raten von Querrudern, Klappen, Spoilern und Hohenruder, d. h. Querruder werden
angehoben und Klappen gleichzeitig abgesenkt. Diese Funktion ist sehr effektiv, wenn das Modell landet, d. h. die Geschwindigkeit des Modells wird
reduziert, es wird mehr Stall-Spielraum an der Fligelspitze bereitgestellt, wodurch das Risiko eines Fliigelspitzen-Stalls verringert wird. AuRerdem wird
an der Fliigelwurzel mehr Auftrieb erzeugt, wodurch die Gleitgeschwindigkeit verringert wird. Die Einstellung der Funktionsparameter gilt fiir die aktuelle
Bedingung. Um eine andere Bedingung einzustellen, miissen Sie zuerst die Bedingung wechseln.

Hinweis: Diese Funktion ist fiir Flugzeuge mit mehreren Klappen verfiighar.

Nehmen wir die Einstellung ,,Low” als Beispiel: 01:Model01  C1RX TX B

Model:Normal
1. Stellen Sie die entsprechenden Tarifpositionen nach Bedarf ein und driicken Sie kurz auf

das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

0/
2. Wahlen Sie [Steuerung], um die Schnittstelle ,Schalterzuweisung® aufzurufen, wéhlen Sie AlLE - AILE2 30%
dann den entsprechenden Schalter aus und driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um AILE3 AILE4 30%
zurlickzukehren.

Func Rate Func Rate

Flap Flap2 30%
Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15. Schalterzuweisung].

Flap3 Flap4 30%

Die Einstellung anderer Funktionen erfolgt gemdal’ den oben beschriebenen Schritten. ELEV ELEV2 30%

7.18 Luftbremse

Wenn das Steuerungsmodell bereit zum Sinkflug oder zur Landung ist, kann die Luftbremsfunktion zur Verzogerung verwendet werden. Diese
Funktion wird durch Einstellen der Offset-Werte fiir Querruder, Spoiler und Hohenruder erreicht.

Die Offset-Werte fiir Querruder, Klappen, Spoiler und Héhenruder kénnen in zwei Satzen eingestellt werden. Aktivieren/deaktivieren Sie die Luftbremse und
wechseln Sie zwischen verschiedenen Offsets, indem Sie Steuerungen zuweisen.

Die Einstellung der Funktionsparameter gilt fiir die aktuelle Bedingung. Um eine andere Bedingung einzustellen, miissen Sie zuerst die Bedingung wechseln.

Hinweise:

1. Aufgrund der unterschiedlichen Modellstrukturen (z. B. unterschiedliche Anzahl von Querrudern) kann das entsprechende Funktionsmeni
unterschiedlich sein. In der Regel werden bis zu vier Querruder als Beispiel beschrieben.

2. Zwei Bremsraten kénnen durch Einstellen eines Dreistellungsschalters mit zwei Positionen realisiert werden, die jeweils dem Versatz 1/Versatz 2
entsprechen.

01:Model01  C1RX
Model:Normal

Tippen Sie, um die Schnittstelle zur Zuweisung der Schalter fiir die

Start SW Aktivierung/Deaktivierung der Luftbremse aufzurufen.

Tippen Sie hier, um die Schnittstelle fiir die Zuweisungd e r
Schalter zwischen Offsetl und Offset2 aufzurufen.

Switch to Offset 2

Tippen Sie hier, um die Schnittstelle zum Einstellen der
Air Speed
Bremsgeschwindigkeit aufzurufen. Tippen Sie hier, um die

Air rate Schnittstelle zum Einstellen der Bremsrate aufzurufen.
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7.18.1 Luftgeschwindigkeit

Legt die Parameter fiir die Bremsgeschwindigkeitsfunktion fest. Sie konnen die Zeit einstellen, die 01:Model01  C1RX TX [
zum Ausflihren der Aktion bendtigt wird, wenn die Bremse aktiviert und deaktiviert wird.

Je langer die Zeit, desto langsamer die Geschwindigkeit.
Offset 2 brake 0.0s
Nehmen Sie die Einstellung der Offset-1-Bremse als Beispiel:

Off brake 0.0s

Wahlen Sie [Offset 1-Bremse], stellen Sie die gewlinschte Zeit ein und driicken Sie dann kurz auf
das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Fiir die Einstellung von Offset 2 und Off-Bremse beachten Sie bitte die oben genannten
Einstellschritte.

7.18.2 Luftrate

Stellt die Offsets von AILE, Flap, Spoiler und Elevator fiir die aktuelle Bedingung ein. Um in 01:Model01  C1RX TX [

einem anderen Modus einzustellen, miissen Sie zuerst die Bedingung wechseln. Func Offsetl Func Offsetl
Nehmen Sie als Beispiel die Einstellung von Offset 1 Bremse von AILE: AILE 0% AILE2 0%
Wahlen Sie den gewlinschten Wert aus und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die AILE3 0% AILE4 0%

Einstellungen zu speichern.
Flap 0% Flap2 0%
Fir die Einstellung anderer Funktionen beachten Sie bitte die oben genannten Einstellungs Schritte.
Flap3 0% Flap4 0%
ELEV 0% ELEV2 0%

SPOI 0%

7.19 v-Leitwerk

Diese Funktion dient zur Einstellung der Geschwindigkeit der beiden Heckflossen des V-formigen Heckleitwerks bei Steuer- und Nickbewegungen. Das V-
formige Heckleitwerk fiihrt die Ruder- und Hohenruderbewegungen liber zwei Servos aus. In diesem System tUibernimmt eines der Heckleitwerke die
Ruderfunktion und das andere die Hohenruderfunktion, die jeweils zwei Kanalen entsprechen.

Wenn die Ruderfunktion ausgefiihrt wird, bewegen sich die beiden Steuerflachen in entgegengesetzte Richtungen. Wenn die Héhenruderfunktion ausgefiihrt
wird, bewegen sich die beiden Steuerflichen in die gleiche Richtung. Uber diese Schnittstelle kdnnen Sie die Hohenruderrate und die Ruderrate einstellen, d. h.
die Hohenruderrate dient zur Realisierung der Hohenruderfunktion und die Ruderrate zur Realisierung der Ruderfunktion.

Die Einstellung der Funktionsparameter gilt fiir die aktuelle Bedingung. Um eine andere Bedingung einzustellen, miissen Sie zuerst die Bedingung wechseln.

Hinweis: Diese Funktion ist fiir Modelle mit V-Leitwerk verfugbar.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX TX
1. wihlen Sie [ELEV rate] (Steiggeschwindigkeit), stellen Sie dann einen geeigneten Wert ein ikttt
und dricken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. CH2(ELEV)

|
2. Wahlen Sie [Rudd rate] (Ruderrate), stellen Sie einen geeigneten Wert ein und driicken Sie 00 a

kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. CH4(RUDD)
\

vl

ELEV rate 50% Rudd rate

IEIQE(EI
B
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7.20 NEEDL

Die Drosselklappennadel-Funktion ist fiir einige Modelle mit Drosselklappennadel eingestellt. Diese Funktion wird verwendet, um die Ausgangsrate der
Drosselklappennadel-Hauptsteuerung in einer Mehrpunktkurvenmethode einzustellen.

Wenn Sie beispielsweise einen Gashebel mit einer Nadel verbinden méchten, kdnnen Sie die durch den Gashebel gesteuerte Gashebelnadel zuweisen und
die Steuerung des Gashebels zur Nadel durch Einstellen der Kurve realisieren.

Die Einstellschritte flir die Drosselklappennadel entsprechen denen fiir die Drosselklappenkurve. Siehe die entsprechenden Einstellungen unter [7.7
Drosselklappenkurve].

Hinweis: Um auf diese Funktion zuzugreifen, missen Sie zu [Grundmeni] > [Modell einstellen] > [Modelltyp] > [Optional] gehen und [NEEDL] auswahlen.

7.21 Fluglage

Mit dieser Funktion kénnen bis zu 9 Ausgangswerte fiir Kandle eingerichtet werden, denen Lagefunktionen zugewiesen sind. Der Ausgangswert des Kanals
kann tber den eingestellten Kombischalter umgeschaltet werden.

Einrichtung: ‘
1. Wshlen Sie [Attitude], um die 01:Model01 C1RX TX [ Attitude 01:Model01  C1RX TX [ Attitude
Einstellungsschnittstelle aufzurufen. Status SWB
) i . . . off SWA SWB
2. Wahlen Sie das Funktionsfeld mit ,—, um Up Mid Down
die Schmttstelule fur d!e S;halterzuwelsung AUXL MANUAL SWC SWD SWE
aufzurufen. Wahlen Sie einen Schalter Up : i
,den Sie einstellen oder umschalten 0% 0% SWE
mochten, und driicken Sie dann kurz das - Al AUX3 AUX4
Scrollrad, um die Einstellung zu bestéatigen. Swc, FMid = 0%
Driicken Sie anschliefend kurz die EXIT- ® &
Taste, um zur vorherigen Schnittstelle AUXS5 AUX6
zurlickzukehren. Nachdem diese beiden % 0%

Schalter zugewiesen wurden, werden die
Funktion und ihr Ausgangswert tiber den
Kombischalter gesteuert.

3. Wahlen Sie [Status] > [Ein], um die Funktion

. C1RX TX 3 Attitude
zu aktivieren. B —

4. Scrollen Sie mit dem Rad, um das
Funktionselement auszuwahlen, das
umbenannt werden soll
umbenannt werden soll. Das System zeigt

eine Benennungsschnittstelle an, in der Sie
den entsprechenden Namen festlegen und
dann I “ (Zurlick zur vorherigen
Schnittstelle) auswéhlen konnen, um zur
vorherigen Schnittstelle zuriickzukehren.

5. Wenn Sie den Wert dndern miissen, scrollen
Sie mit dem Rad, um den zu dndernden
Wert auszuwdhlen, und geben Sie den
gewlinschten Wert ein. Nachdem Sie die
Einstellungen vorgenommen haben,
driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um
zuriickzukehren.
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8. Exklusive Funktionseinstellung fiir Hubschrauber

In diesem Kapitel werden die Funktionseinstellungen fiir Hubschrauber hauptséchlich im Standardzustand vorgestellt. Nachdem Sie die entsprechenden
Modellparameter tber [Grundmeni] > [Modell einstellen] festgelegt haben, kdnnen Sie liber [Hauptmenii] > [Modellmen(i] auf das Modell zugreifen, um die
entsprechenden Funktionen des Modells einzustellen.

Hinweis: Die Funktionsschnittstelle kann je nach Modellkonfiguration unterschiedlich sein.
01:Model01  C1RX TX[3>» Model Menu

@® © R

CH Monitor Condition Func. Rate DR

01:Model01  C1RX TX[#>» | Model Menu 01:Model01

@ & 7 @10

Idle Up Thro Cut NEEDL Thro Hold Governor

© ® © <D

Thro Mix  Pitch Curve Hover Ad] Gyroscope

& @ O M

CH Offset ~ Pro. Mix Thro Curve Logic SW

8.1 CH-Monitor

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.1 CH Monitor].

8.2 Bedingung

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.2 Bedingung].

8.3 Funktionsrate

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.3 Funktionsrate].

8.4 bR

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.4 DR].

8.5 CH-Offset

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.5 CH-Offset].

8.6 Pro. Mix

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.6 Pro. Mix].
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8.7 Thro-Kurve

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.7 Thro Curve].

8.8 Logik sw

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.8 Logic SW].

8.9 Leerlaufhoch

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.10 Leerlaufdrehzahl erhéhen].

8.10 Thro Cut

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.11 Drosselklappe schlief3en].

8.11 NEEDL

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.20 NEEDL].

8.12 Thro Hold

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.9 Thro Hold].
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8.13 Thro Mix

Stellen Sie unter den aktuellen Bedingungen die Querruder, die Hohe und das Seitenruder des Hubschraubers auf die Mischungsrate des Gashebels ein. Dies
dient dazu, die Flugbewegungen des Hubschraubers in alle Richtungen (vorwarts, riickwarts, links und rechts) zu koordinieren, um den Einfluss der
Taumelscheibensteuerung auf den Motor beim Betéatigen der Querruder, der Hohe und des Seitenruders auszugleichen.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX TX =D
. . . . . ) Model:Normal
1. stellen Sie den Tarifposten nach Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die
Einstellungen zu speichern. Func Down
2. Wahlen Sie [Start], um die Schnittstelle ,Switch-Zuweisung* aufzurufen, wahlen Sie dann AILE -
den entsprechenden Switch aus und driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um zurlickzukehren. ELEV

Hinweis: Informationen zur Schalterkonfiguration finden Sie unter [15. Schalterzuweisung]. RUDD

8.14 pitch-Kurve

Passen Sie unter den aktuellen Bedingungen die Bewegungskurve der Hubschrauberneigung an die Gasleistung an, um den besten Flugzustand zu
erzielen. Um eine andere Einstellung vorzunehmen, miissen Sie zunéchst die Bedingungen @ndern. Durch lineare Mehrpunkt-Einstellungen (bis zu 11
Punkte) kdnnen unterschiedliche Ausgangsraten erzielt werden.

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.6.3 Pro. Mischungsverhaltnis].

01:Model01 C1RX TX W
Model:Normal

Position:19 Rate:19
100

80
60

line = 11Pt,/ Type
Rate 0%
OFF 0%

Up  Down

[m] e ]
G
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8.15 schwebeflug-Anpassung

Unter den aktuellen Bedingungen kann der Hubschrauber durch Anpassen der Gas- und Pitch-Rate leicht schweben. Um eine andere Einstellung
vorzunehmen, miissen Sie zundchst die Bedingungen andern.

Einrichtung: 01:Model01 ~ C1RX TX =

Model:Normal
1. Stellen Sie die Drosselklappe oder die Neigung des Geschwindigkeitselements nach

Bedarf ein und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. Func Rate Control

Throttle 0%

2. Wahlen Sie die Gassteuerung, um die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung)
aufzurufen, wahlen Sie dann den entsprechenden Schalter und driicken Sie kurz die EXIT- Pitch 0%
Taste, um zurtickzukehren.

3. Wihlen Sie die Neigungssteuerung, um das Fenster ,Schalterzuweisung® zu 6ffnen, wahlen
Sie dann den entsprechenden Schalter und driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um
zurlickzukehren.

Hinweis: Zur Steuerung der Funktion kann nur ein Drehknopf eingestellt werden.

8.16 Gyroskop

Stellen Sie den Ausgangswert des Gyroskopkanals ein.

Das System ist mit zwei Gyroskopmodi voreingestellt (Sie kdnnen die Anzahl der Gyroskope unter [Grundmen(i]>[Modell einstellen]>[Modelltyp]>[Optional]
einstellen). Sie kdnnen die Empfindlichkeit des Gyroskopkanalausgangs einstellen.

Die Einstellung der Funktionsparameter gilt fiir die aktuelle Bedingung. Um eine andere Bedingung einzustellen, miissen Sie zuerst die Bedingung wechseln.
Einrichtung: 01:Model01  C1RX TX =

B ) o . ) Model:Normal
1. wahlen Sie das Gyroskop aus, das Sie einstellen méchten, und legen Sie nach
Bedarf einen geeigneten Empfindlichkeitswert fest.

Wahlen Sie [USE], driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um zwischen [Aus] und [Ein] zu wechseln.

3. Driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um zuriickzukehren.

8.17 Regler

Stellen Sie den Ausgangswert des Reglerkanals ein, um die Drehzahl des Hubschrauberpropellers anzupassen und den Hubschrauber stabiler fliegen zu
lassen. Die Einstellung der Funktionsparameter gilt fiir die aktuelle Bedingung. Um eine andere Bedingung einzustellen, miissen Sie zuerst die
Bedingung wechseln.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX TXED
. ) . . Model:Normal
1. wihlen Sie [Rate] und stellen Sie den Propellerdrehzahlwert nach Bedarf ein.

2. Driicken Sie kurz die EXIT-Taste, um zurlickzukehren.

IEIE:EE(EJ
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9. Exklusive Funktionseinstellungen fiir Multikopter

In diesem Kapitel werden die Funktionseinstellungen des Multikopters hauptséchlich im Standardzustand vorgestellt. Nachdem Sie die entsprechenden
Modellparameter tiber [Grundmenti] > [Modell einstellen] festgelegt haben, kdnnen Sie liber [Hauptmenii] > [Modellmenii] auf ,Modell“ zugreifen, um die
entsprechenden Funktionen des Modells einzustellen.

9.1 CH-Monitor

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.1 CH-Monitor].

9.2 Zustand

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.2 Zustand].

9.3 Funk. Rate

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.3 Funktionsrate].

9.4 DR

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.4 DR].

9.5 CH-Offset

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.5 CH-Offset].

9.6 Pro. Mix

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.6 Pro. Mix].

9.7 Thro-Kurve

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.7 Thro Curve].

9.8 Logik-sw

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.8 Logik-SW].
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9.9 Fluglage

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.21 Lage].

9.10 Thro Hold

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.9 Thro Hold].
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10. Exklusive Funktionseinstellung fiir das Fahrzeug

Dieses Kapitel stellt die Funktionseinstellungen von Car hauptsachlich im Standardzustand vor. Nachdem Sie die entsprechenden Modellparameter tiber
[Grundmenii]>[Modell einstellen] festgelegt haben, kénnen Sie tiber [Hauptmenii]>[Modellmenii] auf ,Modell“ zugreifen, um die entsprechenden Funktionen
des Modells einzustellen.

Die Schnittstelle des Automodells mit Humvees: Die Schnittstelle des Automodells mit Spur:

01:Model01  C1RX TX[#) | Model Menu 01:Model01 01:Model01  C1RX TX[#) | Model Menu 01:Model01

@® @ R @® @ R

CH Monitor Condition Func. Rate DR CH Monitor Condition Func. Rate DR

Track Mix

@ @ © B @ ©

CH Offset  Pro. Mix Thro Curve Logic SW CH Offset  Pro. Mix Thro Curve Logic SW

10.1 cH-Monitor

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.1 CH-Monitor].

10.2 zustand

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.2 Bedingung].

10.3 Funktionsrate

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.3 Funktionsrate].

10.4 pr

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.4 DR].

10.5 cH-Offset

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.5 CH Offset].

10.6 Pro. Mix

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.6 Pro. Mix].
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10.7 Thro-Kurve

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.7 Thro Curve].

10.8 Logik-sw

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.8 Logik-SW].

10.9 aBs

Mit dieser Funktion kann die Impulsbremsung eingestellt werden, d. h. die Bremsen werden beim Auslésen der Bremsung periodisch geldst, um ein
Schleudern, Driften oder Untersteuern aufgrund blockierter Rader zu verhindern.

Hinweis: Diese Funktion ist fiir Humvee-Modelle verfiigbar.

[Status]: Um die ABS-Funktion zu aktivieren oder zu deaktivieren, driicken Sie kurz auf das 01:Modeld1  C1RX TX )
Scrollrad, um zwischen [Ein] und [Aus] zu wechseln.

Status
[Wiederherstellung]: Um die Reduzierung des Bremsdrucks bei jedem Impuls zwischen 0 % und

100 % einzustellen. Der Standardwert ist 50 %. Wenn der Wert auf 60 % eingestellt ist, reduziert
das System den Bremsdruck bei jedem Impuls in Echtzeit um 60 %, wenn die Bremse ausgeldst
wird.

Recovery

Delay
[Verzégerung]: Um die Zeit zwischen dem Ausldsen der Impulsbremse und dem tatsachlichen

Impulsbremsen zwischen 0 % und 100 % einzustellen. Der Standardwert ist 0 %. Je hoher der
Wert, desto langsamer wird die Impulsbremsfunktion wirksam. Wenn der Wert auf 0 %
eingestellt ist, gibt es keine Verzégerung, d. h. die Impulsbremsfunktion wird sofort wirksam,
wenn die Bremse ausgeldst wird. Wenn der Wert auf 100 % eingestellt ist, betrdgt die
Verzégerung 2 s.

Cycle

Point

[Zyklus]: Hiermit wird das Intervall zwischen den Impulsen eingestellt. Der Einstellbereich liegt
zwischen 20 % und 100 %. Der Standardwert betragt 50 %. Je groRer der Wert, desto langer ist
das Intervall zwischen den Impulsen. Der Wert 100 % bedeutet, dass das Intervall 0,5 s betragt.

[Punkt]: Hiermit wird die Startposition der Impulsbremsfunktion eingestellt. Der Einstellbereich
liegt zwischen 20 % und 100 %. Der Standardwert betrdgt 30 %. Je hoher der Wert, desto ndher
liegt die Stickposition, die die Impulsbremsfunktion ausldst, an der Vollbremsposition. 0 % bis 100
% entspricht dem gesamten Bewegungsbereich der Drosselklappensteuerung.

[Duty]: Zum Einstellen der Brems- und Freigabezykluslange bei der Impulsbremsung zwischen -4
und +4. Standard: 0. Wenn der Wert gedndert wird, d&ndern sich die Spitzen- und Talwerte der
Rechteckwelle des Bremsimpulses entsprechend.

Sie kénnen das Verhaltnis zwischen Bremsen und Losen einstellen. Das Verhaltnis betragt 1:1,
wenn die Zykluslange auf ,,0” eingestellt ist. Das Verhaltnis betragt 1:2, wenn die Zykluslange auf
,1” eingestellt ist. Und das Verhaltnis betragt 2:1, wenn die Zykluslange auf ,-1” eingestellt ist.

Beispiel fir die Einstellung [Wiederherstellung]:

Wahlen Sie [Wiederherstellung], stellen Sie den gewiinschten Wert ein und driicken Sie kurz auf
das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Fir die Einstellung anderer Funktionen befolgen Sie bitte die oben genannten Einstellungsschritte.
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10.10 Track-Mix

Wenn diese Funktion aktiviert ist, kann mit dem Regler fiir die linke Spur die Geschwindigkeit der linken und rechten Spur gleichmaRig vorwérts und
rlickwarts gesteuert werden, wéhrend mit dem Regler fiir die rechte Spur die Geschwindigkeit der linken und rechten Spur umgekehrt gesteuert werden
kann, um nach links und rechts zu drehen. Die Geschwindigkeit flir Vorwarts, Riickwarts, Links und Rechts kann im Funktionsmenii eingestellt werden.

Hinweis: Diese Funktion ist fiir das Schienenmodell verflighar.

Einrichtung:
01:Model01 C1RX TX )
1. wahlen Sie [Status] und driicken Sie kurz das Scrollrad, um zwischen [Ein] und [Aus] zu wechseln.
2. Passen Sie die Prozentwerte fiir Vorwarts-, Riickwarts-, Links- und Rechtskurven nach X Status Off
Track-L . Track-R

Bedarf an und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

F/8 WgpE LR Front 100%

Back =~ 100%
ml Left  100%

| Right = 100%

100

e
e

Website

Bilibili Facebook




FLYSKY

11. Exklusive Funktionseinstellung fiir Schiffe

Dieses Kapitel stellt die Funktionseinstellungen von Ship hauptsachlich im Standardzustand vor. Nachdem Sie die entsprechenden Modellparameter tiber
[Grundmenii] > [Modell einstellen] festgelegt haben, konnen Sie lber [Hauptmenii] > [Modellmenii] auf ,Modell“ zugreifen, um die entsprechenden
Funktionen des Modells einzustellen.

01:Model01  C1RX TX ® | Model Menu

01:Meodel01  C1RX TXED FModelMent

@®» © K

CH Monitor Condition Func. Rate DR

g &

NEEDL Rudd Lin

@ @

CH Offset ~ Pro. Mix Thro Curve Logic SW

11.1 cH-Monitor

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.1 CH-Monitor].

11.2 zustand

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.2 Zustand].

11.3 Funktionsrate

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.3 Funktionsrate].

11.4 bR

Weitere Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.4 DR].

11.5 cH-Offset

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.5 CH-Offset].

11.6 Pro. Mix

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.6 Pro. Mix].
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11.7 Thro-Kurve

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.7 Thro Curve].

11.8 Logik-sw

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.8 Logik-SW].

11.9 poppelmotor-Mix

Diese Funktion ist aktiviert, wenn das Schiffsmodell Giber zwei Motoren ohne Ruder verfiigt. Mit der Dual-Engine-Mix-Funktion kénnen Sie die Vorwarts-
/Riickwarts- oder Links-/Rechts-Bewegung des Schiffs steuern.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX TX [E#1)
1. wahlen Sie [Status] und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um zwischen [Ein] und [Aus] zu wechseln.
Status  Off
2 ie di fiir Vorwrts., Riickwarts-, Links- und Rechtsk h Throttle( L, s/ Throttle
. Passen Sie die Prozentwerte flr Vorwadrts-, Rickwarts-, Links- und Rechtskurven nac Front/Ba - 2(Left/R

Front = 100%

Bedarf an und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

Back = 100%
Left =~ 100%

100%

11.10 Ruderverbindung

Diese Funktion wird aktiviert, wenn das Schiffsmodell iiber zwei Motoren mit zwei Rudern verfiigt, um die Ruderverbindung auszugeben. Die Einstellung
der Funktionsparameter gilt fiir die aktuelle Bedingung. Um eine andere Bedingung einzustellen, miissen Sie zuerst die Bedingung wechseln.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX TX =

Model:Normal
1. wahlen Sie den entsprechenden Geschwindigkeitswert aus. .
Func Low High
2. Stellen Sie d\e.hoh‘e und niedrige Ra.te nach Bedarf ein und driicken Sie dann kurz das RUDDL By— p—
Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

RUDD2 100% 100%

11.11 NeEeDL

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.20 NEEDL].
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12. Exklusive Funktionseinstellungen fiir Roboter

In diesem Kapitel werden die Funktionseinstellungen des Roboters hauptsachlich im Standardzustand vorgestellt. Nachdem Sie die entsprechenden
Modellparameter lber [Grundmenii] > [Modell einstellen] festgelegt haben, kénnen Sie liber [Hauptmenii] > [Modellmeni] auf das Modell zugreifen, um die
entsprechenden Funktionen des Modells einzustellen.

Die Schnittstelle des Robotermodells mit Humvees Die Schnittstelle des Robotermodells mit Spur
01:Model01  C1RX TX[3) Model Menu 01:Model01  C1RX TX[#3 | Model Menu 01:Model01

@® @ IR @® @ R

CH Monitor Condition Func. Rate DR CH Monitor Condition Func. Rate DR Track Mix

8 @ O ® ® O

CH Offset  Pro. Mix  Thro Curve Logic SW CH Offset ~ Pro. Mix Thro Curve Logic SW

12.1 cH-Monitor

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.1 CH-Monitor].

12.2 zustand

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.2 Zustand].

12.3 Funktionsrate

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.3

Funktionsrate].

12.4 pr

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.4 DR].

12.5 cH-Offset

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.5 CH-Offset].

12.6 Pro. Mix

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.6 Pro. Mix].

Bilibili Website Facebook



Digitales proportionales Funksteuerungssystem FS-ST16

12.7 Thro-Kurve

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.7 Thro-Kurve].

12.8 Logik-sW

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [7.8 Logik-SW].

12.9 Track-Mixing

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [10.10 Track-Mixing].
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13. RX-Menii

Dieser Abschnitt stellt hauptsachlich Funktionen im Zusammenhang mit dem Empfanger vor, mit denen verschiedene Funktionen eingerichtet werden kénnen,
bevor der Empfanger flir den Gebrauch vorbereitet wird.

13.1 Bind-Einrichtung

Ausfiihrliche Informationen zu den Bindungsvorgéngen finden Sie unter [4.2 3385 ].

13.2 railsafe

Die Failsafe-Funktion wird verwendet, wenn der Empféanger das Funksignal verliert und auRer Kontrolle gerat. Der Empfanger fiihrt die Kanalausgabe
gemal dem eingestellten Failsafe-Wert durch, um die Sicherheit des Modells und des Personals zu gewéhrleisten.

Firi-BUS/PPM/PWM-Signale. Es kann auf , Keine Einstellung®, ,Keine Ausgabe“ oder ,Mit Ausgabe“ eingestellt werden.
[Nicht eingestellt]: Die Ausfallsicherung wurde nicht eingestellt, und es erfolgt keine Ausgabe im Falle einer
Fehlfunktion. [Keine Ausgabe]: Es erfolgt keine Ausgabe fiir den i-BUS/PPM/PWM-Kanal.

[Ausgabe vorhanden]: Der i-BUS/PPM/PWM-Kanal gibt jeweils den eingestellten Wert aus. Das heiltt, Sie kénnen fiir jeden Kanal einen Wert zwischen 1 und
16 einstellen. StandardmaRig ist dieser Wert der Messwert des aktuellen Kanalausgangs.

Einrichtung: 01:Model01  C1RX X =D

1. Gehen Sie zu Home > Hauptmenti > RX-Menii, wéhlen Sie Failsafe und driicken Sie kurz das i-BUS/PPM/PWM output Not set
Scrollrad, um das Menu zu 6ffnen.

2. Stellen Sie alle Kanile ein.

e Wahlen Sie ,Ausgabe vorhanden®, driicken Sie kurz das Scrollrad, und das System
zeigt eine Eingabeaufforderung an.

e Stellen Sie die entsprechenden Regler auf die gewlinschten Positionen ein und
halten Sie sie bei Bedarf gedriickt. Set all channels to

,
*  Wahlen Sie ,Ja“im Popup-Fenster und driicken Sie erneut kurz auf das Scrollrad. current output values?

Damit ist die Ausfallsicherung fiir alle Kanale eingerichtet.
3. Fahren Sie bei Bedarf mit der Einstellung einzelner Kanéle fort.
e Wahlen Sie den einzustellenden Kanal aus und driicken Sie kurz auf das Scrollrad.

*  Wahlen Sie den entsprechenden Wert aus oder stellen Sie den entsprechenden Regler
auf die gewlinschte Position ein und halten Sie ihn gedriickt. Driicken Sie kurz auf das
Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. 01:Model01  C1RX X =D

Hinweise: i-BUS/PPM/PWM output Have outputv

1. pa die S.BUS-Signalinformationen Failsafe-Flag-Bits enthalten, kénnen die Failsafe- CH1(RUDD) 0%
Informationen Uber die Failsafe-Flag-Bits an die nachfolgenden Gerate Ubertragen werden,
anstatt Uber den Status ,Keine Ausgabe“. Die nachfolgenden Gerate reagieren entsprechend
den analysierten Informationen fiir die Failsafe-Flag-Bits.

CH2(THRO) 93%

2. Fiurdas Signal PWM/PPM/i-BUS ohne Failsafe-Flag-Bits unterstitzt es die Einstellung des CH3(AUX03) 0%
Ausgangssignals auf OFF im Falle eines Failsafe und Ubertragt die Failsafe-Informationen
durch den Zustand ,No Output” an die nachfolgenden Geréte.

3. StandardmaRig ist diese Option nicht aktiviert, sodass der Empfanger bei Verlust des
RC-Signals keine Ausgabe vornimmt.
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13.3 sensor

Mit dieser Funktion kénnen die vom Empfdnger empfangenen Sensorinformationen auf dem Sender angezeigt werden. Der
Sender und der Empfanger kommunizieren lGber eineANT-2-Way-Verbindung, und alle anden Empfénger angeschlossenen
Sensoren kénnen die entsprechenden Informationen in diesem Funktionsmend finden.

13.3.1 sensoren anzeigen

Diese Liste zeigt alle mitdiesem Sendergerdt verbundenen Sensordaten an,

einschlieBlich Sensor-ID, Typ und Echtzeitwert. uill 01:Model01  C1RXE} TX[ED Sensor
[Typ]: Zeigt den Sensortyp an. [ID]: Zeigt die

Nummer des Sensors an. TX voltage

Standardmé&Rig umfasst die Nummer Null in der Liste die TX-Spannung, die RX- RX voltage

Spannung, die Signalstdrke, RSSI, Rauschen und SNR. Nr. list der erste BVD Vol

externe Sensor, der anden Empfanger angeschlossen ist, und so weiter, bis zu ———
. o

insgesamt 15 Sensoren. il
Diese Listendaten werden in Echtzeit angezeigt. Wenn der Empféanger miteinem NOISE
Sensor verbunden ist, wird diese Liste aktualisiert, umdie Daten des neuen SNR
Sensors anzuzeigen. Wenn der Sensor getrennt wird, werden die Sensordaten RSSI

nicht angezeigt.

[Wert]: ZurAnzeige der von einem Sensor zuriickgegebenen Daten. Unterstiitzt
Sensoren der i-BUS-Serie: FS-CAT01 (Héhe), FS-CPDO1 Zeigt an, dass dieser Sensor auf der
(Geschwindigkeit/Magnetfeld), FS-CPD02 (Geschwindigkeit/Licht), FS- ﬁrtse'teangeze'gtw'rd und tiber die

CVTOL (Spannung), FS-CTMOL (Temperatur) und FS-CGPSO01 (GPS). [R)Ei,]”:neu”]fc[ggffo‘:gfsetsgﬁﬂa“gv]ejde” kann:

[Startanzeige] > [Ja].

i- Anschlussdiagramm fiir Sensoren der BUS-Serie:

Am Beispiel des FS-SR8-Empfangers, der mit dem FS-ST16-Sender verbunden ist, wird der Sensor an den SENS-Anschluss des FS-SR8 angeschlossen. Wenn
mehrere Sensoren gleichzeitig angeschlossen sind, kann der ndchste Sensor an den IN-Anschluss des vorherigen Sensors angeschlossen werden.
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Geschwindigkeitssensor (FS-CPDO01, FS-CPD02)

Der Drehzahlsensor wird verwendet, um die Drehzahl des Motors zu messen.

o ,Motor Geschwindigkeit“ zeigt an, dass der Sensor die Motordrehzahl misst; ,0 U/min“ ist “
der gemessene Drehzahlwert. OOO . Sensor
( O O
Magnetischer Induktionsgeschwindigkeitssensor (FS-CPDO01)
Rad
1. SchlieRen Sie den Sensor FS-CPDO1 wie oben beschrieben an den Empfanger oder andere an den Magnet

Empfanger angeschlossene Sensoren an.

2. Platzieren Sie den Sensor neben dem Magneten, der an der zu priifenden axialen Drehposition N
befestigt ist (z. B. im Radnabenbereich des Modellautos).

3. Platzieren Sie den Sensor innerhalb von 2 mm Entfernung zum Magneten, wobei der Siid- oder
Nordpol des Magneten parallel zum Sensor ausgerichtet sein muss.

4. Schalten Sie den Sender ein und wahlen Sie [Sensor] > [Sensor anzeigen]. Drehen Sie das S ﬁ < 2 mm
Zahnrad. Wenn in der Spalte [Typ] ,RPM“ angezeigt wird und sich der RPM-Wert (0 U/min) in der Sensor
Spalte [Wert] dndert, war die Installation erfolgreich. Andernfalls wiederholen Sie die oben
genannten Schritte.

Lichtinduktions-Geschwindigkeitssensor (FS-CPD02)

1. SchlieRen Sie den FS-CPD02 mit derselben Verbindungsmethode wie oben an das Sensor Rad Reflexionszone

entsprechende Gerat an.

2.  Befestigen Sie den Sensor und den reflektierenden Aufkleber an der Position der zu priifenden Ol:'
axialen Drehung. Halten Sie den Aufkleber flach und senkrecht zur Sensorsonde. Halten Sie einen
angemessenen Abstand zwischen der Sensorsonde und dem Aufkleber ein.

3. Schalten Sie den Sender ein und wihlen Sie [Sensor] > [Sensor anzeigen). Drehen Sie das
Zahnrad. Wenn in der Spalte [Typ] ,RPM® angezeigt wird und sich der RPM-Wert (0 U/min) in der
Spalte [Wert] dndert, war die Installation erfolgreich. Andernfalls wiederholen Sie die oben
genannten Schritte.

Temperatursensor (FS-CTMO01)

Dient zur Uberwachung der Temperatur verschiedener Komponenten. Die Temperatur der Komponente kann iiber den Sender (iberwacht werden. Es kénnen
Alarme eingestellt werden.

1. SchlieRen Sie den FS-CTMO1 wie andere Sensoren auch an den Empfénger oder andere Sensoren an.
2. Verwenden Sie ein doppelseitiges Klebeband, um den Temperaturfiihler an dem Teil anzubringen, das Sie iiberwachen méchten (z. B. Motor, Batterie).

3. Schalten Sie den Sender ein, gehen Sie zu [Sensor] > [Sensoren anzeigen] und drehen Sie das Rad. Wenn in der Spalte [Typ] ,Temperatur und in
der Spalte [Wert] eine Temperatur angezeigt wird, war die Installation erfolgreich. Andernfalls wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Spannungssensor (FS-CVTO01)
Er dient zur Uberwachung der Batteriespannung des Modells. Die Batteriespannung kann tiber den Sender iiberwacht werden. Es kdnnen Alarme eingestellt
werden.

1. SchlieRen Sie FS-CPD02 gemil den oben beschriebenen Schritten an.

2. Stecken Sie die roten und schwarzen Kabelstecker in den Stecker der zum Testen verwendeten Batterie. Das rote Kabel ist die Stromanode und das
schwarze Kabel ist die Stromkathode. Achten Sie auf den korrekten Anschluss.

3. Schalten Sie den Sender ein, rufen Sie das Menii [Sensor] > [Sensoren anzeigen] auf und drehen Sie das Rad. Wenn in der Spalte [Typ] ,Externe
Spannung“ und in der Spalte [Wert] eine Spannung angezeigt wird, war die Installation erfolgreich. Andernfalls wiederholen Sie die oben
genannten Schritte.
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13.3.2 Sensoren einstellen

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie Sie die auf der Seite ,Home 2“ angezeigten Sensoren alll 01:Model01  C1RXE_b TX )
konfigurieren, einschlieRlich der Frage, ob die Sensoren einen Alarm ausldsen sollen, und der
oberen und unteren Alarmwerte.

/ 5.5V
TX voltage[0] RX voltage[0]

[Sensor auswéhlen]: Dient zur Auswahl des Sensors, der auf der Startseite 2 eingestellt

und angezeigt werden soll. 100

(
BVD Vol[0] Signal[0]
[Home-Anzeige]: Legt fest, ob der aktuelle Sensor auf der Hauptseite angezeigt wird. Auf der
Startseite kdnnen maximal 4 Sensoren angezeigt werden. Wenn mehr als 4 ausgewdhlt sind, 1Bm 96dBm =
erscheint die Popup-Meldung ,Es kénnen nicht mehr als vier Sensoren angezeigt werden! “ RSSI[0]  NOISE[0] Rtz Rtz

[Alarm]: Hiermit wird festgelegt, ob Sensoralarme aktiviert werden sollen. Nach der Aktivierung

kdnnen Sie den unteren Alarmwert oder den oberen Alarmwert einstellen. None None None None

alll 01:Model01  C1 RX I} TX D
Stellen Sie die Einstellung der zugehdrigen Parameter am Beispiel der Senderspannung vor.

Select sensor TX voltage[Q] >
Einrichtung:
. ) - . Home display YES

1. wahlen Sie [TX-Spannung], um die Einstellungsseite aufzurufen.
2. Um den hier angezeigten Sensor zu dndern, wahlen Sie [Sensor auswahlen], um die Alarm NO

Einstellungsseite aufzurufen, wahlen Sie den Sensor, den Sie anzeigen méchten, und

driicken Sie dann kurz die EXIT-Taste, um zur vorherigen Seite zuriickzukehren. Low alarm
3. Wahlen Sie [Startbildschirm], driicken Sie kurz das Scrollrad, um zwischen [Ja] und [Nein] High alarm

zu wechseln.

4. Wihlen Sie [Alarm], driicken Sie kurz das Scrollrad, um zwischen [Ja] und [Nein] zu wechseln. py ey
.l 01:Model01 C1RXE ) TX[EE)

5. wahlen Sie [Niedriger Alarm], stellen Sie die Werte flr den niedrigen Alarm nach Bedarf ein. 1.None

6. Wahlen Sie [Hoher Alarm] und stellen Sie die Werte fiir den hohen Alarm nach Bedarf ein.

Hinweise:

- . . S 3.RX voltage[0]
1. Die Einstellung gilt nur fiir den aktuellen Sensor. Wenn Sie einen anderen Sensor

auswahlen, werden die eingestellten Parameter geldscht. 4.BVD Vol[0]

2. Wenn der Systemton und der Alarmton ausgeschaltet sind
([Setup]>[Sound]>[Sys/Alarm]/[Alarm]), wird der Alarm nicht ausgel6st, auch wenn er 5.Signal[0]
hier aktiviert ist.

Weitere Sensoreinstellungen finden Sie unter den entsprechenden Einstellungen fiir die TX-Spannung.

[m] e ]
G

e

Bilibili Website Facebook




FLYSKY

13.3.3 Geschwindigkeit und Entfernung

Diese Funktion dient zur Erfassung der Radumdrehungen und der zuriickgelegten Strecke.

aill 01:Model01  C1RXE TX D didiStance Sp

[Sensoren auswahlen]: Wahlt den Zielsensor aus. Wenn der Sensor und der Empféanger
verbunden sind, werden sie automatisch in diesem Men( angezeigt. Wenn mehrere Select sensor None >
Geschwindigkeitssensoren angeschlossen sind, wird standardmaRig der
Geschwindigkeitssensor mit der kleinsten ID-Nummer angezeigt. Set Rotation Length 500mm

[Rotationslange einstellen]: Wenn ein Geschwindigkeitssensor am Rad installiert ist, miissen Sie
die Rotationsldnge definieren. Diese Lange wird zur Berechnung der zuriickgelegten Strecke Odometerl: Om Reset
verwendet. Driicken Sie kurz die Aufwérts- oder Abwérts-Taste, um den Radius anzupassen.

Odometer2: 0.00km Reset
[Kilometerzahler 1]: Der Kilometerzahler 1 dient zur Aufzeichnung der zuriickgelegten Strecke.
[Kilometerzahler 2]: Kilometerzahler 2 dient zur Aufzeichnung der Gesamtfahrstrecke und ist
somit die kumulierte Strecke aus jeder Sitzung.

Wahlen Sie die Riicksetzoption rechts neben [Kilometerzéhler 1] oder [Kilometerzédhler 2] aus,

woraufhin ein Popup-Fenster des Systems angezeigt wird. Wahlen Sie [Ja], um Kilometerzahler
1 oder Kilometerzahler 2 zurlickzusetzen.

Reset odometerl
Are you sure?

: i ahs
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13.3.4 BVD-Spannungskalibrierung

Es kann eine Spannungsdifferenz zwischen der vom Empfanger erfassten Spannung und der
tatsachlichen Spannung der Batterie bestehen. Verwenden Sie diese Funktion, um einen
Kalibrierungskoeffizienten flir den Empfanger festzulegen, damit die auf der Schnittstelle
angezeigte Spannung der Batteriespannung entspricht, d. h. die Summe aus der erfassten
Spannung und dem Kalibrierungskoeffizienten entspricht der auf der Schnittstelle

angezeigten Spannung.

Der BVD-Spannungserkennungsbereich reicht von 0 bis 70 V.

Batteriespannung Zeigt den vom Empfanger in Echtzeit zuriickgegebenen

Batteriespannungserkennungswert an.

Hinweis:

1. Diese Funktion ist fiir ANT-Empfanger mit BVD-Funktion verfiigbar und erfordert

eine bidirektionale Kommunikation mit dem Sender.

2. Achten Sie darauf, das BVD-Kabel und die Anode und Kathode der Batterie wie

in der folgenden Abbildung gezeigt korrekt anzuschlielRen.

Einrichtung:

SchlieRen Sie vor der Einstellung die BVD-Erfassungsleitung korrekt an und fiihren Sie dann

die Kalibrierung durch.

Hinweis: Bitte beachten Sie den Spannungswert des Multimeters fiir die Kalibrierung.

1. wahlen Sie [BVD-Spannungskalibrierung], um die Funktionseinstellungs-

Oberflache aufzurufen.

2. Andern Sie dann den Batteriespannungswert nach Bedarf.

il 01:Model01

Battery Voltage

. Wahlen Sie [Kalibrierung]. Klicken Sie nach erfolgreicher Kalibrierung im Popup-
Fenster auf ,JA“.

FS-ST16

C1RXE_} TX[EH}

5.51V Calibration

s

o Stellen Sie sicher, dass das mit

,+“ gekennzeichnete BVD-Kabel
mit der Kennzeichnung ,+“ an
die Batterieanode und das BVD-
Kabel mit der Kennzeichnung
,,-““ an die Batteriekathode
angeschlossen ist.

Beachten Sie, dass die Kathode
auf der Batterieseite der
Anschluss des schwarzen
Kabels ist

, der am weitesten vom
Anschluss des roten Kabels
entfernt ist!

[=]
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13.3.5 Héhe Null

Setzen Sie die Daten des Hohensensors zurlick.

[Sensor auswahlen]: Wahlen Sie den Hohensensor aus, der auf Null
gesetzt werden soll. Wenn mehrere Hohensensoren angeschlossen sind,
wird standardmaRig der Hohensensor mit der kleinsten ID-Nummer
angezeigt.

[Nullpunkt einstellen]: Dient zum Einstellen der aktuellen Hohe auf 0 Meter.
Einrichtung:

1. wahlen Sie [Sensor auswéahlen] und dann den gewlinschten Hohensensor.

2. Wahlen Sie [Nullpunkt einstellen] und dann ,Ja“ im angezeigten Popup-Fenster.

13.3.6 GPS-Einstellung

Diese Funktion ist firdas Modul FS-CGPSO01 verfiigbar. Sie konnen die
GPS-bezogenen Informationen anzeigen, die auf der

Senderseite empfangenen GPS-bezogenen Informationen anzeigen, z. B.
Geschwindigkeit, Entfernung, relative Hohe, Hohe, Breiten- und Ldngengrad.
Sie konnen auch das GPS kalibrieren, die Zeitzone auswéahlen und den
Startpunkt zurlicksetzen. [UTC auswdhlen]: Zeigt die eingestellte Zeitzone an. Rufen Sie
die Zeitzonenauswahlschnittstelle auf und driicken Sie dann die POWER-Taste, um zur
vorherigen Schnittstelle zurtickzukehren.

[Startpunkt]: Durch Auswahl von [Zuriicksetzen] wird die Startpunktposition zurlickgesetzt.

Bilibili Facebook

Website

aill 01:Model01  C1RXED TXED

63m

‘Current height/

Zero Set

Please connect
the height sensor first

aill 01:Modelol  C1RXED TXED
2000/0/0  08:00:00

UTC Select UTC+8:00 Beijing > g
Starting Point Reset

aill 01:Model01  C1RXED TX D

UTC+4:00 Dubai
UTC+5:00 Mumbai
UTC+6:00 Dhaka

UTC+T:00 Bangkok

Are you sure
you want to reset the
starting point position?
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GPS-Anzeige

Zur Anzeige der Anzahl der vom GPS empfangenen Satelliten
. Anzeige von Datum und Uhrzeit im 24-Stunden-
Wenn die Anzahl der angezeigten Satelliten groRRer Format.
als 10 betragt, ist die GPS-Positionsgenauigkeit hoch,
andernfalls liegt ein Positionsfehler vor.
2000/0/0 08:00:00

UTC Select UTC+8:00 Beijing >

Starting Point Reset

Speed:0km/h Distance:0m Anzeigebereich fiir Modelldaten
Altitude:Om Relative Altitude:0m

Zur Anzeige der Echtzeit-Breite und -Lange des
Startpunkts.

Zur Anzeige der Echtzeit-Breite und
N:0.000000 N:0.000000

Langengrad des Modells in Echtzeit anzuzeigen. E:0.000000

Um anzuzeigen, ob die Positionierung

erfolgreich war oder nicht. Wenn das Symbol griin ist,
bedeutet dies, dass die Positionierung erfolgreich war. Ist
das Symbol grau, ist die Positionierung fehlgeschlagen.

Website Facebook
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13.4 i-BUS-Einstellung

Diese Funktion dient zum Einrichten des i-BUS-Erweiterungsmoduls.

Die i-BUS-Funktion wird hauptsachlich fiir die Servoerweiterung verwendet. Wenn ein Kabel zu kurz ist oder die Anzahl der Servos die Ausgange des
Empfangers lbersteigt, bietet der serielle i-BUS-Busempféanger eine praktische Option fiir die Erweiterung. Bei Verwendung des seriellen i-BUS-
Busempfangers ist darauf zu achten, dass dieser separat mit Strom versorgt wird, um sicherzustellen, dass die Servos lber ausreichend Leistung
verfligen. Beachten Sie, dass Sender und Empféanger bidirektional gekoppelt sein miissen.

Einrichtung: aill 01:Model01  C1 RXE TX @ [NiEBUSSet

CH1(RUDD)

1. DerSender steht in bidirektionaler Kommunikation mit dem Empfanger.
Verbinden Sie den FS-CEV04 mit dem SERVO-Anschluss des Empfangers. CH2(THRO)
Wéhlen Sie [i-BUS Set], um die Einstellungs-Schnittstellen aufzurufen. CH3(AUX03)

Wéhlen Sie den zuzuweisenden Kanal aus, woraufhin ein Eingabefenster erscheint.
CH4(AUX04)

o > W N

Driicken Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Taste K1, K2, K3 oder K4 am FS-
CEV04, um den ausgewdhlten Kanal C1, C2, C3 oder C4 zuzuweisen. CH5(AUX05)

6.  Nach erfolgreicher Zuweisung wird das Eingabefenster auf der Schnittstelle angezeigt.
Driicken Sie dann kurz die mittlere Taste, um das Fenster zu schlieRen.

7. Wiederholen Sie die oben genannten Schritte nach Bedarf.

CH1 is being allocated
please press the corresponding

button on CEV04 to allocate!

FS-CEV04 Anschlussdiagramm (FS-SR8)
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14, systemmenii

Das Systemmenti dient hauptséchlich zur Einstellung verschiedener Systemfunktionen des Senders, wie z. B. Bildschirmeinstellungen, Toneinstellungen usw.

alll 01:Model01  C1RXE ) TX mm)

Q2 © @

Setup Stick Cal POST Update

& © O

Reset Help Center  About

14.1 Einrichtung

In diesem Abschnitt werden die Einstellungen fiir einige Systemfunktionen vorgestellt. Sie konnen auf die Systemfunktionen ber [Hauptmenii] > [Systemmend]
> [Einrichtung] zugreifen.

alll 01:Model01  C1RXE_} TX ) alll 01:Model01  C1RXE 3 TX )

Language English Auto Shutdown  Off v
Battery Type 18650 Home 2 Sensor

B/L Brightness 50% Power Light on

B/L Delay time Main light

Idle Alarm Auxiliary light

Sound off 50%
Vibration Off 50%

Units Length:Metric Temp:°F

[m] e ]
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14.1.1 sprache
Dient zum Einstellen der Systemsprache des Senders mit zwei Optionen: [Englisch] und [f&{&73]. Einrichtung:

Wahlen Sie [Sprache] und driicken Sie kurz das Scrollrad, um zwischen den Sprachoptionen zu wechseln.

14.1.2 Batterietyp

Sie kdnnen den Batterietyp fiir die Stromversorgung des Senders einstellen. Es gibt die Optionen [18650], [2S LiPo] und [Andere].
Wenn sich das System in einem Niederspannungszustand befindet, gibt es einen Alarm aus. Vermeiden Sie Unfalle, die durch einen ldngeren Betrieb unter
Niederspannung verursacht werden.

Wenn der Batterietyp als 18650 oder 2S LiPo ausgewahlt ist, wechselt das System in einen Niederspannungszustand, wenn die Batteriespannung unter 7,2V
fallt. Die Schnittstelle zeigt dann entsprechende Meldungen an.

Einrichtung:

Wahlen Sie [Batterietyp], wahlen Sie den Batterietyp entsprechend der tatsachlichen Situation aus Battery Type Other v 7.0V
dem Dropdown-Menii aus und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die Einstellung
erfolgreich zu tbernehmen.

= \Wenn Sie [Andere] auswahlen, betrdgt der Standard-Alarmwert 7 V. Sie kdnnen den Alarmwert
gemal der Bedienungsanleitung des von Ihnen verwendeten Akkus einstellen.

14.1.3 B/L Helligkeit

Dient zur Einstellung der Hintergrundbeleuchtung des Senders. Der Einstellbereich liegt zwischen 10 % und 100 %.
Einrichtung:

Wahlen Sie [B/L-Helligkeit], @ndern Sie den Prozentsatz nach Bedarf und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

14.1.4 B/L-Verzdgerungszeit

Dient zum Einstellen der Dauer des Helligkeitsstatus des Bildschirms. Wenn keine Bedienung der EXIT-Taste, der MENU-Taste, des Scrollrads und der Ein-
/Aus-Taste erfolgt, wechselt der Bildschirm nach Ablauf der eingestellten Zeit in den ausgeschalteten Zustand. Durch erneutes Betdtigen der EXIT-Taste, der
MENU-Taste, des Scrollrads oder der Ein-/Aus-Taste wird der Bildschirm wieder eingeschaltet.

Sie kdnnen zwischen [5 s], [10 s], [30 s], [1 min], [2 min], [5 min], [10 min], [5S min] und [ON] wahlen. Die Standardeinstellung ist [30 s].

Einrichtung:

Wahlen Sie [B/L-Verzdgerungszeit], wahlen Sie nach Bedarf die entsprechende Option fiir die Hintergrundbeleuchtungsverzégerung aus und driicken Sie dann kurz
auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.
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14.1.5 Leerlaufalarm

Legen Sie fest, ob Leerlaufalarme aktiviert werden sollen, und stellen Sie die Alarmzeit ein. Sie kdnnen zwischen [3 m], [5 m], [10 m], [20 m] und [Aus] wahlen.
Die Standardeinstellung ist [3 m].

Einrichtung:

Wahlen Sie [Idle Alarm], wéhlen Sie die gewiinschte Leerlaufalarmzeit und driicken Sie dann kurz das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

14.1.6 Automatisches Herunterfahren

Legen Sie fest, ob die automatische Abschaltfunktion aktiviert werden soll, und stellen Sie die Zeit fiir die automatische Abschaltung ein.

Sobald diese Funktion aktiviert ist, schaltet sich der Sender automatisch aus, wenn innerhalb der eingestellten Zeit keine Bedienung am Sender und keine
bidirektionale Kommunikation mit dem Empfénger stattfindet.

Sie kénnen zwischen [5 m], [10 m], [30 m] und [Aus] wéhlen. Die Standardeinstellung ist [5 m].
Einrichtung:

Wahlen Sie [Auto Shutdown], wahlen Sie die gewlinschte automatische Abschaltzeit und driicken Sie dann kurz das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

14.1.7 Home2

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [5. Systemschnittstelle].

14.1.8 Betriebsanzeige

Zum Ein- oder Ausschalten der LED-Anzeige am Netzschalter. Die Betriebsanzeige ist standardmaRig eingeschaltet, wenn das Gerdt eingeschaltet ist.
Einrichtung:

Wahlen Sie [Betriebsanzeige] und driicken Sie kurz das Scrollrad, um zwischen [Ein] und [Aus] zu wechseln.

E

Website

Facebook

Bilibili




FLYSKY

14.1.9 Hauptbeleuchtung

Legen Sie die Farben und Helligkeitsstufen der Hauptumgebungsbeleuchtung fest. Sie kdnnen festlegen, ob die obere Umgebungsbeleuchtung
ausgeschaltet werden soll, als Batterieanzeige oder Drosselanzeige dienen soll, und die Farbtypen und Helligkeitsstufen der Umgebungsbeleuchtung
anpassen.

Batterieanzeige: Wenn die Anzeige griin leuchtet, bedeutet dies, dass die Batteriespannung grofRer oder gleich dem Alarmwert ist; andernfalls
leuchtet sie rot.

Gashebelanzeige: Wenn die Anzeige blau leuchtet, bedeutet dies, dass der Gashebel in den Neutralbereich bewegt wurde, andernfalls wechselt die
Anzeige zwischen blau und rot.

Umgebungslichtfarbe: Rot, Griin, Blau, Gelb, Cyan, Violett, Weilt oder Dazzle optional.
Helligkeit: StandardmaRig auf 50 % eingestellt, kann im Bereich von 10 % bis 100 % angepasst werden. Einrichtung:
Gehen Sie zu ,Home* > ,Hauptmeni“ > ,Systemmeni“, wahlen Sie ,Haupt-Umgebungslicht“ aus und driicken Sie das Scrollrad, um das Men zu &ffnen.

Wahlen Sie die entsprechende Funktion aus und driicken Sie das Scrollrad, um die Auswahl zu bestatigen. Driicken Sie dann kurz die EXIT-Taste, um
zur vorherigen Oberflache zuriickzukehren.

Wahlen Sie ,Helligkeit und driicken Sie kurz das Scrollrad. Scrollen Sie dann mit dem Rad, um den gewiinschten Wert einzustellen, und driicken Sie
anschlieffend das Scrollrad.

14.1.10 zusatzbeleuchtung

Die Funktionen und Einstellungen entsprechen denen der Hauptumgebungsbeleuchtung, siehe Beschreibung unter [14.1.9 Hauptbeleuchtung].

Bilibili

Website Facebook




Digitales proportionales Funksteuerungssystem FS-ST16

14.1.11 Ton

Stellen Sie die Lautstérke und die Art des Lautsprechersounds ein.

Einstellbereich fiir die Lautstarke: 10 bis 100 %, der Standardwert ist 50 %.
Sie konnen [Sys/ALM], [System], [Alarm] und [Aus] einstellen. Die Standardeinstellung ist [Sys/ALM]. Einrichtung:

1. wahlen Sie [Sound], wahlen Sie den gewiinschten Soundtyp im Dropdown-Menii aus und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die Einstellung
zu speichern.

2. Wahlen Sie den Prozentsatz und stellen Sie einen geeigneten Wert ein, driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern.

14.1.12 vibration

Stellen Sie die Intensitat und den Typ des Vibrationsmotors ein. Einstellbereich fiir die

Intensitat: 10 bis 100 %, der Standardwert ist 50 %.

Sie kdnnen [Sys/ALM], [System], [Alarm] und [Aus] einstellen. Die Standardeinstellung ist [Sys/ALM]. Informationen zu
dieser Funktion finden Sie unter [14.1.11 Ton].

14.1.13 Einheiten

Wéhlen Sie die Einheiten fiir Lénge und Temperatur aus.

Langeneinheit: Wahlen Sie zwischen metrischem und imperialem System. Die Standardeinstellung ist metrisch.
Temperatureinheit: Sie kdnnen zwischen Celsius und Fahrenheit wéhlen. Die Standardeinstellung ist Celsius. Einrichtung:

Wahlen Sie [Einheiten], wahlen Sie die Langen- oder Temperatureinheit und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die Einheit zu wechseln.

14.2 stick cal

Informationen zu dieser Funktion finden Sie unter [4.4 Stick Cal].
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14.3 post

Dient zum Festlegen, ob die Selbstpriifungsaufforderung fiir Steuerungskomponenten beim Start und die Ausfallsicherheitsaufforderung beim Start aktiviert
werden sollen. Beide sind standardmaRig aktiviert.

Einrichtung: aill 01:Model01  C1RXE TX HD

1. waéhlen Sie [Selbsttest-Eingabeaufforderung], driicken Sie kurz das Scrollrad, um Control self check prompt

zwischen [Ein] und [Aus] zu wechseln.

2. Wahlen Sie [Ausfallsicherheitsaufforderung], driicken Sie kurz das Scrollrad, um zwischen [Ein]
und [Aus] zu wechseln.

Failsafe Prompt

14.4 Firmware-Update

Versetzt den Sender in den Aktualisierungsmodus. Wenn Sie die Firmware des Senders aktualisieren mochten, versetzen Sie den Sender zundchst mit dieser
Funktion in den Aktualisierungsmodus und aktualisieren Sie dann die Firmware des Senders.

A Warnung ° Ziehen Sie das USB-Typ-C-Kabel wahrend der Firmware-Aktualisierung nicht ab.

Diese Firmware kann auf zwei Arten aktualisiert werden.

¢ Die Firmware dieses Senders kann liber den Flysky Assistant aktualisiert werden
(die Firmware des Flysky Assistant ist auf der offiziellen Website von Flysky unter

www.flysky-cn.com verfiigbar). Updating firmware may

cause maodel data to be

e Oder aktualisieren Sie sie, indem Sie die folgenden Schritte ausfiihren: restored to factory defaults

Are you sure?

1. Laden Sie die neueste offizielle Firmware herunter und 6ffnen Sie sie.
2. Verbinden Sie den Sender iiber das USB-Typ-C-Kabel mit dem Computer. -
3. Gehen Siezu ,Home*> ,Main Menu“ > ,System Menu* und wahlen Sie ,Firmware
Update®. Driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad, woraufhin ein
Eingabeaufforderungsfenster erscheint. Wahlen Sie ,Yes“ und driicken Sie erneut kurz
auf das Scrollrad, um den Aktualisierungsmodus zu starten.
4. Nachdem Sie die oben genannten Schritte ausgefiihrt haben, klicken Sie im Firmware-
Fenster auf dem Computer auf ,Update®, um die Aktualisierung zu starten.
5. Der Sender schaltet sich nach Abschluss des Aktualisierungsvorgangs wieder ein.
Entfernen Sie dann das USB-Typ-C-Kabel und schlieften Sie die Firmware.
A Achtung ° Nach einer Firmware-Aktualisierung ist der Empfanger moglicherweise nicht verbunden. In diesem Fall

muss die Firmware des Empféangers aktualisiert werden.
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14.5 werkseinstellungen zuriicksetzen

Wird verwendet, um alle Einstellungen und Parameter des Senders wiederherzustellen, d. h. alle Modelldaten und Einstellungen werden auf ihren
Standardzustand zuriickgesetzt.

Einrichtung:

Wahlen Sie [Zuriicksetzen], das System zeigt ein Popup-Fenster an, wahlen Sie [Ja], um die
Einstellungen abzuschlieRen.

All settings will be restored
to their default values.

Are you sure?

14.6 Hilfe

Unter dieser Funktionsschnittstelle werden das Produkthandbuch sowie die offizielle Website, Facebook, YouTube und X (Twitter) bereitgestellt. Benutzer
konnen den entsprechenden QR-Code nach Bedarf auswahlen und ihn scannen, um die Informationen anzuzeigen.

01:Model01 C1RX X
Manual
Official Website
FaceBook

YouTube

X(Twitter)

14.7 Uber

Diese Funktion enthalt grundlegende Informationen wie Produktname, Firmware-Version, Versionsdatum, Hardware und RF-Bibliotheksversion.
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15. Schalterzuweisung

So stellen Sie einen Schalter fiir bestimmte Funktionen ein.

15.1 Normale EIN/AUS-Schaltereinstellung

Wenn die Funktion keine Schaltsteuerung erfordert, kann sie auf ,--“ gesetzt werden, wodurch 01:Model01  C1 RX TX ) Eion
die Funktion immer deaktiviert ist. Alternativ kann sie auf einen aktiven Zustand gesetzt werden,
wodurch die Funktion immer aktiviert ist. Bei der Ausfiihrung der Trainerfunktion kann der - g . On
Schaltzustand der Fernbedienung des Schiilers tiber diese Funktion eingestellt werden.

J3

Einrichtung:
1. Rufen Sie die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung) auf.
2. Wahlen Sie [ON] oder [--];

3. Waéhlen Sie ,—, um den Schalter zu deaktivieren, wenn eine physische
Steuerung am Sender zugewiesen ist.

Hinweis: Der Aktionsschalter unterstiitzt nicht die Einstellung ,,Normal ON“ oder ,Normal OFF“.
Scrollen Sie mit dem Rad, um den
Schalterzustand auszuwahlen. [--] bedeutet
H»immer aus“ und [ON] bedeutet ,,immer ein“.

15.2 Einstellung des Positionsschalters

Bei Zwei- und Dreistellungsschaltern konnen Sie jede Position auf Ein oder Aus stellen. Vorschau-Bild wechseln: Der aktuell ausgewahlte
L Schalter wird orange angezeigt, wahrend die nicht
Einrichtung: ausgewdhlten Schalter in einer helleren Farbe

d tellt werden.
1. Rufen Sie die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung) auf. argestelit werden

2. Scrollen Sie mit dem Rad nach Bedarf, um die entsprechende Steuerung auszuwahlen oder 01:Model01  C1RX TX @ tion Switch A
umzuschalten, z. B. SWC, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad.

On J1

3. Scrollen Sie mit dem Rad, um eine beliebige Position von [EIN] oder [AUS] auszuwahlen,
und legen Sie den Ein-/Aus-Zustand dieser Position fest. 3 —[— —E— 4 13 14

Hinweise:
1. Ale Schalter, die mit ,SW* beginnen, sind Positionsschalter.

2. Diese Schalterfunktion ist ein ,Aktionsschalter. Das heilt, das Umschalten von der
Position ,OFF“ auf die Position ,ON“ ist eine gliltige Aktion, und diese Funktion ist ein
einmaliger Schalter.

Zur Anzeige der aktuellen Position der Steuerung.

Dle0
e
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15.3 Einstellung fiir stufenlose Schalter

Bei stufenlosen Reglern wie Hebeln oder Drehknopfen kann die EIN- oder AUS-Position je nach Einstellungsart flexibler eingestellt werden.

Um den Schaltzustand in diesem Bereich anzuzeigen. Griin bedeutet EIN, Rot

Driicken Sie kurz auf das bedeutet AUS, Gelb bedeutet Hys (Hysterese).

Scrollrad, um zwischen ,Line“

(linear) und ,,Sym. 01:Model01  C1RX TX WD |cation  Switch
(symmetrisch) umzuschalten. oo m
] on® Off@ Hys. @ Um standardméRig den Positionswert von EIN anzuzeigen.
Driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die aktuelle Position der
U4 Steuerung auf EIN zu setzen.

Driicken Sie kurz auf das
Scrollrad, um zwischen Hys. RC Um den Positionswert von ,AUS“ als Standard anzuzeigen.

(Hysterese) und Box. Driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um die aktuelle Position der

Steuerung auf ,AUS“ zu setzen.
wB

Driicken Sie kurz auf das g
) WE
Scrollrad, um zwischen
Post.undReverse.

Das Dreieck bedgutet die aktuelle Position

des Reglers an.

Linearer/symmetrischer Modus

[Linie]: Bezeichnet die separate Einstellung der EIN- oder AUS-Position fiir den gesamten Anzeigebereich fiir den Steuerungsstatus
Regelweg.

[Sym.]: Bezeichnet die symmetrische Einstellung der EIN- oder AUS-Position fiir den oberen oder

unteren Teil mit dem Neutralpunkt als Referenz. Sie konnen die EIN- oder AUS-Position mit

Posit. (Positiv) oder Reve. (Umkehrung) umschalten. Am Beispiel des Posit.-Schaltzustands 01:Model0l  C1RX 1! TX W} |Cation Switeh
konnen Sie die folgenden Schritte zur Einstellung des Umkehrschaltzustands ausfiihren: —

oo

RCH U1
Einrichtung: SA® On® Off @ Hys. @
I3
1. Rufen Sie die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung) auf. 3 100 ¥
2. Scrollen Sie mit dem Rad nach Bedarf, um die entsprechende Steuerung auszuwahlen oder RC
umzuschalten, z. B. VRD, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad.
3. wahlen Sie [Line], um den Typ zu wechseln ; {  post. B
-100
4. Stellen Sie den Schalterstatus auf [Post.]; WE
01:Model01  C1 RX TX@ED AL ti
5. Drehen Sie den VRD in eine geeignete Position. e o [atesatiah
6. Drehen Sie den VRD in eine geeignete Position, wahlen Sie das erste Funktionsfeld rechts On@ Off@ Hys. @
neben dem ,Control Status Display Area“ (Anzeigebereich fiir den Steuerungsstatus) und

driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um diese Position auf ,On“ (Ein) zu setzen. 1 100

7. Drehen Sie den VRD in eine geeignete Position, wahlen Sie das zweite Funktionsfeld rechts
neben dem ,Control Status Display Area“ (Anzeigebereich fiir den Steuerungsstatus) und
driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um diese Position auf ,,Off* (Aus) zu setzen.

EIE,:EIE: [ar
ShE b
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[Hys.]: Bezeichnet die Einstellung der Grenze fiir EIN oder AUS. Sie kénnen das Hystereseintervall

fir die Grenze gelb einstellen. Befindet sich die Steuerposition im Hystereseintervall, bleibt der 01:Model01  C1RX ) TXE} [EIOMESWItCAA
vorherige Zustand erhalten. oo m
[Box]: Die Box hat kein Hystereseintervall. Sie kénnen zwei Grenzwerte fiir den Ein-/Aus- On® Off @ Hys. @

Bereich festlegen. Befindet sich der Schalter auRerhalb dieses Bereichs, ist sein Zustand m
umgekehrt zu dem innerhalb dieses Bereichs. ] e

Sie konnen die EIN- oder AUS-Position mit Posit. oder Reve. umschalten. RC

Am Beispiel des Schaltzustands ,Posit.“ kann die Methode zum Einstellen des umgekehrten
Schaltzustands anhand der folgenden Schritte nachvollzogen werden: b wB

Einrichtung: WE

1. Rufen Sie die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung) auf.

2. Scrollen Sie mit dem Rad nach Bedarf, um die entsprechende Steuerung auszuwahlen oder
umzuschalten, z. B. VRD, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad.

Wahlen Sie [Hys.] aus, um den Typ zu wechseln.
Stellen Sie den Schalterstatus auf [Post.] ;

Drehen Sie den VRD in eine geeignete Position.

o 0~ W

Drehen Sie den VRD in eine geeignete Position, wahlen Sie das erste Funktionsfeld rechts
neben dem ,Control Status Display Area“ (Anzeigebereich fiir den Steuerungsstatus) und
driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um diese Position auf ,On* (Ein) zu setzen.

7. Drehen Sie den VRD in eine geeignete Position, wihlen Sie das zweite Funktionsfeld rechts
neben dem ,Control Status Display Area“ (Anzeigebereich flir den Steuerungsstatus) aus
und driicken Sie kurz auf das Scrollrad, um diese Position auf ,Off* (Aus) zu setzen.

15.4 selbstriicksetzender Tastenschalter

Fiir diesen Schaltertyp kénnen Sie zwei Zusténde einstellen: Ein und Aus. Der Zustand ist 01:Modelo1  C1 RX TXE | Switch Allocg
entgegengesetzt, wenn der Schalter gedriickt wird und wenn der Schalter zuriickspringt. .
Einrichtung: I 14

1. Rufen Sie die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung) auf. g RC

2. Scrollen Sie mit dem Rad nach Bedarf, um die entsprechende Steuerung auszuwahlen oder

umzuschalten, z. B. K2, und driicken Sie dann kurz auf das Scrollrad. e

3. Scrollen Sie mit dem Rad, um eine beliebige Position von [ON] oder [OFF] auszuwahlen, 4 WE
und legen Sie den Ein-/Aus-Zustand dieser Position fest. )

K2

Dle0
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15.5 Einstellung der Logikschalter

Stellt die Schnittstelle zur Auswahl von Logikschaltern bereit. Benutzer kénnen eine Vorschau 01:Model01  C1RX TX Wb switch Allocatif
der entsprechenden Komponentenschalter und logischen Beziehungen der Logikschalter
anzeigen und auf das Vorschaufenster klicken, um die Schnittstelle zur Einstellung der
Logikschalter aufzurufen und die Logikschalter zuriickzusetzen.

RC

Ls2 wB

Einrichtung:

1. Rufen Sie die Schnittstelle ,Switch Allocation® (Schalterzuweisung) auf. Ls3 Ls4 3

2. Scrollen Sie mit dem Rad, um [LSW] auszuwahlen. Es erscheint ein Popup-Fenster. Wahlen LS1:--AND-- K2

Sie den Logikschalter, den Sie einstellen mdchten, und drlicken Sie dann kurz auf das
Scrollrad, um die Einstellungen zu speichern. SW

Cleo
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16. Benutzerdefinierte Anpassung

Das System unterstiitzt den Austausch der Riicksetzungs-Drosselklappe, die Montage und Demontage der beweglichen Halterung, den Austausch der
Kardanaufhangung und die Installation der SMA-Antenne nach Bedarf durch den Benutzer.

16.1 Ersetzen der Drosselklappe

Der FS-ST16-Sender wird werkseitig mit einer Drosselklappe ohne Riickschlagsensor geliefert. Wenn Sie eine Drosselklappe mit Riickschlagsensor verwenden
mdchten, befolgen Sie bitte die folgenden Schritte, um sie auszutauschen.

D

F:::ﬁ

FLYSICY

° i
]| - I ]
«

| == ||L

|

2 Entfernen Sie mit einem Sechskantschraubendreher die 7
Schrauben, mit denen die hintere Abdeckung befestigt ist.

3

@(é=

=

E%E

O 0

|

1. Entfernen Sie die Batterieabdeckung und die weichen
Gummigriffe links und rechts.

3. Trennen Sie die vordere Abdeckung von der hinteren Abdeckung.

Ol
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A
=)
~

Spannungsjusti
erschraube flr
die Platte

| Drosselkla

5. Installieren Sie die Riickschlag-Drosselklappe. Achten Sie darauf,
dass das gebogene Positionierungsende der Klappe auf dem Ende
mit dem Positionierungsschlitz installiert ist, und stellen Sie sicher,
dass sie ordnungsgemal installiert ist, d. h. die Schraube sollte
festgezogen sein. Die Spannung des anderen Endes
Die I(;k'jhe der Platte kann nach persénlichen Vorlieben eingestellt
werden.

4. Entfernen Sie zundchst die beiden in der Abbildung gezeigten
Schrauben und nehmen Sie dann die Drosselklappe heraus.

&)

6. Bringen Sie die hintere Abdeckung des Senders wieder an, ziehen
Sie die Schrauben fest und bringen Sie den linken und rechten
weichen Gummigriff wieder an.
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16.2 Gashebel (nicht zentrierend und zentrierend)

Befolgen Sie diese Schritte, um einen nicht zentrierenden Stift durch einen zentrierenden Stift zu ersetzen.

-’l‘\

1. Befolgen Sie die Schritte unter [16.1 Ersetzen der
Drosselklappe], um die hintere Abdeckung des Senders zu
entfernen.

Spannungseins
tellschraube
fir die Feder

Zentrier-
/Nichtzentrier-
Einstellschraube

3. BeiBedarf kénnen Sie die in der Abbildung gezeigte Schraube
einstellen, wahrend Sie den Gashebel bewegen.

)

4. Bringen Sie die hintere Abdeckung des Senders wieder an, ziehen
Sie die Schrauben fest und bringen Sie die weichen Gummigriffe
links und rechts wieder an.

2. Nehmen Sie den linken Steuerkniippel als Beispiel und drehen
Sie die  entsprechende  Schraube = mit  einem
Kreuzschlitzschraubendreher gegen den Uhrzeigersinn, um
gen Federdruck fiir die Zentrierung zu erhéhen, wodurch

er

Joystick in einen zentrierten Zustand versetzt. Umgekehrt versetzt
das Drehen der entsprechenden Schraube im Uhrzeigersinn den
Joystick in einen nicht zentrierten Zustand.

Hinweis: Nachdem Sie die oben genannten Schritte ausgefiihrt haben, lesen
Sie bitte [4.4 Stick Cal], um den Stick zu kalibrieren.

Hinweis: Seien Sie vorsichtig mit der Einstellkraft; wenn die Schraube zu
locker ist, kann sie herausfallen.
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16.3 Montageanleitung fiir die Handyhalterung

Mit der Handyhalterung kénnen Sie Gerdte wie Smartphones am Sender befestigen.

Einflihrung in die Handyhalterung: Installationsschritte fiir die Handyhalterung:
s i
\/)
Der Winkel der Halterung kann durch Drehen wie in der Abbildung
gezeigt eingestellt werden.
. /
s - N

1. Setzen Sie die Handyhalterung in den Handyhalterungsschlitz
des Senders ein.

N
2\1
Ny

. Sie den eingestellten Winkel mit di
Schtitte z ‘l\‘n %ﬁ{éﬁ%ﬂg&eﬂgPn%gggrsn%rtfghéaeesmt-éer%%r-Handyhalterun g

1. Drehen Sie den Knopf, mit dem der Schieber befestigt ist, 2. Befestigen Sie die Handyhalterung mit einer Mutter.

gegen den Uhrzeigersinn, bis er sich [6st, und schieben Sie
dann den Schieber der Handyhalterung in die gewlinschte
Position.

3\

N

2. Platzieren Sie das Smartphone oder andere Gerate in der Mitte
der Halterung und achten Sie dabei auf Ausgewogenheit auf
beiden Seiten, um zu verhindern, dass das Gerat aufgrund einer
Neigung des Displays nach links oder rechts herunterfallt.

nopf fest, um das Mobilgerat zu sichern.
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16.4 Anleitung zum Austausch der Gimbal-Baugruppe

Dieser Sender wird standardmaRig mit einer Hall-Gimbal-Baugruppe geliefert. Wenn Sie diese durch eine Gimbal-Baugruppe mit Potentiometer ersetzen
mdchten, befolgen Sie diese Schritte, um sie am Sender zu befestigen.

3

i'l\\

1. Befolgen Sie die Schritte unter [16.1 Ersetzen der
Drosselklappe], um die hintere Abdeckung des Senders zu
entfernen.

(4
£
?

M

3
;E:J]II-
=""l1E)|

3. Wiein der Abbildung gezeigt, setzen Sie zunachst die
Potentiometer-Gimbal-Baugruppe auf den Sender und ziehen Sie
die 8 Schrauben mit einem Kreuzschlitzschraubendreher fest.
Verbinden Sie dann die Gimbal-Baugruppe mit der Hauptplatine
des Senders und bringen Sie schlieflich die VRC- und VRD-Knopfe
an.

= (C:Verbindung zwischen der Kardanaufhdngung und der
Hauptplatine des Senders.

2.  Entfernen Sie zunéchst vorsichtig die VRC- und VRD-Knopfe und
ziehen Sie dann das Verbindungskabel der Gimbal-Baugruppe vom
Mainboard des Senders ab. Entfernen Sie anschlieRend mit einem
Kreuzschlitzschraubendreher die 8 Schrauben und nehmen Sie
schlieRlich die Hall-Gimbal-Baugruppe vorsichtig heraus.

= A:USART- und SPI-Anschliisse fiir die Gimbal-Baugruppe;

)

=  B:USART-Verbindung zwischen der Gimbal-Baugruppe
und der Hauptplatine des Senders.

4. Bringen Sie die hintere Abdeckung des Senders wieder an, ziehen
Sie die Schrauben fest und bringen Sie die weichen Gummigriffe
links und rechts wieder an.
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16.5 Anweisungen zur Installation der Antennenbaugruppe

Wenn Sie eine 2,4-GHz-Antennenbaugruppe mit Innengewinde und Innenloch erworben haben, wird die Installation im Folgenden beschrieben.

~/
1 Befolgen Sie die Schritte unter [16.1 Ersetzen der

Drosselklappe], um die hintere Abdeckung des Senders zu
entfernen.

2 SMA-Ende

W (Aulengewinde, Innenstift)
PEX-Stecker (1.
Generation)

4. Stecken Sie das mit einem AuRengewinde versehene innere
Nadelende des IPEX-zu-SMA-Adapterkabels wie abgebildet in die
entsprechende Position und befestigen Sie die Sechskantmutter
am Ende. Klemmen Sie das IPEX-Ende des Adapterkabels auf den
Antennensitz auf der Hauptplatine und driicken Sie es fest an.

i

ot, setzen Sie die Sternscheibe und die
Ir ein, schrauben Sie dann die
hen Sie schlieRlich den

2. Ziehen Sie die Antenne in Pfeilrichtung heraus und drehen Sie sie
um 90 Grad.
A
2
™
3
~

3. Entfernen Sie den Gummistopfen. |




FLYSKY

~
&

6  SchlieRen Sie nach Abschluss der Arbeiten die hintere Abdeckung.
Stellen Sie sicher, dass die Anschlusskontakte der Kabel in
Ordnung sind. Achten Sie beim Schlieffen der Abdeckung darauf,
die Position der Kabel anzupassen, damit sie nicht eingeklemmt
werden.
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17. Technische Daten

Dieses Kapitel enthalt die technischen Daten fiir den Sender FS-ST16 und den Empfanger FS-SR8.

17.1 Technische Daten des Senders

FS-ST16

Produktmodell

FS-ST16

Kompatibler Empfanger

FS-SR8 und andere Empfanger mit ANT-Protokoll

Kompatibles RC-Modell

Flugzeuge, Autos oder Boote

Anzahl der Kanale

16

HF

2,4 GHz ISM

Maximale Leistung

<20 dBm (e.i.r.p.) (EU)

RF-Protokoll

ANT

Auflosung

4096

Datenanschluss

USB Typ C, 3,5-mm-Audiobuchse (DSC), SD-Kartensteckplatz

Eingangsleistung

6-9 V/DC; 186502 Stlick/2S LiPo

Entfernung Mindestens 1500 m (Luftlinie ohne Stérungen)
Antenne Zwei Antennen (eine integrierte Antenne und eine externe Klappantenne)
Display 3,5 Zoll, 320 X 480 Pixel, Vollpunkt-Farbdisplay, nicht bertihrungsempfindlicher IPS-Bildschirm

Online-Update

Ja

Temperaturbereich

-10°C bis +60°C

Luftfeuchtigkeitsbereich 20 % bis 95

Farbe Schwarz

Sprache Chinesisch oder Englisch
Gewicht 665¢g

Abmessungen 224,1 X 180 X 101,3 mm

Ladeanschluss

Ja (Typ-C-Anschluss)

Zertifizierungen

CE, FCC ID: 2A2UNST1600

Bilibili
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17.2 Empfingerspezifikationen

Produktmodell FS-SR8

Kompatibler Sender FS-ST16 und andere Sender mit ANT-Protokoll

Kompatibles RC-Modell Starrfliigler, Hubschrauber, Segelflugzeuge, Deltaflieger, Multikopter, Rennflugzeuge
Drohnen, Ingenieursfahrzeuge, Kdderboote, Roboter oder Autos

Anzahl der Kanale 8

HF 2,4 GHz ISM

Maximale Leistung <20 dBm (e.i.r.p.) (EU)

RF-Protokoll ANT

Auflosung 4096

Datenausgabe PWM/PPM/i-BUS/S.BUS

Betriebsspannung 3,5~9V/DC

Entfernung Mindestens 1000 m (Luftlinie ohne Stérungen)

Antenne Zwei Antennen

Anzeige LED

Online-Update Ja

Temperaturbereich -10°C bis +60°C

Feuchtigkeitsbereich 20 % bis 95

Farbe Schwarz

Gewicht 10g

Abmessungen 44,8 X 26,6 X 11,3 mm

Zertifizierung CEFCCID: 2A2UNSR800
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18. Lieferumfang

Dieser Abschnitt enthalt die Informationen zur Verpackungsliste fiir den Sender FS-ST16. Da verschiedene Versionen unterschiedliche Konfigurationen haben
konnen, wenden Sie sich bitte fiir spezifische Details an Ihren Handler.

Anzahl Name Anzahl
1 FS-ST16-Sender 1
2 FS-SR8-Empfanger 1
3 Schnellstartanleitung 1
4 USB-Kabel Typ C 1
5 Riickschlagsensor-Drosselklappe 1
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19. Zertifizierung

19.1 FcC-Konformitatserklarung

Dieses Gerat entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen: (1) Dieses Gerat darf keine schadlichen Stérungen
verursachen, und (2) dieses Gerat muss alle empfangenen Stérungen akzeptieren, einschlieBlich Stérungen, die einen unerwiinschten Betrieb verursachen kénnen.

Warnung: Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von der fiir die Einhaltung der Vorschriften verantwortlichen Stelle genehmigt wurden, kénnen zum
Erloschen der Betriebserlaubnis fiir das Gerat fiihren.

Dieses Gerat wurde getestet und entspricht den Grenzwerten fiir digitale Gerate der Klasse B gemaf Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Diese Grenzwerte sollen einen
angemessenen Schutz gegen schadliche Storungen in Wohngebieten gewahrleisten. Dieses Gerat erzeugt und verwendet Hochfrequenzenergie und kann diese
ausstrahlen. Wenn es nicht gemal den Anweisungen installiert und verwendet wird, kann es zu Stérungen des Funkverkehrs kommen. Es kann jedoch nicht
garantiert werden, dass bei einer bestimmten Installation keine Stérungen auftreten.

Wenn dieses Gerat den Radio- oder Fernsehempfang stort, was durch Aus- und Einschalten des Geréts festgestellt werden kann, wird dem Benutzer empfohlen, die
Storung durch eine oder mehrere der folgenden MaRnahmen zu beheben:

-- Die Empfangsantenne neu ausrichten oder an einen anderen Standort versetzen.
--Vergroftern Sie den Abstand zwischen dem Gerat und dem Empfanger.
-- SchliefRen Sie das Gerét an eine Steckdose an, die nicht mit dem Stromkreis verbunden ist, an den der Empfanger angeschlossen ist.

--Wenden Sie sich an den Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker, um Hilfe zu erhalten.

19.2 Eu-Konformititserklirung

Hiermit erklart [ShenZhen FLYSKY Technology Co., Ltd.], dass das Funkgeratetyp [FS-ST16] der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der vollstéandige Text der EU-
Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse verfiigbar: www.flyskytech.com/info_detail/10.html

19.3 umweltgerechte Entsorgung

Alte Elektrogerate diirfen nicht zusammen mit dem Restmiill entsorgt werden, sondern miissen separat entsorgt werden. Die Entsorgung an der kommunalen
Sammelstelle durch Privatpersonen ist kostenlos. Der Besitzer der Altgeréte ist daflir verantwortlich, die Gerate zu diesen Sammelstellen oder dhnlichen
Sammelstellen zu bringen. Mit diesem kleinen personlichen Aufwand tragen Sie zum Recycling wertvoller Rohstoffe und zur Behandlung giftiger Stoffe bei.

VORSICHT
EXPLOSIONSGEFAHR, WENN DIE BATTERIE DURCH EINEN FALSCHEN TYP ERSETZT WIRD.
ENTSORGEN SIE VERBRAUCHTE BATTERIEN GEMASS DEN ANWEISUNGEN

19.4 Erklarung zur HF-Exposition

Dieses Gerat entspricht den FCC-Strahlungsgrenzwerten fiir eine unkontrollierte Umgebung. Dieser Sender darf nicht zusammen mit anderen Antennen oder
Sendern aufgestellt oder betrieben werden.

Diese Anforderungen legen einen SAR-Grenzwert von 4 W/kg im Durchschnitt pro zehn Gramm Gewebe fest. Der hochste SAR-Wert, der gemal dieser Norm
wahrend der Produktzertifizierung fiir die ordnungsgemafe Verwendung an den Gliedmalten gemeldet wurde.
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19.5 CE-SAR-Erkldrung

Dieses Gerdt entspricht den in der Richtlinie 2014/53/EU festgelegten Grenzwerten fiir die Strahlenexposition in einer unkontrollierten Umgebung. Der Endbenutzer muss die
spezifischen Betriebsanweisungen befolgen, um die Einhaltung der HF-Expositionsgrenzwerte zu gewdhrleisten. Dieser Sender darf nicht zusammen mit anderen
Antennen oder Sendern aufgestellt oder betrieben werden.

Das tragbare Gerat wurde entwickelt, um die Anforderungen fiir die Exposition gegentiber Funkwellen zu erfiillen, die vom Markt der Européischen Union (Frankreich)
festgelegt wurden. Diese Anforderungen legen einen SAR-Grenzwert von 4 W/kg, gemittelt tiber zehn Gramm Gewebe, fest. Der hochste SAR-Wert von 1,149 W/kg, der gemalk
dieser Norm wahrend der Produktzertifizierung fiir die Verwendung bei ordnungsgemaliem Tragen an den Gliedmafen gemeldet wurde.

19.6 FcC-SAR-Erklirung

1 Die abgestrahlte Ausgangsleistung dieses Gerits liegt unter den FCC-Grenzwerten fiir die Hochfrequenzbelastung. Dennoch sollte das Gerét so verwendet werden, dass die
Gefahr eines Kontakts mit Menschen wéhrend des normalen Betriebs minimiert wird.

Der Expositionsstandard fiir drahtlose Gerate verwendet eine MaReinheit, die als spezifische Absorptionsrate (SAR) bezeichnet wird. Der von der FCC festgelegte SAR-
Grenzwert betragt 1,6 W/kg. SAR-Tests werden unter Verwendung von Standardbetriebspositionen durchgefiihrt, die von der FCC akzeptiert sind, wobei das Gerat in allen
getesteten Frequenzbandern mit seiner hochsten zertifizierten Leistungsstufe sendet. Obwohl die SAR bei der hochsten zertifizierten Leistungsstufe ermittelt wird, kann
der tatséchliche SAR-Wert des Gerats wahrend des Betriebs deutlich unter dem Maximalwert liegen. Dies liegt daran, dass das Gerat so konzipiert ist, dass es mit mehreren
Leistungsstufen arbeitet, um nur die zum Erreichen des Netzwerks erforderliche Leistung zu verbrauchen. Im Allgemeinen gilt: Je ndher Sie sich an einer Antenne einer
Funkbasisstation befinden, desto geringer ist die Ausgangsleistung. Um die Moglichkeit einer Uberschreitung der FCC-Grenzwerte fiir die Hochfrequenzbelastung zu
vermeiden, sollte die Nahe von Personen zur Antenne so gering wie moglich gehalten werden.

Fiir den Betrieb am Kérper wurde dieses Telefonmodell getestet und erfiillt die FCC-Richtlinien zur HF-Exposition, wenn es mit einem fiir dieses Produkt vorgesehenen
Zubehdrteil oder mit einem Zubehdrteil verwendet wird, das kein Metall enthalt und bei dem das Mobilteil mindestens 0 mm vom Korper entfernt positioniert ist.

2 Dermaximale SAR-Wert betrégt 1,509 W/kg, wenn das Telefon in einer Entfernung von 0 mm zum Benutzer verwendet wird.

VORSICHT
- Ersetzen einer Batterie durch einen falschen Typ, der eine Sicherheitsvorrichtung auler Kraft setzen kann (z. B. bei einigen Lithium-Batterietypen);
- Entsorgung einer Batterie im Feuer oder in einem heil3en Ofen oder mechanisches Zerkleinern oder Zerschneiden einer Batterie, was zu einer Explosion fiihren kann;

- Aufbewahrung einer Batterie in einer Umgebung mit extrem hohen Temperaturen, was zu einer Explosion oder zum Austreten von brennbaren Fliissigkeiten oder Gasen
fiihren kann; und

- Eine Batterie, die extrem niedrigem Luftdruck ausgesetzt ist, kann explodieren oder brennbare Fliissigkeiten oder Gase austreten lassen.

Die Abbildungen und lllustrationen in diesem Handbuch dienen nur zu Referenzzwecken und kénnen vom tatsachlichen Aussehen des Produkts abweichen. Das Produktdesign und die technischen Daten kénnen ohne vorherige Ankiindigung gedndert

werden
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