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Vielen Dank, dass Sie sich fiir unsere Produkte entschieden haben.

Lesen Sie die Bedienungsanleitung sorgféltig durch, um lhre personliche Sicherheit sowie
die Sicherheit Ihrer Gerdte zu gewahrleisten. Wenn Sie wahrend der Verwendung auf Probleme
stofRen, lesen Sie bitte zuerst diese Bedienungsanleitung.

Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte direkt an Ihren Handler vor Ort oder
kontaktieren Sie den Kundendienst iber die folgende Website:

www.flysky-cn.com



http://www.flysky-cn.com/
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1. Sicherheit

1.1 Sicherheitssymbole

Beachten Sie die folgenden Symbole und ihre Bedeutungen sorgféltig. Die Nichtbeachtung dieser Warnhinweise kann zu Schéden,
Verletzungen oder zum Tod fiihren.

1.2 Sicherheitshinweise

® Verboten a Obligatorisch

¢ Verwenden Sie das Produkt nicht nachts oder bei schlechtem Wetter wie Regen oder Gewitter. Dies kann
zu unregelmaRiger Funktion oder Kontrollverlust fiihren.

¢ Verwenden Sie das Produkt nicht bei eingeschrankter Sicht.

¢ Verwenden Sie das Produkt nicht an Tagen mit Regen oder Schnee. Jeder Kontakt mit Feuchtigkeit
(Wasser oder Schnee) kann zu Fehlfunktionen oder Kontrollverlust fiihren.

e  Storungen konnen zum Verlust der Kontrolle fiihren. Um lhre Sicherheit und die Sicherheit anderer
zu gewabhrleisten, betreiben Sie das Gerit nicht an folgenden Orten:

. In der Nahe von Orten, an denen andere Funksteuerungsaktivitaten stattfinden kénnen
e Inder Ndhevon Stromleitungen oder Kommunikationsantennen

. In der Nahe von Personen oder Stralen
e AufGewassern, auf denen Passagierschiffe unterwegs sind
¢ Verwenden Sie dieses Produkt nicht, wenn Sie miide oder unwohl sind oder unter dem Einfluss von

Alkohol oder Drogen stehen. Dies kann zu schweren Verletzungen bei lhnen selbst oder anderen
Personen fiihren.

e  Das 2,4-GHz-Funkband ist auf Sichtverbindung beschrankt. Behalten Sie Ihr Modell immer im Blick,
da groRe Objekte das HF-Signal blockieren und zu einem Kontrollverlust fiihren konnen.

¢ Fassen Sie die Antenne des Senders wahrend des Betriebs niemals an. Dies beeintrachtigt die
Signalqualitat und -starke erheblich und kann zu einem Kontrollverlust fiihren.

o  Beriihren Sie keine Teile des Modells, die wahrend des Betriebs oder unmittelbar nach dem
Gebrauch Hitze entwickeln konnen. Der Motor oder die Drehzahlregelung konnen sehr heif} sein
und

schwere Verbrennungen verursachen.

¢ DieunsachgemafRe Verwendung dieses Produkts kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod
filhren. Um lhre Sicherheit und die Ihrer Ausriistung zu gewahrleisten, lesen Sie diese Anleitung und
befolgen Sie die Anweisungen.

e  Stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemag in lhrem Modell installiert ist. Andernfalls kann es
zu
schweren Verletzungen fiihren.

¢ Trennen Sie unbedingt die Empfangerbatterie, bevor Sie den Sender ausschalten. Andernfalls kann es
zu unbeabsichtigten Funktionen und Unféllen kommen.

e  Stellen Sie sicher, dass alle Servos in die richtige Richtung arbeiten. Ist dies nicht der Fall, passen Sie

zuerst die Richtung an.




2.Einfiihrung

Dieses Produkt verwendet das 2,4-GHz-Protokoll AFHDS 3 der dritten Generation. Der Noble NB4+ Sender und der FGr4B Empfanger bilden
ein System, das mit Modellautos, Booten und anderen Modellen kompatibel ist. Auflerdem unterstiitzt es die USB-Simulatorfunktion

(standardmaRig aktiviert).

2.1 Systemfunktionen

AFHDS 3 (automatisches Frequenzsprung-Digitalsystem der dritten Generation) ist ein neu entwickeltes digitales Funksystem. Es ist
kompatibel mit der bidirektionalen Echtzeit-Datenpaketiibertragung und Datenstromibertragung mit einer einzigen Antenne. Mit den
Vorteilen des WS2A-Funksystems und des neuen 2,4-GHz-Chips kann das System dynamisch folgende Parameter einstellen: Anzahl der

Kanale, Kanalauflosung,

Reichweite, Anforderungen an die Storungsunterdriickung und Latenz, um den Anforderungen verschiedener

Benutzer gerecht zu werden.

Bidirektionale

Echtzeit- Der Empféanger kann Daten vom Sender empfangen und der Sender kann Daten vom Empfanger empfangen,
Dateniibertragung darunter Daten von Sensoren, wie z. B. Temperatur und Geschwindigkeit, und unterstltzt den i-BUS. Dies
mit einer einzigen ermdglicht eine bessere Kontrolle tiber das Flugzeug und liefert standig Informationen Gber seinen aktuellen

Antenne Status.

Unkorrigierte Das unabhangige Modul fiir die unkorrigierte Dateniibertragung ist in das RF-System integriert und kann viele
Datenlibertragung |verschiedene Arten von Daten senden, darunter Flugsteuerungsdaten.

Intelligente HF-
Konfiguration

Je nach Hardware, Zertifizierung, zu Gbertragender Datenmenge, Anforderungen an Interferenzschutz, Latenz
und Entfernung passt das System die entsprechende HF-Konfiguration intelligent an die Anforderungen des
Benutzers an.

Mehrkanal-
Frequenzsprungverfahre
n

Die Bandbreite dieses Systems reicht von 2,402 GHz bis 2,480 GHz. Dieses Band ist in 140 Kanale unterteilt. Jeder
Sender springt zwischen 16 Kanalen (32 bei der japanischen und koreanischen Version), um Stérungen durch
andere Sender zu reduzieren.

Einzigartiges ID-

Jeder Sender und Empfanger hat seine eigene eindeutige ID. Sobald Sender und Empfanger gekoppelt sind,
kommunizieren sie nur noch miteinander, wodurch verhindert wird, dass andere Systeme versehentlich eine

Erkennungssystem Verbindung herstellen oder den Betrieb des Systems storen.
Geringer Das System besteht aus hochempfindlichen Komponenten mit geringem Stromverbrauch, die eine hohe
Stromverbrauch

Empfangerempfindlichkeit gewahrleisten und gleichzeitig nur ein Zehntel der Energie eines herkémmlichen FM-
Systems verbrauchen, wodurch die Batterielebensdauer erheblich verléngert wird.
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2.2 Ubersicht iiber den Sender

bautsprecher

Lenkrad

VR1

SW1

Hinweis: Wenn Sie den Sender nicht ordnungsgemil ausschalten konnen, schalten Sie ihn bitte durch Driicken der Not-Aus-Taste
am Sender aus. (Bedienung: Ziehen Sie den Handgriff oben amgriff des Senders oder nehmen Sie den gesamten Griff ab.
Verwenden Sie ein relativ schlankes Werkzeug, fihren Sie das Werkzeug in die runde Offnung auf der rechten Seite des Griffs ein
und driicken Sie den Zwangsabschaltknopf in der runden Offnung. Nach dem Dricken des Knopfes wird der Sender sofort

ausgeschaltet.
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> Bildschirm

VR1

Halsbandhak
en

Basis-Stromanschluss

Update, Ladeanschluss,
Simulatoranschluss, Trainer-S
Head-Track-Schnittstelle

Basis-Netzschalter USB-
Anschluss5V,2 A

NN

Basis-Netzschalter: o

ufzuladen. Driicken Sie 2 Sekunden lang, um die
Stromversorgung auszuschalte

>
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g wenkbare Halterung

fur Lenkrad
Bildschirm
TR2

Sender-LED - TR1

< - ~
Ein-/Aus-Taste
des Senders

-

Lenkrad

>
I

Einstelloffnung fir den Hub

Loch zur Einstellung der
des Gashebelauslosers

Lenkradspannung
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2.3 Ubersicht iiber den Empfanger (FGr4B)

CH4(NPA)
LED SIS — BVD/VCC
= o]zl o ‘ [ } N BIND-Taste CH3(NPB)
( CH2(NPC
Antenne iy ( )
CH1(NPD)
O O O
|: - -
] O |

BVD-Kabelbaum An den Pluspol der Batterie anschlielsen

e

An den Minuspol der Battefie anschlieften

2.3.1 Statusanzeige

Die Statusanzeige dient zur Anzeige des Strom- und Betriebsstatus des Empfangers.

Aus: Die Stromversorgung ist nicht angeschlossen.
Leuchtet rot: Der Empfanger ist eingeschaltet und funktioniert.
Blinkt schnell: Der Empfanger ist mit einem Gerat verbunden.

Langsames Blinken: Der gebundene Sender ist ausgeschaltet oder das Signal ist verloren gegangen.

Dreimal blinken, einmal aus: Der Empfanger fiihrt eine erzwungene Firmware-Aktualisierung durch.
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3. Erste Schritte

Legen Sie vor der Inbetriebnahme die Batterie ein und schliefen Sie das System wie unten beschrieben an.

3.1 Einbau der Senderbatterie

Der Noble NB4+ verfligt Giber zwei Akkus, einen im Griff und einen in der abnehmbaren Basis. So befestigen

Sie die Basis:
1. Richten Sie die Basis so aus, dass der Sendergriff hinten leicht tibersteht.

2. Stecken Sie die Kontakte der Basis vorsichtig in die Offnung an der Unterseite des Griffs.

3. Halten Sie den Griff fest und ziehen Sie die Batterie nach hinten. Wenn sie richtig sitzt, sollten Sie ein Klicken héren.

| ] «Schieben Sie die Basis nach vorne.
[
{ @
® Entfernen Sie die Basis.

(1 Heben Sie die Basis nach oben

Ol

HMELRS Bilibili Website

Facebook




Schritte zum Austauschen des eingebauten Akkus des Griffs:

1. Entfernen Sie zuerst den Griff und dann die Batterieabdeckung des Griffs (18650~
Batterieabdeckung).

2. Entfernen Sie die zu ersetzende 18650-Batterie, richten Sie das negative Ende der voll
aufgeladenen 18650-Batterie am Ende des Batteriefachs mit Feder aus, driicken Sie die
Feder und setzen Sie die Batterie ein.

3. SchlieRen Sie die Batterieabdeckung des Griffs (18650-Batterieabdeckung), bringen Sie den
Griff an, schalten Sie das Gerat ein und prifen Sie, ob der Sender normal funktioniert.

Hinweise:

1. Vergewissern Sie sich vor dem Austausch der im Griff integrierten Batterie, dass der
Sender ausgeschaltet und vom Stromnetz getrennt ist!

2. Achten Sie beim Einsetzen der im Griff integrierten Batterie auf die Plus- und Minuspole
der Batterie.

3. Um eine Beschadigung des Griffs beim Entfernen oder Montieren zu vermeiden, achten Sie auf
die Kraft, die Sie beim Entfernen des Griffs aufwenden, und befolgen Sie die folgenden
Schritte.

Schritte zum Entfernen des Griffs

@ Uberpriifen Sie die Positionen (@ Lésen Sie den mittleren Clip des (3 Entfernen Sie den gesamten
der 8 Clips. Griffs aus der Mitte des Griff auf nattirliche Weise.
Montagespalts und entfernen Sie dann

alle Ubrigen Clips von der Mitte zum
Rand hin.

Schritte zum Zusammenbau des Griffs

@ Richten Sie die 8 Clips des (2 Setzen Sie den Griff in den Griff

Griffs aus. ein und driicken Sie mit dem
Daumen auf die 8

Clip-Positionen. Uben Sie
zunehmend Kraft aus, bis die
Griffkante vollstandig an den
Kunststoffteilen befestigt ist.

Bilibili Website Facebook




4. Bedienungsanleitung

Befolgen Sie nach der Einrichtung die folgenden Anweisungen, um das System zu bedienen.

4.1 Einschalten

Befolgen Sie die folgenden Schritte, um den Sender einzuschalten:
1. Stellen Siesicher, dass:
*  DerAkku ist vollstandig geladen und richtig eingesetzt.
e Der Empfangerist korrekt installiert und eingeschaltet.

2. Halten Sie die Ein-/Aus-Taste gedriickt, bis sich der Bildschirm einschaltet.

3. SchlieRen Sie das Netzteil an den Empfanger an.

4.2 Bindung

Die werkseitige Bindungseinstellung zwischen Sender und Empfanger wurde erfolgreich abgeschlossen. Wenn Sie die Bindung erneut
vornehmen missen, befolgen Sie bitte die folgenden Schritte.

Hinweise:

1. Empfénger, die mit dem AFHDS 3-Protokoll ausgestattet sind, gibt es in der Classic Edition und der Enhanced Edition. Modelle
der Classic Edition: FGr4, FGr4S, FGr4P, FTr4, FTr10 und FTr16S (es gibt Popup-Meniis). Modelle der erweiterten Edition: FGr4B,
FGr8B, FGr12B, FTr8B, FTr12B, GMr und TMr.

2.  Wenn AFHDS 3 2-Wege fiir den RF-Standard ausgewahlt ist: Die Empféanger-LED leuchtet dauerhaft, wenn die Bindung
erfolgreich ist, und der Sender verldsst automatisch die Bindungsschnittstelle. Wenn AFHDS 3 1-Wege fiir den RF-Standard
ausgewdhlt ist: Die Empfanger-LED blinkt langsam, wenn die Bindung erfolgreich ist. Verlassen Sie die Bindungsschnittstelle,
indem Sie auf der Senderseite auf M “ klicken.

3. Der Benutzer muss beim Binden zwischen der klassischen und der erweiterten Edition wahlen.

4., Wenn eine stabile Zwei-Wege-Kommunikation zwischen Sender und Empfanger hergestellt ist, erkennt der Sender
den Empfanger als Nicht-FLYSKY-Empfanger, woraufhin das System eine Meldung ausgibt und die Kommunikation
unterbricht.
1: Flysky 01 RX X Al 1z Fiysky 01 RX [E) TX [

Bind Se Bind Set

Schritte zum Binden:

1. Starten Sie den Sender und rufen Sie [RX Set] auf. Klicken Sie auf [Bind
Set] und wahlen Sie einen klassischen oder erweiterten Empfanger aus.
Klicken Sie auf [Start Bind], um den Bindungsmodus aufzurufen.

Versetzen Sie den Empféanger in den Bindungszustand.

3. Uberpriifen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert. Ist dies nicht der Fall, A

wiederholen Sie die oben genannten Schritte. o

Hinweise:

1: Flysky 01

1. Wenn der erweiterte Empfanger ausgewahlt ist, konnen Sie in dieser Bind Se
Oberfldche den [Zwei-Empfanger-Modus] auswéhlen. Die
Standardeinstellung ist der Einzelempfénger-Modus. In diesem
Modus missen Sie nur den Startkanal einstellen und auf [Bindung
starten] klicken, um den Bindungsmodus zu aktivieren. Im Dual- Two Rx Mode
Empfanger-Modus missen Sie zuerst den Dual-Empfénger-Modus
aktivieren, den Startkanal einstellen Set Master Start CH:

sic

Set Sla

Bind Master RX@Bind Slave RX
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Kanéle des priméaren und sekundédren Empfiangers und klicken Sie dann auf ,Klassischer Empfanger und ,Erweiterter
Empfianger”, um den Bindungsstatus aufzurufen.

2. Der Standard-Startkanal des primaren Empféangersist ,,Steering“ (Lenkung), der des sekundaren Empfangers wird
automatisch entsprechend der Anzahl der Kanéle des Senders angepasst. Wenn der Sender beispielsweise 4 Kanale hat, ist der
Standard-Startkanal des sekundaren Empfangers ,,Steering® (Lenkung); bei mehr als 4 Kanélen ist CH5 der Standard-
Startkanal.

3. Die Bindungsvorgénge unterscheiden sich je nach Empfangermodell geringflgig. Die genauen Schritte entnehmen Sie

bitte der Bedienungsanleitung des Empféangers.

4.3 LED-Anzeige des Senders

Die Farbe der LED-Anzeige des Senders kann individuell angepasst werden, oder Sie konnen eine der fiinf in den Optionen definierten
Farben (Rot, Griin, Blau, Gelb oder Weilk) auswahlen. Die Helligkeit der LED-Anzeige kann ebenfalls angepasst werden. Die LED-Anzeige
kann auch ausgeschaltet oder so eingestellt werden, dass sie den Ladezustand der Senderbatterie anzeigt, indem Sie die Funktion
[Battery Indicator] (Batterieanzeige) verwenden.

Informationen zum Andern der LED-Farbe finden Sie im Abschnitt 8.8 ,LED” dieses Benutzerhandbuchs.

4.4 Ausschalten
Befolgen Sie die folgenden Schritte, um das System auszuschalten:
1. Trennen Sie zuerst die Stromversorgung des Empféangers.

2. Halten Sie die Ein-/Aus-Taste des Senders gedriickt, bis sich der Bildschirm ausschaltet.
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5. Systemschnittstelle

Die Hauptoberflache zeigt hauptsachlich Informationen zum Modell an, wie z. B. Informationen zur Senderspannung, Funktionsstatus
usw.

Die Anzeige auf der Hauptoberflache kann nach Bedarf angepasst werden, einschlieflich der Zustdnde und Daten der Hauptoberflache.
Es kénnen bis zu 8 Zustande und Daten angezeigt werden.

Hauptschnittstelle links: Kanalanzeige; rechts: Failsafe; oben: Timer; unten: Systemeinstellungen. Wenn Sie Einstellungen andern
mochten, klicken Sie auf [8.9 Hauptschnittstelle-Verknipfung].

VIEIRET il 1: Flysky 01 RX [k TX wll] 1: Flysky 01 RX [} TX [ TX-Akku
S :‘ens ors ) o U Lautstdrke
TX Voltage 0:4.01V TX Voltage 0:4.01V B des Empfangers
Volumen
RX Voltage 0:5. 12 RX Voltage 0:5 12V
Sensoren ) . Anzeige
Signal Strength 0: 100 Signal Strength 0: 100 Benutzerdefiniert der
Hauptoberflache
RSSI 0: -31dBm RSSI 0: -23dBm KHcken S_ieauf,,Benut_zerdefim'ert“,
\ . um die Einstellungsseite aufzurufen,
auf der bis zu acht Parameter
Funktionss angezeigt werden kénnen. Klicken
tatusleiste Sie aufe\'nenhbeﬁetl\}lgen Paranpeter,
um zum ndchsten Men(i zu gelangen.
r (_.UStOI'I'I Der Status der Funktion oder des
~ B e B o inoptobentache angescigt
L] u zelgt.
1
. - Hinweis: Wenn zwei Elemente ir
: == = M : == = S : = dciajbmxw ;Lj\fo mtd\c;jrwn EBQPWW\LM
o F: - ' - au
'Z: :Z' ‘JT Rate IOOIJU AR L A - ,i\i/erd@m sie zuﬁamm@rjg@fuhrr
" o an}ge gt, /.‘H. CH4 Oc ev’v‘jremn zwei
NS S o Rate. F: 100% S e Rate. F: 100% [
- . d b . 4 sind, wird derf‘ﬁymer b
= e ” = e y zusammengefiihrt angezeigt
Ausléser- (] SHE 100%  pate.B: 100w ) SHEZOR  pate.B: 10
B : 3 L : Lenkungstrimmung
Trimmung LC A OR AR

Sperrsymbol

m Halten Sie das Schloss-Symbol 2
Menu- Sekunden lang gedriickt, um den
Bildschirm zu sperren oder zu
entsperren.

Funktionsstatusleiste

Die Funktionsstatusleiste zeigt den Status verschiedener Funktionen an. Wenn die Funktion in einer hellen Farbe angezeigt wird, ist sie
aktiv; wenn sie hellgrau ist, ist sie inaktiv.

TH-KURVE ENG CUT BOAT Bremsmischung  TIMER

ABS LEERLAUF HOCH Progrvagr‘]m'er“”g System Sound
CRUISE Mischungen

Dies zeigt an, dass die Funktion Zeigt an, dass die Funktion
@ derzeit deaktiviert ist und alle 0 derzeit aktiviertist und alle

Einstellungen ungiltig sind. Einstellungen wirksam sind.
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6. Funktionseinstellungen

In diesem Abschnitt werden die Funktionen und ihre Verwendung im Detail vorgestellt.

Hinweise:

1. Derwerkseitige Standardzustand dieses Senders erméglicht es dem Benutzer, die Funktionen unter CH1-CH4 einzustellen.
Befolgen Sie die Schritte fir spezifische Funktionseinstellungen fiir andere Kanéle (siehe Kanalnummerndefinition in 6.9
MODELL fir die Einstellung von 6 oder 8 Kanélen).

2. Einige Funktionen sind standardmaRig deaktiviert. Moglicherweise miissen Sie auf Gl “ (Funktion aktivieren) tippen und die
Funktion aktivieren, damit die Einstellung wirksam wird.

3. Die Funktionsmeniis kdnnen je nach Empfingerprotokoll variieren. Es gilt das tatsichliche Produktmend.

6.1 REV

alll 1: Flysky 01 RX [y TX [m-—-p

Reverse

Die REV-Funktion (Umkehrfunktion) dient zur Korrektur der Richtung eines Servos oder Motors in Bezug auf
die Systemsteuerung.

Steering
Einrichtung: Throttie

1. Tippen Sie auf das Késtchen neben dem Kanalnamen. Befindet sich der Kanal im Normalmodus, |
wird im Kastchen ,NOR® angezeigt, ist er umgekehrt, wird ,REV“ angezeigt.

CH3 (AUX. 3)

2. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert. |CH4 G &Y

D)

Steering

6.2 EPA

Endpunkte sind die Grenzen des Bewegungsbereichs der Kanéle. Es gibt zwei Endpunkte, einen unteren lll 1:Fiysky 01 Rx [mmy T [m_=b

und einen oberen Endpunkt‘ End Points Adjust
Steering | R: 100

Einrichtung:

1. Beriihren Sie das Feld fiir den unteren oder oberen Endpunkt eines Kanals oder bewegen Sie den Throttie

Regler in die Richtung, die Sie begrenzen mdchten. Der ausgewahlte Endpunkt wird griin
hervorgehoben.

2. Verwenden Sie ,+“und ,-“, um die Position des Endpunkts zu dndern (halten Sie die Taste
gedriickt, um die Einstellung zu beschleunigen). Der Hochstwert betrdgt 120 % und der
Mindestwert 0 %.

3. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

L: 100 Steering R: 100
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6.3 SUBTR

Mit SUBTRIM kdnnen Sie den Fehler der Struktur durch Andern der neutralen Position des Kanals ll] 1: Flysky 01 RX [ 7 [
anpassen. Subtrim

Steering L O
Wenn beispielsweise die Rader eines Autos leicht aus der Spur sind, kann Subtrim verwendet werden, um die -
Ausrichtung zu korrigieren, auch wenn das Lenkrad des Senders nicht berlhrt wird. ‘ 0 0

Throttle
Einrichtung:

1. Berihren Sie das Kastchen neben dem Kanalnamen, um ihn auszuwéhlen. Wenn er ausgewéhlt ist,
wird das Kastchen hervorgehoben.

2. Verwenden Sie ,+“ und ,-“, um die Subtrimmposition zu dndern.

3. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

6.4 ST DR/EXP

Diese Funktion andert die Ansprechkurve des Lenkkanals.

Diese Funktion ist standardmaRig aktiviert. Klicken Sie auf JT3“, um die Funktion zu deaktivieren. Das
Symbol éndert sich dann zu Gl “.

Diese Funktion kann Uiber die SW-Steuerung ein- oder ausgeschaltet werden, und die entsprechenden
Werte und Kurven konnen mit anderen Trimmreglern oder Knopfen eingestellt werden. Informationen
zur Einstellung finden Sie unter der Funktion [Assign].

Es gibt 2 Hauptparameter:

[Rate]: Andert die duReren Grenzen der Lenkung, der Standardwert und das Maximum betragen 100 %.

[Exp]: Andert die Lenkungskurve, wodurch sich das Ansprechverhalten des Lenkrads dndert. Die Exp.-
Einstellung kann positiv oder negativ sein.

Einrichtung:

111 1: Flysky 01 RX [mp TX [y

Steering Exponential Setup

1. Berlhren Sie [Rate] oder [EXP] (wenn eine Option ausgewahlt ist, wird sie hervorgehoben).

2. Verwenden Sie .+ und ,-¢, um den Prozentsatz nach Bedarf zu erhéhen oder zu verringern. Der
Wert erhéht sich, wenn Sie auf .+ klicken, und verringert sich, wenn Sie auf ,-“ klicken.

Exp

3. Um die Funktion zu deaktivieren, tippen Sie auf &3 “ (Funktion deaktivieren). Das Symbol dndert
sich zu Gl “ (Funktion deaktiviert) und die Funktion ist nun deaktiviert.

4. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

BT EME s
T i
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6.5 TH DR/EXP

Diese Funktion dhnelt der ST DR/EXP-Funktion und dient zur Steuerung des Gaskanals.

Diese Funktion kann tber SW-Tasten ein- oder ausgeschaltet werden, und die entsprechenden Raten
und Kurven kdnnen mit anderen Trimmreglern oder Kndpfen eingestellt werden. Informationen zur
Einstellung finden Sie unter der Funktion [Assign].

[Rate F] und [Rate.B]: Dient zur Einstellung der Steigung der Vorwarts- oder Bremskurve. Je kleiner der
Wert eingestellt ist, desto kleiner ist die Steigung. Der maximale Bereich betragt 100 %.

[Exp.F] und [Exp.B]: Andert die Vorwérts- oder Bremskurve. Wenn der Wert auf 0 eingestellt ist, andert sich
die Kurve zu einer Linie. Der Einstellbereich betrdgt -100 % - 0 - 100 %.

Einrichtung:
1. Beriihren Sie [Rate.F], [Rate.B] oder [Exp.F], [Exp.B].

2. Verwenden Sie ,+“und ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu erhéhen oder zu
verringern. Die Kurvensteigung nimmt zu, wenn Sie ,+ berlihren, und nimmt ab, wenn
Sie ,-“ berlhren.

3. Wiederholen Sie diesen Vorgang bei Bedarf fiir die andere Einstellung.

4. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

6.6 ABS

A.B.S. steht fiir Antiblockiersystem. Diese Funktion verhindert das Blockieren der Rader, was zu
Kontrollverlust oder Schleudern fiihren kann. A.B.S. reguliert den Druck der Bremsen, indem es die
Bremsen nicht mit konstanter Kraft, sondern durch wiederholtes Pumpen betatigt.

Es gibt sechs Untermends fur die Einstellung der A.B.S.-Funktion: [Bremsriickstellung], [Verzogerung],
[Zykluslange], [Auslosepunkt], [Tastverhaltnis] und [Lenkmischung].

In den Untermentiis werden Impulse als Rechteckwelle angezeigt, wobei die Spitzen das Bremsen und die
Taler die Verringerung der Bremskraft anzeigen. Wenn sich der Wert dndert, andert sich die Rechteckwelle
entsprechend den aktuellen Einstellungen der Funktion.

Der Triggerpunkt wird als weifse Linie im Diagramm dargestellt.

Unterhalb des Diagramms befindet sich ein Balken, der die Bremsposition in Echtzeit anzeigt. Wenn
diese Funktion aktiv ist und die Bremse betétigt wird, schwingt der griine Balken in Echtzeit und zeigt so
die Funktion des ABS an.

Um diese Funktion zu aktivieren, driicken Sie ,l” (Bremsposition anzeigen). Das Symbol dndert sich zu [ @

die Funktion aktiv ist.

HMELLS Bilibili
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111 1: Flysky 01 RX (W) T [ |

Throttle D/R And EXP
|

Rate.F|Rate.B Exp.F Exp.B

le7 /,_/
o e

Rate. F

111 1: Flysky 01 R [mp TX ()

Throttle D/R And EXP

Rate.F Rate.B Exp.F Exp.B

|Ex|3. F

RX [} T [m—-y

Throttle A.B.S

[11] 1: Flysky 01

Brake Return 0

Delay 0
0

Trigger Point

Duty Cycle (

50% |

‘(f\_rch? Length 50% » |
)

OFF |

Steering Mix F
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Bremsricklauf

Brake Return

Steuert die Reduzierung der Bremskraft bei jedem Impuls. Kann auf einen beliebigen Wert zwischen 0 O [ ] |
% und 100 % eingestellt werden. Standardmélig ist er auf 50 % eingestellt. Bei einer Einstellung von
60 % entfernt das System bei aktivierter Bremse 60 % der Bremskraft bei jedem Impuls.

Verzdgerung

Legt fest, wie lange es dauert, bis das ABS-System wirksam wird. Bei einer Einstellung von 0 % wird
das ABS-System sofort nach Betatigen der Bremse wirksam. Je héher der Wert, desto langer dauert es,
bis das ABS-System wirksam wird.

Bei einer Einstellung von 0 % gibt es keine Verzogerung, d. h. die Bremsen werden sofort nach dem
Auslosen betatigt. Die maximale Einstellung von 100 % fiihrt zu einer Verzdgerung von 2 Sekunden.

Zyklusla nge Cycle Length 50% |

Erhéht oder verringert die Zeit zwischen den Impulsen. Je héher der
Wert, desto ldnger der Impuls.

Die maximale Einstellung von 100 % flihrt zu einer Zykluslange von
0,5 Sekunden.

Auslésepunkt
Konfiguriert den Punkt, an dem das A.B.S. zu funktionieren beginnt. Je
hoher der Prozentsatz, desto weiter muss der Ausléser bewegt werden,
um das A.B.S. zu aktivieren.

0 % bis 100 % entsprechen dem gesamten Hub des Bremsservos.

Tastverhaltnis

Andert die Lange jedes Impulses und den Abstand zwischen ihnen. Der Einstellbereich reicht von -4 bis
+4 Zyklen. Wenn sich der Wert andert, andern sich die Lange der Bremswellen-Spitzen und -Taler
unabhdngig voneinander und sind nicht mehr symmetrisch.

Einstellung des Verhaltnisses zwischen Bremsen und Losen

Wenn der Zeitraum auf ,0“ gesetzt ist, betrdgt das

Verhéltnis 1:1; wenn der Zeitraum auf , 1 gesetzt ist,

betragt das Verhaltnis 1:2; wenn der Zeitraum auf ,-

1“ gesetzt ist, betragt das Verhaltnis 2:1.
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Lenkmischung

Steering Mix ‘

hoo——T" 17— T T 1 —‘

Das ABS kann beim Lenken automatisch aktiviert oder deaktiviert werden,
wenn es mit dem Lenkrad kombiniert wird.

Der Prozentsatz gibt die Ausldseposition tiber den gesamten
Bewegungsbereich an. E steht flr innen, N steht fiir auften; wenn 50 % N
eingestellt ist, wird die ABS-Funktion innerhalb von 50 % (10 % N-50 % N)
ausgeschaltet und auferhalb von 50 % (50 % N-100 % N) eingeschaltet.

Wenn 50 % E eingestellt ist, wird die ABS-Funktion innerhalb von 50 %
(10 9% E-50 % E) eingeschaltet und auRerhalb von 50 % (50 % E-100 %
E) ausgeschaltet.

Einrichtung:

1. Tippen Sie auf B “, um diese Funktion zu aktivieren.
Tippen Sie auf eine Einstellung, um sie auszuwahlen.
Tippen Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Wert zu andern.

Wiederholen Sie dies nach Bedarf.

ok N

Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

6.7 TIMER

Diese Funktion kann mit einer Vielzahl von Timern eingestellt werden, um im Allgemeinen die
Gesamtlaufzeit des Modells, die wettkampfspezifische Zeit oder die Sendezeit usw. zu berechnen. S Fiyeky 01 R () T )

Die Funktion kann Uber SW-Tasten aktiviert, deaktiviert oder zyklisch gezahlt werden, und der Timer Race Timer
kann mit einem Tastendruck zuriickgesetzt werden. Siehe Funktion [Zuweisen].

Die Timer-Funktion kann in drei Modi aktiviert werden:

Up Timer |Down Timer Lap Timer

Modus | :

Throttle Start Timer OFF > ‘

1. Klicken Sie auf [Timer-Modus: Aufwarm-Timer]. Klicken Sie dann je nach Bedarf auf die
entsprechende Funktion. Klicken Sie auf B “, um zur vorherigen Oberflache zurlickzukehren.

2. Klicken Sie auf [Start], um den Timer zu starten. Klicken Sie auf [Stop], um den Timer anzuhalten.
Klicken Sie auf [Reset], um die Einzel-Timer-Funktion auf ihren Standardwert zuriickzusetzen. -

Modus Il :

1. Klicken Sie auf [Throttle Start Timer]. Klicken Sie auf ,+“ oder -, um den Startwert fur die
Drosselklappe zu @ndern. Driicken Sie ,,+“ oder - flir Sekunden, um den Startwert fir die
Drosselklappe zu erhohen. Die Wertdnderungsstufe betragt 1, und der Stufenbereich reicht von
-100 bis 100. Benutzer kénnen ihn nach Wunsch einstellen.

2. Klicken Sie auf ,CH “, um diese Funktion zu aktivieren. Auf der Benutzeroberflache wird , Throttle
start timer open® angezeigt. Dies bedeutet, dass die Aktivierung erfolgreich war.

Throttle
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3. Uberpriifen Sie, ob die Einstellung wie erwartet normal ist. Das heift, wenn die Drosselklappe auf
den eingestellten Wert eingestellt ist, beginnt der Timer mit der Zeitmessung.

Modus IlI:
Der Timer kann iber die Tastenbelegungsfunktion schnell aktiviert oder deaktiviert werden. Das
System sendet eine Erinnerung, wenn genau eine Minute erreicht ist.

Der Renn-Timer verfiigt Gber 3 Modi:

[Aufwdrm-Timer]: Startet die Uhr bei Null.

[Down Then UP Timer]: Countdown ab der eingestellten Zeit, die kiirzeste Zeit betrdgt 1 Sekunde. Das Race Timer

System sendet eine Erinnerung, wenn genau eine Minute erreicht ist. Wenn der Countdown weniger als 1 - e e
Minute betragt, gibt das System in 30 Sekunden, 20 Sekunden und 15 Sekunden eine Sprachansage aus. ' ‘. ‘ . ‘. ‘ . ‘
Und wenn die Countdown-Zeit nur noch 10 Sekunden betrdgt, sendet das System jede Sekunde eine [
Sprachansage. Wenn der Timer 0 erreicht, sendet das System eine Sprachansage, dass die Timer-Zeit

abgelaufen ist, und startet den Timer. | UP Tiner | Down Tiner Lap Tiner

Klicken Sie auf [Down Then Up Timer]. Klicken Sie dann auf die Minuten- oder Sekundenanzeige und UL R T ULI AR |
andern Sie die Dauer mit ,+“ oder ,-“. Halten Sie ,,+“ oder ,-“ gedriickt, um die Einstellung zu
beschleunigen. Die maximale Dauer betrdgt 99 Minuten und 59 Sekunden.

[Rundenzeitmesser]: Erfasst die Zeit fiir jede einzelne Runde. Nach dem Ausldsen wird das Symbol ,Ein“
zum Symbol ,Runde®. Bei jedem Driicken des Symbols ,Runde“ wird die letzte Runde in der Liste des
Rundenzeitmessers aufgezeichnet. Die maximale Anzahl an Runden betrédgt 99, und die Mindestrundenzeit
muss Uber 3 Sekunden liegen.

[Runden-Speicher]: Zeichnet die Ergebnisse des Runden-Timers auf. ‘ Lap Memory

LO3 00: 04.9
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6.8 ZUWEISEN

Die Tastenbelegungsfunktion dient dazu, Tasten oder Schalter verschiedenen Funktionen zuzuweisen, um
ein schnelles Umschalten oder Steuern zu ermdglichen. Wenn die Grundfarbe einer Steuerung griin ist, alll 1: Flysky 01 RX () 7 [
bedeutet dies, dass die Steuerung zugewiesen wurde. Controls Assign

TR1-FB QISR TR2-LR
SW-Steuerungen ) o]

Mit den Tasten SW1L, SW1R, SW2 und SW3 konnen CH3 bis CH8 und viele Funktionen aktiviert, deaktiviert
oder umgeschaltet werden. Mit der Kombination aus SW2 und SW3 kénnen die Werte der ausgewahlten
Kandle und Funktionen eingestellt werden.

Hinweis: Die Anzahl der zu steuernden Kanale hangt von der [Kanalnummerndefinition] ab.

[Funktion]: Weisen Sie dieser Taste oder diesem Drehknopf Funktionen zu.

[Richtung]: Dient zum Einstellen der Vorwarts- oder Riickwartsrichtung dieser Taste oder dieses Reglers.

[Modus]: Wenn ,Trigger ausgewahlt ist, &ndern sich die Kanaldaten einmal durch Betétigen der Taste. Die
Kanaldaten kehren in den Zustand vor der Tastenbetatigung zurlick, wenn die Taste losgelassen wird.
Wenn , TURN® ausgewahlt ist, bleiben die Kanaldaten zum Zeitpunkt der Auslosung wirksam, wenn die

Taste zurlickfedert.
(1ll 1: Flysky 01 R [ TX (-

[Step]: Step wird verwendet, um die Wertdnderung einer einzelnen Operation anzupassen. ,1“ bedeutet, Key SW1-L
dass die Taste einmal gedriickt wird, die Wertdnderungsstufe 1 betragt, der Stufenbereich 1-120 ist und der

Benutzer die Einstellung nach Bedarf anpassen kann. F””“”"—NWE‘
Einrichtung: |
1. Tippen Sie auf [SW1-L] oder eines der anderen Symbolfelder. |D"'&°‘ion [ nor | ‘

2. Tippen Sie auf [Funktion] und anschliefend auf die gewlinschte Funktion oder den gewiinschten Kanal.

Wenn die Funktion oder der Kanal einer anderen Taste zugewiesen wurde, zeigt das System die
Meldung ,Die Funktion ist bereits SW2 zugewiesen. Sind Sie sicher? Zuweisung zu SW1-L.“ an. Klicken
Sie auf [Ja], um zu wechseln.

3. Klicken Sie auf die Option [Trigger] auf der rechten Seite von [Mode]. Daraufhin wird [TURN]
angezeigt. Dies bedeutet, dass die Kanaldaten bei jedem Auslosen dieser Taste einmal gedndert
werden und die Daten so lange gespeichert bleiben, wie der Trigger aktiv ist.

4. Klicken Sie auf die Option [NOR] rechts neben [Direction]. Daraufhin wird [REV] angezeigt. Dies
bedeutet, dass die tatsachliche Funktion dieser Taste mit der Ausgabe umgekehrt ist.

Umschalten auf C BTN (Kombinationsschaltfliche)

1. Klicken Sie auf [SW2] oder [SW3], um das Unterment(i aufzurufen, und klicken Sie dann auf [Button Type

S BTN], um [C BTN] umzuschalten. (il ':F"’SK"TIj:‘ CW_’:)CW
[Button Type S BTN]: Bedeutet, dass die Taste oder der Drehknopf das Aktivieren, Deaktivieren oder sutton Tune py
Umschalten zwischen zwei Richtungen separat steuern kann. utfon Type [ cem §

[Button Type C BTN]: Bedeutet, dass die Taste oder der Drehknopf die Funktion oder die Kanalwerte ‘
in zwei Richtungen (aufwérts und abwarts) einstellen kann.

Klicken Sie auf [Typ] und wechseln Sie je nach Bedarf zwischen [Normal], [2 POS] und [3 POS].

Function NONE > ‘

|Di| ection

Tippen Sie auf [Function], wenn der Typ auf ,Normal“ eingestellt ist, tippen Sie auf die gewiinschte
Funktion und klicken Sie auf ,B“, um zur vorherigen Oberflache zuriickzukehren.

Einem Taster oder Schalter kann eine Funktion oder ein Kanal zugewiesen werden. Wenn [Typ] auf [2
POS] oder [3 POS] eingestellt ist, kann die Funktion nicht zugewiesen werden.

4.  Klicken Sie auf die Option [NOR] rechts neben [Direction] (Richtung). Die Anzeige [Reverse] (Umkehren)
zeigt an, dass die tatsdchliche Funktion dieser Taste mit dem Ausgang umgekehrt ist.

5. Klicken Sie auf [Step] und dndern Sie den Wert mit ,+“ oder ,-“. Wenn [Type] auf [2 POS] oder [3
POS] eingestellt ist, kann der Schrittwert nicht gedndert werden.
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TR-Steuerungen

Die sechs Tasten oder Regler (TR1-FB, TR1-LR, TR2-FB, TR2-LR, TR3 und TR4) haben die gleiche Funktion
und kénnen zum schnellen Einstellen der Werte von CH3 bis CH8 und mehrerer Funktionen verwendet
werden, wobei 2-Positionen- oder 3-Positionen-Schalter zugewiesen werden konnen.

Hinweis: Die Anzahl der gesteuerten Kanéle héngt von der [Kanalnummerndefinition] ab.

Die Bedienung dieser Funktion entspricht im Wesentlichen der Einstellung der SW-Steuerung,.

VR-Steuerungen
Die Funktionen von VR1-L und VR1-R sind die gleichen wie oben. Der Schritt ist jedoch nicht einstellbar.

Tastenbelegung

Klicken Sie auf 8 “, um die [Tastenbelegung] aufzurufen. In dieser Liste kdnnen Sie detaillierte
Informationen zur Funktionszuweisung aller Tasten und Regler anzeigen.

Sie kdnnen direkt auf die entsprechende Tastenfunktion klicken, um die Funktion festzulegen.
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6.9 NAME
Sie konnen den Funktionsnamen basierend auf dem Kanalfunktionsnamen anpassen. Sie kdnnen auch einen
voreingestellten chinesischen Namen auswahlen.
Voreingestellter chinesischer Kanalname

Lenkung, Gas, Trimmklappe 1, Trimmklappe 2, Aux.ST, F Diff, C Diff, R Diff, Schaltung, Getriebe, T-
Gehduse, CutGear, Beleuchtung, H-Scheinwerfer, L-Scheinwerfer, F-Scheinwerfer, T-Scheinwerfer,

Rauch, Pfeife, Capstan, Ecas, Motor.
Hinweis: Die Anzahl der Kanale unterliegt der [Kanalnummerndefinition]. Einrichtung;
1. Klicken Sie auf [NAME], um die Schnittstelle aufzurufen.

2. Klicken Sie auf den entsprechenden Kanal. Driicken Sie zur Bestatigung die [Eingabetaste]. Klicken
Sie auf A, um zur vorherigen Ebene zurlickzukehren.

. Ein Name kann aus einer beliebigen Kombination von Buchstaben, Zahlen oder Symbolen besteh

3. Wenn Sie einen voreingestellten chinesischen Namen auswdhlen mochten, klicken Sie auf @& “.
Klicken Sie nach Bedarf auf den entsprechenden Namen und dann auf ,@ “. Wenn der Name
gespeichert ist, dndert sich das Symbol zu @ “. Klicken Sie auf M “, um zur Benutzeroberfliche der

vorherigen Ebene zurlickzukehren.

Bilibili

Website

Il 1: Flysky 01 R (M} X [E-—-p ]
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6.10 MODELL

Die Modellfunktionen dienen zum Andern, Zuriicksetzen, Umbenennen, Kopieren oder Anpassen der
Anzeige und Sortierung des Hauptmenis. Der Noble NB4+ kann bis zu 25 Modelle speichern.

Model

Select Model o1 >

Model Name Flysky 01 >

Modell auswahlen

Wahltein Modell aus. Channo! Number Dofiniien >

Tippen Sie auf [Modell auswahlen] und dann auf ein Modell aus der Liste. Klicken Sie anschlieRend im Radio Frequency Setup
Eingabeaufforderungsment auf ,Ja“.

Custom Main Menu

Name: FlySky Ol ‘Model Reset

Copy Model

So benennen Sie das Modell.

Geben Sie nach dem Klicken Uiber die Tastatur in der Benutzeroberfldche einen neuen Namen ein. e
Klicken Sie nach Abschluss der Einstellung auf ,,Enter“, um die Einstellung zu speichern. Klicken Sie auf
B¢, um zuriickzukehren.

Definition der Kanalnummer
Mit dieser Funktion wird die Anzahl der Kanéle (2 bis 8 Kanéle) ausgewahlt.

Hinweis: Wenn der Benutzer 2 Kanale (Fast) auswahlt, ist dies der Modus mit maximaler Geschwindigkeit.

Tippen Sie auf [Channel Number Definition] (Kanalnummern-Definition), tippen Sie dann auf die
gewiinschte Kanalnummer und klicken Sie im Eingabeaufforderungsmeni auf ,Yes“ (Ja).

Wenn von einer gréfieren Anzahl von Kanélen zu einer geringeren Anzahl von Kanélen gewechselt
wird, zeigt das System die Meldung ,Das Modell wird zurlickgesetzt und muss neu gebunden
werden. Sind Sie sicher? an. Klicken Sie auf ,Ja“. Der Wechsel ist erfolgreich. Wenn von einer
geringeren Anzahl von Kanalen zu einer groReren Anzahlvon Kanélen gewechselt wird, zeigt das
System die Meldung ,Nach dem Wechsel miissen Sie eine neue Bindung vornehmen. Sind Sie sicher?*
an. Klicken Sie auf ,Ja“. Der Wechsel ist erfolgreich.

Einrichtung der Funkfrequenz

Dies umfasst die Einrichtung des HF-Protokolls und die Aktualisierung des HF-Moduls des Senders und Empfangers.

RF Std. (HF'Standard) Radio Frequency Setup
[AFHDS3 1 Way]: Dieser Standard zeichnet sich durch eine geringere Latenz aus und ermdglicht es einem |RF Std.  AFHDS3 2 way >
Sender, mehrere Empféanger zu verbinden. Er wird verwendet, wenn das Modell keine Riickmeldedaten —

bendtigt. Update RF

[AFHDS3 2 Way]: Mit der Zwei-Wege-Riickmeldungsfunktion kann es Riickmeldungsdaten von Empfangern

und Sensoren zurlickgeben und eine Verbindung zwischen einem Sender und einem Empfanger herstellen. ‘AFHD% 9 CEr

[Mini-Z(EVO)]: Wird mit dem Kyosho FHSS-Empfanger verwendet, um die Autos von Kyosho miniZ EVO zu .
steuern. Die Anzahl der Kanile ist festgelegt (zwei Kanéle). |Arross 2 vay

[Mini-Z(EVO2)]: Es ist mit dem Mini-Z RF3V2-Empfanger kompatibel, um die Autos von Kyosho miniZ EVO zu Mini-Z (EYO)
steuern. Die Anzahl der Kanéle ist festgelegt (zwei Kanale: Lenkung und Gas).

Mini-Z (EV0O2)

[Mini-Z(FHSS)]: Wird mit einem Kyosho FHSS-Empféanger verwendet, um die Autos von Kyosho miniZ
FHSS zu steuern. Die Anzahl der Kanéle ist festgelegt (vier Kanale). Mini-Z (F

Der FS-RM005 RF-Kopf unterstitzt einen Noble+ Sender. Er ist nur mit Kyosho Mini-Z (FHSS)-
Fahrzeugen kompatibel.

Bindungsschritte bei Verwendung des FS-RM005 RF-Moduls:

1. Entfernen Sie die mobile Stromversorgung der Senderbasis und setzen Sie den RF-Kopf korrekt in die
Senderbasis ein (wie in der Abbildung rechts gezeigt).

2. Klicken Sie auf [MODELL]. Wahlen Sie die RF-Einstellung als Mini-Z (FHSS). @

Setzen Sie das FS-RM005 RF-Modul ein und schlielRen Sie die Stromversorgung der Senderbasis wieder an.

Schlieften Sie das Netzkabel an den Sender an. Driicken Sie die Bindungstaste des Empfangers, wahrend \_
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Sie die Stromversorgung des Empféangers anschlieffen. Zu diesem Zeitpunkt blinkt die LED-
Anzeige des Empfangers schnell.

e Die Betriebsmodivariieren je nach Bindungsstatus der Empfanger.

e Wenn Mini-Z(FHSS) nicht ausgewahlt ist, verfiigt das FS-RMO05RF-Modul nicht Giber die RF-
Sendefunktion und seine Stromversorgung ist ausgeschaltet.

5. Klicken Sie auf [RX SET]. Wahlen Sie [Bind Set]. Nachdem die LED des Empfangers langsam
blinkt, verldsst der Sender automatisch den Bindungszustand. Wenn die LED des Empfangers
dauerhaft leuchtet, ist die Bindung erfolgreich.

6. Uberprifen Sie, ob der Servo ordnungsgeméR funktioniert. Wenn erneut eine Bindung
erforderlich ist, wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Andern Sie das RF-Protokoll

Klicken Sie auf [RF Std. (RF-Standard)], um das Untermen( aufzurufen. Klicken Sie auf die rechte Seite
der entsprechenden Funktion. Wahlen Sie ,,Ja“, nachdem das Dialogfeld angezeigt wird, und klicken Sie
auf B¢ um zurvorherigen Ebene zuriickzukehren.

*  Wenn Sie zum RF-Standard wechseln, wird das Modell zurlickgesetzt und eine erneute
Bindung ist erforderlich.

RF aktualisieren

Mit der Funktion ,RF aktualisieren® kdnnen Sie die Firmware des integrierten RF-Moduls aktualisieren.
Nachdem die Firmware des Senders aktualisiert wurde, mussen Sie das RF aktualisieren, wenn das
System meldet, dass das RF fehlgeschlagen ist oder die Bindung des Empfangers fehlgeschlagen ist.

Klicken Sie auf [RF aktualisieren] und dann auf ,Ja“, nachdem das Eingabefeld angezeigt wird. Eine
Fortschrittsanzeige fir die Aktualisierung wird angezeigt. Warten Sie einige Sekunden. Die
Aktualisierung ist abgeschlossen. Der Sender verldsst automatisch das Aktualisierungsmeni. Wenn der
Sender nichtin den RF-Aktualisierungsstatus wechseln kann, ist kein RF-Modul vorhanden oder das RF- ~HE
Modul ist defekt.

Custom Main Menu

1. REV ‘

2. EPA ‘
Benutzerdefiniertes Hauptmenii _——

Sie kénnen die Sortier- und Ausblendfunktionen des Hauptmenis anpassen. Um das Men( N ‘
anzuzeigen, aktivieren Sie das Kontrollkdstchen. Um das Men(i auszublenden, deaktivieren Sie das Ep— ‘
Kontrollkdstchen. Um die Reihenfolge des Mentiis anzupassen, wéhlen Sie das zu verschiebende Menli

aus (markiert) und klicken Sie unten auf [Nach oben verschieben] oder [Nach unten verschieben], um ove Un "
die Reihenfolge des Mens zu &ndern. Hove )

Hinweis: Standardmalig ist die Funktion ,Anfdngermodus* ausgeblendet. Mit Ausnahme von [System] | EEECAL RX
und [Modell] kénnen alle anderen Funktionen ausgeblendet werden. Custom Main Menu
Main Menu

. 1. EPA
Modell zuriicksetzen ‘

So setzen Sie ein Modell zurlick.

Tippen Sie auf [Modell zurlicksetzen] und wéahlen Sie dann das Modell, das Sie zurlicksetzen mochten,
aus der Liste aus. Das System fragt Sie, ob Sie sicher sind. Wahlen Sie ,,Ja“.

Modell kopieren

So duplizieren Sie ein Modell.

Tippen Sie auf [Modell kopieren] und anschlieRend auf das zu kopierende Modell in der Liste. Wahlen Sie
als Nachstes einen Zielspeicherplatz aus der Liste aus. Dadurch werden alle Daten in diesem
Speicherplatz tiberschrieben. Das System fragt Sie, ob Sie sicher sind. Wahlen Sie ,, Ja“.

Modell importieren oder exportieren

Sie kdnnen Modelle mit FlySky Assistant importieren und exportieren, das Sie ber die offizielle FlySky-
Website herunterladen und dann auf dem PC bedienen kdnnen (Sie miissen nicht zuriick zum Men(
des Senders gehen, sondern kdnnen es direkt bedienen)!

Ol
e
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6.11 SENSOR

Mit dieser Funktion kénnen Sie die vom Empfanger empfangenen Sensorinformationen auf dem Sender
anzeigen.

1: Flysky 01

Diese Funktion zeigt alle mit dem Empféanger verbundenen Sensoren an, einschlieRlich Sensortyp, ID und
Echtzeitwert.

Sie kann auch schnell tiber den Startbildschirm aufgerufen werden.

Diese Funktion ist verfiigbar, wenn der Empféanger tiber das AFHDS 3 2-Wege-Protokoll mit dem Sender
verbunden ist. Speed And Distance

‘Sl_ler:«.t Sensor Set
‘Altitllﬂﬁ: Zero Set

GPS Set

Curr and Vol Sensor Set >

<

Sensoren anzeigen

Diese Liste zeigt alle mit diesem Sendergerat verbundenen Sensordaten an, einschlieRlich Sensortyp, ID,
Echtzeitwert sowie Polaritat und Grenzwerte.

[Typ]: Zeigt den Sensortyp an.

. ype
[ID]: Zur Anzeige der Sensornummer.
TX Voltage

Standardmalig umfasst die Nummer Null in der Liste die TX-Spannung, RX-Spannung, das Signal, RSS, RX Voltage
Rauschen und SNR.

Signal Strength 100

Nr. 1ist die Rickmeldung des Slave-Empféngers (sekundérer Empfanger). Ros! 19d8n
SNR 82dB
Nr. 2 ist der erste externe Sensor, der an den Empféanger angeschlossen ist, und so weiter. Es werden

. - Noise -101dBm
bis zu 14 Sensoren unterstitzt.

BVYD Voltage 0.01v
Diese Listendaten werden in Echtzeit angezeigt. Wenn der Empfénger mit einem Sensor verbunden wird,
wird diese Liste aktualisiert, um die Daten des neuen Sensors anzuzeigen. Wenn die Verbindung zum
Sensor getrennt wird, werden die Sensordaten nicht mehr angezeigt.

Air Pressure 7 997. 4hFa

<

[Wert]: Zur Anzeige der von einem Sensor zuriickgegebenen Daten.

Anschlussdiagramm fiir Sensoren der i-BUS-Serie

FS-CPDO1 FS-CVTO1 FS-CTMO1 FS-CPDO02 FGr4B

Hinwei
se:

1. Wenn Sie die klassischen Empfanger der Version AFHDS 3 verwenden, missen Sie im Meni [RX SET] das [RX Interface
Protocol] auswdahlen und [i-BUS] auswahlen, speichern und beenden, dann den Sensor an den i-BUS-Anschluss des
Empfangers anschlieRen. Alle anderen Schritte bleiben unverandert.

2. Wenn Sie einen Empfinger der erweiterten Version verwenden, miissen Sie die neue Schnittstelle auf i-BUS in einstellen.
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Geschwindigkeitssensor (FS-CPD01, FS-CPD02)
Der Drehzahlsensor wird verwendet, um die Drehzahl des Motors zu messen.

. ,Motor Geschwindigkeit” zeigt an, dass der Sensor die Motordrehzahl misst; ,,0
U/min“ ist der gemessene Drehzahlwert.

Magnetischer Induktionsgeschwindigkeitssensor (FS-CPD01)

1. SchlieRen Sie den Sensor FS-CPDO01 wie oben beschrieben an den Empfanger
oder andere an den Empféanger angeschlossene Sensoren an.

2. Platzieren Sie den Sensor neben dem Magneten, der an der zu priifenden axialen
Drehposition befestigt ist (z. B. im Radnabenbereich des Modellautos).

3. Platzieren Sie den Sensor innerhalb von 2 mm Entfernung zum Magneten, wobei
der Stid- oder Nordpol des Magneten parallel zum Sensor ausgerichtet sein muss.

4. Schalten Sie den Sender ein und wahlen Sie [Sensor] > [Sensor anzeigen]. Drehen
Sie das Zahnrad. Wenn in der Spalte [Typ] ,RPM“ angezeigt wird und sich der RPM-
Wert (0 U/min) in der Spalte [Wert] &ndert, war die Installation erfolgreich.
Andernfalls wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Lichtinduktions-Geschwindigkeitssensor (FS-CPD02)

1. SchlieRen Sie den FS-CPD02 mit derselben Verbindungsmethode wie
oben beschrieben an das entsprechende Gerat an.

2. Befestigen Sie den Sensor und den reflektierenden Aufkleber an der Position der
zu prifenden axialen Drehung. Halten Sie den Aufkleber flach und senkrecht zur
Sensorsonde. Halten Sie einen angemessenen Abstand zwischen der
Sensorsonde und dem Aufkleber ein.

3. Schalten Sie den Sender ein und wéhlen Sie [Sensor] > [Sensor anzeigen]. Drehen
Sie das Zahnrad. Wenn in der Spalte , Typ“ ,RPM“ angezeigt wird und sich der RPM-
Wert (0 U/min) in der Spalte ,Wert“ dndert, war die Installation erfolgreich.
Andernfalls wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Temperatursensor (FS-CTM01)

Dient zur Uberwachung der Temperatur verschiedener Komponenten. Die
Temperatur der Komponente kann Uiber den Sender tiberwacht werden. Es kdnnen
Alarme eingestellt werden.

1. SchlieRen Sie den FS-CTMO01 wie andere Sensoren auch an den Empfanger
oder andere Sensoren an.

2. Befestigen Sie die Temperatursonde mit einem doppelseitigen Klebeband an
dem Teil, das Sie tiberwachen mochten (z. B. Motor, Batterie).

3. Schalten Sie den Sender ein, gehen Sie zu [Sensor] > [Sensoren anzeigen] und
drehen Sie das Rad. Wenn in der Spalte , Typ“ ,Temperatur® und in der Spalte
,Wert“ eine Temperatur angezeigt wird, war die Installation erfolgreich.
Andernfalls wiederholen Sie die oben genannten Schritte.
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Spannungssensor (FS-CVT01)

Er wird zur Uberwachung der Batteriespannung des Modells verwendet. Die Batteriespannung kann

Uber den Sender tiberwacht werden. Es konnen Alarme eingestellt werden.

1.
2.

SchlieRen Sie den FS-CPD02 wie oben beschrieben an.

Stecken Sie die roten und schwarzen Kabelstecker in den Stecker der zum Testen
verwendeten Batterie. Das rote Kabel ist die Stromanode und das schwarze Kabel ist
die Stromkathode. Achten Sie auf den korrekten Anschluss.

Schalten Sie den Sender ein, rufen Sie das Menii [Sensor] > [Sensoren anzeigen] auf und
drehen Sie das Rad. Wenn in der Spalte ,Typ“ ,Externe Spannung“ und in der Spalte ,Wert*
eine Spannung angezeigt wird, war die Installation erfolgreich. Andernfalls wiederholen Sie
die oben genannten Schritte.

i-Anschlussdiagramm fir Sensoren der BUS2-Serie

| B ® 5" ﬁ
FS-iBSO1 it

Hinweise:

1.

2.

Die Sensoren der i-BUS2-Serie sind nur mit Empfdngern der erweiterten Version AFHDS 3 kompatibel. Nehmen Sie das
Anschlussdiagramm des Sensors FS-iBS01 als Beispiel. Die Methode zum Anschlielten anderer i-BUS2-Sensoren ist dieselbe.

Der Sensor der i-BUS2-Serie muss an den neuen Anschluss des Empfangers angeschlossen werden, und das
Schnittstellenprotokoll des neuen Anschlusses muss iber [RX SET]>[Receiver Interface Protocol] auf i-BUS2 eingestellt

werden.

i-BUS2 Optischer Wahrnehmungssensor (FS-iBS01)

Er wird zur Uberwachung der Geschwindigkeit des Modells, z. B. der Motordrehzahl,
verwendet. Es kdnnen Alarme eingestellt werden.

e ,Motor Speed* zeigt an, dass der Sensor die Motordrehzahl testet; ,0 rpm* ist der
gemessene Drehzahlwert.

Befestigen Sie den Sensor mit 3M-Aufklebern an der geeigneten Stelle des Modells, wie
in der Abbildung rechts gezeigt. Richten Sie das optische Erfassungselement senkrecht
zur reflektierenden Oberflédche des Motorrotors aus. Beachten Sie, dass die
Befestigungsfldche eben sein muss. Sie kdnnen den Sensor auch mit einem
Kabelbinder am Modell befestigen. In diesem Fall sollten Sie die Kraft dosieren.

Verbinden Sie den Sensor mit dem Empfanger auf die gleiche Weise wie oben
gezeigt.

Schalten Sie den Sender ein, geben Sie [SENSOR] ein und wahlen Sie dann das
Menti [Sensoren anzeigen]. Wenn in der Spalte , Typ“ RPM und in der Spalte ,Wert" der
RPM-Wert (0 U/min) angezeigt wird, war die Installation erfolgreich. Andernfalls
wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

e Der Abstand zwischen dem optischen Erfassungselement und dem Propeller oder
Rotor betrdgt nicht mehr als 50 mm bzw. 30 mm (mit Lichtschutz).

Hinweis: Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zum FS-iBS01.
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i-BUS2-Hohenmesser (FS-iBA01)
Er dient zur Uberwachung der Hohe des Modells. Es kdnnen Alarme eingestellt werden.

. SLuftdruck® zeigt an, dass der Sensor den Luftdruck tberwacht; ,Hohe*
bedeutet die Hohenmessung, ,FlughShe® ist die Hohenmessung.

1. Befestigen Sie den Hohensensor mit 3M-Aufklebern an der geeigneten Stelle des
Modells. Beachten Sie, dass die Befestigungsflache eben sein sollte. Sie kdnnen ihn
auch mit einem Kabelbinder am Modell befestigen. In diesem Fall sollten Sie die
Kraft kontrollieren.

SchlieRen Sie den Sensor wie oben beschrieben an den Empfanger an.

Schalten Sie den Sender ein, geben Sie [SENSOR] ein und wahlen Sie dann das
Meni [Sensoren anzeigen]. Wenn in der Spalte , Typ“ Luftdruck, Hohe und Héhenlage
sowie deren Werte in der Spalte ,Wert" angezeigt werden, war die Installation
erfolgreich. Andernfalls wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Hinweis: Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zum FS-iBAO1.

i-BUS2-Temperatursensor (FS-iBT01)
Er dient zur Uberwachung der Komponententemperatur. Es kdnnen Alarme eingestellt werden.

1. Befestigen Sie den Temperatursensor mit 3M-Aufklebern an einer geeigneten Stelle
des Modells. Beachten Sie, dass die Befestigungsflache eben sein sollte. Sie kdnnen
ihn auch mit einem Kabelbinder am Modell befestigen. In diesem Fall sollten Sie die
Kraft dosieren.

2. Verwenden Sie weichen Klebstoff, um das Temperaturmesselement an den zu
messenden Teilen anzubringen, z. B. Motor, ESC oder Antrieb.

3. Verbinden Sie den Sensor auf die gleiche Weise wie oben gezeigt mit dem
Empfanger.

4. Schalten Sie den Sender ein, geben Sie [SENSOR] ein und wahlen Sie dann das Men(
[Sensoren anzeigen]. Wenn in der Spalte , Typ“ die Temperatur und in der Spalte
LWert“ der Wert angezeigt wird, ist die Installation erfolgreich. Andernfalls
wiederholen Sie die oben genannten Schritte.

Hinweis: Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zum FS-iBT01.

Sensor
Motor

Bilibili

Website Facebook




i-BUS2 Strom- und Spannungssensor (FS-iBC01)

Er dient zur Echtzeitliberwachung von Informationen wie
Spannung, Strom und tatsachlicher Batteriekapazitat des
ESC.

1. Befestigen Sie den Sensor mit 3M-Aufklebern an einer
geeigneten Stelle des Modells. Beachten Sie, dass
die Befestigungsflache eben sein sollte. Sie kdnnen den
Sensor auch mit einem Kabelbinder am Modell befestigen.
In diesem Fall sollten Sie die Kraft dosieren.

2. SchlieRen Sie die Kabel gemaRk den abgebildeten
Kabelanschlussdiagrammen an. Vergewissern Sie sich,
dass die Kabel korrekt angeschlossen sind.

3. Schalten Sie den Sender ein, geben Sie [SENSOR] ein und
wahlen Sie dann das Men( [Sensoren anzeigen]. Wenn in
der Spalte , Typ“ Curr und Vol, Spannung, Strom usw. und
in der Spalte ,Wert“ die entsprechenden Werte fiir
Spannung und Strom angezeigt werden, ist die Installation
erfolgreich. Andernfalls wiederholen Sie die oben
genannten Schritte.

Hinweis: Weitere Informationen finden Sie im Handbuch FS-iBCO1.

Kabelanschlussmethode |

Sensor

Empfang

Sensor auswahlen

Mit dieser Funktion kénnen Sie den Sensor auswéhlen, der auf dem Hauptbildschirm angezeigt werden

soll, sowie die oberen und unteren Alarmwerte fiir diesen Sensor.

Diese Funktion umfasst vier Einstellungen: [Senderspannung], [Empféngerspannung],

[Signalstarke] und [RSSI] zum Einstellen der oberen und unteren Alarmwerte des entsprechenden

Sensors.

Beispielsweise die Signalstarkeanzeige (RSSI). Sie bezieht sich auf die Entfernung zwischen dem
Sender und dem Modell, die durch die empfangene Signalstérke bestimmt wird. Eine niedrige

Signalstarke weist auf ein schwacheres Signal hin, das vom Empfanger empfangen wird. Dies kann

dazu fithren, dass das Modell Signale verliert. Eine hohe Signalstérke weist darauf hin, dass das

empfangene Signal zu stark ist, was die Signale des Empféangers stéren und dazu fithren kann, dass
das Modell die Kontrolle verliert. Daher konnen Benutzer auch eine Alarmmeldung fiir starke Signale

einstellen.

Einrichtung:
[TX-Spannung]:

1. Rufen Sie dieses Menii auf und tippen Sie auf Gl “, um diese Funktion zu aktivieren. Wenn

diese Funktion aktiviert ist, andert sich das Symbol zu 3 “.

2. Tippen Sie auf [Low Alarm], um die Auswahl zu treffen. [Value] ist der entsprechende Status-

«

Alarmwert. Tippen Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Auslésewert zu dndern. Dasselbe gilt fir [Hight

Alaram].

e Stellen Sie beispielsweise den unteren Alarmwert des Drehzahlsensors auf 200 U/min ein.
Wenn die Drehzahl unter diesen Wert fallt, |6st der Sender einen Alarm aus. Alarmmodus: Ton
und Vibration. Der entsprechende Eintrag im Sensoranzeigebereich der Hauptoberflache

blinkt rot.

11| 1: Flysky 01 RX B} TX [

Choose Sensors

TX Voltage[0]
2. RX Voltage[O0]

3. Signal Strength[0]

. RSSI[0]

[RX-Spannung], [Signalstadrke] und [RSSI] kénnen alle anhand der obigen Anweisungen eingestellt werden.
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Datenaufzeichnung
Hinweis: Bevor Sie diese Funktion verwenden, beachten Sie bitte, dass [RF-Standard] auf [AFHDS3 2 Way] eingestellt sein muss.

Diese Funktion dient zur Anzeige und Einstellung von Datenaufzeichnungsinformationen.

Um die tatsachliche Seitenzahl des
Koordinatendiagramms anzuzeigen.

Das Starten/Stoppen/Zuriicksetzen der
Datenaufzeichnung kann tber [ASSIGN] durch eine
zugewiesene Steuerung gesteuert werden. Wenn eine
Steuerung zugewiesen ist, klicken Sie auf die Steuerung,
um die Datenaufzeichnung anzuhalten, und halten Sie die
Steuerung 2 Sekunden lang gedriickt, um die
Aufzeichnung zurlickzusetzen.

[1l] 1: Flysky 04

R (W) T [}

Data Record

So stellen Sie den zu erfassenden
Sensor ein.
Klicken Sie hier, um die

Einstellungsseite aufzurufen.

Wenn die Funktion angehalten ist, wischen Sie den
Bildschirm nach links oder rechts, um die Seite
umzublattern und die zugehdrigen Datenséatze
anzuzeigen.

L

Um Daten fir den ausgewdhlten Sensor
anzuzeigen. Die horizontale Achse stellt die Zeit
dar, die vertikale Achse den Sensorwert.

Um den anzuzeigenden Sensor auszuwdhlen, klicken

Sie hier, woraufhin die entsprechenden Daten

Current -MKS Temp -MKS

in der oberen Koordinate angezeigt.

Reset- Q — O + <
Symbol Klicken Sie auf,, “oum, “zuloschen, ,,
“alle, “ aufgezeichneten ,, “-Daten. Uber

[ASSIGN] kdnnen Sie auch Steuerelemente zum Zum Deaktivieren oder Aktivieren der Funktion.

Zurlicksetzen von Daten zuweisen.

Sie kdnnen den zu erfassenden Sensor tiber ,Data Record Set*
(Datenaufzeichnungseinstellungen) festlegen. [Record Duration]
(Aufzeichnungsdauer): Wahlt die maximale Dauer einer Datenaufzeichnung aus.

[Kurve 1~4]: Wahlt die Funktion aus, die die Kurve anzeigt (die einstellbaren Funktionen entnehmen
Sie bitte der folgenden Tabelle). Es kénnen vier Kurven eingestellt werden.

[Maximalwert]: Legt den Maximalwert entsprechend der Funktion fest. Wenn die Funktion der Kurve
auf ,Nicht-Kanal eingestellt ist, wird dieser Funktionspunkt angezeigt.

[Minimalwert]: Legt den Minimalwert fest, der der Funktion entspricht. Wenn die Funktion der Kurve
auf ,Nicht-Kanal“ eingestellt ist, wird dieser Funktionspunkt angezeigt.
Einrichtung:

1. Klicken Sie auf [Datensatz] und tippen Sie dann auf B “, um diese Funktion zu aktivieren.
Wenn diese Funktion aktiviert ist, andert sich das Symbol zu L4 “.

RX [N TX (WY
6/10

Flysky 01

Data Record
Klicken Sie auf B¢, um das Menii ,Datensatz einstellen® aufzurufen.

Klicken Sie auf die Kurve, um sie aufzurufen, und wahlen Sie dann die gewiinschte Funktion

aus. Klicken Sie auf B4 “, um zuriickzukehren. Pl 12 Flysky 01

RX [mmm) TX [}

Data Record Set

Record Duration “ |
1

4. Klicken Sie auf [Max Value] und tippen Sie dann auf .+ oder ,-“, um den Wert zu dndern. Die
Einstellung fir [Min Value] erfolgt auf die gleiche Weise.

Curve’ Steering

[E =P Voltage -MKS

Min Value

Max Value

6V

Current-MKS

Curve3d

0

[=] X IEI|H
e
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Unterstiitzte Gerdte, Standardwerte und Einstellungsbereiche fir Datenaufzeichnungen
Gersite Typ Standardwert Verwandte Elemente fiir die Einstellung
Minimalwert [ Maximalwert [ Einstellungsbereic Schritt Einheit
h
Sender Spannung 3 5 0~10 1 \
Empfinger Spannung 4 6 0~10 1 v
BVD-Spannung 5 10 0~100 1 v
Spannungssensor Externe Spannung 5 10 0~100 1 v
Temperatursensor Temperatur 0 80 -100~200 10 °C
Héhenmesser Hohe 0 100 -1000~1000 10 m
Drehzahlsensor Drehzahl 0 5000 0~99900 100 U/min
Geschwindigkeit 0 60 0~300 10 km/h
Geschwindigkeit 0 60 0~300 10 km/h
GPS Hohe 0 100 -1000~1000 10 m
Beschleunigung 0 10 -20~20 1 m/s?
Winkel -80 80 -100~100 10 °
Winkelgeschwindigkeit -200 200 -1000~1000 10 °/s
MKS Servo Spannung 4 6 0~10 1 v
Strom 0 10 0~100 1 A
Temperatur 0 80 -100~200 10 °C
Spannung 4 6 0~20 1 V
PowerHD Servo Temperatur 0 80 -100~200 10 °C
PWM-Tastverhaltnis 0 100 0~100 10 /
Spannung 5 10 0~100 1 V
Strom 0 10 0~1000 1 A
HW ESC Drehzahl 0 5000 0~99900 100 U/min
Stromverbrauch 0 5000 0~99900 10 mAh
ESC-Temperatur 0 80 -100~200 10 °C
Motortemperatur 0 80 -100~200 10 °C
Spannung 5 10 0-100 1 %
Maximalwert 5 10 0-100 1 Vv
Minimalwert 5 10 0-100 1 %
Strom-und Strom 0 10 0-1000 1 A
Spannungssenso
’ Maximaler Strom 0 10 0-1000 1 A
Durchschnittlicher Strom 0 10 0-1000 1 A
Leistung 0 100 0-99900 10 w
Verbrauchte Kapazitat 0 5000 0-99900 10 mAh
Spannung 4 6 0-20 1 v
i-BUS2 Servo Aktuell 0 80 -100-200 10 °C
PWM-Tastverhéltnis 0 100 0-100 10 /
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Geschwindigkeit und Entfernung

Diese Funktion dient zur Erfassung der Radumdrehungen und der zurlickgelegten Strecke.

[Geschwindigkeitssensor]: Wahlt den Zielsensor aus. Wenn der Sensor und der Empféanger verbunden
sind, werden sie automatisch in diesem Menu angezeigt. Sie kdnnen zwischen zwei Geschwindigkeiten
oder [Keine] wahlen.

[Rotationslénge einstellen]: Wenn ein Geschwindigkeitssensor am Rad installiert ist, missen Sie
die Rotationsldnge definieren. Diese Ldnge wird zur Berechnung der zurlickgelegten Strecke
verwendet. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Radius anzupassen.

[Kilometerzahler 1 zurlicksetzen]: Der Kilometerzahler 1 dient zur Aufzeichnung der zurlickgelegten Strecke.

[Kilometerzéhler 2 zurlicksetzen]: Der Kilometerzdhler 2 dient zur Aufzeichnung der
Gesamtfahrstrecke und ist somit die kumulierte Strecke aus jeder Sitzung,

i-BUS2-Geschwindigkeitssensor-Set

Mit dieser Funktion wird die Anzahl der Reflexionspunkte am entsprechenden Sensor eingestellt.

[Geschwindigkeitssensor einstellen]: Wahlen Sie den Sensor aus.

Klicken Sie darauf, um ihn aufzurufen, und wahlen Sie dann den Sensor aus. Klicken Sie auf J“, um zurtickzuk

[Reflektierender Punkt]: Zum Einstellen der Anzahl der reflektierenden Punkte des Sensors. Dieser Wert
entspricht der tatsachlichen Anzahl der reflektierenden Punkte am Gerét. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um
die Anzahl anzupassen.
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Speed And Distance

Speed Sensor NONE >
Set Rotation Length 500 >
Reset Odometer 1

Reset Odometer 2

Speed Sensor Set

Speed Sensor

‘Reﬂ»:;:.r:live Spot ‘

(11l 1: Flysky 01 R (W 7X [

Select Sensor
lN(JI‘-It [/} ‘

Motor Speed[57] ) ‘
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Hohenpunkt Null setzen

11| 1: Flysky 01 RX [M) TX [y 11l 1: Flysky 01 RX [M) TX [

Diese Funktion dient dazu, die aktuelle Hohe auf 0 m Basis-Hohe
einzustellen.

Altitude Zero Set

[Hohenmesser]: Zeigt die ID des Sensors an. Wenn mehrere Hohenmesser
angeschlossen sind, wird standardméRig der Sensor mit der niedrigsten ID
angezeigt.

Confirm to set the

current height as Om?

[Aktuelle Hohe]: Zeigt die Echtzeit-Hoheninformationen nach der
Nullpunktjustierung an. Andernfalls handelt es sich um die tatsachlichen
Hoheninformationen.

Nach der Nullpunktjustierung werden die Héheninformationen vor
und nach der Nullpunktjustierung in der [Sensorliste] angezeigt. Das
heilst, es handelt sich um die Hohe und die Hohe lber dem
Meeresspiegel.

Klicken Sie auf @ “ um die aktuelle Hohe auf die tatsdchliche Hohe
zurlickzusetzen. Klicken Sie nach dem Aufrufen des Dialogfelds auf
SYES®.

GPS-Einstellung

Diese Funktion gilt fir das GPS-Modul des i-BUS2-Protokolls. Mit dieser Funktion kdnnen Sie die
Standardzeitzone einstellen, die Kalibrierung des Gyroskops durchfiihren und die GPS-
Parameteranzeige aufrufen, um relevante Informationen abzurufen.

[UTC Select]: Stellt UTC ein. Tippen Sie auf ,UTC Select”, um das Men( zu 6ffnen, und wahlen Sie eine
geeignete Zeitzone aus. Klicken Sie anschlieRend auf J“, um zurlickzukehren.

[Gyroskopkalibrierung]: Kalibriert das Gyroskop. Vor der Kalibrierung schlieRen Sie bitte den GPS-
Sensor korrekt an das Gerat an und stellen Sie sicher, dass das Gerat horizontal ausgerichtet ist.
Tippen Sie auf ,Gyroscope Calibration®, um das Men( zu 6ffnen, und klicken Sie dann auf
,Calibration“. Das System kalibriert automatisch. Wenn die Kalibrierung erfolgreich oder
fehlgeschlagen ist, zeigt das System einen Popup-Bildschirm mit der Meldung tiber den Erfolg oder
Misserfolg der Kalibrierung an. Im Falle eines Fehlschlags kalibrieren Sie das Gerat erneut.

Calibration Success!

Bilibili
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| Altitude Sensor 7

Altitude Zero Set

‘Allitude Sensor

Current Height

Zero Set

GPS ¢

|LITC Select 3

|Gyroscope C

|GPS Display

11| 1: Flysky 01 R [ TX [

UTC Select

Alofi

Wailuku

Juno
uTc-7 Los Angeles

uTC-6 Denver

| Adak P

11| 1: Flysky 01 RX [mp TX [

GPS Set
|UTC Select
|Gyroscope Calibrati

| GPS Display

(Il 1: Flysky 01

>fore performing call

After confirming that the
equipment i ces ri
click Calibration!

Calibration



[GPS-Anzeige]: Zeigt die vom GPS-Sensor zurlickgegebenen Informationen an.

Anzeige der Anzahl der vom GPS zuriickgemeldeten
Satelliten. Wenn mehr als 10 Satelliten angezeigt werden, ist die
GPS-Positionsgenauigkeit hoch, andernfalls liegt

liegt ein Positionsfehler vor.

(11l 1: Flysky 01 R () TX [}
Zeigt an, ob die Positionierung erfolgreich war oder nicht. Wenn & BERY Zur Anzeige von Datum und Uhrzeit im 24-Stunden-
das Symbol blau ist, ist die Positionierung erfolgreich, wenn das &0 2015710718 08: 00: 00
Symbol grau ist, ist die Positionierung fehlgeschlagen. T I
d Okm/h Format. Anzeigebereich flir Modelldaten
Distance Om
Height Om
Altitude Om
ACCL 0. Om/S52
Anzeige der Echtzeit-Breite und Zur Anzeige der Echtzeit-Breite und -Lénge des
. ) Startpunkts.
Langengrad des Modells anzuzeigen. N 0.000000° N O.000000°
9 -
Sym bol E 0. 000000 E 0. 000000

LZuriicksetzen® Setzt die Position des Startpunkts auf den

Standardwert zurtick. @ @ <

aill 1: Flysky 01 FC ki 1) Legen Sie die Datenquelle fiir den Gierwinkel fest.

S [Pt Wenn diese Option aktiviert ist, stammen die Daten
I ausdem Gyroskopwinkel fiir die Berechnung. Wenn
il diese Option deaktiviert ist, stammen die Daten aus

Der Azimutwinkel zeigt die relative Ausrichtung des dem tatsachlichen Bewegungszustand.

Modells zum Startpunkt an.
Die durch das griine Symbol angezeigte Richtung stellt die

Echtzeit-Bewegungsrichtung des Modells dar. Der Mittelpunkt = . S . . .

gibt die Startposition an, und der dufere Kreis zeigt die relative i g:g kﬂasggfglr(eellaztie\lihe 'ﬁoEriCZhotéztl'eLr?%%';i?g;n:gonen

Ausrichtung des\/!rzcaileb\s/ii?{e@ﬁgenndse‘rialgzggcﬁ?iitr betrl;gt ?8? SNSRI i1 schlichlich des Neigungswinkels parallel zur’
’ ’ ‘ ‘ Verbindungslinie zwischen Fahrzeugkopf und -heck und
Roll: 0° des Rollwinkels senkrecht zu dieser Linie.
Attituce +“ bedeutet Neigung nach oben oder Rollen nach
rechts; ,-“ bedeutet Neigung nach unten oder Rollen
< nach links.

Bilibili Website Facebook




Curr- und Vol-Sensorsatz (Strom- und Spannungssensorsatz)

Diese Funktion ist an die Strom- und Spannungssensoren des i-BUS2-Protokolls angepasst, um
Sensordaten und zugehdrige Maximal-/Minimalwerte zurlickzusetzen.

[1]] 1: Flysky 01 R [mp TX [y

Curr and Yol Sensor Set

[Daten bei Einschalten wiederherstellen]: Legt fest, ob die aufgezeichneten
Daten beim Einschalten des Strom- und Spannungssensors automatisch Paower On Recovery Data| |
geloscht  werden. Zu den aufgezeichneten Daten gehdren die z

maximale/minimale Spannung, der maximale Strom, der durchschnittliche Alll :Flysky 01 R (B TX (e} \A” Data

Strom, die Batteriekapazitat und die Laufzeit. Curr and Vol Sensor Set
= Limit Value Reset

Wenn das Kontrollkdstchen aktiviert ist, werden die aufgezeichneten Power On Recovery Data ‘

Daten automatisch geldscht, andernfalls bleiben sie erhalten. —_— Voltage CAL

[Alle Daten]: Loscht alle aufgezeichneten Daten. Zu den aufgezeichneten
Daten gehdren die maximale/minimale Spannung, der maximale Strom,
der durchschnittliche Strom, die Batterieverbrauchskapazitat und die
Laufzeit.

il 1: Flysky 01
Tippen Sie auf [Alle Daten] und wahlen Sie ,JA“, nachdem das Dialogfeld angeze 2 CU,,V,, .aynd Vel SemEar S ‘AII Data

. . . P r On R 'D‘(t‘(‘ At =
[Grenzwert zuriicksetzen]: Setzt alle Extremwerte zuriick, darunter die [P S ey B - ‘L"‘"‘ value Reset

maximale/minimale Spannung und den maximalen Strom.

Reset ‘ [

Tippen Sie auf [Grenzwert zurlicksetzen] und wéahlen Sie ,,JA“, nachdem
das Dialogfeld angezeigt wird.

Reset select data.

Are You Sure?
[Spannung kalibrieren]: Kalibriert die Batteriespannung. Beachten Sie, dass
Sie die Erfassungsleitung des Sensors ordnungsgemal an das zu erfassende
Gerat anschlieRen missen, bevor Sie mit der Kalibrierung beginnen.

Einrichtung: | curr and Yol Sensor Set
1. Tippen Sie auf [Spannung kalibrieren], um die néchste Ebene der Benutzeroberflache aufzurufen.

2. Tippen Sie auf [Kalibrierung], das System meldet, dass die ‘
Kalibrierung erfolgreich war. Klicken Sie auf ,OK*, um die (
Kalibrierung abzuschlieften.

(11| 1: Flysky 01 RX (B} TX [ )
Voltage CAL

Battery wvoltage ‘

Calibration

) + <

(1] 1: Flysky 01 RX [ TX [ |
Voltage CAL

Battery voltage ‘

Calibration successfull

Calibration

&) + <
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6.12 CH-GESCHWINDIGKEIT

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Lenkgeschwindigkeit, Vorwartsgeschwindigkeit,
Bremsgeschwindigkeit und Reaktionsgeschwindigkeiten von CH3 bis CH8 einstellen.

Hinweis: Die Anzahl der gesteuerten Kanéle héngt von der [Kanalnummerndefinition] ab.

[Lenkung]: Andert die entsprechende Geschwindigkeit des Servos, wenn der Lenkkanal mit hoher
Geschwindigkeit ausgibt. Die minimale Verzdgerung betrdgt 0,00 s, die maximale Verzdgerung 10,00 s.
Der Einstellschritt betrégt 0,01 s.

Diese Funktion kann zur Einstellung verwendet werden, wenn das Fahrzeug mit schneller Lenkung
gefahren wird, was zu einem Kontrollverlust fiihren kann, oder wenn die Fahrzeugstruktur einer zu
schnellen Lenkgeschwindigkeit nicht standhalten kann.

[Vorne]: Legt die Reaktionsgeschwindigkeit des Gaskanals fest.

Diese Funktion kann verwendet werden, um Modelle mit langsamer Beschleunigungs- und
Verzogerungsreaktion (z. B. grofse Lkw) nachzuahmen.

[Bremse]: Wird fiir Fahrzeugmodelle verwendet.

Die Werte flr [Lenkgeschwindigkeit Drehen], [Lenkgeschwindigkeit Zurlicksetzen], [Gasgeschwindigkeit
Fahren], [Gasgeschwindigkeit Zurlicksetzen], [Bremsgeschwindigkeit Fahren] und
[Bremsgeschwindigkeit Zuriicksetzen] kdnnen nach der Zuweisung von VR- und TR-Tasten oder -
Reglern in der Funktion [ZUWEISEN] angepasst werden. Wenn Sie den Echtzeitwert mit den Tasten
einstellen, wird ein Fenster angezeigt.

Kanal Geschwindigkeit - Lenkung

Einrichtung:

[Drehgeschwindigkeit]: Verlangsamt die Kanalausgangsgeschwindigkeit, wenn sich das Lenkrad
von der Neutralstellung in die maximale Auslenkung bewegt.

[Rucklaufgeschwindigkeit]: Verlangsamt die Kanalausgangsgeschwindigkeit, wenn das Lenkrad in
die Neutralstellung zurtickkehrt.

1. Klicken Sie auf [Drehgeschwindigkeit] oder [Ruckstellgeschwindigkeit]. Dieser Punkt wird bei
Auswahl hervorgehoben.

2. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-, um die Reaktionsdauer nach Bedarf zu &ndern.

3. Uberpriifen Sie, ob die Einstellungen wie erwartet normal sind.

Fortschrittsbalken 1: Zeigt die Kanalausgabegeschwindigkeit nach der Verzégerung an (wie rechts
dargestellt).

Fortschrittsbalken 2: Zeigt die tatsachliche Geschwindigkeit vor dem Eintreten der Verzogerung an
(wie rechts dargestellt).

Kanal-Geschwindigkeitsbremse

il 1: Flysky 01

R [B) TX [y
Brake Speed
i [Go Speed]: Legt die Geschwindigkeit der Gasbremse fest.

Go Speed

Return Speed

an (wie links dargestellt).

Bilibili

Fortschritt
alken 1

Fortschritt
alken 2

il 1:Flysky 01 R [MD T (W)

Channels Speed

Steering 0. 00s |0. 00s p

Front 0. 00s |0. 00s p
Brake 0. 00s,

‘ CH3

‘ CH4

)

Zurlick zur Neutralgeschwindigkei

t

Vorwartsgeschwi

> ndigkeit
Drehgeschwindig
keit
Startgeschwindig
keit

il 1 Flysky 01

RX () TX -

Steering Speed

Turn Speed

‘ Return Speed

Diese Funktion ist nurim Normalmodus verfligbar. Im Schiffsmodus wird diese Funktion nicht angezeigt.

[Ricklaufgeschwindigkeit]: Legt die Geschwindigkeit fest, mit der die Drosselbremse in die Neutralstellung
zurtickkehrt. Einrichtung: Siehe [6.12 CH SPEED]>[Kanalgeschwindigkeit -
Fortschrittsbalken 1: Zeigt die Kanalausgangsgeschwindigkeit nach der Verzégerung an (wie links

dargestellt). Fortschrittsbalken 2: Zeigt die tatsachliche Geschwindigkeit vor dem Einsetzen der Verzdgerung

Lenkung].

Website Facebook




Kanalgeschwindigkeit - vorne
ulll 1: Flysky 01 R (W) TX [

Mit dieser Funktion wird die Verzégerung beim Anfahren und Zurlickkehren in die fiontispaed
Neutralstellung eingestellt. [Go Speed]: Stellt die Geschwindigkeit der Gasbeschleunigung ein. Go Speed

[Return Speed]: Legt die Geschwindigkeit fest, mit der der Gashebel in die Neutralstellung zurtickkehrt. Return Speed

Einrichtung: Siehe [6.12 KANALGESCHWINDIGKEIT]>[Kanalgeschwindigkeit - Lenkung].

Kanalgeschwindigkeit - CH3-CH8 Pl 1: Flysky 01

Diese Funktion dient zur Einstellung der Verzdgerungszeit von CH3-CH8 vorwarts und zurtick in die Neutralstellu

| Forward Speed

Return Speed
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6.13 MIXES

Mit dieser Funktion kdnnen Sie drei Mischfunktionen einstellen, namlich [4WS-Mischung],
[Bremsmischung] und [Programmiermischungen].

4WS-Mischung

[1l] 1: Flysky 01 RX (M) TX -
4AWS Mixing

Dient zur Einstellung der Rader, die die Lenkung des Fahrzeugs steuern: Vorderrader, Hinterrdder oder alle
vier Rdder. Diese Funktion ist flir Crawler mit Lenkung an Vorder- und Hinterrddern geeignet.

Mix Channel

StandardmaRig wird bei dieser Funktion die Vorderradlenkung verwendet. -

Mix Rate
[Mischungsverhdltnis]: Legt den Mischungsanteil vom Lenkkanal zum Mischkanal fest. Der Einstellbereich
liegt zwischen 0 und 100 %.

Einrichtung:

1. Klicken Sie auf [Ch3] auf der rechten Seite von [Mixing Channel]. Klicken Sie dann je nach Bedarf auf
den entsprechenden Kanal. Nach der Auswahl wird der Kanal belegt. Klicken Sie auf B “, um zur
vorherigen Oberflache zurlickzukehren,

e Jedem Kanal kann nur eine Mischfunktion zugewiesen werden. Es darf kein Konflikt mit
anderen Funktionszuweisungskanalen bestehen. Wenn dem ausgewdhlten Kanal andere
Mischfunktionen zugewiesen sind, zeigt das System eine Popup-Fenster-Erinnerung an.

2. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um die Rate nach Bedarf zu andern.

3. Waéhlen Sie den gewlnschten Lenkungstyp aus. Sie kénnen in der Funktion [Assign] (Zuweisen)
den Modus [Steering Mix Mode] (Lenkungsmischmodus) auswahlen und SW-Steuerungen
zuweisen, um zwischen vier verschiedenen Funktionen zu wechseln. Alternativ kdnnen Sie
[Steering Mix Rear] (Lenkungsmischung hinten), [Steering Mix Same] (Lenkungsmischung gleich)
oder [Steering Mix Reverse] (Lenkungsmischung umgekehrt) auswahlen, um tiber SW-Steuerungen
schnell zwischen dieser Funktion und [Steering Mix Front] (Lenkungsmischung vorne) zu wechseln.

4.  Klicken Sie auf Gl “, um diese Funktion zu aktivieren. Nachdem diese Funktion aktiviert wurde,
dndert sich das Symbol zu T3 “.

5. Uberpriifen Sie, ob die Einstellungen wie erwartet normal sind.

Bremsmischung

Diese Funktion verfligt Giber zwei Sdtze von Bremsmischsteuerungen, um mehrere Servos zur
Steuerung der Bremsen zu verwenden, z. B. bei Modellen, die unterschiedliche Servos zur

. Brake Mixi 1
Steuerung der Vorder- und Hinterradbremsen verwenden. ==t

Wenn Ihr Modell mehrere Kandle zur gemeinsamen Steuerung der Bremsen verwendet, konnen Sie diese M hanne!
Funktion verwenden, um den Bremskanal als Mischkanal fiir den Gaskanal zu steuern.

Exponential Setup

Einrichtung:

| ABS Setup

1. Klicken Sie auf die Option [Brake Mixing 1: Off], um das Untermeni aufzurufen.

11| 1: Flysky 01

2. Klicken Sie auf [CH3] auf der rechten Seite von [Mix Channel]. Klicken Sie dann nach Bedarf auf den Blmkc Mixing 1 Expone
entsprechenden Kanal. Dieser Kanal wird nach der Auswahl belegt. Klicken Sie auf J“, um zur
vorherigen Ebene zurlickzukehren.

e Jedem Kanal kann nur eine Mischfunktion zugewiesen werden. Es darf kein Konflikt mit
anderen Func Assign-Kanalen bestehen. Wenn der ausgewdhlte Kanal
anderen Mischfunktionen zugewiesen ist, zeigt das System eine Popup-Fenster-Erinnerung an.

3. Fihren Sie die Einstellungen durch, indem Sie die Schritte zum Einstellen der Funktionen [EXP] und [ABS] &

4. Verwenden Sie die Servoanzeigefunktion. Uberpriifen Sie, ob die Einstellungen wie erwartet
normal sind. Sie kénnen das Meni fiir die Bremsmischung in [ASSIGN] auswéhlen und VR-, TR-
Tasten oder -Regler fir die Einstellung zuweisen. Ein Popup-Fenster zeigt den Echtzeitwert

Wert wéhrend der Einstellung per Taste an. Wahlen Sie [Brake 1 EXPs], [Brake 1 A.B.S.] oder [Brake
2 EXP], [Brake 2 A.B.S.], um SW-Steuerungen fiir die schnelle Aktivierung/Deaktivierung von zwei
Satzen von Bremsmischfunktionen zuzuweisen.

[=] X EIH
e
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Programmierung von Mischungen

Mit der Mischfunktion kann die Mischsteuerungsbeziehung zwischen Kanalen festgelegt werden, wobei
insgesamt 8 Gruppen von Mischbeziehungen enthalten sind.

Einrichtung: || 1: Flysky 01 RX [N TX [}

Programming Mixes

1. Klicken Sie auf [Mix 1] oder andere Mischoptionen, um die
Einstellungsseite aufzurufen.

2. Klicken Sie auf .l “, um diese Funktion zu aktivieren. Wenn
diese Funktion aktiviert ist, dndert sich das Symbol zu O3 “.

3. Klicken Sie auf [Master Channel] und wahlen Sie einen primaren
Kanal aus der Liste aus. Der priméare Kanal wirkt sich auf den Slave-
Kanal aus.

4. Klicken Sie auf [Slave Channel] und wahlen Sie einen Slave-Kanal
aus der Liste aus.

5. Wahlen Sie je nach Bedarf [Low Side Mix] oder [High Side Mix]. Klicken
Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz zu dndern und den Anteil der
Low-End- oder High-End-Mischung anzupassen. Klicken Sie auf B “, um
nach Abschluss der Einstellung zum Men( zurlickzukehren.

6. Klicken Sie auf [Offset]. Klicken Sie dann auf ,+* oder ,-“, um den
Offset fiir den Master-Kanal und den Slave-Kanal zu dndern.

Sle

7. Wiederholen Sie die oben genannten Schritte, um weitere Mischsteuerungen einzustellent

Low Side Mix

2 Channel

High Side Mix

Weisen Sie VR-, TR-Tasten oder -Regler in der Funktion [Assign] zu, um 8
Gruppen programmierter Mischsteuerungen fiir [Low Side Mixing], [High CHE
Side Mixing] und [Offset]-Raten anzupassen. Durch Driicken der Taste
erscheint ein Popup-Fenster in der Einstellung, in dem der tatsachliche
Zeitwert abgefragt wird

. Darliber hinaus konnen Sie die Funktionen Mix 1 bis Mix 8 mit der SW-
Taste schnell aktivieren oder deaktivieren.

6.14 TH MID

Die Funktion TH MID (Throttle Middle) dient zur Einstellung der Neutralstellung von Gas und Bremse,

um das Problem des ungleichméaRigen Gas- und Bremswegs einiger Modelle zu beheben. Wenn die

Neutralstellung nicht korrekt eingestellt ist, kann das Modell direkt nach dem Einschalten mit dem

Beschleunigen und Fahren beginnen. Il 1: Fiysky O1 R s TX ()
Throttle Middle

Einrichtung: Brake: 50%
1. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu dndern. o
2. Uberpriifen Sie, ob die Einstellungen wie erwartet normal sind. /4
\

‘é

< J
( Front: 50%

L — + <
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6.15 TH NEUTRAL

Mit dieser Funktion wird eine , Totzone” fiir die Drosselklappensteuerung eingestellt, in der die [Lilll 1: Fiysky 01 RX (M) T [} |
Drosselklappe immer den Neutralwert ausgibt und sich der Drosselklappenkanal beim Bewegen des Throttle Neutral

AbZUgS nicht dndert. Backward m ‘

[Vorwarts]: Wenn die Totzone Uiberschritten wird, gibt der Drosselklappenkanal diesen Wert direkt aus, um
vorwadrts zu beschleunigen.

Forward Dead Zone | Backward

[Totzone]: Der Bereich der Totzone. Standardmaliig ist der Wert 0 %.

[Riickwarts]: Wenn die Totzone Uberschritten wird, bremst der Gaskanal oder gibt diesen Wert direkt
aus, um vorwadrts zu beschleunigen.

Einrichtung:

1. Tippen Sie auf [Vorwarts], [Totzone] oder [Rickwarts]. Dieser Punkt wird bei Auswahl
hervorgehoben.

Verwenden Sie ,+“ und ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu andern.
Wiederholen Sie dies bei Bedarf mit anderen Einstellungen.

4. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

6.16 TH-KURVE

Die Drosselklappenkurvenfunktion dient zur Einstellung der Ansprechgeschwindigkeit der
Drosselklappe in verschiedenen Positionen. StandardmaRig ist sie deaktiviert und die
Drosselklappenkurve wird linear ausgegeben.

Throttle Curve
-79% ‘

Einrichtung: /

1. Weisen Sie einen Schalter fir die Drosselkurve in der Funktion [ASSIGN] zu.

2. Tippen Sie auf ,CH “, um die Funktion zu aktivieren. Das Symbol dndert sich bei Aktivierung zu ,JE3 “.

3. Beriihren Sie einen Punkt. Bei Auswahl wird die Option hervorgehoben.

4. Verwenden Sie ,+“ und ,- “, um die Position der Punkte nach Bedarf anzuheben oder abzusenken.

5. Wiederholen Sie dies bei Bedarf fiir die anderen Punkte.

©. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

6.17 IDLE UP

Throttle Idle Up wird fiir Modelle verwendet, die einen Kraftstoffmotor verwenden, der abgewtiirgt werden kann.

Throttle Idle Up

Wenn der Gashebel auf 0 gestellt bleibt, sorgt Idle Up dafir, dass der Motor immer etwas Gas hat, um
ein Abwiirgen zu verhindern. |TI||UlHe e vp ([EEE

Diese Funktion muss einer Steuerung zugewiesen werden, um aktiviert zu werden. Lock Mode | ‘

Diese Funktion wird nach dem Herunterfahren zurlickgesetzt. Sie missen diese Funktion nach dem
erneuten Einschalten neu starten. No Button Assigned

Einrichtung:
1. Weisen Sie dem Schalter fir Leerlauf-Hochdrehen in der Funktion [ASSIGN] eine Funktion zu. Throttle Idie Is Normal

2. Klicken Sie auf ,CH “, um diese Funktion zu aktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist,
dndert sich das Symbol zu 3.

3. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu andern. |

Lock Mode

4. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert.

[=] X IEI|H
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6.18 ENG CUT

Wenn Engine Cut Giber eine Taste ausgel6st wird, wird der Gaskanal auf eine vordefinierte Position gesetzt.

Diese Funktion muss einem Schalter/einer Taste zugewiesen werden, um aktiviert zu werden. ‘ Engine Cut

Diese Funktion wird nach dem Herunterfahren zuriickgesetzt. Sie miissen diese Funktion nach dem Engine Cut
erneuten Einschalten neu starten.

Einrichtung:

1. Weisen Siein der Funktion [ASSIGN] einen Schalter fiir die Motorabschaltung zu.

2. Klicken Sie auf Bl “, um diese Funktion zu aktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist,
dndert sich das Symbol zu 3 “.
Engine |s Normal

Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu andern.

4. Testen Sie, ob alles wie erwartet funktioniert. Q -0 -+ <

6.19 CRUISE

Wenn die Tempomatfunktion aktiviert ist, bleibt der Gaskanal auf dem Kanalwert, der bei Aktivierung ‘ E=D i

der Funktion ausgegeben wird. Wenn das Fahrzeug mit der gewlinschten Geschwindigkeit fahrt, kann |CmiS control (D ‘
die Tempomatfunktion aktiviert werden. Das Fahrzeug kann nach der Aktivierung mit derselben -
Geschwindigkeit weiterfahren, aber auch manuell beschleunigt werden. |M'r|||u.1 Accel \ ‘

[Manuelle Beschleunigung]: Wenn diese Funktion aktiviert ist, kann durch Betétigen des Gashebels die
Gasmenge im Tempomatmodus erhdht werden, und das Fahrzeug beschleunigt. Wenn der Gashebel
losgelassen wird, kann das Fahrzeug mit der vorherigen Geschwindigkeit weiterfahren.

No Button Assigned

Die Funktionsschnittstelle zeigt den Prozentsatz des Ausgangswerts des Gaskanals in Echtzeit an.

Cruise Control OFF

Ziehen Sie den Abzug oder schalten Sie die zugewiesene Steuerung um, um den Tempomatmodus zu verlasse

Einrichtung: Q d
1. Weisen Sie Uiber die Funktion ,ZUWEISEN” einen Schalter zu, um die Funktion zu aktivieren oder

zu deaktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist, andert sich das Symbol zu [T 7.

e Weisen Sie SW-Steuerungen zu, um die Tempofunktion schnell zu aktivieren/deaktivieren.
Es erscheint ein Popup-Fenster, das den aktuellen Status anzeigt.

2. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz nach Bedarf zu dndern.

e Weisen Sie TR-Steuerungen zu, um den Wert der festen Geschwindigkeit der
Geschwindigkeitsregelung anzupassen. Durch Driicken der Taste erscheint ein Popup-
Fenster, in dem der Echtzeitwert angezeigt wird. Wenn sich SW2 und SW3 im Zustand der
Tastenkombination befinden, kénnen sie auch zur Anpassung des Wertes der
Geschwindigkeitsregelung zugewiesen werden.

e DerProzentsatz kann nicht angepasst werden, wenn die Geschwindigkeitsregelung nicht aktiviert ist.
3. Klicken Sie auf [Manuelle Beschleunigung] und erhéhen Sie die Drosselklappe nach Bedarf.

e Die Gasleistung kann tber den Ausloser erhoht werden. Nach Loslassen des Ausldsers kehrt
die Gasleistung zum eingestellten Wert zurtick.
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6.20 BOAT

Diese Funktion wird nur verwendet, wenn Sie ein Modellboot verwenden. Wenn diese Funktion aktiv
ist, wird der Gaskanal auf seine niedrigste Position eingestellt und die Bremsfunktion deaktiviert.

Um diese Funktion zu aktivieren, wahlen Sie [Boot], um in den Bootsmodus zu wechseln. Nach ‘ Boat Mode
erfolgreichem Wechsel wird [Normalmodus] in [Bootsmodus] gedndert. Das Kontrollkdstchen ist aktiviert. M ‘

6.21 ANZEIGE

Diese Funktion zeigt die Kanalausgabe des Modells an und kann zum Testen der Ausgabe und des
Servobereichs verwendet werden.

Driicken Sie M “, um den Servotestmodus zu starten, der alle Kanale langsam durch ihren gesamten
Bewegungsbereich bewegt. Driicken Sie ,J@ *“, um den Servotestmodus zu deaktivieren.

Funktion aktiviert ist.

Klicken Sie auf ,& “, um die Kanalanzeige aufzurufen. In dieser Liste kénnen Sie den
Datenfortschrittsbalken aller Kanale und die prozentualen Daten der Kanéle anzeigen.

Servo View

Throttle

30
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6.22 ANFANGER

Der Anfédngermodus eignet sich fir Einsteiger, um die Sicherheit des Betriebs durch Begrenzung der

Leistung des Gas-Servos zu verbessern.

Diese Funktion ist standardmafig ausgeblendet. Sie miissen sie manuell aktivieren.

Einrichtung:

1. Gehen Sie zum Men( [Custom Main Menu] unter der Meniileiste [MODEL] und aktivieren Sie das
Kontrollkdstchen [Beginner]. Nach der Auswahl wird diese Funktion auf der Mentioberflache

angezeigt.

2. Suchen Sie die Funktion im Menti und klicken Sie auf ,CH “, um diese Funktion zu aktivieren.

Wenn diese Funktion aktiviert ist, andert sich das Symbol zu ,JE3 “.

Weisen Sie SW-Steuerungen zu, um die Anfangerfunktion zu aktivieren/deaktivieren.

6.23 svC

Die mit dieser Funktion konfigurierten Empfanger sind INr4-GYB (integriertes
Gyroskop) und GMr (mit Gyroskop-Schnittstelle).

Nachdem der Sender im AFHDS3 2-Wege-Modus mit dem Empféanger
verbunden wurde, driicken Sie die SVC-Taste, um auf die Funktion
zuzugreifen. Daraufhin wird eine Aufforderung zur Kalibrierung des

Gyroskopniveaus angezeigt. Es wird empfohlen, dass der Benutzer die Please keep the model at rest.

Anweisungen auf der Benutzeroberflache befolgt, um die
Gyroskopkalibrierung durchzufiihren, wenn er das Gyroskop zum ersten Mal
verwendet.

Weisen Sie SW-Steuerungen zu, um die SVC-Funktion schnell zu aktivieren/deakti

Weisen Sie VR/TR-Steuerungen zu, um die Lenkverstarkung, die
Gasverstarkung, die Prioritdt und erweiterte Funktionen wie ST-
Radverstarkung, Dampferpunkt, Démpfer und Filter schnell anzupassen.

Weisen Sie SW-Tasten zu, um schnell zwischen den Fahrzeugmodellen zu wechseln.
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Neutral-Kalibrierung

Wird vom Gyroskop verwendet, um Lenkung und Gashebel neutral zu kalibrieren, um die besten
Fahrbedingungen zu schaffen, wenn das Fahrzeug normal fahrt.

Bevor Sie die SVC-Funktion aktivieren, missen Sie die Lenkungsservo-Lautstérke, die Neutral-
Trimmung und die Drosselklappen-Neutralstellung des Fahrzeugs auf die besten Fahrbedingungen
einstellen. Starten Sie anschlieRend die Funktion [Smart Vehicle Control] fir die Neutral-Kalibrierung.
Jedes Mal, wenn Sie die Trimmung oder die Drosselklappenkurve dndern, miissen Sie die
Neutralstellung kalibrieren. Die Lenkdrossel sollte wahrend des Kalibrierungsvorgangs in der neutralen
Ruheposition sein.

Rickwaérts

Sie kdnnen die Richtung einstellen, wenn das Gyroskop mit dem Lenkkanal gemischt wird.

ESP-Modus

Wird fir die modellunterstiitzte Stabilitdt verwendet. Es stehen zwei Modi zur Verfligung:
Normal/Sperren. [Normal]: Wenn das Fahrzeug giert oder lenkt, sorgt das Gyroskop

automatisch

eine entgegengesetzte Kompensation, um das Servo zu steuern, damit es stabil bleibt oder ein

ein Abdrift nach dem erzeugten Winkelgeschwindigkeit zu verhindern.

[Gesperrt]: Wenn das Lenkrad in die Mittelstellung zurlckkehrt, steuert das Gyroskop den Servo
entsprechend dem Gierwinkel in die entgegengesetzte Richtung, wenn das Fahrzeug giert, damit es in

die erwartete Richtung zuriickkehrt (wenn das Lenkrad im ,Gesperrt-Modus” nicht in die Mittelstellung
zurlickkehrt, verhalt es sich wie im ,Normal-Modus”).

Lenkverstérkung

Dient zur Anderung der Empfindlichkeit des Mischlenkkanals.

Gasverstarkung

Wird verwendet, um die Empfindlichkeit des Mischgaskanals zu dndern.

Prioritat

Dient zur Einstellung des Steuerungsverhaltnisses zwischen Lenkradsteuerung und Gyroskop bei der
Lenkung, d. h. dem Wenderadius. Bei Richtungsanderungen mithilfe des Lenkrads wird der Lenkwinkel
aufgrund des Einflusses der Gyroskopmischung reduziert. Bei einem Wert von 0 % ist die
Mischsteuerung am starksten, d. h. der Wenderadius ist am gréfSten. Bei einem Wert von 100 % betragt
die Mischsteuerung 0, d. h., der Wendekreis ist am kleinsten.

Gyroskop-Kalibrierung

Wird bei der ersten Verwendung zum Aktivieren des Gyroskops Uber die Bindung oder zur Kalibrierung des
Gyroskops nach dem Austausch verwendet. Das Modell bleibt in einem stabilen und stationdren Zustand.
Klicken Sie auf ,Kalibrierung“. Der Empféanger blinkt zweimal und wird automatisch beendet. Dies zeigt an,
dass die Kalibrierung erfolgreich war.

(Die oben genannten Parameter sind einstellbar, wenn der Sender an den GMr-Empfanger und das FS-
GY01-Gyroskop angepasst ist, und sie sind auch einstellbar, wenn er an den INr4-GYB-Empféanger
angepasstist.
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Erweitert

Zur Anpassung des INr4-GYB-Empfangers, der mit Modellautos mit Drift-Funktion usw. kompatibel
ist. Sie kdnnen den Typ der Modellautos einstellen und die Parameter fiir [ST Wheel Gain], [Damper
Point], [Damper] und [Filter] anpassen.

‘Advanced

[ST Wheel Gain]: Einstellung des Eingriffsverhaltnisses der Lenkung in die Gyrosteuerung. Je héher der

Wert, desto empfindlicher ist die Lenkung. [ulll 1:Fiysky 01 R [_-" T D

Advanced
[Damper Point]: Passt das Servo an den Dampferpunkt vor der Zielwinkelposition an. Im ) '
Dampfungsintervall wird die Schwingungsgeschwindigkeit des Servos verlangsamt. Je hoher der Wert, Seneral © o ‘
desto grofer ist das Intervall, in dem die Servogeschwindigkeit verlangsamt wird.

‘F1

[Damper]: Verlangsamt die Servogeschwindigkeit im Dampferpunkt und passt den Dampfungseffekt
im Dampferpunkt an. Je hoher der Wert, desto langsamer verlangsamt sich das Servo im
Dampferpunkt. Infolgedessen benétigt das Servo langer, um den Zielwinkel zu erreichen. Dieser
Parameter muss zusammen mit [Damper point] eingestellt werden, um das beste Ergebnis zu Drag Race Cars
erzielen.

[Filter]: Dient zur Unterdrlickung von Jitter. Je hdher der Wert, desto starker die Jitterunterdriickung,. -
il 1: Flysky 01 R (B TX [

Advanced

°

Einrichtung: Drift ©
1. Tippen Sie auf ,CH “, um diese Funktion zu aktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist, &ndert brew) Raes s
sich das Symbol zu A “.

e Wenn das Gyroskop nicht angeschlossen ist, kann diese Funktion nicht aktiviert werden, ——
und das System gibt die Meldung ,Der aktuelle Empfanger ist nicht ordnungsgemafl mit
dem Gyroskop verbunden® aus.

2. Klicken Sie auf [Neutral calibration]. Es erscheint ein Popup-Fenster mit der Frage ,Mdéchten Sie
wirklich die Neutralkalibrierung starten? Bringen Sie Lenkung und Gashebel vor dem Start in den
neutralen Ruhezustand*. Klicken Sie auf ,Yes“. Der Sender wechselt in den Kalibrierungsmodus. Das
System meldet die erfolgreiche Kalibrierung mit einem akustischen Signal.

ST Wheel Gain

Damper Point

3. Wenn Sie die Bewegungsrichtung d&ndern méchten, klicken Sie bitte auf [Umkehren]. Wenn die
Funktion auf Umkehren eingestellt ist, wird ,,Umkehren® angezeigt.

Damper

‘ Filter

¢ Die Methode zum Ersetzen von EPS ist die gleiche wie oben.

4. Unter dieser Funktion kénnen Sie auch die Prozentsatze fir [Lenkverstarkung], [Gasverstarkung]
und [Prioritat] einstellen. Der einstellbare Prozentsatzbereich liegt zwischen 0 % und 100 %.
Nachdem Sie die Option ausgewahlt haben, klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz zu
andern.

5. Klicken Sie auf [Gyroskopkalibrierung]. Es erscheint ein Popup-Fenster mit der Frage ,Mdchten Sie
die Kalibrierung wirklich starten?“. Das System meldet die erfolgreiche Kalibrierung mit einem
akustischen Signal.

e Achten Sie bei der Kalibrierung des Gyroskops darauf, dass sich das Modell in einem stabilen
und stationdren Zustand befindet.

6. Tippen Sie auf [Erweitert] und wihlen Sie dann einen Typ fiir das Modellauto aus. Nachdem Sie
auf [Benutzerdefiniert] geklickt haben, tippen Sie auf einen Punkt, den Sie einstellen m&chten.
Klicken Sie anschliefend auf ,+“ oder ,-“, um den gewlinschten Wert einzustellen.

Bilibili Website Facebook




6.24 TRAINER

Noble NB4+ unterstitzt drei Funktionsmodi: Trainer, Schiiller und H-Track. Sender, die auf den Trainer-

oder H-Track-Modus eingestellt sind, akzeptieren externe Signale zur Steuerung des Modells, d. h. die [uill 1:Fiysky 01 R ) TX WY
Trainer-Schnittstelle oder die Head-Tracker-Schnittstelle kann externe PPM-Signaleingaben erkennen.
Sender, die auf den Schiilermodus eingestellt sind, geben nur PPM-Signale aus und erkennen keine o'’y
Eingangssignale. CH SPEED MIXES TH NEUTRAL
Zwei Sender (einer flir den Trainer-Modus und einer fir den Schiiler-Modus) konnen tber ein A e
doppelseitiges Typ-C-Kabel verbunden werden, um die Trainerfunktion zu realisieren. Please set the USE setup
Ein Sender (H-Track-Modus) kann tber ein Head-Tracker-Kabel mit dem Headset verbunden werden, to" rainer mode first
um die Head-Tracker-Funktion zu realisieren.
Einrichtung: @ g

SVC TRAINER i-BUS2

1. Suchen Sie diese Funktion im Ment und klicken Sie auf ,CH ¢, um sie zu aktivieren. Wenn Yy
diese Funktion eingeschaltet ist, dndert sich das Symbol zu [ “.

. Sie kdnnen in der [ASSIGN]-Oberflache eine Steuerung zuweisen, um diese Funktion zu
aktivieren oder zu deaktivieren.

2. Klicken Sie auf ,Modus“ (standardmaRig ist ,Trainer eingestellt), um zu ,Schiler und ,H-Track* zu wechseln.

3. Flhren Sie den Test durch, um sicherzustellen, dass die Einstellungen wie vorgesehen funktionieren.

Trainer

Wenn der Trainer-Modus auf , Trainer” eingestellt ist, unterstiitzt der Sender zu diesem Zeitpunkt nur die

Trainer-Funktion [l 1:Flysky 01 R [mmm) T (W}

Trainer Mode

Einrichtung: [Mode [ Trainer )

1. Klicken Sie auf [Trainer], um den Trainer-Modus aufzurufen. a

|Trainer Mode Setup >

2. Klicken Sie auf [Trainer-Modus-Einrichtung], um [Lenkung], [Gas], [CH 3-8] zu aktivieren.

e Die Anzahl der angezeigten Kanale basiert auf [Channel Number Definition] in [MODEL]. (IR reine i Moce ESotun
3. Fiihren Sie den Test durch, um sicherzustellen, dass die Einstellungen wie vorgesehen funktionieren. ‘_G'ee'ri"“ o
Klicken Sie auf M “, um die Trainer-Modus-Funktion zuriickzusetzen. Wenn Sie im Popup-Fenster Throttle OFF
[Yes] auswahlen, werden alle Einstellungen auf die Standardwerte zurlickgesetzt. Wenn Sie [No] ;

auswahlen, wird das Popup-Fenster direkt geschlossen. CH3 OFF

OFF
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Schiiler
Wenn der Trainer-Modus auf ,Student” eingestellt ist, unterstitzt der Sender zu diesem Zeitpunkt nur
die Schilerfunktion.

[Signalpolaritat]: Der hohe Pegel ist standardmaliig positiv. Einige Geradte erkennen moglicherweise
den niedrigen Pegel als giiltiges Signal. Stellen Sie in diesem Fall die Signalpolaritat auf negativ
ein, d. h. der niedrige Pegel ist giiltig.

[Anzahl der Kanéle]: Stellen Sie die Anzahl der Kanéle in einem PPM-Signal ein. Standardmaliig enthalt ein
PPM-Signal 8 Kanéle. Der Einstellbereich liegt zwischen 4 und 8, die Schrittweite betragt 1.

[Periode]: Bezieht sich auf die Zeit der Ubertragung eines PPM-Signals. Die Standardperiode fiir ein 8-
Kanal-PPM-Signal betrdgt 20 ms. Der Bereich liegt zwischen 12,5 und 45 ms, der Schritt betrégt 0,5 ms.

. Wenn weniger Kanale verwendet werden, kann eine kiirzere Periode eingestellt werden, um die
fur die Signallbertragung erforderliche Zeit zu verkiirzen und die Latenz zu reduzieren. Die
Einstellung der Periode kann jedoch nur die Leerlaufzeit verkirzen, nicht die effektive
Signaldauer. Daher wird durch die Einstellung der Periode die Anzahl der Signalkanale nicht
reduziert. Wenn die
Anzahl der Kanéle zunimmt und die effektive Signalibertragungszeit gréfier als die Periode ist,
verarbeitet das System das Signal im Minimal-Leerlaufmodus, und der Einstellungswert der
Schnittstelle wird nicht entsprechend gedndert.

[Startpegel]: Die Startmarkierungszeit identifiziert das PPM-Signal. Der Standardwert betrégt 400 us.
Der Bereich liegt zwischen 100 und 700 ms, und der Schritt betragt 50 us.

Einrichtung:
1. Klicken Sie auf [Student], um den Modus aufzurufen.
2. Klicken Sie auf [Signalpolaritét], um zu ,Negativ Low Level ist glltig” zu wechseln.

e Einige Gerate erkennen moglicherweise einen niedrigen Pegel als gliltiges Signal. In
diesem Fall sollte [Signalpolaritat] auf negativ umgeschaltet werden.

3. Klicken Sie auf [Anzahl der Kanile], [Periode] oder [Startpegel]. Wenn dieser Punkt ausgewahlt ist,
leuchtet er hell.

4. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um die Anzahl der Kanéle, die Periode oder den Startpegel nach
Bedarf zu dndern. Driicken Sie lange auf ,+“ oder ,-“, um die Anpassung der entsprechenden
Werte zu beschleunigen.

5. Fuhren Sie den Test durch, um sicherzustellen, dass die Einstellungen wie vorgesehen funktionieren.

Klicken Sie auf [ “, um die Funktion ,Student Mode“ zurlickzusetzen. Wenn Sie im Popup-Fenster
[Yes] auswahlen, werden alle Einstellungen auf die Standardwerte zuriickgesetzt. Wenn Sie [No]
auswahlen, wird das Popup-Fenster direkt geschlossen.

H Track

Wenn der Trainer-Modus auf H Track eingestellt ist, unterstiitzt der Sender derzeit nur die Head-Tracker-
Funktion.

Einrichtung:
1. Klicken Sie auf [H Track], um den Modus aufzurufen.

2. Klicken Sie auf den entsprechenden Kanal in der Liste, um ihn zuzuweisen (standardméaRig ist er
nicht zugewiesen). Sie konnen CH1-CH8 als Steuerkanale zuweisen.

o Die Anzahl der angezeigten Kandle basiert auf [Channel Number Definition] in [MODEL].

3. Flhren Sie den Test durch, um sicherzustellen, dass die Einstellungen wie vorgesehen funktionieren.

Klicken Sie auf /8 “, um die Head-Tracker-Modus-Funktion zuriickzusetzen. Wenn Sie im Popup-
Fenster [Yes] auswdhlen, werden alle Einstellungen auf die Standardwerte zuriickgesetzt. Wenn Sie
[No] auswahlen, wird das Popup-Fenster direkt geschlossen.
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Hinweise:

1. Benutzer missen das Kabel fur die Trainer-Funktion (beidseitiges Typ-C-Kabel) und das Kabel fir die Head-Tracker-Funktion (Typ-C-
Anschluss an einem Ende und Audioanschluss am anderen Ende) im Voraus vorbereiten.

e Wenn Benutzer kein geeignetes Head-Tracker-Kabel haben, kann das FS-XC201-Typ-C-Kabel verwendet werden, um das Kabel
gemal der Definition der Typ-C-Kabelsequenz zu dndern, wobei der Typ-C-Stecker des Typ-C-Kabels beibehalten wird.
Schneiden Sie mit einer Zange oder einem anderen Werkzeug das andere Ende des Typ-C-Kabels ab und fiihren Sie die vom
Typ-C-Kabel ummantelten Adern heraus. Der Benutzer muss tberpriifen, welche beiden Adern die Erdungsleitung (GND) und
die Signalleitung (PPM) sind. In der Regel ist die schwarze Ader die Erdungsleitung und die weil’e Ader die Signalleitung. Dies
hangt jedoch von der tatsachlichen Messung der Aderreihenfolge ab.

e Nehmen Sie als Beispiel den S-Anschluss der Head-Tracker-Schnittstelle. Vor der Neuverkabelung miissen Sie die Pin-Definition
des S-Anschlusses Uiberpriifen, um den Erdungsdraht (GND) und den Signaldraht (PPM) herauszufiihren, die im Head-Tracker-
Kabel umwickelt sind. Die Schritte &hneln denen der Neuverkabelung des FS-XC201 Typ-C-Kabels. Behalten Sie den S-
Anschlussstecker des Head-Tracker-Kabels bei, schneiden Sie das andere Ende mit einer Zange oder einem anderen Werkzeug ab,
flhren Sie die im Head-Tracker-Kabel ummantelten Adern heraus und verbinden Sie dann die beiden Adern des FS-XC201 Typ-C-
Kabels mit den beiden Adern des Head-Tracker-Kabels. Anschlieflend kénnen Sie die Head-Tracker-Funktion normal verwenden
(die GND-Leitung wird mit der GND-Leitung verbunden, die Signalleitung mit der Signalleitung).

e Nehmen wir als Beispiel die 3,5>-mm-Head-Tracker-Schnittstelle. Wahlen Sie ein 3,5-mm-Typ-C-Kabel, um auf ein 3,5-mm-
Audioanschluss-Adapterkabel umzusteigen. Sie miissen vorab Giberpriifen, ob der Audioanschluss der FPV-Brille PPM-Signale
ausgibt (Einzelheiten finden Sie im Handbuch der FPV-Brille). Stellen Sie aufierdem sicher, dass die Signalleitung (PPM) des Typ-
C-Kabels mit der PPM-Signalleitung des Audioanschlusses verbunden ist. Wenn die Verbindung nicht hergestellt ist, kann der
Sender das vom Headset ausgegebene PPM-Signal nicht richtig erkennen und das Headset nicht steuern.
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Typ-C-Kabelbelegung

Definition der Typ-C-Kabelbelegung:

Die Typ-C-Schnittstelle der Noble NB4+ Senderbasis verwendet GND, USB_DM (D-Pins), wobei
der D-Pin zum Senden und Empfangen von PPM-Signalen verwendet wird.

Bevor Sie diese Funktion aktivieren, missen Sie den Trainer-Modus auswéhlen, indem Sie [System] >[USB-Einrichtung] wéhlen.

Um die Trainer-Funktion zu aktivieren, driicken Sie kurz die Ein-/Aus-Taste beider Senderbasen, um sicherzustellen, dass die
Basen beider Sender aktiviert sind. Stellen Sie gleichzeitig sicher, dass die beiden Sender korrekt verbunden sind. Um die Head-
Tracker-Funktion zu aktivieren, driicken Sie kurz die Ein-/Aus-Taste einer Senderbasis, um sicherzustellen, dass die Basis des
Senders aktiviert ist, und stellen Sie sicher, dass das Headset korrekt angeschlossen ist.

4. Noble NB4 + Trainer-Schnittstelle des Senders kann die eingehenden PPM-Signale adaptiv identifizieren. Die meisten Gerate, die PPM-
Ausgabe unterstltzen, konnen als externe Eingangssignalquelle fiir den Trainer-Modus verwendet werden. Einige Gerdte unterstitzen
diese Funktion jedoch moglicherweise nicht. In diesem Fall kdnnen Sie die PPM-Ausgabe der Trainer-Schnittstelle so einstellen, dass
sie den externen Gerdten entspricht, die spezielle Anforderungen an die Identifizierung des PPM-Signals haben.

5. Wennder Trainer-Sender den Schiler-Sender nicht erkennt, z. B. weil der Schiiler den Sender ausgeschaltet oder das Kabel des
Schiiler-Senders abgezogen hat, wird die Steuerungsberechtigung automatisch an den Trainer-Sender zuriickgegeben.

HMELLS Bilibili Website Facebook




6.25 i-BUS2

Die Funktion ,i-BUS2-Geréteeinstellungen® dient zum Einrichten der i-BUS2-Geréte, wie z. B. FS-
iBHO7 Hub oder i-BUS2-Protokoll-Servo.

e Aufder Senderseite miissen Sie zundchst die Empfangerschnittstelle, die mit dem iBUS2-
Gerat verbunden werden soll, tiber die Funktion [RX-Schnittstellenprotokoll] als i-BUS2
einstellen.

Wenn der Sender normalerweise mit dem i-BUS2 HUB verbunden ist, konnen Sie ihn als PWM-Wandler

einstellen.

Wenn der Sender normalerweise mit einem i-BUS2-Sensorgerét verbunden ist, konnen Sie Giber diese

Funktion auf die Sensoreinstellungsschnittstelle zugreifen.

Wenn der Sender normalerweise mit einem Servo oder ESC vom Typ i-BUS2 verbunden ist, kénnen
Sie die entsprechenden Funktionsparameter einstellen, Daten (berwachen und Kanéle fir die

Steuerung von Gerdten zuweisen.

FS-iBHO7 Extender

Wenn der Sender das i-BUS2 HUB-Gerat erkennt, kann das i-BUS2 HUB-Gerat iber diese Funktion
als PWM-Wandler eingestellt oder auf das i-BUS2 HUB-Gerat zurlickgesetzt werden.

Einrichtung:
1. Klicken Sie auf [i-BUS2 Setup], um das Einstellungsment aufzurufen.
2. Tippen Sie auf [i-BHO7 Extender NPB].

3. Klicken Sie auf [Als PWM-Konverter einstellen]. Nachdem Sie im Popup-Fenster auf [OK]
geklickt haben, tippen Sie auf [PWM-Konverter NPB].

4. Tippen Sie auf [Auf i-BUS2 Extender einstellen], um es wieder auf HUB zuriickzusetzen.
Tippen Sie auf eine Schnittstelle, um sie aufzurufen, und klicken Sie dann auf einen Kanal,
um ihn als Ausgangskanal des Wandlers festzulegen.

5. Tippen Sie auf M “, um zurlickzukehren. Es erscheint ein Popup-Fenster mit der Frage
LFrequenz des PWM-Wandlers synchron einstellen?”, klicken Sie dann auf [YES] oder [NO], um
das Fenster zu schlieRen. Wenn Sie YES wahlen, wird es synchron sein, andernfalls ist es

umgekehrt.

e Dievom Extender zuriickgegebene Spannung kann in Echtzeit im Menii [Sensor] angezeigt

werden.

*  Wenn ein Servo an die auf das i-BUS2-Protokoll eingestellte Schnittstelle
angeschlossen ist, werden der Servotyp und die Schnittstelle im Mendi [i-BUS2 Setup]
angezeigt.
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i-BUS2-SENSOR

Wenn der Sender einen i-BUS2-Sensor erkennt, konnen Sie in dieser Funktion die
Funktionsparameter des Sensors einstellen. Weitere Informationen finden Sie unter 6.10 SENSOR.

i-BUS2-SERVOS (FXS260/380)

Wenn der Sender den i-BUS2 FXS260/380 Servo erkennt, konnen Sie mit dieser Funktion die relevanten

Funktionsparameter des Servos einstellen, die vom Servo zuriickgegebenen Informationen tiberwachen

und den Kanal fir die Steuerung des Servos zuweisen.

Servo-Einrichtung

Legt die Funktionsparameter zum Einstellen des entsprechenden Servos
fest.

[Soft Start]: Legt die Reaktionsgeschwindigkeit des sofortigen Starts des
Servos fest.

[Thermoschutz]: Aktiviert/deaktiviert die Thermoschutzfunktion des
Servos.

[Leistung]: Legt die Ausgangsleistung des Servos wahrend des Betriebs
fest.

[Boost]: Legt die Spannung fir den sofortigen Start des Servos fest,
um die Startkraft des Servos zu dndern.

Einrichtung:

Wéhlen Sie den Funktionspunkt aus und klicken Sie dann auf ,+*
oder ,-“, um den Prozentsatz oder die Option zu dndern.

Datenerkennung
Uberwacht die Riickmeldungen des entsprechenden Servos.

Tippen Sie auf [Data Sense], um die Data Sense-Oberflache
aufzurufen. Sie kénnen auch auf & “ tippen, um die Data

Record-Oberflache aufzurufen.

Kanal

Weist den entsprechenden Kanal zur Steuerung dieses Servos zu.

Tippen Sie auf [Channel: Steering], um den Bildschirm aufzurufen, und
tippen Sie dann auf einen geeigneten Kanal. Klicken Sie anschlieRend
auf B “, um zum vorherigen Bildschirm zuriickzukehren.
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Servo Setup

‘Neutral Point
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‘Rev@rse

‘De‘ad Zone

Soft Start

P
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Type
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Angle Speed
Voltage
Current

Temperature

)
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i-BUS2-SERVOS (Power HD)

Wenn der Sender einen i-BUS2-Servo (Power HD) erkennt, kdnnen Sie mit dieser Funktion die
relevanten Funktionsparameter des Servos einstellen, die vom Servo zurlickgegebenen

Informationen tiberwachen und den Kanal flr die Steuerung des Servos zuweisen.

Die Einstellungen der Power HD-Servoparameter dhneln denen des FXS260/380. Siehe die
Beschreibung der FXS260/380-Servos. Sie kdnnen die Power HD-Servoparameter als zwei Satze von
Konfigurationsparametern speichern. Zwei Séatze haufig verwendeter Parameter kdnnen jeweils als
Konfigurationen 1 und 2 gespeichert werden. Beide kdnnen durch Einstellen einer Steuerung

umgeschaltet werden.

Einrichtung:

1. Zwei Satze hdufig verwendeter Parameter konnen als Konfigurationen 1 und 2 festgelegt
und gespeichert werden, indem Sie jeweils auf ,Save config 1“ oder ,Save config 2“ tippen.

2. Tippen Sie auf ,B “, um die Schnittstelle ,Config Switch Switch* aufzurufen.

3. Wahlen Sie eine Steuerung aus und tippen Sie dann auf Bl “, um diese Funktion zu
aktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist, andert sich das Symbol zu L2 “. Dann kénnen
die beiden Konfigurationssatze mit dieser Steuerung umgeschaltet werden.

Klicken Sie auf [81“ um die Einstellungen auf die Standarddaten
zuriickzusetzen, d. h. auf die Daten der Konfiguration 1. Wenn die
Daten der Konfiguration 1 nicht festgelegt sind, wenn Sie auf J81“
klicken, um die Daten zurlickzusetzen, fordert das System Sie auf,
zuerst die Daten der Konfiguration 1 zu speichern.

Informationen zur Einstellung des PowerHD-Servos fiir ,Data Sense“

und ,Channel“ finden Sie in der Beschreibung der FXS260/380-Servos.

Hinweis: Einzelheiten zu den Power HD-Parametern finden Sie im
entsprechenden Handbuch des Power HD-Servos.
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i-BUS2-SERVOS

Wenn der Sender einen i-BUS2-Servo erkennt, kdnnen Sie mit dieser Funktion die relevanten
Funktionsparameter des Servos einstellen, die vom Servo zuriickgegebenen Informationen
Uberwachen und den Kanal fiir die Steuerung des Servos zuweisen.

Die Einstellungen der i-BUS2-Servoparameter ahneln denen des Power HD. Siehe die
Beschreibung der Power HD- und FXS260/380-Servos.

11| 1 Flysky 01 RX [mp TX (0§

Config Switch Switch

11| 1: Flysky 01
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RX (M) T [0}
i-BUS2 Setup

i-BUS2 Servo

(11l 1: Flysky 01

i-BUS2

‘Servo Setup
Data Se

‘Clmnnel Steering >

]-3US2

RX [} TX [}

Servo Setup

Save config 1@Save config 2

‘Mnx Power
Boost

Dead Band
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Save config 1@Save config 2

Max Power
‘BG =
Dead Band

Tension

11| 1: Flysky 01 R M) TX [0

Servo Setup

Save config 1j@Save config 2|

Max Power

Informationen zur Einstellung des i-BUS2-Servos fiir Data Sense
und Channel finden Sie in der Beschreibung der FXS260/380-
Servos.

Hinweis: Einzelheiten zu den i-BUS2-Parametern finden Sie im
entsprechenden Handbuch des i-BUS2-Servos.
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i-BUS2 ESC (XERUN AXE R2)

Wenn der Sender einen i-BUS2 i-BUS2 XERUN AXE R2 ESC erkennt, kdnnen Sie mit dieser Funktion die P 1:Flysky 01 RX [ T [}
relevanten Funktionsparameter des ESC einstellen.

i-BUS2 Setup

‘XERUN AXE R2 NPB
Servo-Einrichtung [Lill 1: Flysky 01 Rx () T (o » ]WW—WE@’
Servo Setup XERUN AXE R2

Legt die Funktionsparameter fest, um den entsprechenden ESC
anzupassen.

Running Mode Setup > ‘

. . . . . . . RPM/TH Matching Disabled ata Sense >
Hinweis: Um einen korrekten Betrieb zu gewahrleisten, miissen ! atehing SR ‘ ‘

Sie nach dem Einstellen der Parameter auf JA“ (Parameter speichern)
klicken, um die aktualisierten Parameter zu bestatigen. Klicken
Sie anschlieRend auf M “ (Zuriick), um zuriickzukehren. Die
Parametereinstellungen des ESC werden wirksam (gleichzeitig

Cutoff Voltage Mid Throttle > ‘

‘ BEC Voltage

gibt der ESC einen akustischen Hinweis aus). ‘Mmm T
Eil’]richtul’]g: Max. F. Force ‘
Wéhlen Sie den Funktionspunkt aus und klicken Sie dann auf ‘TH Increase Rate | Level & ‘

L+ oder ,-“, um den Prozentsatz oder die Option zu dndern. —  —
Neutral Range 9

‘RPM Decrease Rate Level 1
[l 1: Flysky 01 RX [ TX [0}

Servo Setup

Running Mode ‘

Datenerkennung Max. R. Force ‘
‘ RPM/TH _Matchina Disabled ‘

Uberwacht die Riickmeldungen des entsprechenden ESC. ‘M . Bl Eaes

Tippen Sie auf [Data Sense], um die Data Sense-Oberflache aufzurufen.
Dort kdnnen Sie die relevanten Informationen einsehen.

‘Drag Brake Force
Confirm to update

Smart Drag Brake Enabled
ESC parameters?

Sie kénnen auch auf 8 “ tippen, um die Datenaufzeichnungsschnittstelle aufzur |'D Broke Rat
rag raxKe ate O

Motor Rotation

Turbo Timing

Turbo Delay Instant

0 =(A)+ < Jlivem o " oo

Data Sense

Data Sense

Kanal

Weist den entsprechenden Kanal zur Steuerung dieses ESC zu.

Tippen Sie auf [Channel: Throttle], um den Bildschirm aufzurufen, und D Type
tippen Sie dann auf einen geeigneten Kanal. Klicken Sie anschlieRend 87-0 XERUN AXE R2
auf B, um zum vorherigen Bildschirm zurtickzukehren. o Voltage

-2 Current
Hinweis: Einzelheiten zu den ESC-Parametern finden Sie im 57-3 RPM
entsprechenden Handbuch des ESC. ! Throttle

Power
ESC Temp. 0°c

57-7 Motor Temp. o°C
Throttle >

f Flysky 01 RX M) TX [W_p

Channel

Steering

|Th| ottle
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6.26 HILFE

Um das Benutzerhandbuch ber diese Funktion zu erhalten. Benutzer konnen uns Uber die auf der

Oberflache aufgefiihrten Social-Media-Konten kontaktieren. ol 1:Fivsky 01 ) T Y

Help Center
Einrichtung: LI

1. Tippen Sie auf [Hilfezentrum], um es zu 6ffnen. ‘c-m.;m website

2. Tippen Sie auf den gewlinschten Eintrag, um den entsprechenden QR-Code anzuzeigen.

3. Scannen Sie den QR-Code, um die entsprechenden Informationen zu erhalten. Klicken Sie
anschlieRend auf J*, um zur vorherigen Oberfléche zuriickzukehren. ‘

YouTube

Facebook "
Twitter ,‘

<

Bilibili

Website Facebook




7 RXSET

In diesem Abschnitt werden die Funktionen des Empféngers und deren Verwendung vorgestellt.

7.1 Bind Set

Mit dieser Funktion wird der Sender in den Bindungsmodus versetzt, um ihn mit dem Empfanger zu
verbinden. Spezifische Anweisungen zum Binden finden Sie im Abschnitt ,4.2 Bind*.

7.2 Lenkkraft

Mit dieser Funktion wird die Lenkkraft beim Lenken des Empféangerservos eingestellt.

Diese Funktion kann eingestellt werden, wenn die RF-Einstellung des Senders auf [Mini-Z(FHSS)]

eingestelltist. Sie ist ausgeblendet, wenn die RF auf andere Standards eingestellt ist. [ B & i

Steering Force

Steering Force m ‘

Einrichtung:

Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsatz der Lenkkraft zu &ndern. Der Einstellbereich liegt zwischen

0-100 % und der Einstellschritt betragt 1 %. Die Einstellung kann auch Gber die TR/VR-Taste oder den
Drehknopf in der Funktion [ASSIGN] vorgenommen werden.

7.3 Gyro-Verstarkung

Diese Funktion dient zur Einstellung der Empfindlichkeit des Gyroskops am Empféanger.

Diese Funktion kann eingestellt werden, wenn die RF-Einstellung des Senders auf [Mini-Z(FHSS)] e
eingestellt ist. Sie ist ausgeblendet, wenn die RF auf andere Standards eingestellt ist.

Gyro Gain

Einrichtung: Siehe [7.2 Lenkkraft].
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7.4 RX-Schnittstellenprotokoll

Diese Funktion dient zum Einstellen des Empféngerausgangsmodus.

RX Interface Protocol

‘ CH1 Interface

Empfénger-Schnittstellenprotokoll der klassischen Version

Wenn der angepasste Empfanger FGr4, FGr4S, FGraP, FTr4, FTr10 und FTrl16S ist, konnen die
Ausgangsprotokolle von [CH1-Schnittstelle] und [Seriell] jeweils eingestellt werden.[CH1-Schnittstelle]
kann auf PWM oder PPM eingestellt werden. [Seriell] kann auf i-BUS oder S.BUS eingestellt werden
(spezifische i-BUS-Einstellungen finden Sie unter [7.8 i-BUS-Einstellung]). ‘pWM
[CHI1-Schnittstelle]: Legt das Ausgabeprotokoll von CH1 fest. [Seriell]:

Legt das Ausgabeprotokoll der seriellen Schnittstelle fest.

CH1 Interface

‘PPM
Serial
Einrichtung:

1. Klicken Sie auf [CH1-Schnittstelle] oder [Seriell].

2. Tippen Sie auf das entsprechende Protokoll. Klicken Sie auf B ¢, um zur vorherigen Ebene zurlickzukehre
Erweitertes Empfanger-Schnittstellenprotokoll

Wenn der angepasste Empfanger ein weiterer Empfanger der erweiterten Version ist, kann das
Ausgangsprotokoll der Empfanger-NPA/NPB/NPC/NPD-Schnittstelle eingestellt werden.

RX Interface Protocol

Im Dual-Empfangermodus kdnnen die Schnittstellenprotokolle des Master- und des Slave-
Empféangers jeweils eingestellt werden. Master Recelver

Fur die NPA/NPB/NPC/NPD-Schnittstelle des Master-Empfangers umfassen die Ausgabemodi PWM, Slave Receiver
PPM, S.BUS, i-BUS in, i-BUS out und i-BUS2.

Master Receiver
e Wenn die NPA-Schnittstelle auf PPM-Ausgabe eingestellt ist, unterstiitzen die anderen
Schnittstellen die Signalausgabe PWM, S.BUS, i-BUS in, i-BUS out und i-BUS2.

Die Ausgabemodi fiir die NPA/NPB/NPC/NPD-Schnittstelle des Slave-Empféangers sind PWM, PPM, PwM >
S.BUS, i-BUS out und i-BUS2. —_———

e Wenndie RXi-BUS 2 HUB-Simulatorfunktion deaktiviert ist, kdnnen Sie nur einmal fiir PPM-, S
S.BUS-, i-BUS-In-, i-BUS-Out- und i-BUS 2-Signale in mehreren neuen Ports auswahlen. Wenn PYM >
beispielsweise NPA auf i-BUS-Out eingestellt ist, sollten NPD/NPC/NPB/NPA nicht auf i-BUS-Out _—
eingestellt werden.

PWM >

PwM >

o Der gleichzeitige Konflikt von i-BUS- und i-BUS2-Ubertragungsinformationen ist nicht
zuldssig. Wenn ein neuer Port auf i-BUS out oder i-BUS in eingestellt ist, sollten andere neue
Ports nicht auf i-BUS2 eingestellt werden. Wenn ein neuer Port auf i-BUS2 eingestellt ist,
sollten andere neue Ports nicht auf i-BUS out oder i-BUS in eingestellt werden.

e Wenn die RX i-BUS2 HUB-Simulatorfunktion aktiviert ist, konnen mehrere neue Ports auf einen
Signaltyp eingestellt werden, z. B. NPA ~ PWM, NPB ~ PWM, NPC ~ i-BUS2 und NPD ~ i-BUS2.

[i-BUS in]: Verbindung mit i-BUS-Sensor.
[i-BUS out]: Verbindung mit i-BUS-Erweiterungsempfanger oder anderem i-BUS-Signalerfassungsgerét.

[i-BUS2]: Wenn die Empfanger-i-BUS2-HUB-Simulatorfunktion deaktiviert ist, ist nur 1

i-BUS2-Signalausgang zuldssig. Wenn die i-BUS2 HUB-Simulatorfunktion des Empfangers aktiviert ist,
konnen 1-4 i-BUS2-Signalausgdnge ausgewahlt werden.

Einrichtung:

1. Klicken Sie auf [Empfanger-Schnittstellenprotokoll]. Wenn die Bindungseinstellung im Dual-
Empféngermodus ist, wahlen Sie den Master-Empfanger oder den Slave-Empfanger aus, um
das Unterment aufzurufen.

2. Wahlen Sie [NPA] oder andere Optionen. Klicken Sie je nach Bedarf auf das entsprechende
Protokoll. Klicken Sie dann auf B “, um zur vorherigen Ebene zuriickzukehren.
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7.5 Failsafe

Die Failsafe-Funktion kann auf drei Arten eingestellt werden:

e Einstellung zum Deaktivieren der Signalausgabe der i-BUS-Out-
und PPM-Protokollschnittstellen im Falle einer Fehlfunktion, d.
h. keine Ausgabe an den i-BUS-Out- und PPM-Schnittstellen bei
Verlust der Steuerung.

»  Stellen Sie die Failsafe-Werte Kanal fir Kanal ein: Frei/Fester
Wert/Halten.

»  [Alle festen Wertkanéle einstellen]: Sie kdnnen die Ausgangswerte
aller von einer Steuerung kontrollierten Kanéle auf den aktuellen
Wert einstellen, und dieser Wert wird ausgegeben, wenn das System
die Kontrolle verliert.

Failsafe

i-BUS/PPM No Output

Failsafe-Testfunktion

Dient zur Simulation eines Kontrollverlusts. Wenn das Modell aulRer
Kontrolle gerét, schaltet der Sender die HF-Leistung ab, woraufhin das
Modell in den Kontrollverlustzustand Gbergeht. Alle Kanale geben
entsprechend den Failsafe-Einstellungen aus.

‘C-teel ing

Einrichtung:
Set All Fixed Value Channels
L)

1. Tippen Sie auf @ “ (Failsafe-Test aktivieren), woraufhin ein Popup-
Fenster wie abgebildet erscheint. Halten Sie @ “ (Failsafe-Test

1:Flysky 01

Failsafe

i-BUS/PPM No Output
‘ ering
Throttle
CH3 (AUX. 3)

CH4 (AUX. 4)

Set All Fixed Value Channels

L) <

/PPM No Output
Steering
Throttle
.n_tH’_’- (AUX. 3)

‘ CH4 (AUX. 4)

starten) ldnger als 1 Sekunde gedrtickt, woraufhin das System die HF-
Verbindung unterbricht. Der Empfanger gibt dann den Kanalwert
gemal den Failsafe-Einstellungen aus.

2. Lassen Sie /@ “ los, um die RF-Funktion wieder zu aktivieren und die Verbindung wiederherzustellen.

i-BUS&PPM keine Ausgabe

Diese Funktion ist flir i-BUS- und PPM-Signale vorgesehen. Nachdem [i-
BUS/PPM No Output] aktiviert wurde, werden diese beiden Arten von
Failsafe-Signalen unabhéngig von der Failsafe-Einstellung immer ohne
Ausgabe ausgegeben. Wenn

die Funktion deaktiviert ist, konnen Sie nach einem Kontrollverlust pro
Kanal einstellen: auf einen festen Wert setzen oder den letzten
Ausgangswert beibehalten. StandardmaRig ist diese Funktion aktiviert.

Tippen Sie auf ,& “ rechts neben ,[i-BUS/PPM No Output]“. Wenn das
Kontrollkdstchen rechts neben der Option nicht aktiviert ist, bedeutet
dies, dass die Funktion deaktiviert ist.
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Noblenrrz

Einstellung eines separaten Kanals

Dient zum Einstellen der Ausgangssignalzustande der Kanéle: ,Free” bedeutet, dass bei einem i .
Kontrollverlust kein Ausgangssignal ausgegeben wird; ,Hold“ bedeutet, dass bei einem
Kontrollverlust der letzte Kanalwert beibehalten wird; ,Fixed Value* bedeutet, dass Sie den Failsafe- ‘
Ausgangswert durch Bewegen des Reglers einstellen kdnnen, woraufhin der eingestellte Wert bei
einem Kontrollverlust ausgegeben wird.

i-BUS/PPM No Output
Steering

Steering Failsafe
Einrichtung: Free
1. Tippen Sie auf den Kanal, den Sie einstellen mochten. Fixed Value | L 0%

2. Klicken Sie auf die gewlinschte Option. Wenn Sie den festen Wert ausgewahlt haben,
bewegen Sie den Gashebel (Lenkrad, Taste oder Drehknopf) in die gewlinschte Position und
halten Sie ihn gedrickt. Klicken Sie dann auf M “, um die Einstellungen abzuschliefen.

‘ Hold

Einstellung aller Kanéale mit festem Wert

Kann verwendet werden, um den Ausgangswert aller Kandle einzustellen, die von einer Steuerung
gesteuert werden, die nach einem Kontrollverlust auf einen festen Wert eingestellt wurde.

Einrichtung:

Tippen Sie auf diese Funktion, wahrend Sie die Steuerung in die gewiinschte Position bewegen und
gedriickt halten. Daraufhin erscheint eine Eingabeaufforderung, wie rechts dargestellt. Klicken Sie auf
,YES“, um den Vorgang abzuschlieften. [ Failsafe )

‘i—BLIS-/PF‘M No Output

Set all the channels whose
failsafe value is a fixed value

to the current output value.

= N

‘C:H4 (AUX. 4) Free > ‘

Set All Fixed Value Channels

L@ <

Hinweis: Bei gasbetriebenen Modellen unterscheidet sich die Failsafe-Einstellung geringfiigig von der bei batteriebetriebenen
Modellen.

Es wird empfohlen, die Failsafe-Einstellung so vorzunehmen, als ob sich das Fahrzeug im Bremszustand
befande, d. h. den Ausgangswert des Gaskanals des Fahrzeugs bei Betatigung der Bremse als Failsafe-Wert
festzulegen. Die Bremswirkung kann entsprechend angepasst werden.

Gasbetrieben:

Batteriebetriebene 1. Eswird empfohlen, die Ausfallsicherung auf ,Frei“ zu stellen. Bei einem Kontrollverlust wird der
Bremszustand aktiviert, wenn das ESC keine Signale empfangt.

Modelle:
ocete 2. Esistauch moglich, die Failsafe-Einstellung wie den Bremszustand des Fahrzeugs einzustellen. Wie bei

einem gasbetriebenen Fahrzeug.

«  Einige ESCs verwenden die Bremsung auch als Riickwartsgang. Uberprifen Sie dies bitte bei Ihrem Modell.
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7.6 Servofrequenz

Diese Funktion dient zur Auswahl der Frequenz der PWM-Signale der Kanaldaten. Die Funktion
umfasst analoge Servos (95 Hz), digitale Servos (380 Hz) und benutzerdefinierte Servos. Sie kénnen
den richtigen Ausgangsfrequenzwert entsprechend dem verwendeten Servo auswahlen oder
einstellen. StandardmaRig verwendet das System das digitale Servo. Der Einstellbereich fiir die
benutzerdefinierte Frequenz liegt zwischen 50 und 400 Hz.

Die Servofrequenz variiert geringfligig je nach den angeschlossenen Empfangern.

Fir den Empfanger der Classic-Version

. . ;- T FIysky UT  RX (X[
Klicken Sie auf [Servos Frequency]. Serves Frequency

2. Klicken Sie auf die entsprechende Option. Klicken Sie auf B “, um zur vorherigen Ebene zuriickzukehren. RIS

e Wenn die RF-Einstellung des Senders auf [AFHDS 3 1 way] eingestellt ist, andern Sie Digital Servo
die Servo-Reaktionsgeschwindigkeit und tippen Sie dann auf B “ (Servo-Frequenz). Das
System zeigt die Meldung , It takes effect after bind or re-bind. Are you sure you want Custom | 400HZ
to bind?“ (Die Anderung wird nach dem Binden oder erneuten Binden wirksam.
Mdchten Sie wirklich binden?) an.

«

3. Wenn Sie [Custom] wahlen, klicken Sie auf ,+“ oder ,-¢, um die Frequenz anzupassen.

Fir den Empfanger der erweiterten Version

[SR]: Eine der Spezifikationen fiir die Servofrequenz (PWM-Frequenz betragt 833 Hz). [SFR]: Eine
der Spezifikationen fir die Servofrequenz (PWM-Frequenz betrdgt 1000 Hz).

Servos Frequency
Hinweis: Die herkémmliche Servo-Reaktionsgeschwindigkeit (PWM-Frequenz) betragt 50-
400 Hz. Die Verzogerung des gesamten Systems wird durch die Auswahl von SR und SFR
erheblich verbessert. Stellen Sie sicher, dass das angepasste Servo die entsprechende
Frequenz unterstitzt. Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen oder sogar zu Schaden am
Servo kommen. Throttle Digital Servo >

Set All Channels >

Steering Digital Servo >

Einstellung aller Kanale Synchrenized With RF

Legt die PWM-Frequenz flir einen Kanal fest. Custom

[Synchronisiert mit RF]: Das digitale Signal der niedrigen Frequenz wird mit dem digitalen
Signal der Radiofrequenz synchronisiert.

Analog Servo(95Hz)

Digital Servo(380Hz)

Einrichtung:

1. Klicken Sie auf [Steering Digital Servo] oder andere Optionen, um die
Funktionseinstellungs-Oberflache aufzurufen. SFR(1000Hz)

2. Klicken Sie entsprechend dem tatsachlichen Zustand des angepassten Empfangers auf die
entsprechende Servofrequenz. Klicken Sie auf ,® “, um zur vorherigen Ebene
zurlickzukehren.

. Klicken Sie auf das Kontrollkastchen rechts neben [Synchronisiert mit RF]. Das Symbol andert sich
andert sich zz . Die Servofrequenz dieser Funktion wird nach dem Aktivieren mit RF
synchronisiert.

" 1:Flysky 01 33 X}

Servos Frequency

Set All Channels

3. Wenn Sie [Custom] wéhlen, klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Frequenzwert anzupassen.
Set All C

Synchronized With RF

Einstellung aller Kanéle

Custom 400HZ

Stellt die PWM-Frequenz flr alle Kanéle ein.
Analog Servo(95Hz)

Informationen zur Einrichtung der Funktion finden Sie im Abschnitt ,Einrichtung” unter

LEinstellung eines Kanals“ weiter oben.

SFR(1000HzZ )
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7.7 i-BUS2-Einrichtung

Diese Funktion dient zur Einrichtung der i-BUS2-Gerate. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt 6.25 i-BUS2.

7.8 i-BUS-Einrichtung

Diese Funktion dient zur Einrichtung des i-BUS-Erweiterungsmoduls.

Die i-BUS-Funktion wird hauptsachlich fir die Servoerweiterung verwendet. Wenn ein Kabel zu kurz ist
oder die Anzahl der Servos die Ausgange des Empfangers Ubersteigt, bietet der serielle i-BUS-
Busempfanger eine praktische Option fir die Erweiterung. Bei Verwendung des seriellen i-BUS-
Busempfangers ist darauf zu achten, dass dieser separat mit Strom versorgt wird, um sicherzustellen,
dass die Servos Uiber ausreichend Leistung verfiigen.

FS-CEV04 Schaltplan (FGr4B)

Einrichtung:

1. Schalten Sie den Sender ein und geben Sie [MODEL] ein, tippen Sie dann auf [Channel Number
Definition] und wahlen Sie die Anzahl der einzustellenden Kanale (optional 2, 4, 6, 8, 10, 12, 18
Kanéle, die Standardeinstellung des Systems ist 8 Kanéle).

2. Gehen Sie zu [RX SET] und verbinden Sie Sender und Empfanger. [ulll 1: Flysky 01 RX () TX (¥
i-BUS Setup
3. Tippen Sie auf [RX Interface Protocol] und wéhlen Sie [i-BUS out]. - ‘
4. Verbinden Sie den FS-CEV04 mit den [i-BUS out]-Schnittstellen der Empfénger FGr8B/FGr4B. rom ‘
hrottie
5. Tippen Sie auf [i-BUS-Einrichtung] und wéhlen Sie den zuzuweisenden Kanal aus (tippen Sie auf
,Kanal X“, das System zeigt ,Kanal X wird zugewiesen, driicken Sie die entsprechende Taste am ~ ‘C‘HB (AUX. 3) ' ‘
seriellen BUS-Empféanger, um die Zuweisung vorzunehmen* an). Driicken Sie mit dem ‘

entsprechenden Werkzeug die Taste K1, K2, K3 oder K4 am FS-CEV04, um den ausgewahlten CH4 (AUX. 4)
Kanal C1, C2, C3 oder C4 zuzuweisen. Bei erfolgreicher Zuweisung zeigt der Sender folgende
Meldung an: ,Kanal der Schnittstelle X / Servo X zugewiesen®.

6. SchlieRen Sie das Servo an den entsprechenden Anschluss an und tiberpriifen Sie, ob es
wie erwartet funktioniert.

J§ Assigning CH3 (AUX. 3) §

| Press the corresponding i

7. Wiederholen Sie die oben genannten Schritte nach Bedarf. °
key on the serial BUS

receiver to assign.

Cancel

i-BUS Setup

Steering

CH3 (AUX. 3)

assigned to

[=] X EIH
e
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7.9 PWM-Konverter konfigurieren

Mit dieser Funktion kénnen Sie den entsprechenden Empféanger als PWM-Konverter konfigurieren.
Nach erfolgreicher Einstellung wird der Empfanger als PWM-Konverter verwendet und die
Schnittstellen geben PWM-Signale aus.

Hinweis: Diese Funktion ist nicht fiir alle Empfanger verfiigbar. Fiir den klassischen Empfanger
sind nur die Empfanger FGr4 und FTr10 verfigbar.

e Derals PWM-Konverter eingestellte Empfanger kann durch erneutes Binden des Senders in einen
Empfénger umgewandelt und nach erfolgreicher erneuter Bindung des Senders normal als
Empfénger verwendet werden.

[i-BUS zu PWM]: Diese Funktion ist fir Empfanger der klassischen Version oder der erweiterten
Version geeignet, um sie als PWM-Wandler zu konfigurieren. Bei Empfangern der klassischen Version
wird nach der Einstellung als PWM-Wandler die SENS-Schnittstelle mit der Schnittstelle des
Empféngers verbunden, der i-BUS oder i-BUS out ausgibt. Bei Empfangern der erweiterten Version
wird nach der Einstellung als PWM-Wandler die NPA-Schnittstelle verbunden.

[i-BUS2 zu PWM]: Diese Funktion ist fiir Empfénger der erweiterten Version geeignet, um sie als
PWM-Wandler zu konfigurieren. Nachdem sie als PWM-Wandler eingestellt wurden, wird ihre NPA-
Schnittstelle mit der Schnittstelle des Empfangers verbunden, der i-BUS2 ausgibt. Sie kénnen die
entsprechenden Parameter Uber [i-BUS2] einstellen, siehe Abschnitt 6.26 i-BUS2.

i-BUS zu PWM
Einrichtung:
1. Rufen Sie die Schnittstelle von ,Config PWM Converter* auf und / GLboE ?1_' . R - I MP\VM e tTXE
t|ppen S|e auf [l_BUS TO PWM}. Start Channe Config Converter .
. . L . Steering i-BUS To P#M (/] |
2. Tippen Sie auf [Start Channel], um die Einstellungs-Schnittstelle ———
Konverter fest.

Start Channel 1 |

e Wenn der Empfanger beispielsweise (iber 4 Kanéle
verfligt und einer der Kanale als Erweiterungsinterface
verwendet wird, kann der Startkanal des PWM-Wandlers
auf ,4” eingestellt werden.

3. Tippen Sie auf [Servos Frequency Digtal], um die
Einstellungsseite aufzurufen und die Servofrequenz fir den

PWM-Wandler einzustellen. Klicken Sie dann auf [Start
Config], um die Konfigurationsseite aufzurufen.

aufzurufen, und legen Sie dann den Startkanal fiir den PWM- — , |, T g , |
|
[

Servos Frequency Digital > |

[ : o1
4. Versetzen Sie den Empfénger in den Bindungszustand. Wenn Con,:g T —
die Status-LED des Empféngers von schnellem Blinken zu B
zweimaligem Blinken und einmaligem Erloschen wechselt,
ist die Konfiguration abgeschlossen. Klicken Sie
anschlieRend auf M “, um zurtickzukehren.

Wenn Sie den Empfanger als i-BUS2-PWM-Wandler einstellen, miissen
Sie [Start Channel] und [Servos Frequency] nicht einstellen.

binding )

means cor cess!

T
e
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7.10 RSSI-Ausgangseinrichtung

Mit dieser Funktion kdnnen Sie einen Kanal auswahlen, um den Signalstarkewert des Empfangers
auszugeben. Nachdem die Funktion aktiviert wurde, fiihrt der ausgewahlte Kanal nicht die Ausgabe der
entsprechenden Kanalfunktion des Senders aus, sondern gibt den Signalstarkewert des Empfangers
aus. Diese Funktion ist fiir FPV-Spieler mit Autopilot erforderlich.

Wir empfehlen Ihnen, CH14 oder einen beliebigen Zusatzkanal auszuwéahlen. Sie kénnen entsprechende

Anpassungen in den Einstellungen vornehmen, um die RSSI-Informationen auf der FPV-Brille anzuzeigen.

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf das Kontrollkdstchen rechts neben [ON], um diese Funktion zu aktivieren.

2. Klicken Sie auf [Ausgangskanal], um den entsprechenden Kanal auszuwahlen. Klicken Sie auf
4, um zur vorherigen Ebene zurtickzukehren.

7.11 RX-Batterieiiberwachung

Diese Funktion dient zur Erkennung des Spannungsstatus des Empfangers oder der entsprechenden
Sensor-Batterie.

Stellen Sie die hohen und niedrigen Batteriespannungen entsprechend der tatsachlichen Nutzung der
Empfangerbatterie und dem verbleibenden Batteriestand ein, der tiber das Symbol in der oberen
rechten Ecke der Benutzeroberfldche angezeigt wird. Der Sender sendet entsprechend dem
Batteriezustand umgehend einen Alarm.

Wenn die Batteriespannung des Empfangers oder Sensors unter den Alarmwert [Alarmspannung] fallt,
meldet der Sender ,Die Empfangerspannung ist niedrig“ und gibt einen Vibrationsalarm aus.
Informationen zum Ein- und Ausschalten des Tons/der Vibration sowie zum Einstellen einer
geeigneten Lautstdrke/Stéarke finden Sie unter [8.6 Ton] und [8.7 Vibration] im Abschnitt [System].

[Sensor]: Die Spannung des Spannungssensors wird als Spannung des Empfangers verwendet. Es kann
zwischen [Interne Spannung], [Externe Sensorspannung], [BVD-Spannung], [ESC-Stromversorgung] oder
[Sensorstromversorgung] gewahlt werden. Nach der Auswahl kann die Spannung tiber den Sender
angezeigt und ein Alarm ausgeldst werden.

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf [Rx-Batteriemonitor], um die Einstellungsseite aufzurufen.
2. Klicken Sie auf [Sensor], um einen internen oder externen Sensor auszuwéahlen.

3. Wenn Sie den Sensor als Spannungssensor einstellen, legen Sie die Werte fir [Niedrige
Spannung], [Alarmspannung] und [Hohe Spannung] fest. Wenn Sie den Sensor als [ESC-
Leistung] oder [Sensorleistung] einstellen, konnen Sie [Alarmleistung] und [Volle Leistung]
festlegen.

¢ [Niedrige Spannung]: Entspricht einem Batteriestand des Empfangers von 0 %; [Hohe
Spannung]: Entspricht einem Batteriestand des Empfangers von 100 %.

e [Alarmstrom]: Entspricht der Leistung im Alarmfall; [Volle Leistung]: Entspricht einem ESC-
Batteriestand von 100 %.
Hinweise:
1. [ESC-Leistung] gilt nur fir Hobbywing XERUN AXE R2 ESC.

2. Wenn mehrere XERUN AXE R2 ESCs angeschlossen sind, gilt die Einstellung fiir den ersten
angeschlossenen ESC.

3. [Interne Spannung] entspricht der Spannung des Empfingers; [Externe Sensorspannung]
entspricht der vom FS-CVT01-Sensor erfassten Spannung; [BVD-Spannung] entspricht der
Uber die BVD-Funktion erfassten Spannung; [ESC-Leistung] entspricht der Leistung des
XERUN AXE R2 ESC. [Sensorleistung] entspricht der Leistung des Strom- und
Spannungssensors.
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7.12 Reichweitentest

Diese Funktion dient dazu, zu Uberpriifen, ob die drahtlose Kommunikation zwischen Sender und

Empfanger normal funktioniert.

Da die tatséchliche Fernsteuerungsentfernung zwischen Sender und Empfanger grof ist, ist es in der Range

Praxis schwierig zu testen, ob die Funkfrequenz normal ist, wenn zwischen Sender und Empféanger eine
Entfernung von mehreren hundert Metern besteht. Theoretisch wird die Fernsteuerungsentfernung bei

dieser Funktion auf 30 bis 40 Meter reduziert. Sie kdnnen also bei aktivierter Funktion aus ndchster

Nahe testen, ob die drahtlose Kommunikation zwischen Sender und Empfanger normal funktioniert.

Dies kann Testzeit sparen.

Pull the (SW1-R) to reduce

Einrichtung:

the power of the transmitter.

1. Stellen Sie sicher, dass Sender und Empfénger miteinander verbunden sind.

Power Is Normal.
2. Rufen Sie das Meni [Reichweitentest] auf und driicken Sie die Taste SW1-R.
3. Eine Person bleibt mit dem Modell in der Hand an Ort und Stelle stehen, wihrend die andere Person

den Sender halt und sich allmahlich auf 30 bis 40 Meter entfernt und mit diesem Abstand als Radius
um das Modell herumgeht.

e Bitte stellen Sie sicher, dass der Sender mit einer Telefonhalterung installiert ist und die
Standardversion der Firmware verwendet wird.

e Stellen Sie sicher, dass die Antenne des Senders frei ist und sich keine Gegenstdnde oder
Stérquellen zwischen Sender und Empfanger befinden.

4. Uberpriifen Sie den RSSI-Wert am Sender. Wenn die Signalstirke hoch und stabil ist, bedeutet
dies, dass die Funkfrequenz dieses Systems normal funktioniert.

7.13 BVD-Spannungskalibrierung

Die BVD-Spannung wird vor der Auslieferung ab Werk kalibriert. Diese Funktion kann verwendet
werden, wenn eine UibermaRige Abweichung zwischen den erfassten und den tatsachlichen

Spannungen vorliegt. Der BVD-Spannungserfassungsbereich reicht von 0 bis 100 V. ll 1:Fiysky 01 RX [ TX[EL¥

BVD Voltag ation
Hinweis: Diese Funktion ist fiir Empfanger der klassischen Version nicht verfiigbar. Achten Sie EEliER) ETEED ‘
darauf, das BVD-Kabel korrekt an die Anoden- und Kathodenanschliisse der Batterie anzuschliel3en. -

Das Anschlussdiagramm sieht wie folgt aus.

Einrichtung:
Schlieften Sie vor der Einstellung die BVD-Erkennungsleitung korrekt an
und fihren Sie dann die Kalibrierung durch.

Hinweis: Bitte beziehen Sie sich fir die Kalibrierung auf den Caubration
Spannungswert des Multimeters.

1. Klicken Sie auf [BVD-Spannungskalibrierung], um die s
Funktionseinstellungs-Oberflache aufzurufen.

2. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Batteriespannungswert
nach Bedarf zu dndern.

3. Klicken Sie auf [Kalibrierung]. Nach erfolgreicher Kalibrierung klicken Sie
im Popup-Fenster auf ,JA“.

Hinweis: Wenn keine Anpassung vorgenommen wurde, wird unter
[Batteriespannung] der Spannungswert in Echtzeit angezeigt. Wenn eine
Einstellung vorgenommen wurde, wird der bearbeitete Wert angezeigt.
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7.14 Alarm bei niedrigem Signal

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Alarmfunktion bei niedrigem Signal aktivieren oder deaktivieren.

[Alarm bei schwachem Signal]: Wenn diese Option aktiviert ist, gibt das System automatisch einen
Alarm aus, wenn die Signalstdrke des Empfangers unter 30 liegt.

7.15 Einrichtung des Alarms bei Signalverlust

Dient zum Einstellen der Alarmfunktion, wenn der Sender die vom Empfanger zurlickgesendeten
Informationen nicht empfangt. Sie kdnnen festlegen, ob der Alarm bei Signalverlust aktiviert werden
soll, den Alarmtyp und die Zeit bis zur Auslosung des Alarms (Empfindlichkeit).

Einrichtung:

1. Tippen Sie auf [Einrichtung des Alarms bei Signalverlust]. Wenn diese Option aktiviert ist, ist die Funktion 4

2. Tippen Sie auf [Alarmtyp], um die nichste Ebene aufzurufen, und tippen Sie auf den
entsprechenden Typ. Klicken Sie dann auf B/, um zurtickzukehren.

3. Tippen Sie auf [Sensitivity] und klicken Sie dann auf ,+“ oder -, um den Wert zu dndern.

Hinweis: Dieser Alarm ist standardmaRig nicht aktiviert, wenn die Anzahl der Kanéle auf
2-Kanal-Extremmodus eingestellt ist.

7.16 Empfanger-Firmware aktualisieren

Nach jeder Aktualisierung des Senders muss die Firmware des Empfangers aktualisiert werden.

Einrichtung:
Tippen Sie auf [Empfanger aktualisieren]:

e Einige Empfanger wie GMr und INr4 missen mit ,Flysky Assistant” aktualisiert werden.

Wenn der Sender erfolgreich codiert wurde und die Verbindung hergestellt ist, erscheint bei aktueller
Firmware-Version des Empfangers die Popup-Meldung [Die aktuelle Version ist die neueste Version, kein
Upgrade erforderlich! ]. Bei einer alten Firmware-Version des Empfangers erscheint die Popup-
Meldung [M&chten Sie den Empfanger wirklich aktualisieren? . Klicken Sie auf [Ja], um die Firmware des
Empfangers zu aktualisieren.

Wenn der Empfanger und der Sender nicht verbunden sind, rufen Sie die Empfangerauswahlschnittstelle auf
(FGr8B/FGr4B muss bei Verwendung aufrecht stehen), iberprifen Sie den zu verbindenden Empfénger und
rufen Sie die Meldung [Bitte XX verbinden oder XX aktivieren, um den obligatorischen Aktualisierungsmodus
aufzurufen] auf. Klicken Sie auf [OK]!

Nach Eingabe des Updates ist das Update erfolgreich, wenn der Fortschritt
100 % betragt.

Updating (0%)
Hinweis: Sie miissen die Firmware des Senders aktualisieren, bevor
Sie die Firmware des Empfangers aktualisieren konnen.
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BIND-Taste

oo o oo
oo o oo
oo o oo

Die Schritte fiir die erzwungene Aktualisierung der Empfanger-Firmware sind wie folgt:
1. Schalten Sie den Empfanger ein, wahrend Sie die BIND-Taste langer als 10 Sekunden gedriickt halten, bis die LED dreimal blinkt und
einmal erlischt, und lassen Sie dann die BIND-Taste los.

Oder schalten Sie zuerst den Empfanger ein, halten Sie dann die BIND-Taste ldnger als 10 Sekunden gedriickt, die LED des Empfangers blinkt
dreimal und erlischt einmal, lassen Sie dann die BIND-Taste los.

2. Schalten Sie den Sender ein und wahlen Sie [Empfanger aktualisieren]. Klicken Sie auf den entsprechenden Empfénger. Wahlen
Sie ,OK“ im Popup-Fenster. Klicken Sie auf [Aktualisieren], um den Aktualisierungsmodus aufzurufen.

3. Wenn die Aktualisierung abgeschlossen ist, blinkt die LED des Empféngers langsam.

e Dieses Verfahren gilt fiir den FGr4B-Empfanger. Andere Empfanger konnen in unterschiedlichen Schritten in den
erzwungenen Aktualisierungsmodus versetzt werden.
Bitte besuchen Sie die FLYSKY-Website, um die Anweisungen des entsprechenden Empfangers fiir die entsprechenden
MaRnahmen abzurufen.

7.17 Lenkung ICS

Diese Funktion dient zur Einstellung der Parameter des Gyroskop-Mischrichtungskanals der | 1:Flysky 01

Fahrzeugsteuerungs-Basisplatine. Steering ICS

Diese Funktion kann eingestellt werden, wenn der Sender-RF-Standard auf [Mini-Z(EVO2)] eingestellt Power L

ist. Sie wird ausgeblendet, wenn der RF auf andere Standards eingestellt ist.
Power H

Einrichtung: _—
Speed

1. Tippen Sie auf die Funktion, die Sie einstellen méchten.

Dumping

2. Klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um die Option oder den Wert zu dndern.

Gyra Mixing

Punch

7.18 GasICS

Diese Funktion dient zum Einstellen der Parameter des Gyroskop-Mischsteuerkanals der

Fahrzeugsteuerungsplatine. 1: Flysky 01

Diese Funktion kann eingestellt werden, wenn der Sender-RF-Standard auf [Mini-Z(EVO2)] eingestellt Throttie 1CS
ist. Sie wird ausgeblendet, wenn der RF auf andere Standards eingestellt ist. ‘R‘everse Limit
Einrichtu ng. Brushless

Reverse Timer

1. Tippen Sie auf die Funktion, die Sie einstellen mochten.

. Fir die Funktionen [Reverse Limit] und [Brushless] tippen Sie wiederholt darauf, um ‘Neutral Brake
zwischen AUS und EIN zu wahlen.

2. Klicken Sie auf ,+* oder ,-¢, um die Option oder den Wert fiir andere Funktionen zu &ndern.
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7.19 Empfianger-Firmware aktualisieren (Mini-2) (T

Select Receiver

Mini-Z

Diese Funktion dient zur Aktualisierung der Firmware des Mini-Z RF3 V2-Empféngers.

Diese Funktion wird angezeigt, wenn der Sender RF Standard auf [Mini-Z(EVO2)] eingestellt ist. Sie
wird ausgeblendet, wenn RF auf andere Standards eingestellt ist.

Einrichtung:
1. Tippen Sie auf [Empfénger aktualisieren], um den Vorgang zu starten.

2. Klicken Sie auf [Aktualisieren], um zu starten.

Update
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8. SYSTEM

In diesem Abschnitt werden die Funktionen im Zusammenhang mit dem System und deren Verwendung vorgestellt.

8.1 USB-Einrichtung

Die USB-Einrichtung dient zur Unterstltzung der Ausgangssignale des Typ-C-Anschlusses.

[USB-Funktion]: Wenn der Eingang oder Ausgang ein USB-Signal ist, kdnnen Sie den Simulator steuern und
den Computer und FlySky Assistant verbinden.

[Trainer-Modus]: Wenn der Eingang oder Ausgang ein PPM-Signal ist, konnen die Trainer- und Head-
Tracker-Funktionen realisiert werden.

Einrichtung:
1. Klicken Sie auf [USB-Einstellung], um die Auswahlschnittstelle aufzurufen.

*  Wahlen Sie ,USB-Funktion®. Die Trainerfunktion wird nicht angezeigt (wird angezeigt, wenn
die Trainerfunktion ausgewahlt ist).

2. Klicken Sie auf J“, um zurlickzukehren und zu speichern.

8.2 Thema

Hiermit wird der allgemeine Farbstil des Systems festgelegt. Es stehen 4 Optionen

zur Auswahl. Einrichten:
1. Tippen Sie auf [Thema], um das Men( aufzurufen.

2. Wahlen Sie ein Thema nach lhren Wiinschen aus.

3. Tippen Sie auf B/ “, um zum vorherigen Men( zuriickzukehren und die Einstellung zu speichern.
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8.3 Hintergrund

Hiermit konnen Sie das Hintergrundbild fiir den Startbildschirm und das P —
Hauptmeni festlegen. [Home Screen Wallpaper]: Legt das Hintergrundbild Wallpaper

fir den Startbildschirm fest. [Main Menu Wallpaper]: Legt das
Hintergrundbild fiir das Hauptmen fest.

‘ Home Screen Wallpaper

Main Menu Wallpaper

Vorschau des Hintergrundbildes: Um eine Vollbildvorschau des Hintergrundbildes anzuzeigen und die
Option auszublenden, klicken Sie auf den Bereich auRerhalb der entsprechenden Funktionsoption. Klicken
Sie erneut, um die Vorschau zu beenden. AR RX

Home Screen Wallpaper
Einrichtung: Siehe [8.2 Themal]. ‘
NONE

Model

Character

1: Flysky 01 RX

Main Menu Wallpaper

NONE
Model
Character

Scensry

8.4 Einheiten

Wahlen Sie die Einheiten fiir Linge und Temperatur aus. Tyt e

Units

[Lange]: Wahlen Sie zwischen metrischem und imperialem System. Die Standardeinstellung ist ‘Le"gm el |

metrisch. [Temperatur]: Sie kann in Celsius und Fahrenheit ausgewahlt werden. Die Standardeinstellung ist

‘ Temperature °c |

Celsius. Einrichtung: Siehe [8.2 Thema].
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8.5 Einstellung der Hintergrundbeleuchtung

Mit dieser Funktion wird die Helligkeit der Hintergrundbeleuchtung gesteuert.

Hinweis: Wenn Sie die Helligkeit erhdhen, wird mehr Strom verbraucht. Je lédnger also die Zeit bis
zum Erloschen der Hintergrundbeleuchtung ist, desto hoher ist der Stromverbrauch und desto
kirzer ist die Batterielaufzeit.

[Zeitlimit fir Hintergrundbeleuchtung]: Wahlen Sie die Verzdgerungszeit aus. Das heifst, wenn keine ‘ Backlight Adjustment
Aktion erfolgt, wird die Helligkeit des Bildschirms nach Ablauf der entsprechenden Verzégerungszeit
fur die Hintergrundbeleuchtung auf ein Minimum reduziert.

Backlight Timeout

Tippen Sie auf [Backlight Timeout], um den Modus aufzurufen, und wéhlen Sie den gewiinschten (R (BRI S0% ‘

Wert aus. Klicken Sie anschlieRend auf B “, um die Einstellung zu speichern. i Bt -
in Backligh %

[Max Backlight]: Der Hintergrundbeleuchtungszustand des Sender-Displays, wenn die [ fiFlysky 01 RX
Hintergrundbeleuchtung am stérksten ist. Der Einstellbereich liegt zwischen 10 % und 100 %. Backlight Timeout

5 Seconds

Tippen Sie auf [Max Backlight], um den Wert einzugeben, und klicken Sie auf ,+“ oder ,-“, um den Prozentsat;

[Mini-Hintergrundbeleuchtung]: Der Hintergrundbeleuchtungszustand des Sender-Displays, wenn die |"0 ER s
Hintergrundbeleuchtung am schwéchsten ist. Der Einstellbereich liegt zwischen 0 % und 50 % (bei 0 % ist 5
der Bildschirm nicht hell). 30 Seconds
|‘I Minute

Die Einstellmethode ist die gleiche wie oben.

2 Minutes

5 Minutes

)

8.6 Ton

Mit dieser Funktion konnen Sie den Ton verschiedener Funktionen ein- oder ausschalten und die [~ 1:Flysky 01 RX XM F
Lautstarke einstellen. Sound

Yolume
[Lautstarke]: Zum Einstellen der Lautstarke.

System Sound

Tippen Sie auf [Volume] und wéhlen Sie dann die gewiinschte Lautstarke aus der Liste aus. Tippen Sie auf|,
K um zum vorherigen Meni zuriickzukehren und die Einstellung zu speichern.

‘Alarm Sound

[System Sound]: Zum Ein- oder Ausschalten des Systemtons.

Power On/Off Sound

Klicken Sie auf das Optionsfeld auf der rechten Seite der Benutzeroberflache. Das Symbol dndert sich
zu & “und zeigt damit an, dass der Systemton aktiviert ist.

Trim Sound

‘ Timer Sound

[Alarmton]: Zum Ein- oder Ausschalten des Alarmtons.

Sensor Sound
[Ein-/Ausschaltton]: Zum Ein- oder Ausschalten des Ein-/Ausschalttons.
Klicken Sie auf das Optionsfeld auf der rechten Seite der Benutzeroberflache, um die Funktion zu ey @perailsn Seums
aktivieren. Nach der Aktivierung gibt das System beim Einschalten den Ton ,Willkommen bei Noble
Plus“ und beim Ausschalten den Ton ,Herunterfahren“ aus.

[Trim-Ton]: Zum Ein- oder Ausschalten des Einschalt-/Ausschalttons. bl o

Volume

[Timer-Ton]: Zum Ein- oder Ausschalten des Timer-bezogenen Signaltons. Volume One

[Sensorton]: Zum Ein- oder Ausschalten des Sensoralarm-Signaltons. o

[Menlbedienungston]: Zum Ein- oder Ausschalten des Signaltons, wenn eine Touchscreen-Bedienung Volume Three
wirksam wird. .

VYolume Four

Hinweis: Einzelheiten zum Einstellen anderer Funktionen finden Sie unter System-Soundeinstellungen.

Volume Five
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8.7 Vibration
Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Vibration verschiedener Funktionen aktivieren oder deaktivieren.

[Vibrationsstarke]: Zum Einstellen der Intensitat der Vibration.
Tippen Sie auf [Vibrationsstarke] und wahlen Sie dann die gewiinschte Stufe aus der Liste aus. Tippen Sie au

speichern.

[Systemvibration]: Zum Ein- oder Ausschalten der Systemvibration.

Tippen Sie auf das Kastchen rechts neben ,,Systemvibration®. Wenn das Kastchen angekreuzt ist, ist die
Funktion aktiviert.

[Alarm vibrieren]: Zum Ein- oder Ausschalten der Alarmvibration.
[Ein-/Ausschaltvibration]: Zum Ein- oder Ausschalten der Ein-/Ausschaltvibration.
[Trimmvibration]: Zum Ein- oder Ausschalten der Trimmfunktion der Vibrationsmeldung.
[Timer-Vibration]: Zum Ein- oder Ausschalten der Vibrationsmeldung fiir den Timer.

[Sensorvibration]: Zum Ein- oder Ausschalten der Vibration bei Sensoralarmen.

[Mentibedienung vibrieren]: Zum Ein- oder Ausschalten der Vibration bei einer Touchscreen-Bedienung.

e
Hinweis: Weitere Informationen zum Einstellen anderer Funktionen finden Sie unter Systemvibrationseinsts

8.8 LED

Mit der LED-Funktion kdnnen Sie die Farbe des LED-Streifens tiber dem Netzschalter des Senders sowie
die Helligkeit des LED-Streifens einstellen. Aufterdem kann sie als Anzeige fiir die Leistungskapazitat
eingestellt werden.

Auswahl des Typs

Ermoglicht es Ihnen, die LEDs ein- und auszuschalten, die LED-Farbe anzupassen
oder eine der in den Optionen bereits definierten Farben auszuwdahlen.

d

Green

Blue
Einrichtung: _
1. Siekonnen die LED ausschalten. .YE"OW
2. Die LED kann zur Anzeige der Leistungskapazitat verwendet werden [l
(Anzeige verschiedener Farben entsprechend der aktuellen ‘(n -
Batteriespannung). Custom
hd HellgrUn 1:Flysky 01 RX
Custom
* Mittelgelb I
* Niedrig-Rot
3. Waéhlen Sie eine Farbe aus der Liste aus.

4. So passen Sie die LED-Farben an.

* Tippen Sie auf den Optionsbereich R, G oder B und anschlieftend auf ,+“ oder ,-“, um
den entsprechenden Wert festzulegen. Sie kdnnen auch direkt auf den Bildschirm tippen und

den Schieberegler verschieben, um die Einstellung vorzunehmen. Tippen Sie auf ,|d “ und
anschlieRend im Popup-Fenster auf ,[Yes]“, um die Einstellung abzuschliefien.
Helligkeitseinstellung
So stellen Sie die LED-Helligkeit ein.

Tippen Sie auf ,+“ oder ,-“, um die LED-Helligkeit anzupassen.

Tippen Sie nach der Einstellung auf B “, um die Einstellung zu speichern und zu beenden.

Website

1: Flysky 01 3

Vibration

Vibrate Level

tem Vibrate
‘Alarm Vibrate
Power On/Off Vibrate

Trim Vibrate

Sensor Yibrate

Menu Operation Vibrate ‘

9)

1:Flysky 01 RX

Vibrate Level

Weak

Medium

Strong

1: Flysky 01

RX
LED

| Type Selection

Brightness Control

1: Flysky 01 3

TX [

Brightness Control

Brightness Control 50% ‘

Facebook



8.9 Schnellzugriff

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Schnellverschiebungsfunktionen ,Nach oben®, ,Nach unten®, ,Nach
links“ und ,Nach rechts® fir den Hauptbildschirm einrichten. Benutzer konnen die
Verschiebungsfunktionen des Bildschirms nach ihren Bedirfnissen anpassen.

Der [Schnellzugriff] hilft Benutzern, Einstellungs-Schnittstellen schnell zu finden. Wenn Benutzer
beispielsweise die Rundenzeit nach Aktivierung der Funktion in den Modelloperationen Uberprifen
mdochten, kdnnen sie diese Funktion verwenden, um schnell zur Timer-Schnittstelle zu gelangen.

[ 1: Flysky 01 RX
Emrlchtung: Quick Access

1. Rufen Sie die Funktionsschnittstelle auf und klicken Sie auf die entsprechende Funktionsoption, um sie ausz jSEEENEIE Serveo View >
2. Tippen Sie nach Bedarf auf eine geeignete Option. Swipe Right Failsafe > |

3. Klicken Sie auf B, um die Einstellungen zu speichern. Swipe Up TMER >

Hinweis: Wenn Sie den Bildschirm verschieben, wird empfohlen, dies so nah wie moglich am Rand des Swipe Down SYSTEM >
Startbildschirms zu tun.

8.10 Einrichtung der Hauptbildschirmsperre

Mit dieser Funktion wird der Zustand des Senders nach dem Sperren der Hauptoberfléche festgelegt.

[Touchscreen]: Damit kann verhindert werden, dass der Bildschirm des Senders versehentlich berlihrt wird,
da dies zu einer Anderung der eingestellten Parameter fithren kann. P Fiysky 01 X TXmJ

Screen Lock Setup

[Touchscreen + Einstellen]: Nach der Auswahl sind nur noch die Kanale steuerbar. Dadurch kann
verhindert werden, dass die eingestellten Parameter gedndert werden, wenn jemand anderes Tou
Bedienvorgange durchfiihrt oder versehentlich einen Schalter aus personlichen Griinden umlegt.

Touch Screen + Set
[Touchscreen + Einstellen + CH]: Nach der Sperrung sind alle Drehknopfe, Tasten oder Trimmer nicht
mehr verfigbar. Dadurch kann verhindert werden, dass andere Personen bei der Bedienung im Auftrag
anderer die Kanaldaten d@ndern oder aus personlichen Griinden versehentlich einen Schalter umlegen
und damit die Einstellungsparameter verandern.

Sie kénnen je nach Bedarf auf die entsprechende Funktion klicken. Wenn die Anzeige ,® “ lautet, ist die
Funktion aktiviert.

8.11 standby-Zeitlimit

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Standby-Zeitliberschreitung oder keinen Standby-
Zeitliberschreitungsalarm einstellen. 5 Optionen: [KEINE], [3 Minuten], [5 Minuten], [10 Minuten] und [20 ‘ Standby Tineout
Minuten]. [KEINE] bedeutet keinen Standby-Zeitliberschreitungsalarm. Die Zeit bis zum Alarm kann nach ‘NONE ]
Wunsch ausgewahlt werden. Die Standardeinstellung ist 3 Minuten.

3 Minutes

Klicken Sie auf [Standby-Zeitlimit], um das Einstellungsmeni aufzurufen, und klicken Sie auf die

gewlinschte Option. Wenn Sie beispielsweise die Alarmzeit auf 3 Minuten einstellen, gibt das System
einen Vibrations- und akustischen Alarm aus, wenn der Sender 3 Minuten lang inaktiv ist. Sie kdnnen
das Ein-/Ausschalten und die Lautstdrke des Tons sowie das Ein-/Ausschalten und die Stérke der ‘.m —_—
Vibration unter [8.4 Ton] und [8.5 Vibration] in den [Systemeinstellungen] einstellen.

5 Minutes

‘ 20 Minutes

O | C1 0
b, s f: E:'\-;: 6 :
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8.12 Automatische Abschaltung

Wenn der Sender Uiber einen l&dngeren Zeitraum eingeschaltet ist, kann sich die Batterie des Senders
entladen. Wenn das System feststellt, dass der Sender liber einen ldngeren Zeitraum nicht
verwendet wird, wird er automatisch ausgeschaltet.

Wenn innerhalb von fiinf Minuten keine Bedienung erkannt wird, gibt das System einen Ton fiir ,Keine
Bedienung” wieder. Die automatische Abschaltung schaltet den Sender aus, wenn kein Empfanger
angeschlossen ist.

Auto Power OFf H

Um die automatische Abschaltung zu aktivieren oder zu deaktivieren, tippen Sie auf das Késtchen
rechts neben der Einstellung. Wenn das Kastchen mit einem Hakchen versehen ist (%), ist die Funktion
aktiviert.

8.13 stick-Kalibrierung

Verwenden Sie diese Funktion, um mechanische Abweichungen des Gashebels und des Lenkrads
zu korrigieren, z. B. Abweichungen bei der Selbstzentrierung oder beim maximalen/minimalen Weg.

Der blaue Balken zeigt die aktuelle Position des Kanals an, und der kalibrierte Bereich hat dieselbe Farbe " AiFlysky 01 RX TXWL)
wie der Hintergrund. Stick Calibration

Move All Sticks To Their
Einrichtung: Extreme Positions,
Release Them Back

1. Bewegen Sie das Lenkrad und den Gashebel so weit wie moglich in jede Richtung. Lassen Sie sie To Their Center Position
dann los, damit sie in die Neutralstellung zurtickkehren. And Press The Back Button

Steering

2. Tippen Sie auf J“ um die Einstellungen zu speichern und zum vorherigen Men( zurlickzukehren. E——

Steering

Throttle

1: Flysky 01
S
Move All ks To Their
Extreme Positions,
Relea Them Back
To Their Center P n
And Press The Back Button

Steering

Throttle
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8.14 Firmware-Update

Wenn Sie die Firmware des Senders aktualisieren mochten, verwenden Sie diese Funktion, um den
Sender zundchst in den Aktualisierungsmodus zu versetzen und dann die Firmware des Senders zu
aktualisieren.

¢ Verwenden Sie das mit dem Sender mitgelieferte USB-Kabel vom Typ C.

A WARNUNG |, ziehen Sie das USB-Typ-C-Kabel wahrend der Aktualisierung der
Firmware nicht ab.

Einrichtung:
1: Flysky 01 RX

1. Laden Sie die neueste offizielle Software herunter und 6ffnen Sie sie. ‘ System

2. Verbinden Sie einen Sender tiber ein USB-Typ-C-Kabel mit einem Computer. Standby Timeout

3. Tippen Sie auf [Firmware-Aktualisierung]. Daraufhin wird die Meldung ,Durch die Aktualisierung Updating the transmitter
der Sender-Firmware werden die Modelldaten mdglicherweise auf die Werkseinstellungen firmware may cause model
zurlickgesetzt. Sind Sie sicher?” angezeigt. Tippen Sie auf ,JA“, um den Aktualisierungsmodus data to be restored to
aufzurufen. factory defaults.

Are you sure?

4. Nachdem Sie die oben genannten Schritte ausgefiihrt haben, klicken Sie in der Software auf lhrem
Computer auf [Update], um die Aktualisierung zu starten.

5. Der Sender schaltet sich nach Abschluss des Aktualisierungsvorgangs wieder ein. Entfernen Sie
dann das USB-Typ-C-Kabel und schliefben Sie die Firmware.

Hinweis: Die Modelldaten werden nach der Firmware-Aktualisierung zuriickgesetzt. Sichern Sie
die Modelldaten, bevor Sie die Firmware-Aktualisierung durchfiihren.

8.15 Werkseinstellungen zuriicksetzen

Die Funktion ,Werkseinstellungen zurlicksetzen® setzt alle Einstellungen und Funktionen des Senders auf die
werkseitigen Standardeinstellungen/Daten zurtick.

.. ‘Sldndl)v Timeout
Einrichtung:
This will reset

Tippen Sie auf ,Werkseinstellungen zuriicksetzen“ und anschlieffend auf ,,JA, wenn Sie dazu aufgefordert werdg

all settings to their

Hinweis: Um Fehler zu vermeiden, verwenden Sie diese Funktion nicht wihrend des Betriebs. factory default.

Are you sure?

Factory Reset

‘ About Noble+

8.16 Uber Noble NB4+

Diese Funktion enthalt grundlegende Informationen wie Produktname, Firmware-Version,
Versionsdatum, Hardware- und RF-Bibliotheksversion.
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9. Senderspezifikationen

Dieses Kapitel enthalt die Spezifikationen fiir den Noble NB4+ Sender und den FGr4B Empfénger.

9.1 Senderspezifikationen (Noble NB4+)

Produktmodell Noble NB4

Adaptive Empfénger FGr4B und andere AFHDS 3-Empfanger
Adaptive Modelle Auto oder Boot

Anzahl der Kanale 8

RF 2,4 GHz ISM

Maximale Leistung <20 dBm (EU)
Niederspannungsalarm <3,65V

Datenausgang USB Typ C

Ladeanschluss USBTyp C

Antennentyp Externe Einzelantenne
Display 3,5 Zoll, 320 X 480 Pixel, Vollpunktmatrix, Farb-IPS-Touchscreen
Auflosung 4096

Eingangsleistung

1S (4,2 V) * 4300 mAh Lithium-Polymer-Akku + 3450 mA 18650 Akku

Entfernung >300 m (Bodenentfernung ohne Stérungen)
Online-Update Ja

Temperaturbereich -10°C bis+60°C

Luftfeuchtigkeitsbereich 20 % bis 95

Farbe Schwarz

Abmessungen 131,41 X 115,95 X 190,56 mm

Gewicht 520g

Zertifizierung

CE, FCCID: 2A2UNNB4PLUS00, MIC, RCM
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9.2 Empfangerspezifikationen (FGr4B)

Produktmodell FGr4B
PWM-Kanéle 4

RF 2,4 GHz ISM
2,4 GHz Protokoll AFHDS 3

Antennentyp

Einzelantenne

Eingangsleistung

3,5bis9V/DC

Datenausgang

PWM/PPM/i-BUS2/S.BUS/i-BUS

Temperaturbereich

-10 °C bis +60°C

Luftfeuchtigkeitsbereich 20 % bis 95
Online-Update Ja

Abmessungen 17 X 29 X 16,6 mm
Gewicht 64g

Zertifizierungen

CE, FCC ID: N4ZFGR4B000
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10. Lieferumfang

Das mitgelieferte Zubehdr ist je nach Version unterschiedlich. Bitte wenden Sie sich fiir weitere Informationen an lhren

Handler.
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11. Anleitung

11.1 Austausch der Abzugsfeder

P Entfernen Sie die 4 Schrauben (PWA 2
B 2,1*6 mm)

{“Feder-Einstellblock i

i Entfernen Sie die obere
. “._  Abzugsabdeckung;

Das obere Ende der Feder wird
zuerst gelst.

p  Stellen Sie die Schraube (HB2*9 mm) mit einem
metrischen 1,5-mm-Sechskantschraubendreher

ein und stellen Sie den Federeinstellblock ganz { ) Heben Sie das obere Ende der Feder an,
nach unten ein. ;

und schlieRlich wird die Feder entfernt.

! Heben Sie die Feder an und )

; Federeinstellblock (ol i
hangen Sie sie auf I = iederhaken i

: P Stellen Sie die Schraube (HB2*9 mm) mit einem

i p Héngen Siedas untere Ende der Feder an den metrischen

: Federjustierblock, heben Sie dann die Feder an ; ; 1,5-mm-Sechskantschraubendreher und stellen
und hangen Sie sie auf. i i

Sie den Federeinstellblock auf die richtige
B
-
=
Ei

o POSIHON €10
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i . S Befestigen Sie die Abdeckung it 4 Schrauben
i p Bringen Sie die obere i ] > PWA2,1*6 mm
‘.. Abzugsabdeckungan. ( ] '

: : Drehen Sie einen metrischen 2,5-mm-

i P Stecken Sie zundchst einen metrischen 2,5- 4 Sechskantschraubendreher gegen den

5 mm-Sechskantschraubendreherindas Uhrzeigersinn, bis die Schraube (HM3*12 mm)
, Schraubenloch, mit dem das Lenkrad befestigt vollstandig geldst ist, und entfernen Sie sie.
S ist. S

Dl
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P Entfernen Sie das Lenkrad.

1R
== =§=)

\

} Entfernen Sie die Schrauben, indem Sie sie mit
i einem metrischen 1,5-mm-
Sechskantschraubendreher gegen den

... Uhrzeigersinndrehen; .S

Website

Facebook

p  Driicken Sie die Bremsbeldge mit zwei Fingern
E zusammen und ziehen Sie sie nach oben heraus.

P Lenkradbasis abgenommen.

FPC-Kabel abgezogen

FPC-Kabel abgezogen, dann die
Lenkradbasis entfernen.




FrabEn Sie'den Federhaken mit einer Hand an und
entfernen Sie die Lenkradwelle mit der anderen
Hand.

Entfernen Sie den Federhaken und die
Federkomponente und ersetzen Sie die Feder.

P Installieren Sie die
“._ Federkomponente.

MEQRS




Die

Lenkradwelle
einbauen

Heben Sie den Federhaken mit einer Hand an

) Bringen Sie die obere Lenkradabdeckung

an.

und montieren Sie die Lenkradwelle mit der

anderen Hand.

: ) Schrauben festziehen (PWA2,16 mm);

) Setzen Siedie

% Kappeauf




Verwenden Sie den Befestigungsschlitz des
Lenkrads mit der Einstelldffnung fir die

Bremsbeldge, um ihn (iber den hervorstehenden |
Verbinder des Bremsbelags zu setzen, und i
driicken Sie dann das Lenkrad, um es zu
befestigen.

P Schrauben festziehen (HB2*9 mm);

HiE
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i p Stecken Sie die Schraube (HM3*12) in das i P SchlieRen Sie den Austausch der
; Schraubenloch, mit dem das Lenkrad befestigt Lenkradfeder ab.

wird, richten Sie dann einen metrischen 2,5-mm- i

Sechskantschraubendreher auf das

Sechskantloch im Kopf der Schraube aus, halten

Sie das Lenkrad mit einer Hand fest und drehen

Sie den Schraubendreher mit der anderen Hand

im Uhrzeigersinn, bis die Schraube fest sitzt.

11.3 Ausloser Beschreibung
Im Lieferumfang dieses Senders sind drei Ausléser enthalten.
«  Die Offnungsweite der mit S und L gekennzeichneten Ausléser kann nicht eingestellt werden.

«  Die OffnungsgroRe der anderen kann eingestellt werden.
Die GroRke der Offnung muss mit der Schraube an der Seite des Ausldsers eingestellt werden. Es
wird empfohlen, den Ausloser entsprechend der tatsdchlichen Situation auszutauschen.
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12. Zertifizierung

12.1 DoC-Erklarung
Hiermit erklart [Flysky Technology co., ltd], dass die Funkausriistung [Noble NB4+, NB4+] der Richtlinie RED 2014/53/EU entspricht.

Der vollstéandige Text der EU-DoC ist unter der folgenden Internetadresse verflighar: www.flyskytech.com/info_detail/10.html

12.2 CE-Warnung

Die flr diesen Sender verwendeten Antennen miussen so installiert werden, dass ein Mindestabstand von 20 cm zu allen Personen
gewdhrleistet ist, und dirfen nicht zusammen mit anderen Sendern aufgestellt oder betrieben werden. Endbenutzer und Installateure
missen mit Anweisungen zur Installation der Antennen und zu den Betriebsbedingungen des Senders versorgt werden, um die Einhaltung
der Vorschriften zur HF-Exposition zu gewahrleisten.

12.3 Umweltfreundliche Entsorgung

Alte Elektrogerdte durfen nicht zusammen mit dem Restmill entsorgt werden, sondern
missen separat entsorgt werden. Die Entsorgung an der kommunalen Sammelstelle durch
Privatpersonen ist kostenlos. Der Besitzer der Altgerate ist daflir verantwortlich, die Gerate
zu diesen Sammelstellen oder dhnlichen Sammelstellen zu bringen. Mit diesem kleinen
personlichen Aufwand tragen Sie zum Recycling wertvoller Rohstoffe und zur Behandlung
giftiger Stoffe bei.

VORSICHT ]

EXPLOSIONSGEFAHR BEIM EINSETZEN EINER FALSCHEN BATTERIE. ENTSORGEN SIE
VERBRAUCHTE BATTERIEN GEMASS DEN ANWEISUNGEN
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http://www.flyskytech.com/info_detail/10.html

12.4 FCC-Erklarung

Dieses Gerdt wurde getestet und entspricht den Grenzwerten fiir digitale Gerate der Klasse B gemaf Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Diese
Grenzwerte sollen einen angemessenen Schutz gegen schadliche Stérungen in Wohngebieten gewahrleisten. Dieses Gerat erzeugt und
verwendet Hochfrequenzenergie und kann diese ausstrahlen. Wenn es nicht gemaf den Anweisungen installiert und verwendet wird, kann
es zu Stérungen des Funkverkehrs kommen. Es kann jedoch nicht garantiert werden, dass bei einer bestimmten Installation keine Stérungen
auftreten. Wenn dieses Gerdt Storungen des Radio- oder Fernsehempfangs verursacht, was durch Aus- und Einschalten des Gerats
festgestellt werden kann, sollte der Benutzer versuchen, die Stérung durch eine oder mehrere der folgenden Mafinahmen zu beheben:

-- Die Empfangsantenne neu ausrichten oder an einen anderen Standort versetzen.
-- VergrofRern Sie den Abstand zwischen dem Gerdt und dem Empfanger.
-- SchlieRen Sie das Gerat an eine Steckdose an, die nicht mit dem Stromkreis des Empfangers verbunden ist.

--Wenden Sie sich an den Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker, um Hilfe zu erhalten.

Um die fortdauernde Konformitét zu gewéhrleisten, kdnnen Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von der fiir die
Konformitat verantwortlichen Stelle genehmigt wurden, zum Erléschen der Betriebserlaubnis flr dieses Gerat fiihren.

Dieses Gerat entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen:
(1) Dieses Gerat darf keine schadlichen Stérungen verursachen und
(2) Dieses Gerat muss alle empfangenen Stérungen akzeptieren, einschlieRlich Stérungen, die zu unerwiinschten Betriebszustanden fiihren

kénnen.

Achtung!

Der Hersteller haftet nicht fir Funk- oder Fernsehstérungen, die durch unbefugte Anderungen an diesem Gerét verursacht werden. Solche
Anderungen kdnnen zum Erléschen der Betriebserlaubnis fiir das Gerét fiihren.

1. Verschieben Sie alle Ihre Kanéle an die gewlinschte Position.

2. Wahlen Sie [Alle Kanéle] und dann [Ja] im Bestétigungsfeld.

o)
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