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Einleitung

Herzlichen Glickwunsch und vielen Dank fir lhr Vertrauen in Hobbywing und Robitronic. Durch die Wahl des XRotor
Micro 40A 4inl Reglers / Nano 20A 4inl Reglers, haben Sie sich fir Hochleistungs-Regler mit Hightech Funktionen
entschieden! Bitte lesen Sie diese Anleitung vor der ersten Inbetriebnahme sorgféaltig durch. Somit vermeiden Sie
unsachgemaRen Gebrauch. Nicht autorisierte Anderungen an unserem Produkt sind ausdriicklich verboten da diese
geféhrlich sind und das Gerét beschadigen konnten. Wir behalten uns das Recht vor, das Design, technische Daten
und Benutzungsanforderungen ohne Benachrichtigung zu @ndern.

Warnhinweise

* Lesen Sie die Handbuicher aller stromfiihrenden Komponenten und des Fluggerates durch und stellen Sie sicher,
dass die Leistungskonfiguration vor der Verwendung dieses Gerates konform ist, da eine fehlerhafte Konfiguration
den Regler Uberlasten und zu Beschadigung fuhren kann.

« Stellen Sie sicher, dass alle Drahte und Anschliisse gut isoliert sind, bevor Sie den ESC an die zugehdrigen Gerate
anschlief3en, da ein Kurzschluss Ihren Regler beschadigen kann. Stellen Sie sicher, dass alle Geréate gut verbunden
sind,(bitte verwenden Sie einen Létkolben mit gentigend Leistung, um alle Eingangs- / Ausgangsdrahte und
Steckverbinder zu I6ten), da eine schlechte Verbindung dazu fuihren kann, dass lhr Fluggerét aul3er Kontrolle geréat
oder andere unvorhersehbare Probleme entstehen.

* Benutzen Sie dieses Gerat nicht bei extrem heillen AuRentemperaturen oder der Regler heil3 wird
(ca. 105 °C/ 221 °F), da hohe Temperaturen dazu fuhren, dass der ESC ungewohnlich arbeitet oder sogar
beschadigt werden kann.

* Trennen Sie immer den Akku nach Gebrauch vom Regler, da der Regler konstant Strom verbraucht, wenn er am
Akku angeschlossen ist (auch wenn der Regler ausgeschaltet ist). Der Akku kann tiefentladen werden und kann zu
einer Beschadigung des Akkus oder des Reglers fuhren. Dies wird nicht unter Garantie abgedeckt.

* Die Open-Source-ESC kann nur mit der zugehérigen Firmware (keine andere Firmware) geflasht werden.
Andernfalls kann es zu einem Ausfall des Reglers oder Beschadigung des Chips kommen.

* Dies ist ein extrem leistungsstarkes, biurstenloses System. Wir raten dringend, die Luftschrauben zu lhrer eigenen
Sicherheit und lhres Umfelds, wahrend der Kalibrierung und auch bei der Programmierung zu entfernen

Eigenschaften
» Kompaktes Design fur einfache Montage und ordnungsgemafe Verdrahtung.

* Amp / Volt-Monitoring-Port erméglicht es dem Flugregler, die Spannung und die Stromstarke in Echtzeit zu
Uberwachen (Der Flight Controller muR3 diese Funktion unterstitzen).
« EMF8BB2 Chip mit einer Betriebsfrequenz von 48MHz fir hervorragende Leistung.



* BLHeli-S Open Source Programm unterstitzt Firmware Update oder Regler-Programmierung iber Gassignal-Kabel
sowie alle Funktionen von BLHeli-S.
» Damped Light Mode firr schnellere Reaktion des Motors.

« PWM Throttle Mode, OneShot125, OneShot42 und MultiShot-Modi werden unterstuitzt.

* Unterstiitzung von Dshot150 / 300/600.

* Regler unterstiitzt Gassignal bis zu 621 Hz im regularen Mode und ist kompatibel zu einer Vielzahl von Flight-

Controllern.

Technische Details

Spitzenstrom
Modell Konst. Strom 10 Sek, BEC LiPo Gewicht Male
Xrotor 40A Micro 2-5S 4in1 BLHeli-S DShot600 40A 50A 5V & 1,5A 2-5S 10 g. 42,6x36x4m
Xrotor 20A Micro 2-4S 4inl BLHeli-S DShot600 20A 30A nein 2-4S 6 9. 32x31,9x5,8n

Anschluss / Portbelequng

1 XRotor Nano 20A 4in1 BLHeli-S DShot600 Definitions for Different Ports

M4

M3
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2 XRotor Micro 40A 4in1 BLHeli-S DShot600 Definitions for Different Ports

Bitte stellen Sie sicher, dass der in der Produktverpackung
enthaltene Kondensator angelotet wird wenn Sie die Regler-
Eingangsdrahte anloten.

» 51/52/53/54: Gaseingangs-Signal-Ports; Port S1 ist fiir Regler
-anschlul M1, §2 fir M2, S3 fir M3 und 54 ist fir M4

» -+ +auf dem Board sind die Lotpunkte fur
Stromeingangskabel, die +-neben §1;52,53 und 54 sind die
Pins zur Verbindung mit dem Flight-Controller.

Schliessen Sie nur die Gassignal-Kabel , 5V Netzkabel und Masseleitung des Reglers an die ent-
sprechenden Anschlisse (Peripheriegeraten wie Empfanger) an, wenn ein einziger Reglerport
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programmiert werden muss. Wir empfehlen dringend, den Kondensator (im Lieferumfang enthalten)
auf den Regler zu loten, wenn ein SS LiPo Pack verwendet wird. (Hinweis: Sie konnen zuerst den
Kondensator anléten und dann die rote und schwarze Ausgqangsleituna.)

* 51-54: Gassignal-Eingangs-Ports. Port S1 fur Regler M1, S2 fur M2, S3 fur M3 und S4 fur M4

*5V: 5V Power Port

* GND: Ground(Masse-)kabel

« |_SEN: Der Amp Monitoring Port mit einer Stromstarke von 30,2mV / A wird an den Amp-
Monitoring-Port des Flight-Controllers angeschlossen.

» VBAT: Akku Voltage Monitoring Port fir die Akkuspannung wird an den Battery-Volt-

Monitoring-Port des Flight-Controllers angeschlossen.
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Normale Startprozedur
1. Einschalten
= dann

2. Vollgas-Stellung erkannt
(Motor-Aktivierungs-Sequenz
startet):

dann




Gas-Nullstellung erkannt
" (Motor-Aktivierungs-Sequenz
endet):

Nach dieser
dann Prozedur kann
der Motor starten

Gasweg-Kalibrierung

2. Vollgas-Stellung erkannt

1. Einschalten (Motor-Aktivierungs-Sequenz
startet):
= dann » T3
_ - - dann
J— - —_—
— ] — ]
3. Gas-Stick ist oberhalb der Mittelstellung (Max. Gasweg wird gemesssen):
— - - - - Wahrend

der Messung

4. Ist der Gas-Stick langer als 3 Sekunden iiber der Mittelstellung:
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T | | =

_ =1 = - Dann
T | = |

Diese "Beep"” Sequenz zeigt an, das der Maximale Gaspunkt gespeichert wurde

5. Ist der Gas-Stick unterhalb der Mittelstellung (Messung min. Gaspunkt):

o Wahrend

der Messung

6. Ist der Gas-Stick 3 Sekunden unter der Mittelstellung:

Diese "Beep"” Sequenz zeigt an das der unterste Gaspunkt gespeichert wurde

Dann




7. Gasweg-Kalibrierung ist abgeschlossen:

Diese "Beep"-Sequenz zeigt an, das die Gas-Kalibrierung abgeschlossen ist und der
Regler funktionsbereit ist.

Programm-Parameter

Funktion 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 | 13
1 | Startkraft 0,031 0,047 0,063 0,094 0,125 | 0,188 | 0,25 (0,38 | 0,5 | 0,75 1,00 | 1,25 | 1,5
2 | Temp.Schutz Aus 80° 90° 100° 110° 120° | 130° | 140°
Leistungs-
3 | begrenzung Aus aktiv
Motor- Bidirektional
4 | Drehrichtung Normal umgekehrt | Bidirektional | umgekehrt
Demag
5 | Kompensation aus niedrig hoch
6 | Motor Timing niedrig mittelniedrig mittel mittelhoch hoch
7 | PPM Leerlauf 1100-1692 1148
8 | PPM Vollgas 1288-2020 1832
PPM Gas-
9 | Mitte 1152-1828 1488
10 | Motorbremse aus aktiv
11 | Tonstarke aus 2-255 40
12 | Beacon Starke 1-255 80
Beacon
13 | Verzogerung | 1-10 Minuten endloss 10 Minuten

Dunkel unterlegte Werte sind Werkseinstellungen

1.Startkraft: Die Startleistung kann auf relative Werte von 0,031 bis 1,5 eingestellt werden. Dies ist die maximale
Leistung, die beim Start erlaubt ist. Die tatsachliche anliegende Leistung hangt von der Gasleistungs-Eingabe ab und
kann niedriger sein, aber der minimale Wert ist ein Viertel der maximalen Leistung. Die Startleistung wirkt sich auch
auf den bidirektionalen Betrieb aus, da der Parameter verwendet wird, um die bei der Richtungsumkehr angelegte
Leistung zu begrenzen. Bei niedrigen Drehzahlen ist die maximale Leistung des Motors begrenzt, um die Erkennung
niedriger BEMF-Spannungen zu erleichtern. Die maximal zulassige Leistung (Startkraft) kann Gber den
Startleistungsparameter eingestellt werden.

Ein niedrigerer Startup-Leistungsparameter erzeugt eine niedrigere maximale Leistung fur niedriger Umdrehungen
(dies wird von rev16.1 implementiert).

2. Temperaturschutz: Der Temperaturschutz kann ausgeschaltet werden, was sich jedoch nicht empfiehilt.

Sie kdnnen den Ubertemperaturschutz manuell einstellen, sodass er bei einem Wert zwischen 80° und 140° C
auslost.

3. Leistungsbegrenzung: Leistungsbegrenzung fur niedrige RPMs kann aktiviert oder deaktiviert werden. Das
Deaktivieren kann notwendig sein, um bei niedrigen KV-Motoren, die auf einer niedrigen Versorgungsspannung
laufen, die volle Leistung zu erreichen. Allerdings erhdht die Deaktivierung es das Risiko des
Synchronisationsverlustes und es besteht die Mdéglichkeit, das Motoren und Regler durchbrennen und somit zerstort
werden

4. Drehrichtung der Motoren: Die Drehrichtung kann auf links-rechtsdrehend und bidirektionale links-rechtsdrehend
eingestellt werden. Im bidirektionalen Modus ist die Gasmitte null , Giber null ist dann vorwarts und unter der Null-
Stellung riickwarts. Wenn der bidirektionale Betrieb gewahlt wurde, ist die Programmierung tUber den Sender nicht
maglich.

5. Demag-Kompensation: Demag-Kompensation ist eine Funktion zum Schutz vor motorischen Laufstérungen
durch Entmagnetisierung bei langen Wicklungen die Stérung der Kommutierung verursacht. Das typische Symptom
ist ein Motorstopp oder Stottern bei schneller Beschleunigung (Gas geben), besonders bei niedrigen Drehzahlen.




Normalerweise hilft die Einstellung eines hohen Kommutierungszeitpunkts / des Timings, fihrt aber zu geringerer
Effizienz. Demag-Kompensation ist eine Alternative zur Minderung dieses Vorganges. Zuerst erkennt es, wann eine
Demag-Situation auftritt.

* In dieser Situation gibt es keine Informationen tiber Motor Timing und die Kommutierung lauft mit einem
vorausberechneten Timing.

* Dariiber hinaus wird die Motorleistung einige Zeit vor der nachsten Kommutierung abgeschnitten. Es erfolgt eine
Vorausberechnung, die angibt, wie stark der Demag-Effekt ist. Je starker der Effekt umso mehr Leistung wird
reduziert. Wenn die Demag-Kompensation ausgeschaltet ist, wird die Stromversorgung niemals unterbrochen. Wenn
Sie es auf niedrig oder hoch einstellen, wird die Stromversorgung unterbrochen. Fur eine hohe Einstellung wird die
Leistung aggressiver reduziert und unterbrochen.

Im Allgemeinen gibt ein hoherer Wert des Kompensationsparameters einen besseren Schutz. Wenn die Demag-
Kompensation zu hoch eingestellt ist, kann die maximale Leistung etwas reduziert sein.

6. Motor-Timing: Der Kommutierungszeitpunkt kann auf niedrig / mittel / mittel / mittel / mittelhoch / hoch
eingestellt werden, was 0°/7,5°/15°/22,5° /30 ° Zeitvorlauf entspricht. Typischerweise wird eine mittlere
Einstellung gut funktionieren, aber wenn der Motor stottert, kann es vorteilhaft sein, das Timing zu andern. Einige
Motoren mit hoher Induktivitat kénnen eine sehr lange Kommutierungsentmagnetisierungszeit haben. Dies kann zu
einem Motorstopp oder Stottern bei schnellem Gas geben, insbesondere bei niedriger Drehzahl, fihren. Das
Einstellen von Timing auf High erméglicht mehr Zeit fir Entmagnetisierung und hilft meist die Laufruhe wieder
herzustellen.

7. PPM-Leerlauf: Diese Einstellungen stellen den Drosselbereich des Reglers ein. Gasmitten-Stellung Siehe auch
Punkt 9, wird nur fur den bidirektionalen Betrieb verwendet. Die Werte fir diese Einstellungen sind fir ein normales
1000us bis 2000us Eingangssignal. Fir andere Eingangssignale missen die Werte skaliert werden.

8. PPM-Vollgas: Die Werte fir diese Einstellungen sind fir ein normales 1000us bis 2000us Eingangssignal. Fur
andere Eingangssignale missen die Werte skaliert werden.

9. PPM-Gas-Mitte: Gasmitten-Stellung wird nur fur den bidirektionalen Betrieb verwendet. Die Werte fir diese
Einstellungen sind fir ein normales 1000us bis 2000us Eingangssignal. Fur andere Eingangssignale missen die
Werte skaliert werden.

10. Motorbremse: Bremse beim Stoppen kann aktiviert oder deaktiviert werden. Wenn aktiviert, wird die Bremse
angewendet, wenn die Gas-Stellung null ist und es erfolgt eine Bremsung (kein Auslaufen der Rotoren oder
Propeller). Sollte der Gasbereich tGber dem Null-Wert liegen hat diese Einstellung keine Wirkung.

11. Tonstarke: Lautstarke der Regler beim Initialisieren.

Mdgliche Einstellung: 1-255 (255 entspricht 100%)

12. Beacon-Starke: Lautstarke beim Lost Model Ton (Copter auf3er Sicht). Erhéht den Stromverbrauch minimal
und erhitzt die Spulen, je hdher der gewahlte Wert. Solltest du deinen Copter erst nach 20 Minuten mit dem
aktiviertem Ton finden kdnnen, kannst du dich darauf einstellen, dass die Motoren sehr heil3 sind.Mdgliche
Einstellung: 1-255 (255 entspricht 100%)

13. Beacon Verzégerung: Die Zeit, nachdem der Lost Model Alarm ertdnt, wenn keine Steuerbefehle an den Regler
gesendet werden. Mogliche Einstellungen: 1-10 Minuten, endlos oder 10 Minuten.

Hinweise: BLHeli official website : https://github.com/bitdump/BLHeli
BLHeliSuit download : https://www.mediafire.com/folder/dx6kfaasyo24|/BLHeliSuite
Firmware: A-H-25 Rev:16.6

Garantiebestimmungen

Mit dem Erwerb dieses Produktes haben Sie gleichzeitig eine zweijahrige Garantie ab Kaufdatum erworben. Die
Garantie gilt nur fur die bereits beim Kauf des Produktes vorhandenen Material- und/oder Funktionsméngel.

Von der Garantie ausgeschlossen sind:

e Schaden durch falsche Anwendung

e Schaden durch Vernachlassigung der Sorgfaltspflicht

¢ Schaden durch unsachgeméafRe Behandlung und Wartungsfehler

¢ Flussigkeitsschaden

Bei Garantiefallen wenden Sie sich bitte an ihren Fachhandler.

Sollte es notwendig sein das Produkt einzusenden, legen Sie bitte unbedingt eine Kopie der Rechnung und einen
Reparaturauftrag bei. Diesen kdnnen Sie unter www.robitronic.com herunterladen. Bei direkter Zusendung an die
Serviceabteilung muss vorher Ricksprache (telefonisch oder per E-Mail) gehalten werden. Die Portokosten tragt der
Versender. Kostenpflichtige Pakete werden nicht angenommen. Jeder eingesendete Garantiefall wird zun&chst durch
unsere Serviceabteilung auf Zuldssigkeit geprift. Fir abgelehnte Garantiefélle wird ggf. eine Kontroll- und
Bearbeitungsgebihr verrechnet bevor wir das Produkt zuriicksenden. Reparaturen die nicht unter die Garantieleistung
fallen, miissen vor Beginn der Reparatur bezahlt werden.

Wichtige Sicherheitshinweise

¢ Lesen Sie bitte vor Inbetriebnahme die Sicherheitshinweise komplett durch, sie enthalt wichtige Hinweise zum Betrieb.
Bei Schéaden, die durch Nichtbeachtung dieser Sicherheitshinweise entstehen, erlischt jeder Garantieanspruch!

¢ Nicht fur Kinder unter 14 Jahren, kein Spielzeug! Elektronische Gerate und Zubehér gehéren nicht in Kinderhande!

¢ Betreiben Sie ein Modell nie mit fast leeren Batterien oder Akkus.


http://www.mediafire.com/folder/dx6kfaasyo24l/BLHeliSuite

¢ Betreiben Sie das Modell fernab von Fahrzeugen sowie Personen und Tieren um Verletzungen und Sachschaden zu
vermeiden.
¢ Betreiben Sie nie und unter keinen Umstanden ein Modell im StraR3enverkehr.
¢ Schalten Sie immer zuerst den Sender und danach das Modell ein.
¢ Das Produkt ist regelmaRig auf Beschadigungen zu prifen, besonders die Anschlussleitungen, der Stecker und das
Gehéause. Wenn das Produkt beschadigt ist, darf es erst wieder benutzt werden, wenn es von einer befugten Stelle
repariert wurde. Das Geréat darf nicht gedffnet werden!
¢ Das Produkt vor Staub, Feuchtigkeit, Regen, Hitze (z.B. direkte Sonneneinstrahlung) und Vibration schitzen.
¢ Das gesamte Produkt darf nicht gedndert bzw. umgebaut werden!
e Ein Betrieb unter widrigen Umgebungsbedingungen ist nicht zulassig, diese sind z.B.:
- Zu hohe Luftfeuchtigkeit
- Nasse
- Staub und brennbare Gase, Dampfe oder Losungsmittel, Benzine
- zu hohe Umgebungstemperaturen (> ca. +40°C)
- starke Vibrationen
¢ Wenn anzunehmen ist, dass ein gefahrloser Betrieb nicht mehr méglich ist, so ist das Gerat aul3er Betrieb zu setzen
und gegen unbeabsichtigte Inbetriebnahme zu sichern. Es ist anzunehmen, dass ein gefahrloser Betrieb nicht mehr
maoglich ist, wenn:
- das Gerét sichtbare Beschadigungen aufweist,
- das Geréat nicht mehr richtig funktioniert
- nach langerer Lagerung unter ungiinstigen Verhaltnissen

SicherheitsmafBnahmen im Umgang mit Lipo Akkus

¢ Laden Sie den Akku an einem sicheren Ort ohne brennbare Gegensténde in der Nahe.

e Lassen Sie den Akku beim Laden niemals unbeaufsichtigt. Behalten Sie den Akku stets im Auge, um mdgliche
Probleme beim Ladevorgang rasch zu erkennen.

e Wenn der Akku entladen ist, benétigt er eine gewisse Zeit, um auf Raumtemperatur abzukihlen, bevor er wieder
geladen werden kann. Es ist weder notig, noch empfohlen, den Akku vor dem erneuten Laden vollstandig zu entladen.
Mit einem geeigneten Ladegerat kbénnen auch teilentladene LiPo-Akkus sicher geladen werden.

¢ Nutzen Sie ausschlie3lich geeignete Lader. Verwenden Sie niemals NiCd oder NiMH Ladegeréate. Dies kann zu Sach-
und Personenschaden durch Feuer oder Explosion fiihren.

e Wenn sich der Akku beim Laden aufbléht, unterbrechen Sie bitte sofort den Ladevorgang indem Sie den Akku oder
das Ladegerat abstecken. Lassen Sie den Akku auf einer feuerfesten Unterlage mindestens 15 Minuten lang im Freien
ruhen. Weiteres Laden oder Entladen kann zu Brand oder Explosion fuhren. Aufgeblahte LiPo Akkus mussen
unverziglich ersetzt werden.

o Fir eine langere Lagerung laden Sie den Akku nur zu ca. 50% auf. (ca. 3,85V) und lagern Sie ihn bei Raumtemperatur
(ca. 25°C) und geringer Luftfeuchte.

¢ Beim Transport oder bei kurzfristiger Lagerung sollte der Akku keinen Temperaturen unter 5°C oder Uber 40°C
ausgesetzt sein. Lagern Sie ihren Akku daher niemals in einer heil3en Garage oder im Auto. Dies kann zum Brand
oder zur Explosion fuhren.

e Entladen Sie den LiPo-Akkus niemals zu tief. Dies kann zur Beschadigung oder zur Zerstérung des Akkus flihren.
LiPo Akkus sollten nicht unter 3,0V/Zelle (unter Last) entladen werden.

Haftungsausschluss

Da die Einhaltung der Bedienungsanleitung, sowie der Betrieb und die Bedingungen bei Verwendung des Produktes zu
keiner Zeit vom Hersteller iberwacht werden kann, Ubernimmt der Hersteller keinerlei Haftung fur Schaden, Kosten
und/oder Verluste, die sich aus falscher Verwendung und/oder fehlerhaftem Betrieb ergeben oder in irgendeiner Weise
damit zusammenhangen.

Konformitatserklarung

Hiermit erklart der Hersteller, dass sich das Produkt in Ubereinstimmung mit den grundlegenden Anforderungen und
den dbrigen einschlagigen Bestimmungen der EU Richtlinien befindet. Die Konformitatserklarung kann unter folgender
Adresse gefunden werden: www.robitronic.com

Entsorgung
Elektronische Altgerate sind Rohstoffe und gehdren nicht in den Hausmilill. Ist das Produkt am Ende seiner
Lebensdauer, so entsorgen Sie dieses gemal den geltenden gesetzlichen Vorschriften bei Ihren kommunalen
== Sammelstellen. Eine Entsorgung tUber den Hausmull ist verboten.



Batterien / Akkus

Als Endverbraucher sind Sie gesetzlich zur Riickgabe aller leeren/ defekten Batterien und Akkus verpflichtet
? (Batterieverordnung). Eine Entsorgung tGber den Hausmiill ist verboten!

Schadstoffhaltige Batterien/Akkus sind mit Symbolen gekennzeichnet, die auf das Verbot der Entsorgung Uber
den Hausmiill hinweisen. Die Bezeichnungen fur das ausschlaggebende Schwermetall sind:
Cd=Cadmium, Hg=Quecksilber, Pb=Blei.
Ihre leeren/defekten Batterien/Akkus kénnen Sie unentgeltlich bei den Sammelstellen Ihrer Gemeinde oder tUberall dort
abgeben, wo Batterien/Akkus verkauft werden.



Technische Anderungen sowie Anderungen in Ausstattung und Design vorbehalten.
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Importeur / Imported by:
Robitronic Electronic GmbH
Brunhildengasse 1/1, 1150 Wien
Osterreich
Tel.:+43 (0)1-982 09 20
Fax.: +43 (0)1-98 209 21
www.robitronic.com
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Hersteller / Manufactured by:
Hobbywing Technology Co., Ltd.
Bldg 4, Yasen Hi-tech Industrial Park, 6 Chengxin Rd., Baolong Town,
Longganp Dist.,ShenZhen, P.R.China
Tel: +86-755-25504333
FAX:+86-755-25509626
www.hobbywing.com

2 C€

Version 1.0




